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Apéndice 2. Declaracion responsable de cumplimiento de requisitos y realizacion de
ensayos por el fabricante/representante autorizado — VMP para trasporte personal

Declaracion responsable del fabricante/representante autorizado sobre cumplimiento
derequisitos y realizacion satisfactoria de ensayos en Vehiculos de Movilidad Personal
(VMP) para transporte personal

Declaracion responsable del fabricante/representante autorizado del vehiculo
sobreel cumplimiento de requisitos y la realizacion de ensayos recogidos en el
presentemanual, relativa a:

- Disponer de la capacidad y medios necesarios para la realizacion de las
comprobaciones de requisitos, asi como de los ensayos correspondientes.

- Haber dimensionado y disefiado los elementos estructurales del vehiculo de
acuerdo con su uso, durabilidad prevista y cargas declaradas.

— Haber realizado las comprobaciones necesarias para poder acreditar el
cumplimiento de requisitos técnicos recogidos en el Manual VMP.

—  Realizacién del ensayo conforme a lo indicado en el Manual de caracteristicas
delos VMP, y superacion de los requisitos establecidos en el mismo.

La ficha reducida debera incluir una version debidamente cumplimentada de la
presente declaracion responsable.

— Razoén social y direccién del fabricante/representante autorizado: B97937890
— Nombre y direccion del representante del fabricante (en su caso): CECOTEC

Declara con respecto al vehiculo:

— Marca (nombre comercial del fabricante/representante autorizado): CECOTEC
— Modelo: Y45
— Version:

Haber realizado todas las comprobaciones para certificar el cumplimiento por parte
del vehiculo de los siguientes requisitos técnicos recogidos en el Manual VMP:

Requisitos técnicos Certificaciéon de cumplimiento
'Seccion 6. %Altura del sillin.
Seccion 7. ’Altura del manillar.
Seccion 11. Ruedas.

'Dispositivos de iluminacién y retro

Seccién 12. reflectantes.
: Seccion 14. Dispositivos sonoros.
| Seccidn 20. ' Anti-manipulacion.
| Seccioén 21. Proteccion de la bateria.
Seccion 25. Reposapiés.
Seccion 27. | Porta-identificador.
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Disponer de la capacidad y los medios necesarios y haber realizado sobre el citado
vehiculo los siguientes ensayos, tal y como se establece en el Manual VMP, con los
siguientes resultados:

Ensayo Ensayo superado satisfactoriamente
i ‘
3 Ensayos de integridad estructural. ‘
o . _ )
6 Ensayos sobre los requisitos eléctricos - |

| apartado C (Resistencia ala humedad).

| Ensayos de compatibilidad

8 electromagnética. ‘
| Ensayos de cierre combinado - apartado |
9 ‘
A (Repeticiones de aperturay cierre).
10 Ensayos de superficies calientes. ‘
11  Ensayos de marcajes.

El abajo firmante garantiza la durabilidad de los componentes y que en el disefio de
los sistemas y elementos del vehiculo se ha tenido en cuenta los requisitos relacionados
con la seguridad de su conduccion y utilizacion.

El abajo firmante, ademas, acepta y garantiza que los analisis especificos del
vehiculo, asi como de estructuras, componentes o piezas del mismo realizados al
vehiculo se pondran puntualmente a disposicion del laboratorio autorizado y de la
Subdireccion General de Gestién de la Movilidad y Tecnologia de la DGT, previa peticion.

El fabricante debera conservar evidencias del analisis realizado de la estructura
del vehiculo, incluyendo reposapiés y plataformas de sujecion y apoyo, mediante
calculos,ensayos virtuales y / o ensayos estructurales, los cuales corroboren que estos
elementosresisten a su uso y cargas declaradas, para el caso de que éstas sean
requeridas por las
autoridades competentes para su comprobacion.

La presente declaracion responsable se aplica a todos los vehiculos incluidos en la
Certificacion VMP a cuya solicitud se adjunta.

Firma:

Nombre y cargo en la empresa: DANIEL SERRANO - CHIEF ENGINEER
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Apéndice 4. Declaracién responsable anti-manipulacion

Declaracion responsable del fabricante/representante autorizado sobre medidas para
evitar la manipulacion del grupo moto propulsor (anti-manipulacion) en Vehiculos de
Movilidad Personal (VMP)

Declaracion responsable del fabricante/representante autorizado del vehiculo sobre
medidas para evitar la manipulacion del grupo moto propulsor (anti-manipulacion),
relativa a:

- La no comercializacion de componentes intercambiables que puedan permitir
quela unidad de propulsion supere los niveles de rendimiento aplicables a los VMP
- Modificaciones facilitadas por el fabricante que no aumenten el rendimiento
de launidad de propulsion del vehiculo.
— Las modificaciones y la intercambiabilidad de piezas y componentes.

La ficha reducida debera incluir una version debidamente cumplimentada de la
presente declaracion responsable.

— Razon social y direccion del fabricante/representante autorizado: BS7RAZRI0

— Nombre y direccion del representante del fabricante (en su caso): CECOTEC

Declara con respecto al vehiculo:

— Marca (nombre comercial del fabricante/representante autorizado): CECOTEC

— Modelo: Y45
— Version:

Que cumplira con las siguientes condiciones:

1. Se compromete a no comercializar componentes intercambiables que puedan
permitir que la unidad de propulsion supere los niveles de rendimiento aplicables a los
VMP.

2. Los parametros relevantes de anti-manipulacion indicados a continuacion
deberan ser accesibles Unicamente por los fabricantes o personal autorizado, y la
modificacion de los parametros de configuracion del software deberan realizarse
mediante equipos no comerciales o altamente protegidos para evitar un facil acceso.
Estos parametros son:

— Velocidad maxima del motor.

— Parametros que afectan a la velocidad maxima del vehiculo limitada por disefio.
— Relacién de transmision.

— Potencia maxima del motor.

| En relacién a esta proteccion, el fabricante debera asegurar el origen de los

| componentes electronicos y restringir la posibilidad de manipulacion de estos y del
software asociado, para evitar cualquier modificacion de las caracteristicas
preestablecidas de fabrica del vehiculo. Para ello dispondra de diversas vias:

a. Si el vehiculo no dispone de conectividad a dispositivos externos de usuario,
el controlador electronico del vehiculo debera tener algln distintivo o precinto original
que solo el fabricante o un servicio técnico oficial especializado podran manipular.
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b. Si el vehiculo dispone de conectividad a dispositivos externos se debera
asegurar mediante medios informaticos (cortafuegos, firmas electronicas u otros
elementos de seguridad) que las versiones del firmware que controla los parametros
relevantes antes citados, asi como los valores de los mismos, son los previstos por el
fabricante y no se puedan modificar. Se considera responsabilidad del fabricante
establecer dichos elementos de seguridad que lo impidan.

3. Posibles modificaciones de la configuracion certificada del vehiculo deben ser
prevenidas o compensadas por contramedidas efectivas, es decir, logicas plausibles
para detectar manipulaciones en sensores.

4, Conjunto cerrado de componentes (es decir, funcionamiento sélo con la
bateria desconectada).
5. Proteccion contra aberturas de los componentes accesibles sin evidencias de

manipulacion (precintados).

Firma:

Nombre y cargo en la empresa: DANIEL SERRANO - CHIEF ENGINEER
Lugar: VALENCIA Fecha: 23/05/2023
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Apéndice 5. Ficha reducida VMP

FICHA REDUCIDA DE CARACTERISTICAS GENERALES PARA VMP

Fabricante: CECOTEC INNOVACIONES SL Modelo: Y45
Representante autorizado: CECOTEC Versiones:

Marca: CECOTEC Numero de certificacion:
ESQUEMA Y DIMENSIONES

Versiones

Dimensiones [mm]

- A.- Distancia entre ejes 950

- B.- Longitud total 1210

- C.- Anchura total 580

- D.- Via delantera NO APLICA

- E.- Via Trasera NO APLICA

- Altura total 1300

- Altura del manillar 1300

Masas [kal

- Masa en orden de marcha -
del vehiculo (" ’

-M.M.T.A. @ 120

- M.M.T.A. Primer eje @ 65

- M.M.T.A. Segundo eje @ 55

Otras caracteristicas

- Numero de ejes y ruedas 2

- Velocidad maxima  [km/h] |25

- Potencia nominal @ [W] 350

- Auto equilibrado NO

- Tipologia ¥ P

(1) Masa en orden de marcha: masa del vehiculo tal y como se define en el art. 5 del Reglamento (UE) n®

168/2013.
(2) Masa Maxima Técnicamente Admisible

(3) Seguln el apartado 4.2.14. de la norma EN 15194:2018, o alternativamente enel ~ Reglamento n.° 85 de la

Comision Econdmica para Europa de las Naciones Unidas (UNECE).
(4) Personal (P) / Mercancias o Servicios (M)
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FICHA REDUCIDA DE CARACTERISTICAS GENERALES (Reverso)

BASTIDOR

Tipo

SUSPENSION

Delantera . Sl
Trasera . Sl
TRANSMISION

Tipo : TRASERA
MOTOR

Marca - HONGYU
Tipo - BLDC
Potencia nominal : 350 W
Tension de trabajo . 36 V
NuUmero de serie :

Asistente marcha atras : NO
MASA

Masa en orden de marcha : 216 kg

Masa maxima técnicamente admisible : 120 kg

ALUMBRADO Y SENALIZACION

Luz frontal : Sl

Luz trasera . Sl

Luz de freno : sl

Reflector frontal . Sl

Reflectores posteriores . gl

Reflectores laterales D gl

Indicadores de direccion ' NO

NEUMATICOS

NUmero ruedas primer eje 1

Numero ruedas segundo eje o1

@ rueda primer eje I 254 mm Pres.: 25 bar
@ rueda segundo eje D254  mm Pres.: 25 bar
indices minimos de carga y velocidad

Primer eje

Segundo eje



cecotecC

LLANTAS

Delanteras
Traseras

DISPOSITIVO DE FRENADO

Breve descripcion de instalacion
Delantero

Trasero

Combinado

Parking

BATERIA

Tension
Modelo
Fabricante
N.° de celdas
Capacidad:
Autonomia

VELOCIMETRO
Tipo
DISPOSITIVOS SONOROS

Tipo
Potencia sonora
Aviso marcha atras

CARGA (EN SU CASO)

Tipo de servicio
Superficie plataforma
Volumen cajon
Sefializacion de la carga
Fijacion de la carga

VARIOS

Sistema de plegado
Superficie reposapiés
Potencia auto equilibrado
Sillin

Altura sillin

Conectividad

Firmware actualizable
Version firmware fabrica

: 30

. Sl

: NO
1 36 V
: HRTBAT-A8U-E1
: LONGTIGER
110 Ah
45 km
* LED
: MECANICO
> 101 dB(A)
: NO
m2
litros
. 855 cm?
. W
: NO
: mm

. Sl

FIRMA'Y FECHA DEL EABRICANT!Z//INGENIERO:

| ,\,)o/

. TRIPLE SISTEMA (DE DISCO Y ELECTRICO TRASERO)
: DE DISCO

: DE DISCO Y ELECTRICO
: DE DISCO DELANTERO Y TRASERO Y ELECTRICO TRASERO
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El fabricante/representante autorizado debera facilitar ademas la siguiente informacion:

- Esquema eléctrico.

- Aportar breve descripcion identificando los posibles escenarios en los que pueda
aparecer un paro en el sistema debido a una emergencia/fallo y sus estrategias.

- ldentificacion y ubicacion de luces/reflectores.

- Declaracién responsable anti-manipulacion (se adjunta plantilla).

Definiciones conceptos. Ficha Reducida.

A continuacion, se detallan las definiciones para los conceptos que aparecen en la Ficha
Reducida, Apéndice 2.

a) Modelo: Grupo de vehiculos, incluidas las versiones, de una categoria concreta que
sean idénticos al menos en los siguientes aspectos esenciales:
- El fabricante;
- El bastidor, el cuadro, el sub-cuadro o la estructura a los que se adhieren los
principales componentes;
- La designacion del modelo establecido por el fabricante
- La velocidad maxima;
- La potencia nominal continua maxima;
- Eltipo de motor.

b) Version: Grupo de vehiculos con la misma combinacion de elementos que figuran en
la hoja de caracteristicas.

c) Masa en orden de marcha: masa del vehiculo tal y como se define en el articulo 5
del Reglamento (UE) n° 168/2013.

d) Masa maxima técnicamente admisible: la masa maxima asignada a un vehiculo en
funcién de sus caracteristicas de fabricacion y sus presentaciones nominales.

e) Potencia nominal maxima continua: Potencia de salida continua (o constante)
especificada por el fabricante.



