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NOTA
EUO01_100105 Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash

ES - La codificacién de este manual es genérica y se aplica a todas las variantes de
cédigos del aparato.

EN - The coding in this manual is generic and applies to all code variants of the
appliance.

FR - Le codage figurant dans ce manuel est générique et s'applique a toutes les
variantes de code de l'appareil.

DE - Die Codierung in dieser Bedienungsanleitung ist allgemein und gilt fur alle
Codevarianten des Gerats.

IT - La codifica riportata nel presente manuale & generica e si applica a tutte le
varianti di codici dell'apparecchio.

PT - A codificacao apresentada neste manual é genérica e aplica-se a todas as
variantes de cédigo do aparelho.

NL - De codering in deze handleiding is algemeen en geldt voor alle codevarianten
van het apparaat.

PL - Kody podane w niniejszej instrukcji sg ogélne i majg zastosowanie do wszystkich
wariantéw kodowych urzgdzenia.

CZ - Kédovani obsazené v tomto ndvodu je generické a plati pro vSechny kédové
varianty spotfebice.

TR - Bu kilavuzdaki kodlama geneldir ve cihazin tim kod varyantlari icin gecerlidir.

CT - La codificacié d'aquest manual és generica i s'aplica a totes les variants de codis
de l'electrodomestic.

GR - H kwdikotroinon oto 1apdv eyxelpidlo eival yevik Kal 10XUEl yia OAeG TIG
TTAPAAAOYEG KWBIKWYV TNG CUCKEUNG.
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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Lea las siguientes instrucciones atentamente antes de usar
el producto. Guarde este manual para futuras referencias o
nuevos usuarios.

Este aparato debe utilizarse conforme a lo indicado en este
manual de instrucciones. Cecotec no se hara responsable
de ningln dafo o accidente que sea consecuencia del uso
inapropiado del producto.

Aseglrese de que el voltaje de red coincida con el voltaje
especificado en la etiqueta de clasificacién del aparato y de
que el enchufe tenga toma de tierra.

Inspeccione el cable de alimentacién regularmente en
busca de darnos visibles. Si el cable presenta darios, debe
ser reparado por el Servicio de Asistencia Técnica oficial de
Cecotec para evitar cualquier tipo de peligro.

Este aparato estd disefiado exclusivamente para uso
domeéstico quedando excluido su uso en bares, restaurantes,
granjas, hoteles, moteles y oficinas.

No intente reparar el aparato por su propia cuenta. Pbngase
en contacto con el Servicio de Asistencia Técnica oficial de
Cecotec para cualquier duda.

No utiliceelaparatoparaaspirarliquidos, cerillasencendidas,
colillas, ceniza caliente ni sobre superficies mojadas.

No utilice este aparato en suelos de hormigén, asfalto u
otras superficies rugosas.

Deje de utilizar el aparato si percibe un sonido anormal o
una temperatura mas alta de lo normal.

No bloquee las aperturas del aparato ni obstruya el flujo
de aire. Mantenga las aberturas libres de objetos, y no las
tapone con ropa o los dedos.

Apaguey desenchufe elaparato de la fuente de alimentacion
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cuandonosevayaa utilizar poruntiempo, antes de limpiarlo,
antes de montar o desmontar los componentes y antes de
retirar la bateria. Tire del enchufe para desconectarlo, no
tire del cable.

ADVERTENCIA: este aparato tiene partes rotatorias que
pueden conllevar riesgo de atrapamiento. Extreme las
precauciones.

No sumerja el cable, el enchufe o cualquier otra parte del
aparato en agua o cualquier otro liquido, ni exponga las
conexiones eléctricas al agua. Aseglrese de que tiene las
manos completamente secas antes de tocar el enchufe o
encender el aparato.

Este aparato pueden utilizarlo nifnos con edad de 8 afios y
superior y personas con capacidades fisicas, sensoriales o
mentales reducidas o falta de experiencia y conocimiento,
si se les ha dado la supervisién o formaciéon apropiadas
respecto al uso del aparato de una manera segura y
comprenden los peligros que implica. Los niflos no deben
jugar con el aparato. La limpieza y el mantenimiento a
realizar por el usuario no deben realizarlos los nifos sin
supervision.

La clavija de toma de corriente del cable de alimentacién
debe ser retirada de la base antes de limpiar el aparato o
realizar las operaciones de mantenimiento.

El aparato solo se ha de usar con la unidad de alimentacién
suministrada con el aparato.

El aparato sblo se tiene que alimentar a la muy baja tensién
de seguridad indicada en el aparato.

No toque el cable ni la toma de corriente con las manos
mojadas.

No exponga el aparato a luz solar directa, fuego, agua o
humedad.
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- No se siente ni coloque objetos afilados o pesados encima
del aparato.

- Antesdeponerenfuncionamientoelrobotaspirador, prepare
la habitacién y tenga cuidado constante, para ello retire los
objetos y cables que pudieran afectar a su funcionamiento.

- Mantenga el aparato alejado de prendas de ropa, cortinasy
materiales similares.

- Coloque el aparato en una superficie plana y estable. Evite
colocarlo en lugares inestables donde haya riesgo de caida
(como mesas o sillas).

- Antes de ponerlo en funcionamiento, compruebe que todas
las conexiones, tanto las del robot aspirador como las de la
base de autolimpieza, estan en buen estado.

- Evite poner el robot aspirador en funcionamiento bajo
temperaturas extremadamente altas o bajas.

- Elaparato solo debe usarse con la bateria suministrada con
él o con unidades compatibles aprobadas por Cecotec.

- Las baterias no recargables no deben ser recargadas.

- Aseglrese de que el aparato no esta conectado a una toma
de corriente antes de llevar a cabo la limpieza del aparato o
de realizar el mantenimiento.

- Aseglrese de que la base de autolimpieza no esta conectada
a una toma de corriente antes de limpiarla.

Instrucciones de la bateria

- Elaparato incluye una bateria de ion-litio, no la queme ni la
exponga a temperaturas altas, ya que podria explotar.

- Las baterias pueden presentar fugas en condiciones
extremas. Si las baterias gotean, no toque el liquido. Si el
liquido entra en contacto con la piel, lavese inmediatamente
con aguay jabdn. Siel liquido entra en contacto con los ojos,
ldveselos de forma inmediata con abundante agua limpia
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por un minimo de 10 minutos y busque asistencia médica.
Utilice guantes para manejar la bateria o la pila y deséchela
inmediatamente de acuerdo con la normativa local.
Eviteelcontacto entre bateriasy pequefios objetos metalicos
como clips, monedas, llaves, clavos o tornillos.

No altere la bateria de ninguna forma.

Las baterias deben retirarse del aparato para el desecho de
manera segura.

Mantenga fuera delalcance de los nifos baterias que tengan
riesgo de ser ingeridas.

La ingestién de baterias puede provocar quemaduras,
perforacion de partes blandas y la muerte. Pueden provocar
quemaduras graves en las dos horas siguientes a la ingesta.
En caso de ingerir baterias acuda rapidamente a su centro
meédico mas cercano.

ADVERTENCIA: para la recarga de la bateria, utilizar solo la
base de autolimpieza suministrada con el aparato.

Los bornes de alimentacion de las baterias no deben ser
cortocircuitados.

Sielaparatovaaseralmacenado un largo periodo de tiempo
es conveniente retirar las baterias.

Las baterias deben ser insertadas en la posicién correcta.
Fijese en la polaridad a la hora de reemplazarlas.
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SAFETY INSTRUCTIONS

Read these instructions thoroughly before using the appliance.
Keep this instruction manual for future reference or new users.

This appliance must be used in accordance with these
operating instructions. Cecotec will not be held liable or
responsible for any damages or injuries caused by improper
use.

Make sure that the mains voltage matches the voltage
stated on the rating label of the appliance and that the wall
outlet is earthed.

Check the power cable regularly for visible damage. If the
cable is damaged, it must be repaired by the official Cecotec
Technical Support Service to avoid any type of danger.

This appliance is designed for domestic use only and is not
intended for bars, restaurants, farmhouses, hotels, motels,
and offices.

Do not attempt to repair the appliance yourself. Contact the
official Cecotec Technical Support Service for advice.

Do not use the appliance to vacuum liquids, lit matches,
cigarette ends, hot ash, or on wet surfaces.

Do not use this appliance on concrete, asphalt, or other
rough surfaces.

Stop using the appliance if you notice an abnormal sound or
sense a temperature higher than usual.

Do not block the appliance openings or airflow. Keep
openings free of any objects, and do not block them with
clothes or your fingers.

Turn off and unplug the appliance from the mains supply
when it is not going to be used for a long period of time,
before cleaning or repairing, before attaching components,
and before removing the battery. Pull from the plug, not the
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cable, to disconnect it from the outlet.

WARNING: the appliance has rotating parts which may pose
a risk of entrapment. Exercise extreme caution.

Do not immerse the cable, plug, or any other part of the
appliance in water or any other liquid or expose electrical
connections to water. Make sure your hands are dry before
handling the plug or switching on the appliance.

This appliance can be used by children aged 8 years and
above and people with reduced physical, sensory, or mental
capabilities or lack of experience and knowledge if they have
been given supervision or instruction concerning use of the
applianceinasafewayand understandthe hazardsinvolved.
Children must not play with the appliance. Cleaning and user
maintenance should not be carried out by unsupervised
children.

Unplug the power cable of the charging base before cleaning
or maintenance.

The appliance can only be used with the supply unit provided
with it.

The appliance must only be supplied with a very low safety
voltage as indicated.

Never touch the cable or the power socket with wet hands.
Do not expose the appliance to direct sunlight, fire, water, or
moisture.

Do not sit or place sharp or heavy objects on top of the
appliance.

Before operating the robot vacuum cleaner, prepare the
room and supervise it. To do so, remove any objects and
cables that may affect its operation.

Keep the appliance away from clothing, curtains, and similar
materials.

Always place the appliance on a flat and stable surface.
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Avoid placing it on unstable surfaces it could fall from (such
as tables or chairs).

Before switching on the robot vacuum cleaner, check that
all connections, both on the robot and on the self-cleaning
base, are in good condition.

Avoid operating the robot vacuum cleaner under extremely
high or low temperatures.

The appliance must only be used with the battery supplied
with the appliance or with compatible charging units
approved by Cecotec.

Non-rechargeable batteries must not be recharged.

Make sure the appliance is not plugged to a mains socket
before cleaning it or carrying out maintenance on it.

Make sure the self-cleaning base is not connected to a
power outlet before cleaning.

Battery instructions

The appliance includes a Li-ion battery. Do not incinerate or
expose it to high temperatures, as it may explode.

Batteries may leak under extreme conditions. Should that
be the case, do not touch the liquid. If the liquid gets into
contact with skin, wash immediately with soap and water.
If the liquid gets into the eyes, wash them immediately with
clean water for a minimum of 10 minutes and seek medical
attention. Wear gloves when handling the battery or cells
and dispose of it immediately in accordance with local
regulations.

Avoid contact between batteries and small metal objects
such as paper clips, coins, keys, nails, or screws.

Never modify the charger in any way.

Batteries must be removed from the appliance for safe
disposal.

CONGA 16090 Al SPINARM HOMEE&WASH I 1
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Keep batteries out of the reach of children if they can be
swallowed.

Batteryingestion can cause burns, perforation of soft tissue,
and death. It can cause severe burns within two hours of the
ingestion.

In case of battery ingestion, please seek medical help
immediately.

WARNING: to recharge the battery, only use the self-cleaning
base supplied with the appliance.

The batteries' supply terminals must not be short-circuited.
If the appliance is to be stored for a long period of time, it is
advisable to remove the batteries.

Batteries must be inserted in the correct position. Pay
attention to polarity when inserting it.

| CONGA



INSTRUCTIONS DE SECURITE

Veuillez lire les instructions suivantes avec attention avant
d'utiliser l'appareil. Gardez bien ce manuel pour de futures
références ou pour tout nouvel utilisateur.

Cet appareil doit étre utilisé conformément aux instructions
de ce manuel d'instructions. Cecotec ne se fera responsable
d'aucun dommage ni accident qui soit dd a une utilisation
inappropriée de l'appareil.

Assurez-vous que le voltage du réseau coincide avec le
voltage spécifié sur l'étiquette de classification de l'appareil
et que la prise possede une connexion a terre.

Inspectez le cable d'alimentation régulierement pour
rechercher des dommages visibles. Si le cable présente des
dommages, il doit étre réparé par le Service d'Assistance
Technique officiel de Cecotec pour éviter tout type de danger.
Cetappareilestconcupourunusagedomestique uniguement
et ne doit pas étre utilisé dans les bars, restaurants, fermes,
hotels, motels et bureaux.

N'essayez pas de réparer l'appareil vous-méme. Veuillez
contacter le Service Apres-Vente Officiel de Cecotec pour
tout doute ou renseignement.

N'utilisez pas lappareil pour aspirer des liquides, des
allumettes encore allumeées, des mégots, ou de la cendre
chaude. N'aspirez pas non plus sur des surfaces mouillées.
Ne l'utilisez pas sur des sols en béton, en asphalte ni autres
surfaces rugueuses.

Arrétez d'utiliser l'appareil si vous entendez un bruit bizarre
lors de son utilisation ou que vous vous rendez compte que
la température de l'appareil est plus élevée que d'habitude.
Ne bloquez pas les ouvertures de l'appareil et n'obstruez
pas le flux d'air. Maintenez les ouvertures dégagées : sans
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objets et ne le recouvrez pas avec des vétements ni avec les
doigts.

Eteignez et débranchez 'appareil de la source d'alimentation
lorsque vous n'allez pas l'utiliser pendant longtemps, avant
de le nettoyer, de monter ou de démonter les composants
et avant de retirer la batterie. Tirez sur la fiche pour le
débrancher ; ne tirez pas sur le cable.

AVERTISSEMENT : cet appareil possede des pieces rotatives
qui peuvent présenter un risque de coincement. Faites bien
attention.

Ne submergez ni le cable, ni la fiche ni aucune autre partie
de l'appareil dans de l'eau ni dans aucun autre liquide, ni
n'exposez les connexions électriques a l'eau. Assurez-vous
d'avoir les mains completement seches avant de toucher la
fiche ou d'allumer l'appareil.

Cet appareil peut étre utilisé par des enfants de 8 ans et plus
et par des personnes aux capacités physiques, mentales ou
sensorielles réduites, ou sans expérience ni connaissances
s'ils sont surveillés et/ou ont recu les informations
nécessaires a l'utilisation correcte de l'appareil et qu'ils ont
bien compris les risques qu'ilimplique. Empéchez les enfants
dejoueravec le produit. Le nettoyage et l'entretien du produit
ne peuvent pas étre menés a terme par les enfants.

La fiche doit étre retirée de la base avant toute opération de
nettoyage ou d'entretien.

L'appareil ne peut étre utilisé qu'avec ['unité d'alimentation
fournie avec celui-ci.

L'appareil doit étre alimenté uniquement par une tres basse
tension de sécurité indiquée sur l'appareil.

Ne touchez ni le cable ni la prise de courant avec les mains
mouillées.
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- N'exposez pas l'appareil a la lumiere directe du soleil, au feu,
a l'eau ni a 'humidité.

- Ne vous asseyez pas et ne placez pas d'objets lourds ni
pointus sur l'appareil.

- Avant d'allumer le robot aspirateur, préparez la piece et
retirez les objets et cables qui pourraient affecter son
fonctionnement.

- Maintenez l'appareil éloigné des vétements, des rideaux et
matériaux similaires.

— Placez l'appareil sur une surface plate et stable. Evitez de
placer l'appareil sur des surfaces instables ou il puisse
tomber, comme sur des chaises ou sur des tables.

- Avant de lallumer, vérifiez que toutes les connexions,
celles du robot aspirateur comme celles de la base d'auto-
nettoyage sont en bon état.

— Evitez de mettre le robot aspirateur en fonctionnement avec
des températures extrémement élevées ou basses.

- Lappareil ne doit étre utilisé qu'avec la batterie fournie avec
celui-ci ou avec des unités compatibles approuvées par
Cecotec.

- Les batteries non rechargeables ne doivent pas étre
rechargées.

- Assurez-vous que l'appareil n'est pas branché avant de le
nettoyer ou de l'entretenir.

- Assurez-vous que la base d'auto-nettoyage n'est pas
branchée avant de la nettoyer.

Instructions de la batterie

- L'appareil possede une batterie au lithium-ion, ne la faites
pas briler et ne l'exposez pas a des températures élevées
car elle pourrait exploser.

- Les batteries peuvent présenter des fuites dans des
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conditionsextrémes. Silesbatteries gouttent,netouchezpas
le liquide. Si le liquide entre en contact avec la peau, lavez-la
immédiatement avec de l'eau et du savon. Si le liquide entre
en contact avec les yeux, lavez-les immédiatement avec de
l'eau propre en abondance pendant 10 minutes minimum
puis consultez votre médecin. Utilisez des gants pour
manipuler la batterie ou la pile et jetez-la immédiatement
selon les normes locales.

Evitez le contact entre les batteries et les petits objets
meétalliques comme des trombones, pieces, clés, vis ou clous.
Ne modifiez pas la batterie de quelque maniere gu'elle soit.
Les batteries doivent étre retirées pour étre éliminées en
toute sécurité.

Maintenez les batteries hors de portée des enfants si elles
peuvent étre avalées.

Lingestion des batteries peut provoquer des br(lures, la
perforation des tissus mous et méme la mort. L'ingestion
de la batterie peut causer de graves brilures dans les deux
heures suivant l'ingestion.

En cas d'ingestion de batteries, consultez immeédiatement
un médecin.

AVERTISSEMENT : pour charger la batterie, utilisez
uniquement la base d'auto-nettoyage fournieavec l'appareil.
Les bornes d'alimentation des batteries ne doivent pas étre
court-circuitées.

Si l'appareil doit étre stocké pendant une longue période, il
est conseillé de retirer les batteries.

Les batteries doivent étre insérées dans la bonne position.
Faites attentiona la polarité lorsque vous allez les remplacer
(+/-).
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SICHERHEITSHINWEISE

Lesen Sie die folgenden Hinweise aufmerksam durch,
bevor Sie das Produkt verwenden. Bewahren Sie diese
Bedienungsanleitung zum Nachschlagen oder flr neue
Benutzer auf.

Befolgen Sie diese Anweisungen, um das Gerat zu betreiben.
Cecotec Ubernimmt keine Haftung fur Schaden bzw. Unfalle,
die durch unsachgemaf3e Handhabung entstehen.
Vergewissern Sie sich, dass die Netzspannung mit der
auf dem Typenschild des Gerats angegebenen Spannung
ubereinstimmt und dass die Steckdose geerdet ist.
Uberpriifen Sie das Netzkabel regelmafig auf sichtbare
Schaden. Wenn das Kabel beschadigt ist, muss es durch den
offiziellen Technischen Kundendienst von Cecotec ersetzt
werden, um Sach- und Personenschaden zu vermeiden.
Dieses Gerat ist nur fur den Hausgebrauch bestimmt und
darf nicht in Bars, Restaurants, Bauernhofen, Hotels, Motels
und Buros verwendet werden.

Versuchen Sie niemals das Gerat selbst zu reparieren.
Sollten Sie Information bendtigen bzw. Zweifel beseitigen
kontaktieren Sie den offiziellen technischen Kundendienst.
Verwenden Sie das Gerat nicht fur Flissigkeiten, brennenden
Streichholzern, Zigaretten, heifde Asche oder auf nassen
Oberflachen aufzusaugen.

Verwenden Sie das Gerat nicht auf Beton-, Asphaltbdden
oder anderen rauen Oberflachen.

Stellen Sie die Verwendung des Gerats ein, wenn Sie ein
ungewohnliches Gerausch oder eine hohere Temperatur als
normal feststellen.

Blockieren Sie nicht die Offnungen des Geréts und behindern
Sie nicht den Luftstrom. Halten Sie die Offnungen frei von
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Gegenstanden und blockieren Sie sie nicht mit Kleidung oder
Fingern.

Schalten Sie das Gerat aus und ziehen Sie den Netzstecker
aus der Stromversorgung, wenn es eine Zeitlang nicht
benutzt wird, vor der Reinigung, vor dem Zusammenbau
und bevor Sie Teile des gerats abbauen, wie z.B. das Akku
(Batterie). Ziehen Sie am Stecker, nicht am Kabel selbst.
HINWEIS: Dieses Gerat hat drehende Teile, die eine
Einklemmgefahr darstellen koénnen. Seien Sie aufderst
vorsichtig.

Tauchen Sie das Netzkabel, den Stecker oder jegliche nicht
entfernbaren Teile des Gerats nicht ins Wasser oder andere
Flussigkeiten ein und lassen Sie die elektrischen Anschlisse
nicht mit Wasser in Beruhrung kommen. Stellen Sie sicher,
dass Ihre Hande vollig trocken sind, bevor Sie die Steckdose
bertuhren oder das Gerat einschalten.

Dieses GeratkannvonKindernab 8 Jahrenund darubersowie
von Personen mit verringerten physischen, sensorischen
oder mentalen Fahigkeiten oder Mangel an Erfahrung
und Wissen benutzt werden, wenn sie beaufsichtigt oder
bezuglich des sicheren Gebrauchs des Gerats unterwiesen
wurden und die daraus resultierenden Gefahren verstehen.
Kinder durfen nicht mit dem Gerat spielen. Reinigung und
Wartung durch den Benutzer sollten nicht von Kindern ohne
Aufsicht durchgefuhrt werden.

Der Netzstecker des Stromversorgungskabels muss vor
Reinigungs- oder Wartungsarbeiten aus der Basis gezogen
werden.

Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Netzgerat
betrieben werden.

Das Gerat darf nur mit der auf dem Gerat angegebenen
Schutzkleinspannung versorgt werden.

Beruhren Sie das Netzkabel oder die Steckdose nicht mit
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nassen Handen.

Setzen Sie das Gerat nicht direktem Sonnenlicht, Feuer,
Wasser oder Feuchtigkeit aus.

Sitzen Sie sich nicht auf das Gerat und stellen Sie keinen
scharfen oder schweren Gegenstand darauf.

Dieses Produkt ist nur flr den Hausgebrauch bestimmt,
nicht flir den Aufdenbereich oder flir gewerbliche Zwecke.
Halten Sie den Roboter immer fern von Kleidungssttcken,
Gardinen oder Ahnliches.

Stellen Sie das Gerat auf eine flache, stabile Oberflache.
Stellen Sie das Gerat nicht an instabilen Orten auf, an denen
Absturzgefahr besteht (wie Tische oder Stiihle).

Bevor Sie den Staubsaugerroboter in Betrieb nehmen,
uberprifen Sie, ob alle Anschlisse, sowohl am
Staubsaugerroboter als auch an der selbstreinigenden
Basis, in gutem Zustand sind.

Nehmen Sie den Saugroboter nicht in Betrieb bei extrem
hohen oder niedrigen Temperaturen.

Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Akku oder mit
von Cecotec zugelassenen kompatiblen Geraten verwendet
werden.

Nicht wiederaufladbare Batterien durfen nicht wieder
aufgeladen werden.

Vergewissern Sie sich, dass das Gerat nicht an eine
Netzsteckdose angeschlossen ist, bevor Sie es reinigen oder
warten.

Vergewissern Sie sich, dass die selbstreinigende Basis vor
der Reinigung nicht an eine Steckdose angeschlossen ist.

Akku/Batterieanleitungen
— Das Gerat enthalt einen Lithium-lonen-Akku. Setzen Sie ihn

nicht Verbrennungen oder hohen Temperaturen aus, da er
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explodieren konnte.

Unter extremen Bedingungen kdnnen die Batterien/Akkus
auslaufen. Wenn die Batterien/Akkus auslaufen, berthren
Sie die Flussigkeit nicht. Wenn die FlUssigkeit mit der Haut
in Berihrung kommt, waschen Sie sich sofort mit Wasser
und Seife. Falls die Flussigkeit in Kontakt mit den Augen
kommt, waschen Sie sich die Augen wahrend mindestens
10 Minuten und suchen Sie sich arztliche Hilfe auf. Benutzen
Sie Handschuhe, um die Batterie/ Akku zu hantieren und
entsorgen Sie sie gemafs den ortlichen Vorschriften.
Vermeiden Sie den Kontakt zwischen Batterien/Akkus und
kleinen Metallgegenstanden wie Buroklammern, Munzen,
Schlusseln, Nageln oder Schrauben.

Verandern Sie den Akku in keiner Weise.

Die Batterien/Akkus mussen zur sicheren Entsorgung aus
dem Gerat entfernt werden.

Bewahren Sie Batterien/Akkus und verschluckbare Akkus
aufderhalb der Reichweite von Kindern auf.

Das Verschlucken von Batterien/Akkus kann zu
Verbrennungen, Perforation von Weichteilen und zum Tod
fUhren. Kanninnerhalb von zwei Stunden nach Verschlucken
schwere VVerbrennungen verursachen.

Wenn Batterien/Akkus verschluckt werden, suchen Sie
sofort einen Arzt auf.

WARNUNG: Verwenden Sie zum Aufladen des Akkus nur die
mit dem Gerat gelieferte selbstreinigende Basis.

Die Versorgungsklemmen der Batterien/Akkus durfen nicht
kurzgeschlossen werden.

Wenn das Gerat uber einen langeren Zeitraum gelagert
werden soll, ist es ratsam, Batterien/Akkus zu entfernen.
Die Batterien/Akkus mussen in der richtigen Position
eingelegt werden. Achten Sie beim Auswechseln auf die
Polaritat.
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ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Leggere attentamente le seguenti istruzioni prima di usare
l'apparecchio. Conservare questo manuale per consultazioni
future o nuovi utenti.

Usare l'apparecchio seguendo attentamente le istruzioni
di questo manuale. Cecotec non si fa responsabile di
eventuali danni o incidenti derivanti da un uso improprio
dell'apparecchio.

Assicurarsi che la tensione di rete corrisponda a quella
indicata sull'etichetta dell'apparecchio e che la presa di
corrente sia dotata di messa a terra.

Ispezionare regolarmente il cavo di alimentazione in
cerca di danni visibili. Se il cavo presenta danni, rivolgersi
esclusivamente al Servizio di Assistenza Tecnica ufficiale di
Cecotec.

Questo apparecchio e stato progettato solo per uso
domestico e non puo essere utilizzato in bar, ristoranti,
aziende agricole, alberghi, motel e uffici.

Non cercare di riparare l'apparecchio per conto proprio. Per
qualsiasi dubbio, contattare il Servizio di Assistenza Tecnica
ufficiale di Cecotec.

Non usare l'apparecchio per aspirare liquidi, fiammiferi,
mozziconi di sigaretta, cenere calda o su superfici bagnate.
Non usare questo apparecchio su cemento, asfalto o altre
superfici ruvide.

Smettere di usare 'apparecchio se sinota un suono anomalo
0 una temperatura pit alta del normale.

Non bloccare le aperture dell'apparecchio né ostruire il
flusso dell'aria. Tenere le aperture libere da oggetti e non
bloccarle con vestiti o dita.

Spegnere e scollegare lapparecchio dall'alimentazione
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quando non viene utilizzato per un certo periodo di tempo,
prima di pulirlo, prima di montare o smontare i componenti
e prima di rimuovere la batteria. Togliere la spina per
scollegare l'apparecchio, non tirare il cavo.

ATTENZIONE: l'apparecchio si compone di parti rotanti che
possono impigliarsi. Usare la massima cautela.

Non sommergere il cavo, la spina o qualsiasi altra parte
dell'apparecchio in acqua o allinterno di qualsiasi altro
liquido, né esporre i componenti elettrici all'acqua. Verificare
di avere le mani completamente asciutte prima di toccare la
presa o accendere l'apparecchio.

Questo apparecchio pud essere usato da bambini a partire
da 8 anni e da persone con ridotte capacita fisiche, sensoriali
o mentali o con mancanza di esperienza e conoscenza,
a condizione che siano supervisionati o istruiti sull'uso
dell'apparecchio in modo sicuro e che comprendano i
pericoli che questo presenta. | bambini non devono giocare
con l'apparecchio. La pulizia e la manutenzione non devono
essere effettuate da bambini non sorvegliati.

Scollegare la spina del cavo di alimentazione prima di
qualsiasi operazione di pulizia o manutenzione.
L'apparecchio deve essere usato solo con lalimentatore
fornito.

L'apparecchio deve essere alimentato a una tensione di
sicurezza molto bassa come indicato sull'apparecchio
stesso.

Non toccare la spina né la presa di corrente con le mani
bagnate.

Non esporre l'apparecchio alla luce diretta del sole, fuoco,
acqua o umidita.

Non sedersi o appoggiare oggetti appuntiti o pesanti
sull'apparecchio.

| CONGA



- Primadimettereinfunzioneilrobotaspirapolvere, preparare
la stanza e fare attenzione a rimuovere oggetti e cavi che
possano influire sul suo funzionamento.

- Mantenere lapparecchio lontano da indumenti, tende e
materiali simili.

— Collocare l'apparecchio su di una superficie piana e stabile.
Evitare di collocarlo su superfici instabili da cui potrebbe
cadere (ad esempio su tavoli o sedie).

- Primadi mettereinfunzioneil robot aspirapolvere, verificare
che tutti i collegamenti, sia sul robot aspirapolvere che sulla
base autopulente, siano in buone condizioni.

- Evitare di mettere il robot aspirapolvere in funzione a
temperature estremamente alte o basse.

- L'apparecchio deve essere utilizzato solo con la batteria
fornita o con una unita di ricarica compatibile approvata da
Cecotec.

— Le batterie non ricaricabili non devono essere ricaricate.

- Prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione,
accertarsi che l'apparecchio non sia collegato a una presa
di corrente.

- Prima di procedere alla pulizia, accertarsi che la base
autopulente non sia collegata a una presa di corrente.

Istruzioni relative alla batteria

- lapparecchio viene fornito con una batteria agli ioni di
litio; non bruciarla né esporla ad alte temperature, poiché
potrebbe esplodere.

- Le batterie possono presentare fughe in condizioni estreme.
Se la batteria perde, non toccare il liquido. Se il liquido entra
in contatto con la pelle, lavare immediatamente con acqua e
sapone.Seilliquido entrain contatto con gliocchi, sciacquare
immediatamente gli occhi con abbondante acqua pulita per
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almeno 10 minuti e consultare un medico. Indossare i guanti
quando si maneggia la batteria e smaltirla immediatamente
in conformita con le normative locali.

Evitare il contatto tra le batterie e piccoli oggetti metallici
come graffette, monete, chiavi, chiodi o viti.

Non alterare la batteria in alcun modo.

Le batterie devono essere rimosse dall'apparecchio per uno
smaltimento sicuro.

Tenere le batterie che rischiano di essere ingerite fuori dalla
portata dei bambini.

Lingestione di batterie puo causare ustioni, perforazione dei
tessuti molli e morte. Le pile possono causare gravi ustioni
entro due ore dall'ingestione.
Incasodiingestionedellebatterie,rivolgersiimmediatamente
a un medico.

ATTENZIONE: per ricaricare la batteria, utilizzare
esclusivamente la base autopulente fornita con
'apparecchio.

| terminali dialimentazione delle batterie non devono essere
cortocircuitati.

Se l'apparecchio deve essere conservato per un lungo
periodo di tempo, e consigliabile rimuovere le batterie.

Le batterie devono essere inserite nella posizione corretta.
Fare attenzione alla polarita quando si sostituiscono.
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INSTRUCOES DE SEGURANCA

Leia atentamente as instrucdes seguintes antes de utilizar o
aparelho. Guarde este manual para referéncias futuras ou
novos utilizadores.

Este produto deve serusado conforme indicam as instrucées
deste manual. Cecotec nao se responsabiliza de nenhum
dano ou acidente que seja consequéncia do uso inapropriado
do produto.

Certifique-se de que a tensao de rede coincida com a tensao
especificada na etiqueta de classificacao do aparelho e de
que a tomada tenha ligacao a terra.

Inspecione o cabo de alimentacao regularmente em busca
de danos visiveis. Se o cabo apresentar danos, deve ser
reparado pelo Servico de Assisténcia Técnica da Cecotec
para evitar qualquer tipo de perigo.

Este aparelho foi concebido apenas para uso domeéstico
e nao se destina a ser utilizado em bares, restaurantes,
quintas, hotéis, motéis e escritérios.

Nao tente reparar o aparelho por conta propria. Por favor
contacte o Servico de Assisténcia Técnica oficial da Cecotec
se tiver alguma duvida.

Nao utilize o produto para aspirar liquidos, fdésforo
iluminados, beatas de cigarro ou cinzas quentes, nem
superficies molhadas.

Nao utilize este aparelho em superficies de betao, asfalto ou
outras superficies rugosas.

Pare de usar o aparelho se ouvir um som anormal ou uma
temperatura superior ao normal.

Nao blogueie as aberturas do aparelho nem obstrua o fluxo
de ar. Mantenha as aberturas livres de objectos, e nao os
cubra com roupa ou dedos.
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Desligue e desconecte o produto da corrente elétrica quando
nao o for usar durante longos periodos de tempo, antes de
o limpar, antes de montar ou desmontar os componentes e
antes de retirar a bateria. Puxe da ficha para o desconectar,
nao puxe pelo cabo.

ADVERTENCIA: o seu aparelho tem pecas rotativas que
podem implicar um risco de aprisionamento. Exerca extrema
cautela.

Nao submerja o cabo, aficha ou qualquer outra parte elétrica
do produto na agua ou qualquer outro liquido nem exponha
as conexoes elétricas a agua. Certifique-se de ter as maos
completamente secas antes de tocar na tomada ou ligar o
aparelho.

Este aparelho pode ser utilizado por criancas a partir dos
8 anos de idade e por pessoas com capacidades fisicas,
sensoriais ou mentais reduzidas ou com falta de experiéncia
e conhecimentos, se lhes tiver sido dada supervisao ou
instrucoes relativas a utilizacao do aparelho de uma forma
segura e compreendem os perigos envolvidos. Nao permita
que as criancas bringuem com o aparelho. A limpeza e
manutencao do aparelho nao devem ser efetuadas por
criancas sem supervisao.

A ficha do cabo de alimentacao deve ser removida da base
antes das operacdes de limpeza ou manutencao do aparelho.
O aparelho s6 deve ser utilizado com a unidade de
carregamento fornecida com o aparelho.

O aparelho apenas pode ser ligado a tomada com a tensao
de seguranca mais baixa indicada no aparelho.

Nao togue no cabo, na ficha nem na tomada com as maos
molhadas.

Nao exponha o produto a luz solar direta, fogo, agua ou
humidade.
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- Nao se sente nem coloque objetos pesados ou afiados em
cima do aparelho.

— Antes de operar o robot aspirador, prepare a sala e tenha o
cuidado constante de remover objetos e cabos que possam
afetar o seu funcionamento.

- Mantenha o aparelho longe de roupa, cortinas e outros
objetos e materiais similares.

- Cologue o produto sobre uma superficie plana e estavel.
Evite coloca-lo em locais instaveis onde haja risco de queda
(tais como mesas ou cadeiras).

- Antes de usar o aparelho, verifique se todas as ligacdes,
tanto no robd aspirador como na base de autolimpeza,
estao em boas condicoes.

- Evite operar o rob6 aspirador em temperaturas
extremamente altas ou baixas.

— 0 aparelho s6 deve ser utilizado com a bateria fornecida ou
com unidades compativeis aprovadas pela Cecotec.

- As baterias ndo recarregaveis nao devem ser carregadas.

- Certifique-se de que o aparelho nao esteja ligado a uma
tomada elétrica antes de o limpar ou fazer a manutencao do
aparelho.

- Certifique-se de que a base de autolimpeza nao esteja ligada
a uma tomada elétrica antes da sua limpeza.

Instrucoes da bateria

— Odispositivo inclui uma bateria de ides de litio, ndo o queime
nem o exponha a altas temperaturas, pois pode explodir.

- As baterias podem apresentar fugas em condicbes
extremas. Se as baterias deitarem gotas, nao toque no
liquido. Se o liquido entrar em contacto com a pele, lave-
se imediatamente com agua e sabdo. Se o liquido entrar
em contacto com os olhos, lave imediatamente com
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agua abundante durante no minimo 10 minutos e procure
assisténcia médica. Utilize luvas para manipular a bateria
ou a pilha e deite-a fora imediatamente de acordo com a
normativa local.

Evite o contacto entre baterias e pequenos objetos metalicos
como clipes, moedas, chaves, parafusos ou pregos.

Nao altere a bateria de forma nenhuma.

As baterias devem ser removidas do aparelho para uma
eliminacao segura.

Mantenha as pilhas que podem ser engolidas fora do alcance
das criancas.

Aingestao de baterias pode causar queimaduras, perfuracao
de tecido mole e morte. Pode causar queimaduras graves
nas duas horas seguintes a sua ingestao.

Se a bateria for engolida, procure prontamente cuidados
meédicos nas instalacoes médicas mais proximas.
ADVERTENCIA: para carregar a bateria, utilize apenas a base
de autoesvaziamento fornecida com o aparelho.

Os terminais de alimentacao das baterias nao devem estar
em curto-circuito.

Se o aparelho tiver de ser armazenado por um longo periodo
de tempo, é aconselhavel remover as baterias.

As baterias devem ser inseridas na posicao correta. Tenha
em conta a polaridade das pilhas ao substitui-las.
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VEILIGHEIDSINSTRUCTIES

Lees de volgende instructies aandachtig voordat u het product
gebruikt. Bewaar deze handleiding voor toekomstig(e) gebruik
of gebruikers.

Dit product dient gebruikt te worden in overeenkomst
met de instructies in deze handleiding. Cecotec is niet
verantwoordelijk voor schade of ongevallen die het gevolg
zijn van een ongepast gebruik van het product.

Zorg ervoor dat de netspanning overeenkomt met de
spanning vermeld op het classificatielabel van het apparaat
en dat het stopcontact geaard is.

Controleer de kabel regelmatig op zichtbare schade. Als de
kabel beschadigd is moet deze gerepareerd worden door de
Technische Dienst van Cecotec om elk gevaar te vermijden.
Dit apparaat is uitsluitend bestemd voor huishoudelijk
gebruik en is niet bestemd voor gebruik in bars, restaurants,
boerderijen, hotels, motels en kantoren.

Probeer niet zelf het apparaat te repareren. Neem contact
op met de Technische Dienst van Cecotec als u een probleem
ondervindt met het product.

Gebruik het apparaat niet om vloeistoffen, aangestoken
lucifers, hete sigarettenpeuken of smeulende as op te
zuigen. Gebruik het apparaat niet op natte oppervlakken.
Gebruik het apparaat niet op betonvloeren, asfalt of andere
ruwe oppervlakken.

Stop met het gebruik van het apparaat als u een abnormaal
geluid of een hoger dan normale temperatuur opmerkt.
Zorg ervoor dat de openingen van het apparaat en de
luchtstroom niet geblokkeerd raken. Houd de openingen vrij
van objecten en bedek ze niet met kleding of uw vingers.
Schakel het product uit en trek de stekker uit het stopcontact

CONGA 16090 Al SPINARM HOMEE&WASH I 29



30

als u het product niet gaat gebruiken voor een langere tijd
en voordat u het product schoonmaakt, uit elkaar haalt, in
elkaar zet of de accu eruit haalt. Trek aan de stekker om hem
te verwijderen uit het stopcontact en niet aan de kabel.
WAARSCHUWING: dit apparaat heeft draaiende onderdelen
die een risico van beknelling met zich mee kunnen brengen.
Wees uiterst voorzichtig.

Dompel de voedingskabel, de stekker of andere onderdelen
van het apparaat niet onder in water of andere vloeistoffen.
Stel de elektrische verbindingen niet bloot aan water. Zorg
dat uw handen volledig droog zijn voordat u de stekker
aanraakt of het apparaat inschakelt.

Dit apparaat kan worden gebruikt door kinderen vanaf 8 jaar
en personen met verminderde lichamelijke, zintuiglijke of
geestelijke vermogens of met gebrek aan ervaring en kennis,
indien zijondertoezicht staan ofinstructies hebben gekregen
over het veilig gebruik van het apparaat en de gevaren ervan
begrijpen. Kinderen mogen niet met het apparaat spelen.
Reiniging en onderhoud door de gebruiker mogen niet zonder
toezicht door kinderen worden uitgevoerd.

De netstekker van het netsnoer moet uit de basis
worden verwijderd alvorens schoonmaak- of
onderhoudswerkzaamheden uit te voeren.

Het apparaat mag alleen worden gebruikt met de
meegeleverde voedingseenheid.

Het apparaat mag alleen worden gevoed met de zeer lage
veiligheidsspanning die op het apparaat is aangegeven.
Raak het netsnoer of het stopcontact niet aan met natte
handen.

Stel het product niet bloot aan direct zonlicht, vuur, water of
vochtigheid.

Ga niet op het apparaat zitten en plaats geen scherpe of
zware voorwerpen op het apparaat.
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- Alvorens de robot in gebruik te nemen, dient u de ruimte voor
te bereiden en voorwerpen en kabels te verwijderen die de
werking kunnen beinvloeden.

- Houd het apparaat uit de buurt van kleding, gordijnen en
soortgelijke materialen.

- Plaats het apparaat op een vlak en stabiel oppervlak. Zet
de robot niet op plaatsen waar hij vanaf zou kunnen vallen
(zoals tafels of stoelen).

- Controleer voordat u de robotstofzuiger gebruikt of alle
aansluitingen, zowel op de robotstofzuiger als op de
zelfreinigende basis, in goede staat zijn.

- Vermijd het gebruik van de robotstofzuiger bij extreem hoge
of lage temperaturen.

- Het apparaat mag alleen worden gebruikt met de accu zijn
geleverd of met compatibele apparaten die door Cecotec
zijn goedgekeurd.

- Niet-oplaadbare batterijen mogen niet worden opgeladen.

— Zorg ervoor dat het apparaat niet op een stopcontact is
aangesloten voordat u het reinigt of onderhoudt.

- Zorg ervoor dat de zelfreinigende basis niet is aangesloten
op een stopcontact voordat u deze schoonmaakt.

Instructies voor de accu

- Hetapparaat bevat een lithium-ion accu, verbrand deze niet
en stel hem niet bloot aan hoge temperaturen, aangezien hij
kan exploderen.

- Batterijen kunnen onder extreme omstandigheden gaan
lekken. Raak niet de vloeistof aan als de accu lekt. Indien de
vloeistof van een accu in contact komt met uw huid, spoel
dan uw huid onmiddellijk met water en zeep. Als de vloeistof
in contact komt met uw ogen, spoel dan onmiddellijk uw
ogen grondig met schoon water voor minstens 10 minuten
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en zoek medische hulp. Gebruik handschoenen om de accu
of batterij vast te pakken en gooi hem onmiddellijk weg in
overeenkomst met de lokale wetgeving.

Vermijd dat de accu of batterijen in contact komt met
kleine metalen objecten zoals paperclips, munten, sleutels,
spijkers of schroeven.

Wijzig de batterij op geen enkele manier.

Accu's moeten worden verwijderd uit het apparaat voor een
veilige storting.

Houd accu's die kunnen worden ingeslikt buiten het bereik
van kinderen.

Het inslikken van de accu kan brandwonden, perforatie van
weke delen en de dood tot gevolg hebben. Kan ernstige
brandwonden veroorzaken binnen twee uur na inname.

Als de batterij wordt ingeslikt, moet onmiddellijk medische
hulp worden ingeroepen.

WAARSCHUWING: gebruik voor het opladen van de batterij
alleende zelfreinigende basis die bijhetapparaatis geleverd.
De accuklemmmen mogen niet worden kortgesloten.

Als het apparaat voor langere tijd moet worden opgeborgen,
is het raadzaam de accu te verwijderen.

De accu en batterijen moeten in de juiste positie worden
geplaatst. Let op de polariteit wanneer u ze vervangt.
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INSTRUKCJA BEZPIECZENSTWA

Przed uzyciem produktu nalezy uwaznie przeczytac ponizsze
instrukcje. Zachowaj te instrukcje do wykorzystania w
przysztosci lub dla nowych uzytkownikow.

Urzgdzenie musi by¢ uzywane wytacznie zgodnie z
instrukcjg. Cecotec nie bierze odpowiedzialnosci za szkody
spowodowane niewtasciwym uzytkowaniem produktu.
Upewnij sie, ze napiecie sieciowe odpowiada napieciu
podanemu na tabliczce znamionowej urzgdzenia i ze
wtyczka jest uziemiona.

Regularnie nalezy sprawdzac przewdd zasilajgcy pod
wzgledem widocznych uszkodzen. Jesli przewdd jest
uszkodzony, musi zostac naprawiony przez oficjalny Serwis
Pomocy Technicznej Cecotec, aby unikna¢ wszelkiego
rodzaju niebezpieczenstw.

To urzadzenie przeznaczone jest wytgcznie do uzytku
domowegoinienadajesiedouzytkuwbarach, restauracjach,
gospodarstwach rolnych, hotelach, motelach i biurach.

Nie prébuj samodzielnie naprawia¢ urzadzenia. W razie
jakichkolwiek pytan skontaktuj sie z oficjalng Pomoca
Techniczng Cecotec.

Nie uzywaj urzadzenia do odkurzania ptynoéw, zapalonych
zapatek, niedopatkdéw papieroséw, gorgcego popiotu lub
mokrych powierzchni.

Nie uzywaj tego urzadzenia na betonie, asfalcie lub innych
szorstkich powierzchniach.

Przestan korzystaczurzadzenia, jesliustyszysznienormalny
dzwiek lub zauwazysz wyzszg niz normalna temperature.
Nie blokuj otworéw urzagdzenia ani nie utrudniaj przeptywu
powietrza. Otwory nalezy utrzymywac odblokowane i nie
zatykac ich ubraniem ani palcami.
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Wytgcz i odtgcz urzadzenie od zZrodta zasilania, gdy nie
bedzie uzywane przez jakis czas, przed czyszczeniem,
przed zaktadaniem lub zdejmowaniem akcesoridw i przed
wyjmowaniem baterii. Pociggnij za wtyczke, aby jg odtgczy¢,
nie ciggnij za przewaod.

OSTRZEZENIE: To urzadzenie posiada obracajgce sie
czesci, ktére moga stwarzac ryzyko uwiezienia. Zachowaj
szczegblng ostroznose.

Nie zanurzaj przewodu, wtyczki ani zadnej innej czesci
urzgdzenia w wodzie lub innej cieczy ani nie wystawiaj
potgczen elektrycznych na dziatanie wody. Przed
dotknieciem wtyczki lub wtgczeniem urzgdzenia upewnij
sie, ze masz catkowicie suche rece.

To urzadzenie moze by¢ uzywane przez dzieci w wieku
8 lat i starsze oraz osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, sensorycznych lub umystowych lub bez
doswiadczenia i wiedzy, jesli znajduja sie pod nadzorem lub
zostaty poinstruowane w zakresie korzystania z urzgdzenia
w bezpieczny sposdb i rozumiejg zwigzane z tym zagrozenia.
Dzieci nie moga bawi¢ sie urzadzeniem. Czyszczenie
i konserwacja urzadzenia, ktére ma przeprowadzac
uzytkownik nie mogag by¢ wykonywane przez dzieci bez
nadzoru.

Wtyczke przewodu zasilajgcego nalezy wyjac¢ z bazy przed
czyszczeniem urzgdzenia lub przeprowadzaniem czynnosci
konserwacyjnych.

Urzadzenie moze by¢ uzywane wytgcznie z zasilaczem
dostarczonym wraz z urzgdzeniem.

Urzagdzenie moze by¢ zasilane wytgcznie bardzo niskim
napieciem bezpiecznym wskazanym na urzadzeniu.

Nie dotykaj przewodu ani gniazdka mokrymi rekami.

Nie wystawiaj urzadzenia na bezposrednie dziatanie
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promieni stonecznych, ognia, wody lub wilgoci.

Nie siadaj ani nie umieszczaj ostrych lub ciezkich
przedmiotow na urzadzeniu.

Przed uruchomieniem urzgadzenia nalezy przygotowac
pomieszczenie i zachowac statg ostroznosé, nalezy usunac
przedmioty i przewody, ktére mogtyby mie¢ wptyw na
dziatanie urzgdzenia.

Trzymaj urzadzenie z dala od odziezy, zaston i podobnych
materiatow.

Ustaw urzadzenie na ptaskiej i stabilnej powierzchni. Unikaj
umieszczania go w niestabilnych miejscach, gdzie istnieje
ryzyko upadku (takich jak stoty lub krzesta).

Przed uruchomieniem sprawdz, czy wszystkie potaczenia,
zarowno robota, jak i bazy samoczyszczgcej, sg w dobrym
stanie.

Unikaj uzywania robota odkurzajgcego w ekstremalnie
wysokich lub niskich temperaturach.

Urzadzenie moze by¢ uzywane wytgcznie z dotgczong
do niego baterig lub z kompatybilnymi jednostkami
zatwierdzonymi przez Cecotec.

Nie nalezy tadowac baterii jednorazowych.

Upewnij sie, ze urzadzenie jest odtgczone od gniazdka
elektrycznego przed czyszczeniem lub wykonywaniem
czynnosci konserwacyjnych.

Przed czyszczeniem upewnij sie, ze baza samoczyszczgca
jest odtgczona od gniazdka elektrycznego.

Instrukcje dotyczgce baterii
— W urzadzeniu znajduje sie bateria litowo-jonowa, nie wolno

jej pali¢ ani wystawiac¢ na dziatanie wysokich temperatur,
poniewaz moze eksplodowac.
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Bateria moze wyciec w ekstremalnych warunkach. Jesli
z baterii wycieka ptyn, nie nalezy go dotykac. Jesli ptyn
wejdzie w kontakt ze skérg, natychmiast przemyj ja mydtem
iwoda. Jesli ptyn dostanie sie do oczu, nalezy je natychmiast
przeptuka¢ duzg iloscig czystej wody przez co najmniej 10
minutizasiegnac porady lekarza. Podczas obchodzenia sie z
baterig/akumulatorem nalezy nosi¢ rekawice i natychmiast
zutylizowac go zgodnie z lokalnymi przepisami.

Unikaj kontaktu akumulatora/baterii z matymi metalowymi
przedmiotami, takimi jak klipsy, monety, klucze, gwozdzie
lub Sruby.

Nie modyfikuj baterii w zaden sposéb.

Baterie nalezy wyjg¢ z urzadzenia w celu jej bezpiecznej
utylizacji.

Baterie, ktére mogg zostac potkniete nalezy przechowywac
poza zasiegiem dzieci.

Potkniecie baterii moze spowodowac oparzenia, perforacje
tkanek miekkich i smieré. Moze spowodowac powazne
oparzenia w ciggu dwadch godzin od potkniecia.

W przypadku potkniecia baterii udaj sie szybko do
najblizszego centrum medycznego.

OSTRZEZENIE: aby natadowac¢ baterie, nalezy uzywac
wytgcznie  bazy samoczyszczgcej dostarczonej z
urzgdzeniem.

Zaciski zasilajgce baterii nie mogag ulec zwarciu.
Jesliurzadzenie bedzie schowane przez dtuzszy czas, zaleca
sie wyjecie baterii.

Baterie muszg by¢ wtozone we wtasciwej pozycji. Przy ich
wymianie nalezy zwraéci¢ uwage na polaryzacje.
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BEZPECNOSTNIi POKYNY

Pozorneé si prectéte nasledujici pokyny pred pouzitim vyrobku.
Uschovejte tento navod pro budouci pouziti nebo pro nové
uzivatele.

Tento spotrebic se musi pouzivat v souladu s timto navodem
k pouziti. Spolecnost Cecotec neni zodpovedna za zadné
Skody nebo nehody zplsobené nevhodnym pouzivdnim
vyrobku.

Ujistéte se, Ze napéti v siti odpovida napéti uvedenému na
vyrobnim Stitku spotrebice a Ze zastrcka je radné uzemnéna.
Pravidelné kontrolujte, zda napajeci kabel neni viditelné
poskozen. Pokud je kabel poskozen, musi byt opraven
Oficialni technickou asistencni sluzbou spolecnosti Cecotec,
aby se zabranilo jakémukoli nebezpeci.

Toto zafizeni je urCeno pouze pro domaci pouziti a je
vylouceno z pouziti v barech, restauracich, farmach,
hotelech, motelech a kancelarich.

NepokousSejte se spotrebic opravit sami. Kontaktujte Oficialni
technickou asistencni sluzbu spolecnosti Cecotec v pripadé
jakychkoli pochybnosti.

Nepouzivejte spotrebi¢ k vysavani kapalin, zapalenych
zapalek, cigaretovych nedopalkd, horkého popela nebo na
mokrych povrsich.

Nepouzivejte tento spotfebi¢ na betonu, asfaltu nebo jinych
drsnych povrsich.

Prestante pouzivat spotrebi¢, pokud zaznamenate
abnormalni zvuk nebo vyssi nez normalni teplotu.
Nezakryvejte otvory spotfebice ani neblokujte proudéni
vzduchu. UdrZujte otvory volné, bez prekazek, a také je
nezakryvejte oblec¢enim nebo neucpavejte prsty.

Vlypnéte a odpojte pristroj od zdroje napadjeni, pokud se
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nebude néjakou dobu pouzivat, pred jeho cisténim, pred
montazi nebo demontdzi soucasti a pfed vyjmutim baterie.
Pro jeho odpojeni zatahnéte za zastrcku, netahejte za kabel.
VAROVANI: Tento spotfebi¢ ma rotujici ¢asti, které mohou
predstavovat riziko zachyceni. Dbejte zvysené opatrnosti.
Neponorujte kabel, zastrcku ani zadnou jinou Cast spotrebice
do vody nebo jiné kapaliny a nevystavujte elektrické pripojky
plsobeni vody. Ujistéte se, Ze mate zcela suché ruce, nez se
dotknete zastrcky nebo zapnete spotrebic.

Tento spotfebi¢ mohou pouzivat déti od 8 let a osoby
se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi
schopnostmi nebo s nedostatkem zkuSenosti a znalosti,
pokud jsou pod dohledem nebo byly pouceny o bezpecném
pouzivani spotfebiCe a rozumi souvisejicim nebezpecim.
Déti si s pristrojem nesmf hrat. Cisténi a Gdrzbu, kterou ma
provadet uzivatel, nesmi provadét déti bez dozoru.

Sitovou zastrcku napdjeciho kabelu je nutné pred cistenim
nebo UdrZzbou spotrebice vyjmout ze zakladny.

Spotrebi¢ se smi pouzivat pouze s napdjecim zdrojem
dodanym se spotrebicem.
Spotrebi¢smibytnapdjenpouzevelminizkymbezpecnostnim
napétim uvedenym na spotrebici.

Nedotykejte se napdjeciho kabelu ani sitové zasuvky
mokryma nebo vlhkyma rukama.

Nevystavujte zafizeni prfimému slunec¢nimu zareni, ohni,
vodé nebo vlhkosti.

Na spotrebi¢ nesedejte a nepokladejte na néj ostré nebo
tézké predméty.

Pred spusténim robotického vysavace pripravte mistnost a
dbejte na to, abyste odstranili predmeéty a kabely, které by
mohly ovlivnit jeho provoz.
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UdrZujte spotrebi¢ v dostatecné vzdalenosti od obleceni,
zaclon a podobnych materiall.

Umistéte spotrebi¢ na rovny a stabilni povrch. Neumistujte
ho na nestabilni mista, kde hrozi nebezpeci padu (jako jsou
stoly nebo Zidle).

Pred jeho uvedenim do provozu zkontrolujte, zda jsou
vsechny pripojky, jak na robotickém vysavaci, tak na
samocistici zakladné, v dobrém stavu.

Neprovozujte roboticky vysavac pfi extrémné vysokych
nebo nizkych teplotach.

Spotrebi¢ smi byt pouzivan pouze s dodanou baterii nebo
s kompatibilnimi jednotkami schvalenymi spolecnosti
Cecotec.

Nenabijeci baterie se nesmi dobijet.

Pred cisténim nebo Udrzbou spotrebice se ujistéte, Ze
spotrebic neni zapojen do elektrické sité.

Pred cisténim samocistici zakladny se ujistéte, Ze neni
zapojena do elektrické zasuvky.

Pokyny k bateriim
- Spotrebi¢ obsahuje lithium-iontovou baterii, kterou

nespalujte ani nevystavujte vysokym teplotam, protoze by
mohla explodovat.

Baterie mohou za extremnich podminek vytékat. Pokud
baterie vytékaji, nedotykejte se kapaliny. Pokud se kapalina
dostane do kontaktu s k0zi, okamzité ji omyjte vodou a
mydlem. PFi vniknuti kapaliny do oci, okamzité vyplachnéte
oci velkym mnozstvim cisté vody po dobu nejméné 10 minut
a vyhledejte lékarskou pomoc. PouzZijte ochranné rukavice
prfi manipulaci s baterii nebo clankem a neprodlené je
zlikvidujte v souladu s mistnimi predpisy.
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Zabrante kontaktu baterie s malymi kovovymi predmety,
jako jsou kancelarské sponky, mince, klice, hfebiky nebo
Srouby.

Nezasahujte do baterie zadnym zplsobem.

Baterie musi byt ze spotrebice odstranény a zlikvidovany
bezpecnym zplsobem.

Baterie, které mohou byt spolknuty, uchovavejte mimo
dosah déti.

Spolknuti baterii m0ze zpUsobit popaleniny, perforaci
mékkych tkani a smrt. Mlze zplsobit tézké popaleniny do
dvou hodin po spolknuti.

V pripadeé spolknuti baterii okamzité vyhledejte nejblizsi
lékarskou pomoc.

VAROVANI: K dobijeni baterie pouZivejte pouze samocistici
zakladnu dodanou se spotrebicem.

Napdjeci svorky baterie nesmi byt zkratovany.

Pokud ma byt pristrojskladovan podelSidobu, doporucujeme
baterie vyjmout.

Baterie musi byt vloZeny ve spravné poloze. Dbejte na
polaritu pfi jejich vymeéne.
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GUVENLIK TALIMATLARI

Cihazi kullanmadan o6nce asagidaki talimatlar dikkatlice
okuyun. Bu kilavuzu ileride referans olarak kullanmak veya
yeni kullanicilar icin saklayin.

Bu cihaz, bu kullanim talimatlarina uygun olarak
kullanilmalidir.  Cecotec, udrunun vyanlis kullanimindan
kaynaklanan herhangi bir hasar veya kazadan sorumlu
olmayacaktir.

Elektrik voltajinin cihazin etiketinde belirtilen voltaja uygun
oldugundan ve elektrik fisinin toprakli oldugundan emin
olun.

Elektrik kablosunda gozle gorulur hasar olup olmadigini
dizenli olarak kontrol edin. Elektrik kablosunda gozle
gorulur hasar olup olmadigini duzenli olarak kontrol edin.
Kablo hasar gormusse, herhangi bir tehlikeyi 6nlemek icin
resmi Cecotec teknik destek Servis Merkezi tarafindan
onariltmalidir.

Bu cihaz sadece evde kullanim icin tasarlanmistir. Barlarda,
restoranlarda, ciftliklerde, otellerde, motellerde ve ofislerde
kullanima uygun degildir.
Cihazikendinizonarmaya calismayin. Herhangi bir problemle
karsilasma durumunda resmi Cecotec Teknik Destek Merkezi
ile irtibata gecin.

Cihazi sivilari, yanan kibritleri, sigara izmaritlerini, sicak kalu
vakumlamak ve islak yuzeylerde kullanmayin.

Bu cihazi beton, asfalt veya diger puruzli ylzeylerde
kullanmayin.

Anormal bir ses veya normalden yuksek bir sicaklik fark
ederseniz cihazi kullanmayi durdurun.

Cihazin  acikliklarini  kapatmayin  veya hava akisini
engellemeyin. Cihazin hava girislerini ve hava akisini
engellemeyin.
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Bir sutre kullanilmayacaksa, temizlik yapmadan 6nce,
parcalari monte etmeden veya sokmeden 0Once ve pili
clkarmadan once cihazi kapatin ve fisini prizden cekin.
kapatmak icin fisi cekin, kabloyu cekmeyin.

DIKKAT: Bu cihaz, sikisma riski olusturabilecek dénen
parcalara sahiptir. Son derece dikkatli olun.

Kabloyu, fisi veya cihazin herhangi bir parcasini elektrik
baglantilarini suya veya baska bir siviya maruz birakmayin.
Fise dokunmadan veya urunu acmadan o6nce ellerinizin
tamamen kuru oldugundan emin olun.

Bu cihaz, 8 yas ve uzeri cocuklar, fiziksel, duyusal veya
zihinsel yetenekleri kisitliveya deneyim ve bilgi eksikligi olan
kisiler tarafindan, cihazin guvenli bir sekilde kullanilmasina
iliskin gbzetim veya yonergelerle desteklendikleri ve ilgili
tehlikeleri anladiklari takdirde kullanilabilir. Cocuklar cihazla
oynamamalidir. Temizlik ve bakim, g6zetim olmadan cocuklar
tarafindan yapilmamauldir.

Temizlik veya bakim islemlerinden 6nce glc kablosunun
elektrik fisi tabandan cikarilmalidir.

Cihaz sadece cihazla birlikte verilen glic kaynagi unitesi ile
kullanilabilir.

Cihaz sadece cihaz lzerinde belirtilen cok dusutk gtvenlik
gerilimi ile beslenmelidir.

Guc kablosuna veya prize islak elle dokunmayin.
Cihazidogrudan gunes 1sigina, atese, suya veya neme maruz
birakmayin.

Uriiniin zerine keskin veya agir nesneler koymayin veya
oturmayin.

Cihazi calistirmadan once, oday! uygun sekilde hazirlayin
ve cihazin calismasini etkileyebilecek nesneleri ve kablolari
ortadan kaldirmaya 6zen gosterin.

Cihazi giysi, perde ve benzeri malzemelerden uzak tutun.
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Cihazi duz ve dengeli bir yluzeye yerlestirin. DlUsme riski olan
dengesiz yerlere (masa veya sandalye gibi) yerlestirmekten
kacinin.

Robot stpurgeyi calistirmadan 6nce, hem robot stptrgedeki
hem de otomatik temizleme tabanindaki tum baglantilarin
iyi durumda oldugunu kontrol edin.

Robot supurgeyi asiri yuksek veya dustk sicakliklarda
calistirmaktan kacinin.

Cihaz yalnmizca cihazla birlikte verilen pil veya Cecotec
tarafindan onaylanan uyumlu birimlerle kullanilmalidir.

Sarj edilemeyen batarya yeniden sarj edilmemelidir.

Cihazi temizlemeden veya bakimini yapmadan once cihazin
elektrik prizine bagli olmadigindan emin olun.
Temizlemeden 6nce otomatik temizleme tabaninin elektrik
prizine bagli olmadigindan emin olun.

Batarya talimatlan

Cihaz bir lityum iyon pil icerir, patlayabilecegi icin yakmayin
veya yuksek sicakliklara maruz birakmayin.

Batarya zorlu kosullar altinda sizinti yapabilir. Batarya
sizdiriyorsa, siviya dokunmayin. Sivi ciltle temas ederse,
derhal sabun ve suyla yikayin. Sivi gozlerle temas ederse,
derhal gozleri en az 10 dakika boyunca bol miktarda temiz
suyla yikayin ve tibbi yardim isteyin. Batarya veya pili
tutarken eldiven takin ve yerel yonetmeliklere uygun olarak
derhalimha edin.

Bataryalar ile kiicik metal nesneler (atac, bozuk para,
anahtar, civi veya vida gibi) arasinda temastan kacinin.
Bataryayi hicbir sekilde kurcalamayin.

Piller glvenli bir sekilde geri donusturulmek tzere cihazdan
cikaritmalidir.
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Yutulabilecekleridurumlardapillericocuklarinerisemeyecegi
yerlerde saklayin.

Bataryanin yutulmasi yaniklara, yumusak dokularin
delinmesine ve 6lume neden olabilir. Yutulduktan sonraki iki
saat icinde ciddi yaniklar olusabilir.

Batarya sivisi yutulmasi halinde derhal tibbi yardim talep
edin.

UYARI: bataryayl sarj etmek icin sadece cihazla verilen
otomatik temizleme tabanini kullanin.

Batarya besleme terminalleri kisa devre yapmamalidir.
Cihaz uzun sure saklanacaksa, bataryanin cikarilmasi
tavsiye edilir.

Batarya dogru pozisyonda yerine yerlestirilmelidir. Pilleri
degistirirken kutuplara dikkat edin.
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INSTRUCCIONS DE SEGURETAT

Llegiu les seguents instruccions atentament abans d'utilitzar
el producte. Deseu aquest manual per a futures referencies o
nous usuaris.

Aguest aparell s'ha d'utilitzar de conformitat amb el que
indica aquest manual d'instruccions. Cecotec no es fa
responsable de cap dany o accident que sigui consequencia
de l'ds inapropiat del producte.

Assegureu-vos que el voltatge de xarxa coincideixi amb el
voltatge especificat a l'etiqueta de classificacio del producte
i que l'endoll tingui presa de terra.

Inspeccioneu el cable d'alimentacié regularment a la recerca
de danys visibles. Si el cable presenta danys, ha de ser
reparat pel Servei d'Assistencia Tecnica Oficial de Cecotec
per a evitar qualsevol tipus de perill.

Aquest aparell esta dissenyat exclusivament per a Us
domestic i queda exclos el seu Us en bars, restaurants,
granges, hotels, motels i oficines.

No intenteu reparar laparell pel vostre compte. Per a
qualsevol dubte o consulta, poseu-vos en contacte amb el
Servei d'Assistencia Tecnica Oficial de Cecotec.

No utilitzeu l'aparell per aspirar liquids, llumins encesos,
burilles, cendra calenta ni sobre superficies mullades.

No utilitzeu aquest aparell en terres de formigé, asfalt o
altres superficies rugoses.

Deixeu d'utilitzar l'aparell si percebeu un so anormal o una
temperatura més alta del que és normal.

No bloguegeu les obertures de l'aparell ni obstruiu el flux
d'aire. Mantingueu les obertures lliures d'objectes i no les
tapeu amb roba o els dits.
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Apagueu i desendolleu l'aparell de la font d'alimentacié
quan no s'utilitzi per un temps, abans de netejar-lo, abans
de muntar o desmuntar els components i abans de retirar
la bateria. Estireu l'endoll per desconnectar-lo; no estireu el
cable.

ADVERTIMENT: aquest aparell té parts rotatories que poden
comportar risc d'atrapament. Extremeu les precaucions.

No submergiu el cable, l'endoll o qualsevol altra part de
'aparell en aigua o qualsevol altre liquid, ni exposeu les
connexions electriques a l'aigua. Assegureu-vos que teniu
les mans completament seques abans de tocar l'endoll o
encendre ['aparell.

Aguest aparell pot ser utilitzat per nens a partir de 8 anys
i persones amb capacitats fisiques, sensorials o mentals
reduides o manca d'experiencia i coneixement, sempre que
se'ls doni supervisié o instruccions apropiades respecte
a l'ls de l'aparell d'una manera segura i comprenguin els
perills que implica. Els nens no han de jugar amb l'aparell. La
neteja i el manteniment que l'usuari ha de fer no han de ser
duts a terme per nens sense supervisio.

La clavilla de presa de corrent del cable d'alimentacié ha de
ser retirada de la base abans de netejar 'aparell o realitzar
les operacions de manteniment.

L'aparellnomés s'ha de fer serviramb la unitat d'alimentacié
subministrada amb l'aparell.

Laparell només s'ha d'alimentar a la molt baixa tensio de
seguretat indicada a l'aparell.

No toqueu el cable ni la presa de corrent amb les mans
mullades.

No exposeu l'aparellallum solardirecta, foc, aigua o humitat.
No us asseieu ni colloqueu objectes esmolats o pesats
damunt l'aparell.
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- Abansdeposarenfuncionamentelrobotaspirador, prepareu
'habitacié i aneu amb compte constant. Aixi mateix, retireu
els objectesicables que puguin afectar el seu funcionament.

- Mantingueu l'aparell allunyat de peces de roba, cortines i
materials similars.

- Colloqueu l'aparell en una superficie plana i estable. Eviteu
collocar-lo en llocs inestables on hi hagi risc de caiguda
(com taules o cadires).

- Abans de posar-lo en funcionament, comproveu que totes
les connexions, tant les del robot aspirador com les de la
base d'autoneteja, estan en bon estat.

- Eviteu posar el robot aspirador en funcionament sota
temperatures extremadament altes o baixes.

- laparell només s'ha de fer servir amb la bateria
subministrada amb aquest o amb unitats compatibles
aprovades per Cecotec.

- Les bateries no recarregables no han de ser recarregades.

- Assegureu-vos que l'aparell no esta connectat a una presa
de corrent abans de dur a terme la neteja de l'aparell o de
fer-ne el manteniment.

- Assegureu-vos que la base d'autoneteja no estigui
connectada a una presa de corrent abans de netejar-la.

Instruccions de la bateria

— Laparellinclou una bateria d'i¢-liti. No la cremeu ni l'exposeu
a temperatures altes, ja que podria explotar.

- Lesbateriespodenpresentarfugidesencondicionsextremes.
Si les bateries degoten, no toqueu el liquid. Si el liquid entra
en contacte amb la pell, renteu-la immediatament amb
aigua i sabd. Si el liquid entra en contacte amb els ulls,
renteu-los de forma immediata amb abundant aigua neta
durant un minim de 10 minuts i busqueu assistencia medica.
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Utilitzeu guants per manejar la bateria o la pila i llenceu-la
immediatament d'acord amb la normativa local.

Eviteu el contacte entre bateries i petits objectes metallics
com clips, monedes, claus o cargols.

No altereu la bateria de cap manera.

Les bateries han de retirar-se de l'aparell per a la deixalla de
manera segura.

Mantingueu fora de 'abast dels nens bateries que tinguin
risc de ser ingerides.

La ingestid de bateries pot provocar cremades, perforacié
de parts toves i la mort. Poden provocar cremades greus
durant les dues hores posteriors a la ingesta.

En cas d'ingerir bateries acudiu rapidament al vostre centre
medic més proper.

ADVERTIMENT: per a la recarrega de la bateria, utilitzeu
nomeés la base d'autoneteja subministrada amb l'aparell.
Els borns d'alimentacié de les bateries no han de ser
curtcircuitats.

Si es preveu que l'aparell estara emmagatzemat un llarg
periode de temps, és convenient retirar les bateries.

Les bateries han de serinserides a la posicié correcta. Fixeu-
vos en la polaritat a 'hora de reemplacar-les.
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OAHIIEZ AZ®AAEIAZ

AloBdoTte  TIPOOEKTIKA  TIC  TTOPAKATW  odnyieg  TpIv
XPNOIUOTTOINOETE TNV ouokeur. PUAGETE auTtd TO gyxEIpidIo yia
MEAAOVTIKA ava@opd 1} yia VEOUG XPrOTEG.

AUTI) n OUOKeUN TIPETTEI va XPNOIUOTTOIEITAI CUMPWVA HE
TIG TTapouoeg odnyieg xpriong. H Cecotec dev eubuveral
yla oT1roladnTToTe ¢nuia r atuxnua TToU TTPOKUTITEl ATTO
AKATAAANAN Xprion Tou TTPoIOVTOC.

BeBaiwBeite 611 N 1don Tou SIKTUOU AVTIOTOIXEI TNV TAGN TTOU
QAVOQEPETAl OTNV ETIKETA OVOPAOTIKWY XOPAKTNPIOTIKWY TNG
OUOKEUNG Kail 6Tl n TTpila gival yelwpévn.

EAEyxeTE TAKTIKA TO KOAWDIO TPOPODOUTIAC YIa TUXOV OPATEG
¢nMIEG. Eav TO KaAwdIO £Xel TTapoucIdcel KATToIo TTPORANUQ,
TTPETTEI VA ETTIOKEUQOTEI ATTO TO ETTIONUO KEVTPO ECUTTNPETNONG
TnG Cecotec yia va punv TpoKUWel OTTOI0OATTOTE KivOUVOG.
AUTA n ouokeun €xel oXedIaoTel HOVO yIa OIKIOKA XPHon Kal
deV TTPOOPICETAI VIO XPrON O€ UTTAP, EOTIATOPIA, AYPOKTHUATA,
Eevodoxeia, JOTEA Kal ypageia.

Mnv ETTIXEIPAOETE VA ETTIOKEUACETE T OUOKEUN POVOI 0AG.
Edv £xete epWTNOEIG, ETTIKOIVWVHOTE PE TO ETTIONUO KEVTPO
eCuttnpétnong Tng Cecotec.

Mnv XpNOIUOTIOIEITE TN CUCKEUNR YIA TNV avappopnaon uypwy,
AVOUMEVWYV OTTIPTWYV, ATTOTOIYapWY, KAUTAG oTAXTNG i TTAVW
O€ UYPEG ETTIPAVEIEG.

Mnv Tnv XPNOIUOTIOIEITE OE OKUPOBEUA, AOPAATO I AAAEG
TPOXIEG ETTIQAVEIEG.

Edv Trapatnprioete pn QUOIOAOYIKO NAXO 1 uwnAoTEPN
BepuoKpaaiaaTTd TNV KAVOVIKH, OTANATHOTE VO XPNOIUOTIOIEITE
TN OUOKEUN.

Mnv @pdadeTe Ta AVOiyuATA TNG CUOKEUNG KAl NV €UTTOdICETE
TN ponl Tou aépa. KpatioTe Ta avoiyyata pakpid oTrod
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QVTIKEIJEVA KAl INV Ta @PACETE E poUXA I Ta DAXTUAQL.
ATTEVEPYOTTOINOTE KAl ATTOOUVOEDTE TNV OUCKEUN OTTO TNV
TNYR TPOYOodOCiag Otav dev TO XPNOIKOTIOIEITE YIA KATTOIO
Xpoviké didoTtnua, Tpiv ammd Tov Kabapiopd, TTpiv atrd Tn
ouvappoAdynon 1 ammoouvapuoAdynon €CapTNUATWY  Kal
TTpIV ammd TNV agaipeon TnG Ptratapiag. TpaBrgte ammd tnv
TTPIa yIa va TO ATTOCUVOECETE, UNV TPARNEETE TO KAAWDIO.
MPOZOXH: H ouokeur €xel TTEPIOTPEPOUEVA ECOPTANOTA
TTOU PTTOPEI va TTpokaAéoouy TTayideuorn. Na €ioTe CAIPETIKA
TIPOCEKTIKOI.

Mnv BuBiCete TO KaAwdIO, TNV TTIPICa 1} OTTOI0dNTTIOTE GAAO
€€APTNUA TNG CUOKEUNG O€ VEPD I OTTOI00NTTOTE AAAO UYPO Kal
MNV eKOETETE TIC NAEKTPIKEG aUVOEDEIC O€ vepPO. BePalwBeite
OTI T XEPIO OAG €ival EVTEAWG OTEYVA TTPIV AYYIEETE TNV TTPICO
Il EVEPYOTTOINOETE TN CUOKEUN.

AuTI N OUOKEUN PTTOPEI va XpnaolpoTroinBei atrd Traidid nAikiog
aTro 8 £TWV Kal Avw Kal ATTO ATOPA PE PEIWUEVEG CWHATIKEG,
aloOnTnNEIoKkES A dlavonTIKES IKAVOTNTEG 1 EAAEIYN EUTTEIPIOG
KQIl YVWOEWV, EQOTOV £xouv AGBel etTiBAewnN 1) 0dnyieg OXETIKA
ME TN XPNON TNG CUOKEUAG ME AOQPAAN TPOTTO KAl KATAVOOUV
TOUG OXETIKOUG KIVOUVOUG. Ta TTaidid dev TTPETTEI va TTaifouv
ME Tn ouokeur]. O KaBapIoUOG Kal N CuVTHPNON TTOU TTPETTEI
va KAVEl 0 XPAOTNG OeV TTPETTEI va YiVETAI ATTO TTAIBIA XWPIG
ETTIBAEWN.

To Buoua Tou KaAwdiou TPoPodOCIag TTPETTEI va APAIPEITAI
amd TN Bdaon Tpiv amd TOV KABOPIOPO 1 TIG E€PYATIES
ouvThpNOoNG.

H ouokeury ytropei va xpnoiyotroinBei poévo pe 1o €ApTnua
TPOPODOTIAG TTOU TTAPEXETAI PE TN CUCKEUN.

H ouokeun TTpéTTel va Tpo@odoTeiTal udvo Pe TNV TTOAU XaunAn
TAoN A0PAAEiag TTOU avaypAPETAl 0T OCUOKEUN.

Mnv ayyieTe TO KOAWDIO PEUPATOG 1 TNV TTPICa pE BpeyuEva
XEpIa.
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Mnv eKBETETE TN CUOKEUN O€ AUECO NAIOKO PWG, PWTIA, VEPO
1 vypaaoia.

Mnv KGBeoTe Kal PNV TOTTOBETEITE AXUNPEA 1) Bapid avTIKEipEva
TTAVW OTN CUOKEUN.

Mpiv B€oeTe o€ AcIToupyia T OKOUTTO POUTTOT, TTPOETOIUACTE
TO OWMATIO KOl TIPOCEETE OUVEXWS VO  OTTOPOKPUVETE
QVTIKEIHEVA Kal KaAwdia TTou Ba putropoucayv va eTnPedcouV
TN A&IToupyia TNG.

KpatoTte Tn OUOKEUR HAKPIA aTTd pouxd, KOUPTIVEG Kal
TTOPOMPOIa AVTIKEIUEVA.

ToTToBETAOTE TN CUOKEUN O€ TTITTEdN KAl OTABEPN ETTIPAVEIQA.
ATToQuyeTe TV TOTTOBETNON TOU O€ AoTaBr onueia OTTOU
UTTAPXEI Kivouvog TITwaong (0TTwg TpaTtrédia A KAPEKAEG).
Mpiv ammd TN xpAon, €AEyEte OTI OAeg oI ouvdEoElg, TOOO
OTn OKOUTTa POMTTOT 600 Kal 0TNV auTokaBapi{ouevn Baon,
BpiokovTal o€ KAAr KATGoTOOM.

ATTOQUYETE TN AEITOUPYIQ TNG POMTIOTIKAG OKOUTIOG O€
eCAIPETIKA UYNAEG 1] XaUNAEG BEPUOKPOATIEG.

H cuokeun TTPETTEN va XPNOIYOTIOIEITAI JOVO PE TNV UTTATAPIO
TTOU TTOPEXETAI ME TN OUOKEUR 1 PE OUPPBATEG POVADEG
eykekpipéveg atmod Tnv Cecotec.

O1 un emavagopTi{OueveG  PTTaTAPiEG Ogv  TIPETTEI VA
eTTavagopTtidovTal.

BePaiwBeite 611 N cuokeun dev cival ouvdedepévn o€ Tpila
TTPIV KOBAPIOETE i} CUVTNPAOETE TN OCUOKEUN.

BeBaiwBeite 611 autokaBapilduevn Pdaon Oev  gival
ouvoedepévn o€ TIPida TTPIV TNV KaBapioETE.

Odnyigg yia Tnv prrarapia
- H ouokeun trepihapBaver putratapia 16viwy AiIBiou, unv Tnv

KAWETE KAl uNV TNV EKBECETE O€ UPNAEC BEpUOKPATies, KaBWGS
MTTOPEI VO EKPAVYEI.
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H ptraTapia evoéxeTal va TTapoucIAoouy dlappor] 0€ aKpaies
ouvOnkeg. Eav o1 pmmarapieg mrapoucidoouv dlappor], PNV
ayyiCete 10 uypd. EAv 10 uypo £pBel o€ TP PE TO OEPUQ,
TTAUBEITE apéowc Pe aaTTouvi Kal vepd. Edav 1o uypod £pBel o€
ETTAQN ME TA PATIA, EETTAUVETE QUEOWG T PATIA PE APOovo
KaBapd vepd yia TouAdxiotov 10 AeTTTd kal avaldntroTe
1aTpIKA BonBcia. PopéaTe yavTia OTav XEIPICETTE TNV PTTATAPIA
KAl OTTOpPIYTE TNV aUECWS CUPQWVA HPE TOUG TOTTIKOUG
KQVOVIOUOUG.

ATTOQUYETE TNV ETTAQPN TWV PTTOTAPIWV HE MIKPA METAAAIKA
QVTIKEIPEVA, OTTWG CUPPATITIKA, KEPUATA, KAEIDIA, KAPPIA N
Bideg.

Mnv TTapafIdleTe TNV PTTOTAPIA JE OTTOIOVOATTOTE TPOTTO.

O1 ytratapicg TPETTEN VO a@aipeBoUV aTTd Tr CUCKEUN YIO TV
Ao@aAr aoppIYn TNG.

QuA&éTe TIg pTTaTapieg pakpid atrd Ta TaIdId, €AV UTTOPOUV
va Katatrolouv.

H katdrroon PItatapiwv PTTOPEN va TTPOKAAECEl eykaupaTd,
d14Tpnon HaAaKwVY hopiwv Kal Bdvato. MTropei va TTpoKaAETEl
ooBapd eykauuaTta eviog dUO WPWV ATTO TNV KATATTOOT.

2€ TTEPITITWON KATATTOONG PTTATAPIWY, avalnTAoTE auECWS
1aTpIKN BorBeia.

MPOZOXH: Ta va eTava@opTiceETe TNV  PITOTApPIQ,
XPNOIUOTTOINOTE POVO Tnv auTtokaBapi{duevn Bdon 10U
TTOPEXETAI PJE TN OUOKEUN.

O1 aKPOBEKTEG TPOYODOOCIAG TWV PTTATAPIWY OEV TTPETTEI VO
BpaxukukAwvovTal.

Edv n ouokeun TTpoOKeITal va aTTOBNKEUTET yIa UEYAAO XPOVIKO
dIGoTNMA, CUVIOTATAI N APAIPECT TWV UTTATAPIWY.

O1 ptratapieg mpémel va TomoBeTnOouv oTn ocwoTth B€on.
Mpoc€gTe TNV TTOAIKOTNTA YIA TNV AVTIKATAOTACT TOUG.

| CONGA



1. PIEZAS Y COMPONENTES

Fig. 1.1:
Sensores anticolision
Vuelta a la base
Botdn de encendido
Laser
Cubierta superior
Mopas rotatorias
Ruedas motrices
Tapa cepillo central
Cepillo central

. Bateria

. Cepillo lateral

. Rueda omnidireccional Rueda omnidireccional

. Sensor ultrasénico

14. Sensores anticaida
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Accesorios del robot aspirador. Fig. 1.2:
1. Cable dered

Cepillo lateral

Mopa (x2)

Bolsa base de autolimpieza

Manual de instrucciones

AN ol

Base de autolimpieza. Fig. 2:

1. Bandeja de autolimpieza
Desaglie bandeja de autolimpieza
Depdsito de agua sucia

Depésito de agua limpia

Depésito de polvo

BAE o

Depésito mixto. Fig. 3:

Bornes de carga

Sensor infrarrojo

Sistema canalizacion vaciado depésito
Tapa superior depésito de polvo
Apertura depdésito de polvo

Filtro alta eficiencia

AN S

ESPANOL
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NOTA:
Los graficos de este manual son representaciones esquematicas y puede que no coincidan
exactamente con los del producto.

2. ANTES DE USAR

- Este robot aspirador presenta un embalaje disefiado para protegerlo durante su
transporte. Saque el robot aspirador de su caja. Puede guardar la caja original y otros
elementos del embalaje en un lugar seguro para prevenir dafios en el robot aspirador si
necesita transportarlo en el futuro. Si desea deshacerse del embalaje original, aseglrese
de reciclar todos los elementos correctamente.

- Aseglrese de que todas las piezas y componentes estan incluidos y en buen estado. Si
faltara alguna o no estuvieran en buen estado, contacte de forma inmediata con el Servicio
de Atencién Técnica oficial de Cecotec.

- No retire el niUmero de serie del producto, para poder mantener una correcta trazabilidad
de su equipo en caso de solicitar asistencia.

Advertencias

Retire todos los objetos alrededor del robot aspirador, como prendas de ropa, papeles, cables,

cortinas u otros objetos fragiles que puedan obstaculizar o entorpecer el funcionamiento del

robot aspirador. Fig. 4

- Si la habitacién que desea limpiar se encuentra cerca de un balcén o unas escaleras,
debe colocar una barrera fisica para prevenir que el robot aspirador caiga y se dafe, y asi
asegurar un funcionamiento seguro. Fig. 5

- No utilice el robot aspirador para limpiar liquidos. Fig. 6

- La exposicion directa a la luz solar o los grandes contrastes de luz puede afectar al
perfecto funcionamiento de los sensores. Si esto sucediera, elrobot aspirador se detendria,
cambielo de sitio para un nuevo ciclo de limpieza.

- Tenga en cuenta que la altura total del robot aspirador son 10 cm vy los sensores estan en
la parte inferior del robot aspirador, por lo que se aconseja deshabilitar todo acceso a una
altura inferior a 10 cm con el fin de evitar dafiar el laser.

Instalacion de la base de autolimpieza. Fig. 7

- (Cologue la base de autolimpieza contra una pared y deje un espacio libre minimo de 1,5
metros delante y 0,5 metros a cada lado.

- Conecte la base de autolimpieza a una toma de corriente. Enrolle y guarde el cable restante
para evitar accidentes.

- Mantenga pulsado el botén encendido durante unos segundos.

- Cuando el indicador luminoso se encienda, coloque el robot aspirador en la base de
autolimpiezay aseglrese de que los bornes de carga de ambos coincidan. Sila luz parpadea
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en azul, significa que la baterfa no estéd completamente cargada. Para asegurar el mayor
tiempo de limpieza, espere que la luz cambie a azul fija, esto indicarad que la bateria esta
totalmente cargaday el robot aspirador esta listo para usarse.

Aviso

Elrobot aspirador se encenderd automaticamente al colocarlo en la base de autolimpieza.
Elrobot aspirador no se puede apagar durante la carga.

Instalacién del depésito de agua limpia. Fig. 8

Extraiga el depdsito de agua limpia (depdsito con la tapa transparente) en la direccion
indicada en la figura 8.

Levante la tapa vy llene el depédsito con agua limpia. No supere la marca del depésito
sefialada como MAX.

Instale de nuevo el depésito de agua limpia en su posicién original.

Aviso: la capacidad maxima del depésito de agua limpia es 4 litros.

Primer uso

Unavezinstalado el robot aspiradory la base de autolimpieza, debera seguir los siguientes
pasos antes de realizar la primera limpieza.

En primer lugar, el robot aspirador tendrd que realizar un ciclo de carga completo.
Se recomienda dejarlo cargando durante toda la noche. Cuando tenga la bateria
completamente cargada podré realizar la primera limpieza y guardar el primer mapa. Para
ello, active elmodo Auto y seleccione la potencia de succién Eco. Es muy importante seguir
estas indicaciones para que el robot aspirador reconozca todos los rincones del hogar y
pueda realizar un mapeo completo.

Cuando el robot aspirador se quede sin bateria, este volvera a la base de autolimpieza,
guardara tanto el mapa completo como los mapas incompletos, y una vez cargado,
continuara la limpieza en el punto donde se habia quedado hasta mapear la totalidad de
la superficie. EL robot aspirador mapea constantemente, por lo que se adapta de manera
individualizada y personalizada a las particularidades de cada hogar y mejora su mapa
constantemente.

El robot volverd a la base de autolimpieza para limpiar las mopas y humedecerlas de
nuevo para continuar con la limpieza, segun la frecuencia seleccionada en la aplicacién.

Informacién sobre su base de autolimpieza

La base de autolimpieza incluye la funcién de carga, limpieza de mopas y vaciado del
depdsito de polvo. Tras la limpieza, el robot volverd automaticamente a la base de
autolimpieza para cargar la bateria, vaciar el depdsito de suciedad, limpiar y secar las
mopas.

Durante la limpieza, el robot volverd a la base de autolimpieza para limpiar las mopas y
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humedecerlas de nuevo para continuar la limpieza dénde se quedd, segln la frecuencia
seleccionada en la aplicacién.

La base realizara la funcién de autovaciado segln la frecuencia de vaciado que haya
seleccionado desde la aplicacién.

Ademas, se podrd forzar el vaciado del depdsito de polvo desde el robot aspirador,
pulsando el botén de vuelta a base de autolimpieza “casita”, o bien desde la aplicacién.
Cuando el robot llegue a la base de autolimpieza emitira un pitido, significa que ha hecho
buen contacto con los bornes de carga de la base.

A continuacion, la base limpiara las mopasy recogera el agua sucia generada. Finalizada la
limpieza y recogida de agua sucia, la base activara la funcién de secado de mopas.

Si elindicador luminoso de la base de autolimpieza estd en rojo, puede indicar que la bolsa
de suciedad no estd puesta o que estd llena, que el depdsito de agua limpia estd vacio o el
depdsito de agua sucia esta lleno.

Si es asi, coloque o cambie la bolsa, llene el depdsito de agua limpia o vacie el depésito de
agua sucia.

3. FUNCIONAMIENTO

Botones del robot aspirador

Modo Auto

Pulse el botén de encendido en el robot aspirador o selecciénelo en la aplicacién para que
comience a limpiar automaticamente en modo Bordes y luego realice un ciclo de limpieza
de forma ordenada en zigzag, mientras reconoce las &reas por las que ha limpiado y por
las que no. Elrobot aspirador planeard la ruta de la limpieza de forma automatica a medida
que limpia.

El robot volverd a la base de autolimpieza para limpiar las mopas y humedecerlas de
nuevo para continuar con la limpieza, segln la frecuencia seleccionada en la aplicacion.
Si controla el robot aspirador de forma manual durante este modo, este recalculara la
ruta, por lo que podria pasar por zonas que ya estan limpias. Para asegurar una limpieza
eficiente, no dirija el robot aspirador de forma manual durante la limpieza automatica.
Gracias a su tecnologfa Total Surface 2.0, el robot aspirador volvera automaticamente a la
base de autolimpieza cuando la baterfa esté baja, y retomara la limpieza con alta eficiencia
desde el mismo punto cuando haya finalizado la carga.

Durante la limpieza, el robot aspirador hard una pequefia pausa para evaluar el area y
planear la ruta de la limpieza (esta pausa varia dependiendo de las condiciones del hogar).

Modo de Vuelta a la base

56

Pulse el botén de vuelta a la base en el robot aspirador o selecciénelo en la aplicacién para
enviar al robot aspirador a la base de autolimpieza.
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- Este modo se puede activar durante cualquier ciclo de limpieza.

- Elrobot aspirador tomara la ruta mas corta para volver a la base de autolimpieza gracias
a la memorizacién de mapas y la funcién de vuelta a la base.

- Cuando la bateria esté baja, gracias a la tecnologia TotalSurface 2.0, el robot aspirador
volverd automaticamente a la base de autolimpieza para evitar quedarse sin bateria. Una
vez que se haya cargado, volvera a retomar la limpieza desde el punto exacto en el que se
habia quedado.

Aviso:
El robot aspirador no podra volver a la base de autolimpieza si no tiene un buen acceso a ella.
Si esto ocurre, coléquelo de forma manual en la base de autolimpieza.

Funciones

Pausa:

Mientras el robot aspirador esté en funcionamiento, pulse el botén de encendido en el robot
aspirador o selecciénelo en la aplicacién para pausar el proceso de limpieza. Pulse el botén
encendido en el robot aspirador o selecciénelo en la aplicacién para reanudar el proceso de
limpieza.

Standby:

El robot aspirador entrara en modo standby automaticamente después de 10 minutos de
inactividad.

Pulse el botén de encendido en el robot aspirador o en la aplicacién para activarlo de nuevo.

Modos de limpieza

- Esterobotaspiradorincluye diferentes modosy funciones que se pueden activar mediante
la aplicacién.

- Ademaés, en cada uno de los modos de limpieza de la aplicacién se podra seleccionar la
opcién “Turbo en alfombras” el cual activa la potencia de succién al méximo cuando el
robot aspirador detecta una alfombra.

- Tenga en cuenta que el robot detendra el movimiento rotatorio de las mopas al detectar
la alfombra, pero si las mopas estdn mojadas podria humedecer la alfombra. Para evitar
esto, desde la aplicacién podra indicar areas restringidas en las zonas donde estén las
alfombras en su hogar, o directamente desde la aplicacién indicar que el robot no suba a
la alfombra al detectarla.

Modo Bordes:

- Cuando seleccione este modo, el robot aspirador limpiara a lo largo de la pared y alrededor
de los muebles (patas de las mesas, de las sillas, etc.).
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- El robot volvera a la base de autolimpieza para limpiar las mopas y humedecerlas de
nuevo para continuar con la limpieza, segln la frecuencia seleccionada en la aplicacion.
- Pulse el modo limpieza de bordes en la aplicacién.

Modo Manual:
El robot aspirador se puede mover manualmente seleccionando el modo manual en la
aplicaciény haciendo uso de los cursores (flechas).

Modo Clean a spot:

- Seleccione este modo para limpiar una zona especifica del mapa en profundidad,
aprovechando la potencia méxima del robot aspirador. El robot aspirador limpiara
una zona de 1,6m x 1,6m en movimientos zigzag y volverd a la base de autolimpieza de
forma directa al finalizar. EL robot aspirador Unicamente activara la limpieza en la zona
seleccionada, por lo que ird al punto y volvera a la base sin aspirar.

- Para activar este modo, seleccione la opcién limpieza puntual en la aplicacion.

Modo de Area restringida:

Delimite en el mapa zonas concretas que no desea que el robot aspirador limpie. El robot
aspirador detectara la zona delimitada y no la limpiara.

Puede seleccionar mas de un area restringida en el mapa.

Modo Limpieza Completa:

- Seleccione este modo para llevar a cabo una limpieza profunda. El robot aspirador
realizara una limpieza en modo bordes, continuara haciendo zigzag en sentido horizontal
y zigzag en sentido vertical. Después volvera a la base de autolimpieza.

- Para activar este modo, seleccione la opcién limpieza en la aplicacion.

Funcién de nivel de potencia:

Seleccione el nivel de potencia en la aplicacién para controlar la potencia de succién del robot
aspirador durante el proceso de limpieza. Existen cuatro niveles de potencia de succién: Off,
Eco Normaly Turbo.

Programacion de limpieza:

- Para facilitar la limpieza, el robot aspirador tiene una funcién que permite programarlo
diariamente desde la aplicacién. De acuerdo con la configuraciéon, el robot aspirador
iniciara la limpieza de forma automatica los dias seleccionados a las horas indicadas.

- Antes de ajustar la hora y la configuracién, asegurese de que el robot aspirador esta
encendido.

- Ademas, podra seleccionar diferentes programas de limpieza predefinidos para diferentes
situaciones de su dia a dia.
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Otras Funciones:

Funcién No molestar:

El robot aspirador tiene la opcién de poder configurar una franja horaria de no molestar,
que puede ser modificada o cerrada desde su APP mévil. Durante este periodo de tiempo
configurado, el robot aspirador cerrard las funciones de limpieza automatica continua y la
temporizacion.

Funcién Edicién de Mapas:

Esta funcién permite editar los mapas generados: renombrar areas de limpieza, dividir o
combinar dreas, y editar modo de limpieza, sefialar dreas restringidas y seleccionar diferentes
potencias de succién.

Funcién Localizacion del robot aspirador:
Permite localizar el robot aspirador en el mapa.

4. LIMPIEZAY MANTENIMIENTO
Limpieza del cepillo Lateral. Fig. 9

El cepillo lateral estd disefiado con multitud de cerdas y se utiliza tanto para arrastrar la
suciedad hacia la boca de succién como para limpiar a fondo los bordes y esquinas. Este cepillo
se puede desgastar con el paso del tiempo, lo que tendrd una consecuencia negativa en la
eficiencia de la limpieza.

Recomendaciones

- Serecomienda limpiar el cepillo lateral una vez por semana.

- Retire con un destornillador el tornillo de sujecién del cepillo lateral y limpie el cepillo
regularmente.

- Unavez limpio vuelva a instalar el cepillo lateral con la ayuda del destornillador.

Recomendacién
Para asegurar una limpieza perfecta, se recomienda cambiar el cepillo lateral cada 3 meses
(dependiendo de la frecuencia y del tipo de uso).

Limpieza del cepillo central. Fig. 10

El cepillo central gira a alta velocidad y ayuda a introducir la suciedad en la boca de succién.
Este cepillo esta en contacto con el suelo y por tanto con la suciedad, por lo que se puede
desgastar con el paso del tiempo, lo que tendra una consecuencia negativa en la eficiencia de
la limpieza. Por ello, se recomienda cambiar el cepillo central maximo cada 320 horas o menos.
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Presione ligeramente las pestarias delmarco delcepillo central paraabrirelcompartimento
y sacarlo.

Retire las pelusas y demas suciedad atrapada en el cepillo y alrededor de los ejes.
Despeje y limpie el canal de succién del robot aspirador.

Instale de nuevo el cepillo centraly el marco.

Recomendacién: limpie el cepillo central una vez por semana.

Deposnto de polvo. Fig. 11.

Levante la tapa superior de su robot.

Presione el botén de extraccién de depdsito y extraiga el depdsito.
Puede lavar la cavidad del polvo con agua, sin sumergir el depésito.
Instale el depdsito de polvo en el robot aspirador de nuevo.

Filtro de alta eficiencia

El filtro de alta eficiencia esta disefiado con una red de fibras que ayudan a atrapar las
particulas de polvo, dcaros, polen... Por ello, hay que limpiarlo periédicamente para evitar
que estas particulas se acumulen en el filtro y este pierda eficiencia. Lo ideal es realizar
este mantenimiento una vez a la semana.

Se recomienda cambiar el filtro de alta eficiencia cada 3 meses (dependiendo de la
frecuenciay el tipo de uso).

Recomendacién

Puede retirar la suciedad del filtro de alta eficiencia con un cepillo pequefio o sacudirlo
suavemente sobre una superficie dura para que caiga el polvo. El filtro de alta eficiencia no
es lavable.

Limpieza de sensores. Fig. 12:

Su robot aspirador cuenta con diferentes tipos de sensores, por ejemplo, los sensores de
proximidad ayudan al robot aspirador a realizar una limpieza pudiendo detectar posibles
obstaculos, y los sensores anticaida ayudan al robot aspirador a detectar desniveles
y posibles vacios como pueden ser unas escaleras. Estos sensores estan en continuo
contacto con las particulas de polvo por lo que se pueden deteriorar con el paso del tiempo
y ocasionar posibles fallos de navegacion.

Utilice un pafio limpio, seco y suave para limpiar el polvo de los diferentes sensores del
robot aspirador.

Se recomienda limpiar todos los sensores del robot aspirador cada 35 horas de uso o
menos, con la ayuda de un pafio suave y sin humedecer.

Sustitucién de la bolsa de polvo. Fig. 13.
Para cambiar la bolsa, abra la tapa de la base de autolimpieza, tire del asa, saque la bolsa y
deséchela.
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Cargay recambio de la bateria.

Paraalargarlavida utilde labaterfa, deje el robot aspirador cargando en la base de autolimpieza
siempre que no esté siendo utilizado.

Retire la bateriay guardela en un lugar seguroy seco si no va a utilizar el robot aspirador en un
periodo prolongado de tiempo.

Para reemplazar la baterfa, siga las siguientes instrucciones:

1. Desatornille los tornillos de la tapa inferior de la bateria, retire la tapa y extraiga la bateria.
2. Introduzca la bateria nueva.

3. Coloque la bateriay la carcasa inferior y vuelva a fijar los tornillos.

5. RESOLUCION DE PROBLEMAS

Robot aspirador

Problema Posible causay solucién
El robot aspirador no se Elrobot aspirador no funciona con bateria baja. Aseglirese
enciende o no inicia la de que estda cargado antes de ponerlo en funcionamiento.
limpieza

La temperatura ambiente es inferiora 0 °C o superior a

40 °C.
El robot aspirador no se Hay demasiados obstaculos cerca de la base de

carga o no puede volver a la autolimpieza, mueva la base a un lugar despejado.
base de autolimpieza

Limpie los bornes de carga del robot aspirador y de la base
de autolimpieza.

Aseglrese de que el robot aspirador esta encendido.

Elrobot aspirador estd demasiado lejos de la base de
autolimpieza, coléquelo mas cerca y vuelva a intentarlo.

El robot aspirador no Apague el robot aspiradory enciéndalo de nuevo.
funciona correctamente Para resetear el robot aspirador siga los siguientes pasos:
mantenga el botdn de vuelta a la base del robot durante

5 segundos hasta que oiga un pitido. Si realiza el reseteo
del robot aspirador con la app al lado, en la seccién inicial
de la app vera cémo este robot aspirador desaparece del
listado de unidades vinculadas.
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El robot aspirador emite un
sonido extrafio durante la
limpieza

El cepillo central, el cepillo lateral o la rueda
omnidireccional pueden estar enredados u obstruidos,
detenga el robot aspiradory limpielo.

El robot aspirador no limpia
eficientemente o pierde la
suciedad

Elfiltro de alta eficiencia esté bloqueado, limpielo.

El cepillo central esta enredado u obstruido con algun
objeto extrario, limpielo.

El depédsito de polvo esta lleno, vacielo.

El robot aspirador no se ha
podido conectar a la red
Wi-Fi

La sefial Wi-Fi es mala. Compruebe que el robot aspirador
estd situado en una zona con buena sefial Wi-Fi.

La conexién Wi-Fi es inestable. Reinicie el rater,
compruebe si hay alguna actualizacién de la aplicacién e
inténtelo de nuevo.

Aseglrese de que tiene desactivados los datos méviles en
su teléfono movil para mejorar el proceso de vinculacion.

El robot aspirador no
ha realizado la limpieza
programada

Compruebe si el robot aspirador esta en modo No
molestar y cambie de modo. Esta opcién se encuentra en
los ajustes generales del robot aspirador y permite definir
zonas horarias en las que el robot aspirador no lleva a
cabo las limpiezas programadas cuando estad en modo No
molestar.

Aseglrese de que el robot aspirador esta conectado a la
red, no podra llevar a cabo las limpiezas programadas sin
conexiény que la bateria no esta baja.

El robot aspirador no vuelve
a la base de autolimpieza
después de finalizar la
limpieza puntual o de haber
cambiado la posicién inicial

Elrobot aspirador mapearay calculara una nueva ruta
después de limpiar en modo puntual o de haber cambiado
la posicién de inicio.

Si la base de autolimpieza estd muy lejos del robot
aspirador, no podra volver automaticamente. Lleve el
robot aspirador a la base de forma manual.
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El robot aspirador no retoma
la limpieza

Asegurese de que el robot aspirador no estd en modo No
molestar, ya que no retomara la limpieza en este modo.

Al colocarlo en la base de autolimpieza de forma manual,
no retomara la limpieza.

El robot aspirador esta
siempre fuera de linea

Asegurese de que el robot aspirador esta conectado
correctamente a la red y siempre en zonas con buena
sefial Wi-Fi.

Fallo de conexion entre su
teléfono movily el robot
aspirador

Asegurese de que el robot aspiradory la base de
autolimpieza estan en una zona con buena sefial de Wi-Fi,
reinicie el rutery trate de conectarlo de nuevo.

Base de autolimpieza

Problema

Posible causay solucién

La base de autolimpieza no
limpia las mopas

El depésito de agua limpia no tiene suficiente agua.
Llénelo.

El depdsito de agua sucia estd lleno. Vacie y limpielo.
Limpie también los orificios del filtro de aguas
residuales.

6. ESPECIFICACIONES TECNICAS

Producto: Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash
Referencia del producto: EU01_100105

Voltaje: 14.4V DC

Baterfa recargable Li-ion

Capacidad Nominal: 14.4 V = 5200 mAh

Conexién Wi-Fi: Wi-Fi IEEEB02.11b/g/n 2.4Ghz/5Ghz/ Bluetooth 5.0

Méxima transmisién de potencia:

Producto: Base de autolimpieza
Entrada: 220 - 240V ~ 50/60 Hz
Salida: 20V =18A

Potencia: 650 W

20 dBm
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Las especificaciones técnicas pueden cambiar sin notificacién previa para mejorar la calidad
del producto
Fabricado en China | Disefiado en Espafia

7. RECICLAJE DE APARATOS ELECTRICOS Y ELECTRONICOS

Este simbolo indica que, de acuerdo con las normativas aplicables, el
producto y/o la baterfa deberan desecharse de manera independiente de los
residuos domésticos. Cuando este producto alcance el final de su vida atil,
deberas extraer las pilas/baterias/acumuladores y llevarlo a un punto de
recogida designado por las autoridades locales.

Para obtener informacién detallada acerca de la forma mas adecuada de
desechar sus aparatos eléctricos y electrénicos y/o las correspondientes
baterias, el consumidor debera contactar con las autoridades locales.

El cumplimiento de las pautas anteriores ayudara a proteger el medio ambiente.

8. GARANTIAY SAT

Cecotec responderd ante el usuario o consumidor final de cualquier falta de conformidad que
exista en el momento de la entrega del producto en los términos, condiciones y plazos que
establece la normativa aplicable.

Se recomienda que las reparaciones se efectlien por personal especializado.

Si detecta una incidencia con el producto o tiene alguna consulta, péngase en contacto con el
Servicio de Asistencia Técnica oficial de Cecotec a través del nimero de teléfono +34 96 321
07 28.

9. COPYRIGHT

Los derechos de propiedad intelectual sobre los textos de este manual pertenecen a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Quedan reservados todos los derechos. El contenido de esta publicacién no
podrd, ni en parte ni en su totalidad, reproducirse, almacenarse en un sistema de recuperacion,
transmitirse o distribuirse por ningin medio (electrénico, mecdnico, fotocopia, grabacién o
similar) sin la previa autorizacién de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.
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10. DECLARACION DE CONFORMIDAD

Por la presente, Cecotec Innovaciones declara que este robot aspirador, modelo EU01_100105
- Conga 16090 Al SpinArm Home&Washh es conforme con la Directiva 2014/53/EU de equipos
radioeléctricos.

€Elte><to completo de la declaracién UE de conformidad esta disponible en la direccién de
internet siguiente:
www.cecotec.es
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1. PARTS AND COMPONENTS

Fig. 1.1:
Anti-collision sensors
Back Home
Power button
Laser
Top cover
Rotating mops
Drive wheels
Main brush cover
Main brush
. Battery
. Side brush
. Omnidirectional wheel
. Ultrasonic sensor
14. Free-fall sensors
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Robot vacuum cleaner accessories. Fig. 1.2:
1. Power cable

Side brush

Mop (x2)

Dirt-disposal bag for the base
Instruction manual

AN ol

Self-cleaning base. Fig. 2:
1. Self-cleaning base
Self-cleaning tray drain
Waste-water tank
Clean-water tank

Dirt tank

BANE o

Mixed tank. Fig. 3:
Charging terminals
Infrared sensor

Tank emptying system
Top dirt tank cover
Dirt tank opening
High-efficiency filter

AN AN
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NOTE:
The graphics in this manual are schematic representations and may not exactly match the
device.

2. BEFORE USE

This robot vacuum cleaner includes a package designed to protect it during transport.
Take the robot vacuum cleaner out of the box. Keep the original box and other elements
in a safe place, as this will help you prevent damage to the robot vacuum cleaner when
transporting it in the future. In case the original packaging is disposed of, make sure all
packaging materials are recycled accordingly.

Make sure all parts and components are included and in good conditions. If there is any
piece missing or not in good condition, contact the official Cecotec Technical Support
Service immediately.

Do not remove the serial number of the appliance to keep a correct traceability of it in case
of assistance.

Warnings

Remove all objects around the robot vacuum cleaner such as clothing, papers, cables, curtains,
or other fragile objects which may block or slow down the operation of the robot vacuum
cleaner. Fig. &4

If the room to be cleaned is near a balcony or stairs, a physical barrier should be placed to
prevent the robot vacuum cleaner from falling and getting damaged, thus ensuring safe
operation. Fig. 5.

Do not use the robot vacuum cleaner to vacuum up liquids. Fig. 6.

Direct exposure to sunlight or heavy light contrasts may affect the correct operation of the
sensors. If this happens, the robot vacuum cleaner will cease operation. Move it to a new
location for it to start operating again.

Please note that the total height of the robot vacuum cleaner is 10 cm, and the sensors
are at the bottom, so it is advisable to prevent access to all areas below 10 cm to avoid
damaging the laser.

Installing the self-cleaning base. Fig. 7

Place the self-cleaning base against a wall and leave a minimum free space of 1.5 metres
to the front and 0.5 metres to each side.

Plug the self-cleaning base to a power socket. Wind and store the remaining cable to
prevent accidents.

Press and hold the power button for some seconds.

When the indicator light turns on, put the robot vacuum cleaner in the self-cleaning
base and make sure the charging terminals of the robot match those of the base. If the
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indicator light is flashing blue, it means the battery is not completely charged. To ensure
the maximum cleaning time, wait until the indicator light turns into steady blue, as this
indicates that the battery is fully charged, and that the robot vacuum cleaner is ready to
clean.

Note

The robot vacuum cleaner will turn on automatically when placed in the self-cleaning base.
The robot vacuum cleaner cannot be turned off during recharge.

Clean water tank installation Fig. 8

Pull out the clean-water tank (tank with transparent cover) in the direction shown in Fig. 8.
Lift the cover and fill the water tank with clean water. Do not exceed the "MAX" mark on
the tank.

Refit the clean water tank in its original position.

Note: the maximum clean-water tank capacity is 4 L.

First use

Once the robot vacuum cleaner and the self-cleaning base are installed, follow the steps
below before the first cleaning.

First, fully charge the robot vacuum cleaner. It is suggested to allow the robot to charge
overnight. Once fully charged, it may carry out the first cleaning cycle and save the first
map. To do so, activate the Auto mode and select the Eco suction level. It is very important
to follow these instructions so that the robot vacuum cleaner recognises every corner of
your house and can carry out a complete mapping of it.

When the robot vacuum cleaner runs out of battery, it will return to the self-cleaning base,
save both complete and incomplete maps, and, once recharged, it will resume cleaning
where it left off until the entire cleaning surface has been mapped. The robot vacuum
cleaner is constantly mapping, so it adapts in an individual and personalised way to the
particularities of each home and constantly improves its map.

The robot will return to the self-cleaning base to clean the mops and moisten them again
to continue cleaning, according to the frequency selected in the application.

About the self-cleaning base

68

The self-cleaning base includes the charging function, mop cleaning and dirt tank
emptying. After cleaning, the robot will automatically return to the self-cleaning base to
recharge the battery, empty the dirt tank, clean and dry the mops.

During cleaning, the robot will return to the self-cleaning base to clean the mops and
moisten them again to continue cleaning where it left off, depending on the frequency
selected in the app.
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The base will perform the self-emptying function according to the emptying frequency
value selected on the app.

In addition, it is possible to force the emptying of the dirt tank from the robot vacuum
cleaner by pressing the Back Home button or from the app.

When the robot vacuum cleaner reaches the self-cleaning base it will beep once, indicating
that it has made good contact with the charging terminals of the base.

The base will then clean the mops and collect the dirty water generated. After cleaning and
dirty water collection, the base will activate the mop drying function.

If the indicator light on the self-cleaning base is red, it may indicate that the dirt-disposal
bag is not attached or is full, the clean-water tank is empty or the waste water tank is full.
If so, fit or replace the bag, fill the clean-water tank or empty the dirty water tank.

. OPERATION

Robot vacuum cleaner’s buttons

Auto Mode

Press the power button on the robot vacuum cleaner or select it in the app to make it start
cleaning automatically in Edge mode, and then perform a cleaning cycle in an orderly
zigzag pattern while it also recognises which areas have been cleaned and which have
not. The robot vacuum cleaner will automatically plan the cleaning route during cleaning.
The robot will return to the self-cleaning base to clean the mops and moisten them again
to continue cleaning, according to the frequency selected in the application.

If you control the robot vacuum cleaner manually during this mode, the robot will
recalculate the route, so it may pass through already cleaned areas. To ensure efficient
cleaning, do not operate the robot vacuum cleaner manually during automatic cleaning.
Thanks to the Total Surface 2.0 technology, if the battery is low during the cleaning cycle,
the robot vacuum cleaner will smartly and automatically return to the self-cleaning base
and, once fully charged, resume cleaning from where it left off.

During cleaning, the robot vacuum cleaner will stop briefly to evaluate the area and
calculate the cleaning route (this stop will vary depending on the house conditions).

Back Home mode

Press the Back Home button on the robot vacuum cleaner or from the app to send the robot
vacuum cleaner to the self-cleaning base.

This mode can be activated during any cleaning cycle.

The robot vacuum cleaner will take the shortest route back to the self-cleaning base
thanks to its map-memorisation feature and the smart Back Home function.

When the battery is low, thanks to its TotalSurface 2.0 technology, the robot vacuum
cleaner will automatically return to the self-cleaning base to avoid running out of battery.
Once the robot has recharged, it will resume cleaning from the point it has stopped.
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Note:
The robot vacuum cleaner will not be able to return to the self-cleaning base if it can't easily
access it. If this happens, manually place it in the self-cleaning base.

Functions

Pause

While the robot vacuum cleaner is operating, press the power button on the robot vacuum
cleaner or select it in the app to pause the cleaning process. Press the power button on the
robot vacuum cleaner or on the app to resume the cleaning process.

Standby
The robot vacuum cleaner will automatically enter standby mode after 10 minutes of inactivity.
Press the power button on the app or the robot to start it up again.

Cleaning modes

- The robot vacuum cleaner includes different modes and functions that can be toggled
from the app.

- In addition, in every one of the cleaning modes on the app, you will be able to select the
Turbo mode on carpets, which activates the maximum suction power when the robot
vacuum cleaner detects a carpet.

- Please note that the robot will stop the rotary movement of the mops when it detects
the carpet, but if the mops are wet it may dampen the carpet. To avoid this, from the
application you can indicate restricted areas in the areas where the carpets are in your
home, or directly from the application indicate that the robot does not climb on the carpet
when it detects it.

Edge mode

- When this mode is selected, the robot vacuum cleaner will clean along walls and around
furniture (e.g., table or chair legs).

- The robot will return to the self-cleaning base to clean the mops and moisten them again
to continue cleaning, according to the frequency selected in the application.

- Press the edge cleaning mode in the app.

Manual mode
The robot vacuum cleaner can be moved manually by selecting manual mode in the app and
using the arrow keys.

Spot cleaning mode

- Select this mode if you want to thoroughly clean a specific point in the map, making the
most of the robot vacuum cleaner's maximum power. The robot vacuum cleaner will clean
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an area of 1.6 m x 1.6 m in a zigzag pattern and return directly to the self-cleaning base
once finished. The robot vacuum cleaner will only clean the area selected on the map. It
will therefore go to the selected area and return to the base without vacuuming.

- To activate this mode, select the spot cleaning option on the app.

Restricted Area mode

Mark out specific areas on the map that you do not want the robot vacuum cleaner to clean.
The robot vacuum cleaner will detect the defined area and will not clean it.

You can select more than one restricted area on the map.

Complete cleaning mode

- Select this mode to perform a deep cleaning of your house. The robot vacuum cleaner will
clean in Edge mode and continue zigzagging horizontally and vertically. It will then return
to the self-cleaning base.

- To activate this mode, select the Complete Cleaning option on the app.

Power level function
Select the power level on the app to control the robot vacuum cleaner's suction power during
cleaning. There are four suction power levels: 3: Off, Eco, Normal and Turbo.

Cleaning schedule

- To make cleaning easier, the robot vacuum cleaner has a function that allows it to be
programmed daily from the app. According to the setting, the robot vacuum cleaner will
automatically start cleaning in the selected days at the desired time.

- Before adjusting the time and settings, make sure the robot vacuum cleaner is switched
on.

- In addition, you can select different pre-set cleaning programmes for different situations
in your daily life.

Other functions

Do not disturb function

A Do not disturb time slot can be configured to control the operation of the robot vacuum
cleaner; it can be modified or cancelled from the app. During the set time, the robot vacuum
cleaner will disable the automatic, continuous cleaning and timer functions.

Map editing function

This function allows you to edit the generated maps: rename cleaning areas, split or combine
areas, and edit cleaning mode, mark restricted areas and select different suction powers.
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Robot vacuum cleaner’s Location function
Allows to locate the robot vacuum cleaner on the map.

4. CLEANING AND MAINTENANCE
Cleaning the Side brush. Fig. 9

The side brush is designed with many bristles and used both to push dirt into the suction
mouth and thoroughly clean edges and corners. This brush may wear out overtime, which will
negatively affect cleaning efficiency.

Recommendations

- Itisrecommended to clean the side brush once a week.

- Remove the retaining screw of the side brush with a screwdriver and clean the brush
regularly.

- After cleaning, reinstall the side brush using the screwdriver.

Recommendation
To ensure perfect cleaning, it is recommended to change the side brush every 3 months
(depending on frequency and type of use).

Cleaning the main brush. Fig. 10

The main brush rotates at high speed and helps pushing the dirt into the suction mouth. This
brushis in contact with the floor, and therefore with dirt, so it can wear out overtime, negatively
affecting cleaning efficiency. For this reason, it is suggested to replace the main brush after a
maximum of 320 hours or less.

1. Slightly press the main brush frame's tabs to open the main brush compartment and
remove it.

Remove any hair, lint, or other dirt trapped in the brush and around the shafts.

Clear and clean the robot vacuum cleaner's suction channel.

Reinstall the main brush and its frame.

ENENNN

Recommendation: clean the main brush once a week.

Dirt tank. Fig. 11.

- Lift the top cover of your robot.

- Press the tank removal button and remove the tank.

- You can clean the dirt tank with water, without immersing the tank.
- Reinstall the dusk tank on the robot vacuum cleaner.
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High-efficiency filter

- The high-efficiency filter is designed with fibres that help trap dust particles, dust mites,
pollen, etc. It is very important to periodically clean the filter, to prevent these particles
from building up in the filter, causing efficiency loss. It is convenient to carry out this
maintenance once a week.

- Replace the high efficiency filter every 3 months, depending on the frequency and type of
use.

Recommendation
You can remove dirt from the high-efficiency filter with a small brush or gently shake the filter
on a hard surface to remove the dust. The high-efficiency filter cannot be washed.

Sensor cleaning. Fig. 12:

- The robot vacuum cleaner has different types of sensors, for example, proximity sensors
that allow the robot to move around while detecting obstacles or fall-detection sensors
that help the robot detect slopes or possible gaps/unevenness such as staircases. These
sensors are always in contact with dust particles, and therefore can deteriorate over time,
causing possible navigation errors.

- Useaclean, dry, and soft cloth to wipe off any dust from the free-fall sensor located on the
robot vacuum cleaner part.

- Itis recommended to clean all sensors of the robot vacuum cleaner every 35 hours of use
or less, using a soft, dry cloth.

Replacing the dirt-disposal bag. Fig. 13.
To change the dirt-disposal bag, open the base cover, pull the handle, remove the bag and
discard it.

Charging and replacing the battery.
To extend battery life, leave the robot vacuum cleaner charging on the self-cleaning base
whenever not in use.
Remove the battery and store it in a safe, dry place if the robot vacuum cleaner will not be used
for a long period of time.
To replace the battery, follow the instructions below:
1. Unscrew the screws on the bottom battery cover, remove the cover and remove the
battery.
Insert the new battery.
3. Replace the battery and the lower casing and refasten the screws.
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5. TROUBLESHOOTING

Robot vacuum cleaner

Problem

Possible cause and solution

The robot vacuum cleaner
does not switch on or does
not clean

The robot vacuum cleaner does not work when battery is
low. Allow it to charge before operation.

The room temperature is below 0 °C or above 40 °C.

The robot vacuum cleaner
isn't charging or returning
to the self-cleaning base

There are too many obstacles near the self-cleaning base.
Relocate the base to an obstacle-free area.

Clean the charging terminals of the robot vacuum cleaner
and the self-cleaning base.

Make sure the robot vacuum cleaner is switched on.

The robot vacuum cleaner is too far away from the self-
cleaning base. Place it closer and try again.

The robot vacuum cleaner
does not work properly

Turn off the robot vacuum cleaner and turn it on again.

To reset the robot vacuum cleaner, follow the steps below:
press and hold the Back Home button for 5 seconds until
you hear a beep. If you reset the robot vacuum cleaner
with the app next to it, you will see that this appliance
disappears from the list of linked appliances in the main
screen of the app.

The robot vacuum cleaner
makes a strange noise
during operation

The main brush, side brush, or omnidirectional wheel are
blocked or tangled. Stop the robot vacuum cleaner and
clean them.

The robot vacuum cleaner
does not clean efficiently
or doesn't pick up all the
dirt

The high-efficiency filter is blocked. Clean it.

The main brush is blocked or tangled. Clean it.

The dirt tank is full, empty it.
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The robot vacuum cleaner
could not connect to the
Wi-Fi network

Bad Wi-Fi signal. Check that the robot vacuum cleaner is in
an area with good Wi-Fi signal.

The Wi-Fi connection is unstable. Reset the router, check if
there are any App updates, and try again.

Make sure that your smartphone mobile data are disabled
to improve the linking process.

The robot vacuum cleaner
did not carry out the
scheduled cleaning task

Check if the robot vacuum cleaner is in Do not disturb mode
and change mode. This option can be found on the general
settings of the robot vacuum cleaner and allows you to
define time slots in which the robot will not perform the
scheduled cleaning tasks when in Do not disturb mode.

Make sure the robot vacuum cleaner is plugged to the
mains, that it will not be able to carry out scheduled
cleaning offline, and that the battery is not low.

The robot vacuum cleaner
does not return to the
self-cleaning base after
finishing Spot cleaning

or changing the starting
position

The robot vacuum cleaner will map and calculate a new
route after running in Spot cleaning mode or after changing
its starting position.

If the self-cleaning base is too far away from the robot
vacuum cleaner, the latter won't be able to return to the
base. Manually move the robot vacuum cleaner close to the
base.

The robot vacuum cleaner
does not resume cleaning

Make sure the robot vacuum cleaner is not in Do not disturb
mode, as it will not resume cleaning in this mode.

When manually placed in the self-cleaning base, the robot
will not resume cleaning.

The robot vacuum cleaner
is always offline

Make sure the robot is successfully connected to the
network and always in areas with a good Wi-Fi signal.

The connection between
the smartphone and the
robot vacuum cleaner
failed

Make sure the robot vacuum cleaner and the self-cleaning
base are in an area with good Wi-Fi signal, reset the router,
and retry connection.
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Self-cleaning base

Problem Possible cause and solution

The self-cleaning base | Thereis not enough water in the clean-water tank. Fill it in.
does not clean the mops

The waste-water tank is full. Empty and clean it. Also clean the
openings of the waste water filter.

6. TECHNICAL SPECIFICATIONS

Product: Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash
Product reference: EU01_100105
Voltage: 14.4 V DC

Rechargeable Li-ion battery
Rated capacity: 14.4 V = 5200 mAh

Wi-Fi connection: Wi-Fi IEEEB02.11b/g/n 2.4Ghz/5Ghz/ Bluetooth 5.0
Maximum Transmission Power: 20 dBm

Product: Self-cleaning base
Input: 220 - 240V ~ 50/60 Hz
Output: 20V =18A

Power: 650 W

Technical specifications may change without prior notification to improve product quality
Made in China | Designed in Spain

7. DISPOSAL OF OLD ELECTRICAL AND ELECTRONIC APPLIANCES

This symbol indicates that, according to the applicable regulations, the
product and/or batteries must be disposed of separately from household
waste. When this product reaches the end of its shelf life, you should dispose
[ of the cells/batteries/accumulators and take them to a collection point
designated by the local authorities.
For detailed information on the most appropriate way to dispose of electrical
and electronic equipment and/or batteries, consumers should contact their
local authorities.
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Compliance with the above guidelines will help protecting the environment.

8. TECHNICAL SUPPORT AND WARRANTY

Cecotec shall be liable to the end user or consumer for any lack of conformity that exists at the
time of delivery of the product under the terms, conditions, and deadlines established by the
applicable regulations.

Repairs should be carried out by qualified personnel.

If at any moment you detect any problem with your product or have any doubt, do not hesitate
to contact the official Cecotec Technical Support Service at +34 963 210 728.

9. COPYRIGHT

Theintellectualproperty rights over the texts in this manualbelong to CECOTECINNOVACIONES,
S.L. All rights reserved. The contents of this publication may not, in whole or in part, be
reproduced, stored in a retrieval system, transmitted, or distributed by any means (electronic,
mechanical, photocopying, recording or similar) without the prior authorization of CECOTEC
INNOVACIONES, S.L.

10. DECLARATION OF CONFORMITY

Cecotec Innovaciones hereby declares that this robot vacuum cleaner, model EU01_100105 -
Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash, is in conformity with the Radio Equipment Directive
2014/53/€U.

c EThe full text of the EU Declaration of Conformity can be found on the following website:
www.cecotec.es
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1. PIECES ET COMPOSANTS

Img. 1.1.
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. Roue omnidirectionnelle
. Capteur ultrasonique
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Accessoires du robot aspirateur. Img. 1.2.
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Sac base d'auto-nettoyage

Manuel d'instructions
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Base d'auto-nettoyage. Img. 2 :

1. Plateau d'auto-nettoyage

Vidange du plateau d'auto-nettoyage
Réservoir d'eau sale

Réservoir d'eau propre

Réservoir de saleté

BANE o

Réservoir mixte. Img. 3:

Bornes de charge

Capteur infrarouge

Systéme de vidange du réservoir
Couvercle supérieur du réservoir de saleté
Ouverture du réservoir de saleté

Filtre de haute efficacité
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NOTE :
Les graphiques de ce manuel sont des représentations schématiques et peuvent ne pas
correspondre exactement a ceux du produit.

2. AVANT UTILISATION

Ce robot aspirateur possede un emballage concu pour le protéger pendant son transport.
Sortez le robot aspirateur de sa boite. Rangez la boite d'origine et le reste des éléments
provenantde l'emballage dans un endroit sr pour éviter d'endommager le robot aspirateur
si vous devez le transporter a l'avenir. Si vous devez vous défaire de 'emballage d'origine,
assurez-vous de recycler tous les éléments correctement.

Assurez-vous que toutes les pieces et les composants sont inclus et en bon état. S'il
mangque une piece, une partie, un accessoire ou que l'appareil ou ses accessoires ne sont
pas en bon état, veuillez contacter le Service Aprés-Vente Officiel de Cecotec.

N'enlevez pas le numéro de série du produit, afin de conserver un suivi correct de votre
produit en cas de probleme.

Avertissements
Retirez tous les objets qui se trouvent autour du robot, comme les vétements, les papiers, les
cables ou autres objets fragiles qui peuvent géner ou empécher le fonctionnement du robot
aspirateur. Img. 4

Si la piece que vous souhaitez nettoyer se trouve pres d'un balcon ou des escaliers, placez
une barriere physique pour éviter que le robot aspirateur ne tombe et ne soit endommagé
afin d'assurer un fonctionnement sécurisé. Img. 5

N'utilisez le robot aspirateur pour aspirer des liquides. Img. 6

Lexposition a la lumiere directe du soleil ou aux grands contrastes de lumiere pourrait
affecter le bon fonctionnement des capteurs. Si cela arrive, le robot aspirateur s'arréte,
déplacez-le a un autre endroit pour qu'il recommence un nouveau cycle de nettoyage.
Veuillez noter que la hauteur totale du robot aspirateur est de 10 cm et que les capteurs se
trouvent sur la partie inférieure du robot aspirateur, il est donc conseillé de désactiver tout
acces en dessous de 10 cm afin d'éviter d'endommager le laser.

Installation de la base d'auto-nettoyage. Img. 7

Placez la base d'auto-nettoyage contre un mur et laissez un espace minimum d'1,5 metre
devant et 0,5 metre de chaque coté.

Branchez la base d'auto-nettoyage sur une prise de courant. Enroulez et rangez le cable
restant pour éviter de possibles accidents.

Appuyez sur le bouton marche pendant quelques secondes.
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- Lorsque le témoin lumineux s'allume, placez le robot aspirateur sur la base d'auto-
nettoyage et assurez-vous que les bornes de charge du robot et de la base coincident. Si
la lumiere clignote en bleu, la batterie n'est pas completement chargée. Pour assurer une
meilleure durée de nettoyage, attendez que la lumiere passe au bleu fixe, indiquant que la
batterie est compléetement chargée et que le robot aspirateur est prét a l'emploi.

Avertissement

- Le robot aspirateur s'allumera automatiquement lorsque vous le placez sur la base
d'auto-nettoyage.

- Lerobot aspirateur ne doit pas étre éteint lorsqu'il est en charge.

Installation du réservoir d'eau propre. Img. 8

- Retirez le réservoir d'eau propre (réservoir avec le couvercle transparent) dans le sens
indiqué sur l'image 8.

- Soulevez le couvercle et remplissez le réservoir avec de l'eau propre. Ne dépassez pas le
repére « MAX » du réservair.

- Installez a nouveau le réservoir d'eau propre.

Avertissement : la capacité maximale du réservoir d'eau propre est de 4 litres.

Premiére utilisation

- Une fois le robot aspirateur et la base d'auto-nettoyage installés, vous devez suivre les
étapes suivantes avant de réaliser le premier nettoyage :

- Tout d'abord, le robot aspirateur devra réaliser un cycle de charge complet. Il est
recommandé de le laisser charger toute la nuit. Lorsque la batterie est completement
chargée, il peut réaliser le premier nettoyage et enregistrer la premiere carte. Pour cela,
activez le mode Auto et sélectionnez le niveau de puissance d'aspiration Eco. Il est trés
important de suivre ces indications pour que le robot aspirateur reconnaisse tous les
recoins de la maison et puisse réaliser une carte complete.

- Si le robot aspirateur n'a plus de batterie, il retournera a la base d'auto-nettoyage,
enregistrera la carte complete mais aussi les cartes incompletes et une fois chargé,
il continuera le nettoyage a partir de la ou il s'est arrété, jusqu'a cartographier toute la
surface. Le robot aspirateur cartographie constamment, ce qui signifie qu'il s'adapte de
manieres individualisée et personnalisée aux particularités de chaque maison, tout en
améliorant sa carte constamment.

- Lerobotretournera a la base d'auto-nettoyage pour nettoyer les tissus et les humidifier a
nouveau pour continuer le nettoyage, selon la fréquence de nettoyage sélectionnée dans
l'application.

Informations sur la base d'auto-nettoyage
- La base d'auto-nettoyage comprend la fonction de charge, de nettoyage des tissus et de
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vidange du réservoir de saleté. Apres le nettoyage, le robot retournera automatiquement a
la base d'auto-nettoyage pour recharger la batterie, vider le réservoir de saleté et nettoyer
et sécher les tissus.

Pendant le nettoyage, le robot retournera a la base d'auto-nettoyage pour nettoyer les
tissus et les humidifier a nouveau pour continuer le nettoyage la ou il s'est arrété, en
fonction de la fréquence de nettoyage sélectionnée dans l'application.

La base effectuera la fonction de vidange automatique selon la fréquence de vidange que
vous avez sélectionnée dans l'application.

En plus, vous pouvez forcer la vidange du réservoir de saleté en appuyant sur le bouton de
Retour a la base d'auto-nettoyage (symbole de la maison) ou depuis l'application.
Lorsque le robot atteint la base d'auto-nettoyage, il émettra un bip indiquant un bon
contact avec les bornes de charge de la base.

La base nettoiera ensuite les tissus et recueillera l'eau sale générée. Apres le nettoyage, la
base activera la fonction de séchage des tissus.

Si le témoin lumineux de la base d'auto-nettoyage est rouge, cela peut indiquer que le sac
a poussiere n'est pas en place ou qu'il est plein, que le réservoir d'eau propre est vide ou
que le réservoir d'eau sale est plein.

Si c'est le cas, placez ou remplacez le sac, remplissez le réservoir d'eau propre ou videz le
réservoir d'eau sale.

3. FONCTIONNEMENT

Boutons du robot aspirateur

Mode Auto

Appuyez sur le bouton marche du robot aspirateur ou sélectionnez-le depuis l'application
pour que le robot commence a nettoyer automatiquement en mode Bords et effectue
ensuite un nettoyage ordonné en zigzag en méme temps qu'il reconnait les zones qu'il a
déja nettoyées et celles qu'il n'a pas nettoyées. Le robot aspirateur planifie l'itinéraire de
nettoyage automatiquement au fur et a mesure qu'il nettoie.

Le robot retournera a la base d'auto-nettoyage pour nettoyer les tissus et les humidifier a
nouveau pour continuer le nettoyage, selon la fréquence de nettoyage sélectionnée dans
l'application.

Si vous controlez le robot aspirateur manuellement en mode Auto, il recalcule litinéraire
et pourrait donc repasser par des zones qu'il a déja nettoyées. Pour assurer un nettoyage
efficace, ne dirigez pas le robot aspirateur manuellement lorsque ce mode est activé.
Grace a sa technologie Total Surface 2.0, le robot aspirateur retournera automatiquement
a la base d'auto-nettoyage lorsque sa batterie est faible et reprendra le nettoyage la ou il
l'avait laissé lorsqu'il sera totalement chargé.

Pendant le nettoyage, le robot aspirateur fera une petite pause pour évaluer la zone et
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planifier litinéraire de nettoyage (cette pause varie selon les conditions de la maison).

Retour a la base

- Appuyez sur le bouton Retour a la base du robot aspirateur ou sélectionnez cette option
depuis l'application pour envoyer le robot aspirateur a la base d'auto-nettoyage.

- (e mode peut étre activé pendant n'importe quel cycle de nettoyage.

- Il suivra litinéraire le plus court pour arriver a la base d'auto-nettoyage grace a la
mémorisation de cartes et a la fonction Retour a la base.

- Lorsque sa batterie sera faible, grace a la technologie Total Surface 2.0, le robot retournera
automatiquement a la base d'auto-nettoyage pour éviter de se retrouver sans batterie.
Une fois chargg, il reprendra le nettoyage exactement la ou il l'avait laissé.

Avertissement
Le robot aspirateur ne pourra pas retourner a la base d'auto-nettoyage s'il n'y a pas un bon
acces. Si cela se produit, placez-le manuellement sur la base d'auto-nettoyage.

Fonctions

Pause

Lorsque le robot aspirateur est en fonctionnement, appuyez sur le bouton marche ou
sélectionnez-le dans l'application pour mettre en pause le processus de nettoyage. Appuyez
sur le bouton marche du robot aspirateur ou sélectionnez-le dans 'application pour reprendre
le processus de nettoyage.

Standby
Le robot aspirateur entrera en mode Standby automatiquement apres 10 minutes d'inactivité.
Appuyez sur le bouton marche depuis 'application ou sur le robot pour l'activer de nouveau.

Modes de nettoyage

- (e robot aspirateur possede différents modes et fonctions qui peuvent étre activés via
l'application.

- Enplus, avec chacun des modes de nettoyage de l'application, vous pourrez sélectionner
le mode « Turbo sur les tapis » qui activera la puissance d'aspiration maximale lorsque le
robot aspirateur détecte un tapis.

- Veuillez noter que le robot arrétera le mouvement rotatif des tissus lorsqu'il détectera un
tapis, mais si les tissus sont mouillés, ils pourraient humidifier le tapis. Pour éviter cela,
vous pourrez, depuis l'application, indiquer des zones restreintes dans les zones ol se
trouvent les tapis dans votre maison, ou indiquer directement dans l'application que le
robot ne monte pas sur le tapis lorsqu'il le détecte.

82 | CONGA



FRANCAIS

Mode Bords

- Lorsque vous sélectionnez ce mode, le robot aspirateur nettoiera le long des murs et
autour des meubles (pieds des tables, des chaises, etc.).

- Lerobot retournera a la base d'auto-nettoyage pour nettoyer les tissus et les humidifier a
nouveau pour continuer le nettoyage, selon la fréquence de nettoyage sélectionnée dans
l'application.

- Appuyez sur le mode Bords dans l'application.

Mode Manuel
Déplacez le robot aspirateur manuellement en sélectionnant le mode Manueldans l'application
et en utilisant les fleches.

Mode Clean a spot

- Sélectionnez ce mode pour nettoyer en profondeur une zone spécifique de la carte, en
profitant de la puissance maximale du robot aspirateur. Le robot aspirateur nettoiera une
zone d'1,6 m x 1,6 m en réalisant des mouvements en zigzag et retournera directement a
la base d'auto-nettoyage lorsqu'il aura terminé. Le robot aspirateur active le nettoyage
uniqguement sur la zone sélectionnée, lorsqu'il part rejoindre la zone et lorsqu'il revient a
sa base, il n'aspire pas.

- Pour activer ce mode, sélectionnez En un point dans 'application.

Mode Zone restreinte

Délimitez sur la carte des zones concrétes que vous ne souhaitez pas que le robot nettoie. Le
robot aspirateur détectera la zone délimitée et ne la nettoiera pas.

Vous pouvez sélectionner plus d'une zone restreinte a la fois sur la carte.

Mode Nettoyage complet
Sélectionnez ce mode pour effectuer un nettoyage en profondeur de votre maison. Le
robot aspirateur nettoiera en mode Bords et continuera a nettoyer en faisant des zigzags
horizontalement et verticalement. Il retournera ensuite a la base d'auto-nettoyage.

- Pour activer ce mode, sélectionnez Nettoyage complet dans l'application.

Fonction de niveau de puissance

Sélectionnez le niveau de puissance depuis lapplication pour contréler la puissance
d'aspiration du robot pendant les processus de nettoyage. Il existe quatre niveaux de puissance
d'aspiration : Off, Eco, Normal et Turbo.

Programmer le nettoyage

- Pour faciliter le nettoyage, le robot possede une fonction qui permet de le programmer
quotidiennement depuis l'app. Conformément a la configuration, le robot aspirateur
commencera le nettoyage automatiquement les jours sélectionnés, aux heures indiquées.
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- Avant de régler l'heure et les parameétres du robot aspirateur, assurez-vous gu'il est
allumé.

- En plus, vous pourrez sélectionner différents programmes de nettoyage prédéfinis selon
vos besoins.

Autres fonctions

Fonction Ne pas déranger

Vous pouvez définir un créneau horaire pour ne pas étre dérangé(e), qui peut étre modifié ou
désactivé depuis l'application mobile du robot aspirateur. Pendant cette période de temps
définie, le robot aspirateur désactivera les fonctions de nettoyage automatique continu et de
minuterie.

Fonction Edition de cartes

Cette fonction vous permet de modifier les cartes générées, renommer les zones de nettoyage,
diviser ou combiner les zones et madifier le mode de nettoyage, définir les zones restreintes et
sélectionner différentes puissances d'aspiration.

Fonction Localiser le robot aspirateur
Cette fonction vous permet de localiser votre robot aspirateur sur la carte.

4. NETTOYAGE ET ENTRETIEN
Nettoyage de la brosse latérale. Img. 9

La brosse latérale a été concue avec une multitude de poils doux et doit étre utilisée pour
attraper la saleté vers la buse d'aspiration mais aussi pour nettoyer a fond les bords et recoins.
Cette brosse peut s'user avec le temps, ce qui aura une conséquence négative sur l'efficacité
du nettoyage.

Recommandations

- Ilest recommandé de nettoyer la brosse latérale une fois par semaine.

- Retirez la vis de fixation de la brosse latérale a laide d'un tournevis et nettoyez
régulierement la brosse.

- Une fois la brosse nettoyée, réinstallez la brosse latérale a l'aide du tourneuvis.

Recommandation

Pour assurer un nettoyage parfait, il est recommandé de remplacer la brosse latérale tous les
3 mois (selon la fréquence et le type d'utilisation).
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Nettoyer la brosse centrale. Img. 10
La brosse centrale tourne a haute vitesse et aide a aspirer la saleté grace a la buse d'aspiration.
Cette brosse est en contact avec le sol et donc avec la saleté, elle peut donc s'user avec le
temps, ce qui aura une conséquence négative sur lefficacité du nettoyage. Pour cela, il est
recommandé de remplacer la brosse centrale avant les 320 heures d'utilisation.
1. Appuyez légerement sur les languettes du cadre de la brosse centrale pour ouvrir le
compartiment de la brosse centrale et retirez-la.
2. Retirez les cheveux, les poils, les bouloches et autre saleté attrapée dans la brosse et
autour des axes.
3. Dégagez et nettoyez la buse d'aspiration du robot aspirateur.
Réinstallez la brosse centrale et son cadre.

Recommandation : nettoyez la brosse centrale une fois par semaine.

Réservoir de saleté. Img. 11.

- Soulevez le couvercle supérieur de votre robot.

- Appuyez sur la languette pour retirer le réservoir et retirez-le.

- Vous pouvez laver la cavité de la poussiere avec de l'eau, sans immerger le réservoir.
- Réinstallez le réservoir de saleté dans le robot aspirateur.

Filtre de haute efficacité

- Lefiltre de haute efficacité a été concu avec des fibres qui aident a attraper les particules
de poussiere, acariens, pollen... Pour cela, il faut le nettoyer périodiquement pour éviter
que ces particules ne s'accumulent dans le filtre et réduisent son efficacité. Lidéal est de
réaliser cet entretien une fois par semaine.

- llestrecommandé de changer lefiltre de haute efficacité tous les 3 mois (selon la fréquence
et le type d'utilisation).

Recommandation

Vous pouvez retirer la saleté du filtre de haute efficacité avec une petite brosse ou donner de
petits coups doucement sur la surface pour que la poussiere tombe. Le filtre de haute efficacité
ne peut pas étre lavé.

Nettoyage des capteurs. Img. 12

- Votre robot aspirateur possede différents types de capteurs, comme par exemple, les
capteurs de proximité qui aident le robot aspirateur a réaliser un nettoyage pouvant
détecter de possibles obstacles et les capteurs antichute qui aident le robot a détecter les
dénivelés et de possibles vides tels que les escaliers. Ces capteurs sont en contact continu
avec les particules de poussiere, ils peuvent donc se détériorer avec le temps et provoquer
de possibles erreurs de navigation.
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- Utilisez un chiffon doux, sec et propre pour nettoyer la poussiere des différents capteurs
du robot aspirateur.
- Il est recommandé de nettoyer les capteurs du robot aspirateur au moins toutes les 35
heures d'utilisation, a l'aide d'un chiffon doux et non humide.

Remplacement du sac a poussiére. Img. 13.
Pour changer le sac, ouvrez le couvercle de la base d'auto-nettoyage, tirez la poignée, retirez

le sac et jetez-le.

Charger et remplacer la batterie.
Pour prolonger la durée de vie de la batterie, laissez le robot aspirateur charger sur la base
d'auto-nettoyage a chaque fois qu'il n'est pas utilisé.
Si l'aspirateur ne va pas étre utilisé pendant longtemps, retirez la batterie et rangez-la dans

un lieu sec et sécurisé.

Pour remplacer la batterie, suivez les instructions suivantes :

1. Dévissez les vis du cache inférieur de la batterie, retirez le cache et la batterie.
2. Insérez la nouvelle batterie.

3. Placez la batterie et le cache inférieur puis revissez les vis.

5. RESOLUTION DE PROBLEMES

Robot aspirateur

Probleme

Possible cause et solution

Le robot aspirateur
ne s'allume pas ou
ne commence pas

le nettoyage.

Le robot aspirateur ne peut pas fonctionner si sa batterie est faible.
Assurez-vous qu'il est chargé avant de le mettre en fonctionnement.

La température ambiante est inférieure a 0 °C ou supérieure a 40 °C.

Le robot aspirateur
ne charge pas

ou ne peut pas
retourner pas a

la base d'auto-

Ily a trop d'obstacles pres de la base d'auto-nettoyage, déplacez-la
dans un lieu dégagé.

Nettoyez les bornes de charge du robot aspirateur et de la base
d'auto-nettoyage.

nettoyage. Assurez-vous que le robot aspirateur est allumé.
Le robot aspirateur est trop loin de la base d'auto-nettoyage,
placez-le plus pres et réessayez.
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Le robot aspirateur
ne fonctionne pas
correctement.

Eteignez et rallumez le robot aspirateur.

Pour réinitialiser le robot aspirateur, suivez les étapes ci-dessous
:appuyez sur le bouton de Retour a la base du robot pendant 5
secondes jusqu'a ce que vous entendiez un bip. Si vous réinitialisez
le robot aspirateur avec l'application a c6té, vous verrez que le robot
disparait de la liste des dispositifs liés dans la section initiale de
l'application.

Le robot aspirateur
émet un bruit
bizarre pendant le
nettoyage.

La brosse centrale, la brosse latérale ou la roue omnidirectionnelle
peuvent étre bloquées ou obstruées, arrétez le robot aspirateur et
nettoyez-les.

Le robot aspirateur
ne nettoie pas
efficacement ou
perd la saleté
aspirée.

Le filtre de haute efficacité est obstrué, nettoyez-le.

La brosse centrale est bloquée ou obstruée avec un objet, retirez
l'obstruction et nettoyez-la.

Le réservoir de saleté est plein, videz-Lle.

Le robot aspirateur
n'a pas pu se
connecter au
Wi-Fi.

Le signal Wi-Fi est mauvais. Vérifiez que le robot aspirateur est situé
dans une zone ol le signal Wi-Fi est bon.

La connexion Wi-Fi est instable. Redémarrez le routeur, vérifiez s'ily
a une mise a jour disponible de l'App et réessayez.

Vérifiez que les données mobiles de votre téléphone portable sont
désactivées afin d'améliorer le processus de connexion.

Le robot aspirateur
n'a pas réalisé

le nettoyage
programme.

Vérifiez que le robot aspirateur n'est pas en mode Ne pas déranger
et changez de mode si c'est le cas. Cette option se trouve dans les
parametres généraux du robot aspirateur et vous permet de définir
des créneaux horaires dans lesquels le robot n'effectue pas de
nettoyages programmés lorsqu'il est en mode Ne pas déranger.

Assurez-vous que le robot aspirateur est connecté au réseau, sans
connexion et avec la batterie faible, il ne pourra pas réaliser les
nettoyages programmés.
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Le robot aspirateur
ne retourne pas

a la base d'auto-
nettoyage apres
avoir terminé le
nettoyage En un
point ou apres
avoir changé de
position initiale.

Le robot aspirateur cartographie et calcule un nouvel itinéraire
apres avoir nettoyé en mode En un point ou apres avoir changé la
position initiale.

Si la base d'auto-nettoyage est trop loin du robot aspirateur, celui-
cine pourra pas y retourner automatiquement. Placez le robot
aspirateur manuellement sur sa base.

Le robot aspirateur
ne reprend pas le
nettoyage.

Assurez-vous que le robot aspirateur n'est pas en mode Ne pas
déranger. En ce mode, le robot ne reprend pas le nettoyage.

Sivous placez le robot manuellement sur la base d'auto-nettoyage,
il ne reprendra pas non plus le nettoyage.

Le robot aspirateur
est toujours hors-
ligne.

Assurez-vous que le robot aspirateur est correctement branché et
qu'il se trouve toujours dans des zones ou le signal Wi-Fi est bon.

Erreur de
connexion entre le
téléphone portable
et le robot

aspirateur.

Assurez-vous que le robot aspirateur et la base d'auto-nettoyage
se trouvent dans une zone avec un bon signal Wi-Fi, redémarrez le
routeur et essayez de le reconnecter.

Base d'auto-nettoyage

Probléme

Possible cause et solution

La base d'auto-
nettoyage ne

ILn'y a pas suffisamment d'eau dans le réservoir d'eau propre
Remplissez-le.

nettoie pas les
tissus

Le réservoir d'eau sale est plein. Videz-le et nettoyez-le. Nettoyez
également les orifices du filtre d'eau sale.

6. SPECIFICATIONS TECHNIQUES

Modeéle : Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash
Référence : EU01_100105

Voltage: 14.4V DC
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Batterie rechargeable au lithium-ion
Capacité nominale: 14.4 V = 5200 mAh

Connexion Wi-Fi: Wi-FilEEEB02.11b/g/n 2.4Ghz/5Ghz/ Bluetooth 5.0
Transmission de puissance maximale : 20 dBm

Modeéle : Base d'auto-nettoyage
Entrée: 220 - 240V ~ 50/60 Hz
Sortie: 20V =18A

Puissance : 650 W

Les spécifications techniques peuvent étre modifiées sans notification préalable afin
d'améliorer la qualité du produit
Produit fabriqué en Chine | Concu en Espagne

7. RECYCLAGE DES EQUIPEMENTS ELECTRIQUES ET ELECTRONIQUES

Ce symbole indique que, conformément a la réglementation en vigueur,
le produit et/ou la batterie doivent étre éliminés séparément des déchets
municipaux. Lorsque ce produit atteint la fin de sa vie utile, vous devez retirer

. les piles ou batteries et les apporter a un point de collecte désigné par les
autorités locales.
Pour obtenir des informations détaillées sur la maniere la plus adéquate
de vous défaire de vos appareils électriques et électroniques et/ou des
batteries correspondantes, vous devez contacter les autorités locales.

Le respect des directives susmentionnées contribuera a la protection de l'environnement.

8. GARANTIE ET SAV

Cecotec est responsable envers l'utilisateur final ou le consommateur de tout défaut de
conformité existant au moment de la livraison du produit dans les termes, conditions et délais
établis par la réglementation applicable.

ILest recommandé que les réparations soient effectuées par du personnel qualifié.

Si vous détectez un incident ou un probleme avec le produit, vous devez contacter le Service
Apres-Vente officiel de Cecotec au +34 9 63 2107 28.
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9. COPYRIGHT

Les droits de propriété intellectuelle des textes de ce manuel appartiennent a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Tous droits réservés. Le contenu de cette publication ne peut étre,
en totalité ou en partie, reproduit, stocké dans un systeme de récupération de données,
transmis ou distribué par quelque moyen que ce soit (électronique, mécanique, photocopie,
enregistrement ou similaire) sans l'autorisation préalable de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

10. DECLARATION DE CONFORMITE

Par la présente, Cecotec Innovaciones déclare que ce robot aspirateur, modele EU01_100105
- Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash est conforme a la directive 2014/53/UE sur les
équipements radioélectriques.

€Le texte intégral de la déclaration de conformité de U'UE peut étre consulté sur le site
web suivant:
www.cecotec.com
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1. TEILE UND KOMPONENTEN

Abb. 1.1:
Aufprallsensoren
Zurlick zur Basis
Ein/Aus-Taste
Laser
Vorderes Gehause
Rotierende Mopps
Antriebsrader
Deckel der Hauptbtrste
Hauptblrste

. Akku

. Seitenblrste

. Omnidirektionales Rad

. Ultraschallsensor

14. Absturzsensoren

O X NNk WD =

—_ =
W N = O

Zubehorteile - Staubsaugerroboter Abb. 1.2:

1. Netzkabel

Seitenblirste

Wischmopp (x2)
Selbstreinigender Basisbeutel
Diese Bedienungsanleitung

AN ol

Selbstreinigende Basis. Abb. 2:
1. Selbstreinigendes Tablett

2. Entwasserung des selbstreinigenden Tablett
3. Schmutzwassertank

4. Sauberer Wassertank

5. Staubtank

Mischtank. Abb. 3:
Ladekontakte
Infrarotsensor

Offnung des Staubtanks
Hochleistungsfilter

AN S

Kanalisationssystem flr die Tankentleerung
Obere Abdeckung des Staubtanks

DEUTSCH

CONGA 16090 Al SPINARM HOMEE&WASH I

91



DEUTSCH

HINWEIS:
Die Grafiken in dieser Bedienungsanleitung sind schematische Darstellungen und entsprechen
moglicherweise nicht genau dem Gerat.

2.VOR DEM GEBRAUCH

- Dieser Staubsaugerroboter ist so verpackt, dass er beim Transport geschiitzt ist. Nehmen
Sie den Staubsaugerroboter aus seiner Verpackung. Sie kénnen den Originalkarton und die
andere Verpackung an einem sicheren Ort aufbewahren, damit der Staubsaugerroboter
nicht beschadigt wird, wenn Sie ihn in Zukunft transportieren mussen. Wenn Sie
die Originalverpackung entsorgen mdchten, stellen Sie sicher, dass alle Artikel
wiederverwerten.

- Prufen Sie, ob die Lieferung vollstandig und in gutem Zustand ist. Wenn die Lieferung fehlt
oder nicht in gutem Zustand sind, kontaktieren Sie den technischen Kundendienst von
Cecotec.

- Entfernen Sie nicht die Seriennummer des Produkts, um eine korrekte Riickverfolgbarkeit
Ihres Gerats im Falle eines Hilfeersuchens zu gewahrleisten.

Warnungen

Entfernen Sie alle Gegenstande in der Nahe des Staubsaugerroboters, wie z. B. Kleidung,

Papiere, Kabel, Vorhange oder andere zerbrechliche Gegenstande, die den Betrieb des

Staubsaugerroboters behindern oder behindern kénnten. Abb. 4

- Befindet sich der zu reinigende Raum in der Nahe eines Balkons oder einer Treppe, sollte
eine physische Barriere errichtet werden, um Stirze und Schaden am Staubsaugerroboter
zu vermeiden und einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten. Abb. 5

- Verwenden Sie den Staubsaugerroboter nicht zur Reinigung von Flussigkeiten. Abb. 6

- Das direkte Sonnenlicht kann die Sensoren beschadigen. Wenn dies geschieht, halt der
Staubsaugerroboter an und beginnt einen neuen Reinigungszyklus.

- Bitte beachten Sie, dass die Gesamthdhe des Staubsaugerroboters 10 cm betragt und sich
die Sensoren an der Unterseite des Staubsaugerroboters befinden. Es ist daher ratsam,
alle Zugange unterhalb von 10 cm zu deaktivieren, um eine Beschadigung des Lasers zu
vermeiden.

Installation der selbstreinigenden Basis. Abb. 7

- Stellen Sie die Selbstreinigungsbasis an eine Wand und lassen Sie einen Mindestabstand
von 1,5 m nach vorne und 0,5 m auf jeder Seite.

- Schliefen Sie die selbstreinigende Basis an eine Netzsteckdose an. Wickeln Sie das
restliche Kabel auf und bewahren Sie es auf, um Unfalle zu vermeiden.

- Halten Sie die Einschalttaste einige Sekunden lang gedruickt.

- Wenn die Anzeige aufleuchtet, setzen Sie den Saugroboter auf die Selbstreinigungsbasis

2 | CONGA



DEUTSCH

und stellen Sie sicher, dass die Ladeanschliisse beider Gerate Ubereinstimmen. Wenn
die Leuchte blau blinkt, ist der Akku nicht vollstandig geladen. Um die Akkulaufzeit zu
verlangern warten Sie bis das Licht nicht mehr blinkt. Das signalisiert, dass der Akku
vollstandig aufgeladen ist und der Staubsaugerroboter einsatzbereit ist.

Hinweis

Der Staubsaugerroboter schaltet sich automatisch ein, wenn er auf der selbstreinigenden
Basis steht.
Der Staubsaugerroboter kann beim Aufladen nicht ausgeschaltet werden

Installation des Sauberwassertanks Abb. 8

Ziehen Sie den Sauberwassertank (Tank mit durchsichtigem Deckel) in der in Abbildung 8
gezeigten Richtung heraus.

Heben Sie den Deckel an und filllen Sie den Tank mit sauberem Wasser. Uberschreiten Sie
nicht die mit MAX markierte Tankmarke.

Bringen Sie den Frischwassertank wieder in seiner urspriinglichen Position an.

Hinweis: Das maximale Fassungsvermogen des sauberen Wassertanks betragt 4 Liter.

Erste Nutzung

Sobald der Staubsaugerroboter und die selbstreinigende Basis installiert sind, missen Sie
die folgenden Schritte befolgen, bevor Sie die erste Reinigung durchfiihren.

Zuerst muss der Staubsaugerroboter eine vollstandige Aufladung durchfiihren. Wir
empfehlen, den Roboter die ganze Nacht Aufladen zu lassen. Sobald der Akku vollstandig
geladen ist, kdnnen Sie die erste Reinigung durchfiihren und die erste Karte speichern.
Dazu aktivieren Sie den Auto-Modus und wahlen Sie die Eco-Saugleistung. Es ist sehr
wichtig, diese Hinweise durchzufihren, damit der Staubsaugerroboter jede Ecke der
Wohnung erkennen kann und eine vollstandige Reinigungskarte erzeugen kann.

Wenn dem Staubsaugerroboter der Akku ausgeht, kehrt er zur selbstreinigenden Basis
zurlck, speichert sowohl die vollstéandige Karte als auch unvollstandige Karten und setzt
nach dem Aufladen die Reinigung an der Stelle fort, an der er aufgehort hat, bis die gesamte
Flache erfasst wurde. Der Staubsaugerroboter erstellt eine Karte standig, deshalb passt er
sich je nach Umstanden der Wohnung an und verbessert die Karte standig.

Der Roboter kehrt zur selbstreinigenden Basis zurlick, um die Mopps zu reinigen und
sie erneut zu befeuchten, um die Reinigung fortzusetzen, je nach der in der Anwendung
gewahlten Haufigkeit.

Informationen zu lhrer selbstreinigenden Basis

Die selbstreinigende Basis umfasst die Ladefunktion, die Wischmoppreinigung und
die Entleerung des Staubtanks. Nach der Reinigung kehrt der Roboter automatisch zur
Selbstreinigungsbasis zurlick, um den Akku aufzuladen, den Schmutzwassertank zu
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entleeren, die Wischmopps zu reinigen und zu trocknen.

Wahrend der Reinigung kehrt der Roboter zur selbstreinigenden Basis zurtick, um die
Wischmopps zu saubern und erneut zu befeuchten, um die Reinigung dort fortzusetzen,
wo er aufgehort hat, je nach der in der Anwendung gewahlten Frequenz.

Die Basis fuhrt die Selbstentleerung entsprechend der von lhnen in der Anwendung
gewahlten Entleerungsfrequenz durch.

Dartber hinaus kann der Staubtank durch Driicken der ,Home"-Selbstreinigungs-
Rlcklauftaste oder Uber die App zwangsweise aus dem Staubsaugerroboter entleert
werden.

Wenn der Roboter die selbstreinigende Basis erreicht, ertdnt ein Signalton, der anzeigt,
dass er einen guten Kontakt zu den Ladekontakten der Basis hergestellt hat.

Die Basis reinigt dann die Mopps und fangt das anfallende Schmutzwasser auf.
Nach der Reinigung und dem Auffangen des Schmutzwassers aktiviert die Basis die
Trocknungsfunktion des Mopps.

Wenn die Anzeige der selbstreinigenden Basis rot ist, kann dies bedeuten, dass der
Schmutzbeutel nicht eingesetzt oder voll ist, der Sauberwassertank leer oder der
Schmutzwassertank vollist.

Ist dies der Fall, setzen Sie den Beutel ein oder tauschen Sie ihn aus, flllen Sie den
Frischwassertank oder leeren Sie den Schmutzwassertank.

3. BEDIENUNG

Tasten - Staubsaugerroboter

Auto-Modus

94

Dricken Sie die Einschalttaste am Staubsaugerroboter oder wahlen Sie ihn in der
App aus, um die Reinigung automatisch im Kanten-Modus zu starten und dann einen
Reinigungszyklus in einem geordneten Zickzack-Modus durchzufiihren, wobei er erkennt,
welche Bereiche er gereinigt hat und welche nicht. Der Staubsaugerroboter plant die
Reinigungsroute automatisch wahrend er reinigt.

Der Roboter kehrt zur selbstreinigenden Basis zurtick, um die Mopps zu reinigen und
sie erneut zu befeuchten, um die Reinigung fortzusetzen, je nach der in der Anwendung
gewahlten Haufigkeit.

Falls Sie den Staubsaugerroboter in diesem Modus manuell kontrollieren, wird er die Route
wieder ausrechnen und konnte Bereiche, die bereits gereinigt sind. Um eine effiziente
Reinigung zu gewahrleisten, fahren Sie den Staubsaugerroboter wahrend diesem Modus
nicht manuell.

Dank der Total Surface 2.0-Technologie kehrt der Staubsaugerroboter bei niedrigem
Akkustand automatisch in den Selbstreinigungsmodus zurtick und setzt die Reinigung mit
hoher Effizienz an derselben Stelle fort, sobald er den Ladevorgang beendet hat.
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- Wahrend der Reinigung legt der Staubsaugerroboter eine kurze Pause ein, um den Bereich
zu begutachten und die Reinigungsroute zu planen (diese Pause variiert je nach den
Gegebenheiten der Wohnung).

Zuriick zur Basis Modus

- Drucken Sie die Taste ,Zurlick zur Basis" am Saugroboter oder wahlen Sie sie in der App
aus, um den Saugroboter zur Selbstreinigungsbasis zu schicken.

- Dieser Modus kann wahrend eines beliebigen Reinigungszyklus aktiviert werden.

- Der Staubsaugerroboter nimmt den klrzesten Weg zurlick zur selbstreinigenden Basis,
dank der Kartenspeicherung und der Funktion ,Zurlick zur Basis"

- Bei niedrigem Akkustand kehrt der Staubsaugerroboter dank der TotalSurface
2.0-Technologie automatisch in den Selbstreinigungsmodus zurtick, damit der Akku nicht
leer wird. Sobald der Akku vollstandig geladen ist, wird der Roboter die Reinigung an dem
exakten Ort fortsetzten.

Hinweis:
Der Staubsaugerroboter kann nicht zur selbstreinigenden Basis zurlickkehren, wenn er keinen
guten Zugang zu ihr hat. Stellen Sie es in diesem Fall manuell in die selbstreinigende Basis.

Funktionen

Pause:

Driicken Sie bei laufendem Saugroboter die Einschalttaste am Saugroboter oder wahlen Sie
sie in der App aus, um den Reinigungsvorgang anzuhalten. Dricken Sie die Einschalttaste
am Staubsaugerroboter oder wahlen Sie sie in der App aus, um den Reinigungsvorgang
fortzusetzen.

Standby:

Der Staubsaugerroboter wird auf Standby-Modus nach 10 Minuten Inaktivitat automatisch
umschalten.

Driicken Sie die Einschalttaste am Staubsaugerroboter oder in der App, um ihn wieder zu
aktivieren.

Reinigungsmodi

- Dieser Staubsaugerroboter enthalt verschiedene Modi und Funktionen, die Uber die App
aktiviert werden kénnen.

- Aufierdem kdénnen Sie in jedem der Reinigungsmodi der App den ,Teppich-Turbo"-Modus
wahlen, der die maximale Saugleistung aktiviert, wenn der Staubsaugerroboter einen
Teppich erkennt.

- Bitte beachten Sie, dass der Roboter die Drehbewegung der Mopps stoppt, wenn er den
Teppich erkennt, aber wenn die Mopps nass sind, kann er den Teppich anfeuchten. Um dies
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zu vermeiden, kdnnen Sie in der Anwendung Sperrbereiche in den Bereichen angeben, in
denen sich Teppiche in Ihrer Wohnung befinden, oder direkt in der Anwendung angeben,
dass der Roboter nicht auf den Teppich steigt, wenn er ihn erkennt.

Kantenmodus:

- Wenn Sie diesen Modus wahlen, reinigt der Staubsaugerroboter entlang der Wand und um
Maobel herum (Tischbeine, Stuhlbeine usw.).

- Der Roboter kehrt zur selbstreinigenden Basis zurtick, um die Mopps zu reinigen und
sie erneut zu befeuchten, um die Reinigung fortzusetzen, je nach der in der Anwendung
gewahlten Haufigkeit.

- Drilcken Sie den Kanten-Modus in der App.

Manuell-Modus:
Der Staubsaugerroboter kann manuell bewegt werden, indem man in der App den Manuellen
Modus auswahlt und die Pfeiltasten benutzt.

Spot-Modus:

- Wahlen Sie diesen Modus aus, um einen bestimmten Bereich griindlich zu reinigen und
nutzt die maximale Leistung des Staubsaugerroboters aus. Der Staubsaugerroboter reinigt
eine Flache von 1,6 m x 1,6 m in Zickzack-Bewegungen und kehrt nach Beendigung direkt
zur selbstreinigenden Basis zurlick. Der Staubsaugerroboter wird die Reinigung in dem
ausgewahlten Bereich. Deswegen wird er zu diesem Punkt und danach zur Ladestation
ohne Saugen fahren.

- Um diesen Modus zu aktivieren, wahlen Sie in der App die Option Spot-Reinigung.

Sperrgebiet-Modus:

Grenzen Sie auf der Karte bestimmte Bereiche ab, die der Staubsaugerroboter nicht reinigen
soll. Der Staubsaugerroboter erkennt den festgelegten Bereich und reinigt ihn nicht.

Man kann mehr als eine Karte gleichzeitig auswahlen.

Komplette Reinigung-Modus:

- WahlenSiediesen Modus, umeine Tiefenreinigung durchzuflihren. Der Staubsaugerroboter
reinigt im Kantenmodus, fahrt horizontal im Zickzack und vertikal im Zickzack. Er kehrt
dann in den Selbstreinigungsmodus zurlck.

- Um diesen Modus zu aktivieren, wahlen Sie in der App die Option Reinigung.

Leistungsstufe-Funktion

Wahlen Sie die Leistungsstufe in der App, um die Saugleistung des Staubsaugerroboters
wahrend des Reinigungsvorgangs zu steuern. Es gibt vier Saugkraftstufen Aus, Eco, Normal
und Turbo.

% | CONGA



DEUTSCH

Programmierung der Reinigung:

- Um die Reinigung zu erleichtern, verflgt der Staubsaugerroboter Uber eine Funktion, mit
der er taglich Uber die App programmiert werden kann. Entsprechend der Konfiguration
wird der Staubsaugerroboter mit der automatischen Reinigung der angezeigten Tage auf
die angezeigten Uhrzeiten starten.

- Vergewissern Sie sich, dass der Staubsaugerroboter eingeschaltet ist, bevor Sie die Zeit
und die Einstellungen andern.

- Daruber hinaus koénnen Sie verschiedene vordefinierte Reinigungsprogramme flr
unterschiedliche Situationen im Alltag auswahlen.

Andere Funktionen:

Nicht stéren Funktion:

Der Staubsaugerroboter hat die Moglichkeit, ein ,Nicht storen“-Zeitfenster einzustellen, das
Uber seine mobile APP geandert oder geschlossen werden kann. Wahrend dieser eingestellten
Zeitspanne schaltet der Staubsaugerroboter die automatische Dauerreinigung und die
Timerfunktionen ab.

Funktion zur Kartenbearbeitung:

Mit dieser Funktion koénnen Sie die erstellten Karten bearbeiten: Reinigungsbereiche
umbenennen, Bereiche aufteilen oder zusammenfassen, den Reinigungsmodus bearbeiten,
Sperrbereiche markieren und verschiedene Saugstarken auswahlen.

Staubsaugerroboter Finden Funktion:
Ermoglicht es Ihnen, den Staubsaugerroboter auf der Karte zu finden.

4. REINIGUNG UND WARTUNG
Reinigung der Seitenbiirste. Abb. 9

Die Seitenblirsteist miteinerVielzahlvon Borsten ausgestattet und dient sowohlzum Einziehen
von Schmutzin die Saugdise als auch zur griindlichen Reinigung von Ecken und Randern. Diese
Blrste kann mit der Zeit verschleifien, was sich negativ auf die Reinigungsleistung auswirkt.

Empfehlungen

- Eswird empfohlen, die Seitenbirste einmal pro Woche zu reinigen.

- Entfernen Sie die Halteschraube der Seitenbirste mit einem Schraubenzieher und reinigen
Sie die Birste regelmafiig.

- Setzen Sie die Seitenbtirste nach der Reinigung mit dem Schraubendreher wieder ein.
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Empfehlung
Um eine perfekte Reinigung zu gewahrleisten, wird empfohlen, die Seitenblirste alle 3 Monate
zu wechseln (je nach Haufigkeit und Art der Nutzung).

Hauptbiirstenreinigung. Abb. 10
Die Hauptburste dreht mit der maximalen Geschwindigket und hilft dabei, den Schmutz in die
Saugduse zu driicken. Diese Blrste kommt mit dem Boden und damit mit Schmutzin Bertihrung,
so dass sie sich mit der Zeit abnutzen kann, was sich negativ auf die Reinigungsleistung
auswirkt. Daher wird empfohlen, die mittlere Blirste maximal alle 320 Stunden oder weniger
zu wechseln.
1. Dricken Sie leicht auf die Laschen am mittleren Blrstenrahmen, um das Fach zu 6ffnen
und es zu entfernen.
2. Entfernen Sie Flusen und anderen Schmutz, der sich in der Blrste und um die Wellen
herum festgesetzt hat.
3. Raumen und reinigen Sie den Saugkanal des Saugroboters.
Setzen Sie die Hauptblrste und den Rahmen erneut.

Empfehlung: Reinigen Sie die zentrale Biirste einmal pro Woche.

Staubtank. Abb. 11.

- Heben Sie die obere Abdeckung lhres Roboters an.

- Drucken Sie die Taste zum Entfernen des Tanks und nehmen Sie den Tank heraus.
- Sie kénnen den Pulverraum mit Wasser auswaschen, ohne den Tank einzutauchen.
- Setzen Sie den Staubtank wieder auf den Saugroboter.

Hochleistungsfilter

- Der hocheffiziente Filter ist mit Faser hergestellt, um Staubpartikel, Polen, Milbe... zu
fangen. Deshalb muss es regelmafiig gereinigt werden, sodass diese Partikel nicht
akkumuliert werden und eine hohe Saugleistung zu halten. Es wird empfohlen, einmal pro
Woche die Reinigung durchzufihren.

- Es wird empfohlen, den Hochleistungsfilter jede 3 Monate zu ersetzen (je nach Haufigkeit
der Nutzung).

Empfehlung

Sie kénnen den Schmutz mit einer kleinen Burste aus dem Hocheffizienzfilter entfernen oder
den Filter auf einer harten Unterlage vorsichtig schitteln, um den Staub zu entfernen. Der
Hochleistungsfilter ist nicht waschbar.

Reinigung des Sensors. Abb. 12:

- lhr Staubsaugerroboter verfligt Uber verschiedene Sensorarten, z. B. Naherungssensoren,
die dem Staubsaugerroboter bei der Reinigung helfen, indem sie mogliche Hindernisse
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erkennen, und Absturzsensoren, die dem Staubsaugerroboter helfen, Unebenheiten und
mogliche Liicken wie Treppen zu erkennen. Diese Sensoren stehen in standigem Kontakt
mit Staubpartikeln und kdnnen daher im Laufe der Zeit beschadigt werden, was zu
moglichen Navigationsfehlern fihren kann.

- Verwenden Sie ein sauberes, trockenes und weiches Tuch, um den Staub von den
verschiedenen Sensoren des Saugroboters abzuwischen.

- Es wird empfohlen, alle Sensoren des Staubsaugerroboters alle 35 Betriebsstunden oder
weniger mit einem weichen, feuchten Tuch zu reinigen.

Auswechseln des Staubbeutels. Abb. 13.
Zum Wechseln des Beutels 6ffnen Sie den Deckel der selbstreinigenden Basis, ziehen am Griff,
nehmen den Beutel heraus und entsorgen ihn.

Laden und Ersetzen des Akkus.

Um die Lebensdauer des Akkus zu verlangern, lassen Sie den Saugroboter auf der

Selbstreinigungsbasis aufladen, wenn er nicht in Gebrauch ist.

Nehmen Sie den Akku aus ihrem Gerat heraus und lagern Sie ihn an einem sicheren und

trockenen Ort, wenn Sie den Staubsaugerroboter Uber einen langeren Zeitraum nicht benutzen.

Um den Akku zu wechseln, fiihren Sie die folgenden Hinweise durch:

1. Losen Sie die Schrauben an der unteren Abdeckung des Akkus, nehmen Sie die Abdeckung
ab und entfernen Sie den Akku.

2. Legen Sie den neuen Akku ein.

3. Setzen Sie den Akku und das untere Gehause wieder ein und ziehen Sie die Schrauben fest.

5. PROBLEMBEHEBUNG
Staubsaugerroboter
Problem Mogliche Ursache & Losung
Der Der Staubsaugerroboter kann nicht mit niedrigem Batteriestand
Staubsaugerroboter betrieben werden. Vergewissern Sie sich, dass das Gerat
lass sich nicht aufgeladen ist, bevor Sie es in Betrieb nehmen.
einschalten oder ] - j
o
beginnt nicht die Die Umgebungstemperatur ist niedriger als 0 °C oder hoher als
o
Reinigung. 40°C.
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Der
Staubsaugerroboter
lasst sich nicht
aufladen oder

kann nicht zur
Selbstreinigungsbasis
zurickkehren.

Es befinden sich zu viele Hindernisse in der Nahe der
selbstreinigenden Basis, stellen Sie die Basis an eine freie Stelle.

Reinigen Sie die Ladekontakte des Staubsaugerroboters und der
selbstreinigenden Basis.

Stellen Sie sicher, dass der Staubsaugerroboter eingeschaltet
ist.

Der Staubsaugerroboter ist zu weit von der
Selbstreinigungsbasis entfernt, riicken Sie ihn naher heran und
versuchen Sie es erneut.

Der Saugroboter
funktioniert nicht
richtig.

Schalten Sie den Staubsaugerroboter aus und wieder ein.

Um den Staubsaugerroboter zurtickzusetzen, gehen Sie wie
folgt vor: Halten Sie die Taste 5 Sekunden lang an die Basis

des Roboters, bis Sie einen Piepton horen. Wenn Sie den
Staubsaugerroboter mit der App daneben zurticksetzen, werden
Sie feststellen, dass dieser Staubsaugerroboter aus der Liste der
verknUpften Einheiten im Anfangsbereich der App verschwindet.

Der
Staubsaugerroboter
erzeugt einen
ungewoOhnlichen
Signalton wahrend der
Reinigung.

Die Hauptblrste, die Seitenblirste oder das omnidirektionale
Rad kdnnten verheddert oder verstopft sein. Halten Sie den
Saugroboter an und reinigen Sie sie.

Der
Staubsaugerroboter
reinigt nicht effizient
bzw. verliert den

Der Hochleistungsfilter ist verstopft, reinigen Sie ihn.

Die Hauptburste ist mit einem Fremdkérper verstopft oder
verstrickt. Reinigen Sie sie.

kann sich nicht mit
dem WLAN-Netzwerk
verbinden.

Schmutz. Der Staubbtank ist voll, leeren Sie ihn.
Der Das Wi-Fi-Signalist schlecht. Vergewissern Sie sich, dass sich
Staubsaugerroboter der Staubsaugerroboter in einem Gebiet mit einem guten Wi-Fi-

Signal befindet.

Die WLAN-Verbindung ist instabil. Starten Sie Sie den Router
erneut, Uberprifen Sie die App flr Updates und versuchen Sie es
erneut.

Stellen Sie sicher, dass das datenverkehr lhres Handys
ausgeschaltet sind, um den Verbindungsprozess zu verbessern.
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Der Prifen Sie, ob sich der Saugroboter im Modus ,Nicht stéren”
Staubsaugerroboter befindet, und andern Sie den Modus. Diese Option befindet sich
hat keine in den allgemeinen Einstellungen des Staubsaugerroboters
programmierte und ermoglicht es Ihnen, Zeitzonen zu definieren, in denen
Reinigung der Staubsaugerroboter keine planmafiigen Reinigungen
durchgefuhrt. durchfihrt, wenn er sich im Modus ,Nicht storen” befindet.
Vergewissern Sie sich, dass der Saugroboter an das Stromnetz
angeschlossen ist, dass er nicht in der Lage ist, geplante
Reinigungen offline durchzufihren und dass der Akku nicht zu
schwach ist.
Der Der Staubsaugerroboter macht eine Karte der Wohnung und
Staubsaugerroboter rechnet die neue Route nach Reinigung mit dem Spot-Modus

kehrt nicht in die
Selbstreinigungsbasis
zurick, wenn die
Spot-Reinigung
abgeschlossen ist
oder die Startposition
geandert wurde.

oder beim Wechseln der Ausgangsposition.

Wenn die Selbstreinigungsbasis zu weit vom
Staubsaugerroboter entfernt ist, kann er nicht automatisch
zurtickkehren. Bewegen Sie den Staubsaugerroboter manuell
zur Basis.

Der
Staubsaugerroboter
setzt die Reinigung
nicht fort.

Vergewissern Sie sich, dass sich der Staubsaugerroboter nicht
im Modus ,Nicht storen” befindet, da er in diesem Modus die
Reinigung nicht fortsetzen kann.

Wenn das Gerat manuell auf die selbstreinigende Basis gestellt
wird, wird die Reinigung nicht fortgesetzt.

Der
Staubsaugerroboter ist
immer offline.

Stellen Sie sicher, dass der Staubsaugerroboter ordnungsgemaf?
mit dem Netzwerk verbunden ist und sich immer in Bereichen
mit gutem Wi-Fi-Signal befindet.

Verbindungsfehler
zwischen
Staubsaugerroboter
und lhr Handy.

Vergewissern Sie sich, dass sich der Staubsaugerroboter und die
selbstreinigende Basis in einem Bereich mit gutem Wi-Fi-Signal
befinden, starten Sie den Router neu und versuchen Sie erneut,
eine Verbindung herzustellen.
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Selbstreinigende Basis

Problem Mégliche Ursache & Losung
Die selbstreinigende Der Frischwassertank enthalt nicht genligend Wasser. Fiillen
Basis reinigt die Mopps Sie es auf
nicht.
Der Schmutzwassertank ist voll. Leeren und reinigen Sie es.
Reinigen Sie auch die Offnungen des Schmutzwasserfilters.

6. TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN

Produkt: Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash
Referenz des Gerates: EU01_100105
Spannung: 14.4 V DC

Wiederaufladbarer Li-lon-Akku
Nennkapazitat: 14.4 V = 5200 mAh

Wi-Fi-Verbindung: Wi-Fi IEEEB02.11b/g/n 2.4Ghz/5Ghz/ Bluetooth 5.0
Maximale Kraftiibertragung: 20 dBm

Produkt: Selbstreinigende Basis
Eingangsstrom: 220 - 240V ~ 50/60 Hz
Ausgang: 20V =18A

Leistung: 650 W

*Technische Spezifikationen kdnnen ohne vorherige Ankliindigung geandert werden, um die

Produktqualitat zu verbessern
Hergestellt in China | Entworfen in Spanien
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7. RECYCLING VON ELEKTRO- UND ELEKTRONIKGERATEN

Dieses Symbolweist darauf hin, dass das Produkt und/oder die Batterie / der
Akku gemaf? den geltenden Vorschriften getrennt vom Hausmdull entsorgt
werden muss. Wenn dieses Produkt das Ende seiner Nutzungsdauer erreicht

. hat, sollten Sie die Batterien/Akkus entfernen und es zu einer von den
ortlichen Behérden bestimmten Sammelstelle bringen.
Ausfuhrliche Informationen Uber die ordnungsgemafie Entsorgung von
Elektro- und Elektronikgeraten und/oder Batterien erhalten Verbraucher bei
ihren ortlichen Behorden.

Die Einhaltung der oben genannten Leitlinien tragt zum Schutz der Umwelt bei.

8. GARANTIE UND KUNDENDIENST

Cecotec haftet gegentiber dem Benutzer oder Endverbraucherfirjegliche Konformitatsmangel,
die zum Zeitpunkt der Lieferung des Produkts bestehen, gemafd den in den geltenden
Vorschriften festgelegten Bedingungen und Fristen.

Es wird empfohlen, dass Reparaturen von qualifiziertem Personal durchgeftihrt werden.
Sollte unerwartet eine Stérung auftreten oder haben Sie Fragen Uber Ihrem Produkt, konnen
Sie sich mit dem Kundendienst in Verbindung setzen tber die Telefonnummer: +34 96 321 07
28.

9. COPYRIGHT

Die geistigen Eigentumsrechte an den Texten in dieser Bedienungsleitung liegen bei CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Alle Rechte vorbehalten. Der Inhalt dieser Veroffentlichung darf weder ganz
noch teilweise ohne vorherige Genehmigung von CECOTEC INNOVACIONES, S.L. vervielfaltigt, in
einem Datenabfragesystem gespeichert, Ubertragen oder auf irgendeine Weise (elektronisch,
mechanisch, durch Fotokopie, Aufzeichnung oder Ahnliches) verbreitet werden.

10. KONFORMITATSERKLARUNG

Cecotec Innovaciones erklart hiermit, dass dieser Staubsaugerroboter, Modell EU01_100105 -
Conga 16090 Al SpinArm Home&Washh mit der EU-Funkgeraterichtlinie 2014/53/€U konform
ist.

c E Der vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist auf der folgenden Website zu
finden:

www.cecotec.es
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1. PARTI E COMPONENTI

Fig.1.1:
Sensori anticollisione
Ritorno alla base
Tasto di accensione/spegnimento
Laser
Coperchio superiore
Panni rotanti
Ruote motrici
Coperchio spazzola centrale
Spazzola centrale

. Batteria

. Spazzola laterale

. Ruota omnidirezionale

. Sensore ultrasonico

14. Sensori anticaduta

O X NNk WD =

—_ =
W N = O

Accessori del robot aspirapolvere. Fig. 1.2:
1. Cavodirete

Spazzola laterale

Panno (x2)

Sacchetto di base autopulente
Manuale diistruzioni

AN ol

Base autopulente. Fig. 2:

1. Base autopulente

Drenaggio della base autopulente
Serbatoio dell'acqua sporca
Serbatoio dell'acqua pulita
Serbatoio di raccolta della polvere

BANE o

Serbatoio misto. Fig. 3:

Poli di ricarica

Sensore a infrarossi

Sistema di canalizzazione per lo svuotamento del serbatoio
Coperchio superiore del serbatoio di raccolta sporco
Apertura del contenitore della polvere

Filtro ad alta efficienza

AN AN
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NOTA:
Le immagini di questo manuale sono rappresentazioni schematiche e potrebbero non
corrispondere esattamente all'apparecchio.

. PRIMA DELL'USO

Il robot aspirapolvere ha un imballaggio progettato per proteggerlo durante il trasporto.
Rimuovere il robot aspirapolvere dalla scatola. Conservare la scatola originale e gli altri
elementi in un luogo sicuro per prevenire danni al robot aspirapolvere in caso di necessita
di trasportarlo in futuro. Se si desidera smaltire limballaggio originale, assicurarsi di
riciclare tutti gli elementi in modo appropriato.

Verificare che tutte le parti e i componenti siano inclusi e in buono stato. Se uno di essi
mancasse o0 non fosse in buone condizioni, contattare immediatamente il Servizio di
Assistenza Tecnica ufficiale di Cecotec.

Non rimuovere ilnumero diserie del prodotto, al fine di mantenere una corretta tracciabilita
dell'apparecchiatura in caso di richiesta di assistenza.

Avvertenze
Rimuovere tutti gli oggetti intorno al robot aspirapolvere, come vestiti, fogli, cavi, tende o altri
oggetti fragili che possano ostacolare o interferire con il suo funzionamento. Fig. 4

Se la stanza da pulire e vicina a un balcone o a delle scale, & necessario posizionare
una barriera fisica per evitare cadute o danni al robot aspirapolvere e garantire un
funzionamento sicuro. Fig. 5

Non utilizzare il robot aspirapolvere per aspirare liquidi. Fig. 6

Lesposizione diretta alla luce del sole o ad alti contrasti di luce pud influenzare le
prestazioni dei sensori. Se cid dovesse accadere, il robot aspirapolvere si fermera:
riposizionarlo per avviare un nuovo ciclo di pulizia.

Sinoti che l'altezza totale del robot aspirapolvere e di 10 cm e che i sensori si trovano nella
parte inferiore del robot, pertanto si consiglia di impedire 'accesso ad aree con un'altezza
inferiore a 10 cm per evitare di danneggiare il laser.

Installazione della base autopulente. Fig. 7

Posizionare la base autopulente contro una parete e lasciare uno spazio minimo di 1,5
metri davanti e di 0,5 metri su ogni lato.

Collegare la base autopulente a una presa di corrente. Avvolgere il cavo per evitare
incidenti.

Tenere premuto il pulsante di accensione per alcuni secondi.

Quando la spia si accende, posizionare il robot aspirapolvere sulla base autopulente e
assicurarsi che i terminali di ricarica di entrambi coincidano. Se la spia lampeggia in blu,
significa che la batteria non e completamente carica. Per assicurare una pulizia prolungata,
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attendere che la spia cambi a blu fisso: cio indichera che la batteria € completamente
carica e che il robot aspirapolvere e pronto per l'uso.

Avviso

- Il robot aspirapolvere si accende automaticamente quando viene posizionato sulla base
autopulente.

- Ilrobot aspirapolvere non si puod spegnere durante la ricarica.

Installazione del serbatoio d'acqua. Fig. 8

- Estrarreilserbatoio dell'acqua pulita (serbatoio con coperchio trasparente) nella direzione
indicata in figura 8.

- Sollevare il coperchio e riempire il serbatoio con acqua pulita. Non superare la tacca del
serbatoio contrassegnata con MAX.

- Reinserire il serbatoio d'acqua pulita in posizione.

Nota: la capacita massima del serbatoio dell'acqua pulita e di 4 litri.

Primo uso

- Unavolta installati il robot aspirapolvere e la base autopulente, prima di eseguire la prima
pulizia e necessario seguire i passaggi indicati di seguito.

- Innanzitutto, il robot aspirapolvere dovra effettuare un ciclo di ricarica completo. Si
consiglia di lasciarlo in carica tutta la notte. Una volta ricaricata completamente la batteria
si potra effettuare la prima pulizia e salvare la prima mappa. Per far cio, attivare la modalita
Auto e la potenza di aspirazione Eco. £ molto importante seguire queste indicazioni per far
si che il robot aspirapolvere riconosca tutti gli angoli della casa e possa effettuare una
mappatura completa.

- Quandoilrobotaspirapolvere esaurisce la carica della batteria, torna alla base autopulente,
salva sia la mappa completa che quelle incomplete e, una volta ricaricato, continua a pulire
dove ha lasciato fino a quando l'intera superficie & stata mappata. Il robot aspirapolvere
e in costante mappatura, quindi si adatta in modo individuale e personalizzato alle
particolarita di ogni casa e migliora costantemente la sua mappa.

- Il robot torna alla base autopulente per pulire il panno e li bagna nuovamente per
continuare la pulizia, secondo la frequenza selezionata nell'applicazione.

Informazioni sulla base autopulente

- La base autopulente include la funzione di ricarica, la pulizia del panno e lo svuotamento
del cestino della polvere. Dopo la pulizia, il robot torna automaticamente alla base
autopulente per caricare la batteria, svuotare il serbatoio dello sporco, pulire e asciugare
il panno.

- Durante la pulizia, il robot torna alla base autopulente per pulire il panno e inumidirli
di nuovo per continuare a pulire dove ha lasciato, secondo la frequenza selezionata
nell'applicazione.
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La base autosvuotante eseguira la funzione di svuotamento automatico in base alla
frequenza di svuotamento selezionata nell'app.

Inoltre, & possibile forzare lo svuotamento del contenitore della polvere dal robot
aspirapolvere premendo il pulsante di ritorno autopulente "home" o dall'app.

Quando il robot raggiunge la base autopulente, emette un segnale acustico per indicare
che e entrato in contatto con i terminali di ricarica della base.

La base pulira quindi i panni e svuotera il serbatoio d'acqua sporca. Dopo la pulizia e lo
svuotamento dell'acqua sporca, la base attiva la funzione di asciugatura dei panni.

Se la spia sulla base autopulente e rossa, pud indicare che il sacchetto dello sporco non e
collegato o e pieno, che il serbatoio dell'acqua pulita e vuoto o che il serbatoio dell'acqua
sporca e pieno.

Se fosse il caso, installare o sostituire il sacchetto, riempire il serbatoio d'acqua pulita o
svuotare il serbatoio d'acqua sporca.

3. FUNZIONAMENTO

Tasti del robot aspirapolvere

Modalita Auto

Premendo il pulsante di accensione del robot aspirapolvere o selezionandolo nell'app, si
avvia la pulizia automatica in modalita Edge e si esegue un ciclo di pulizia con uno schema
ordinato a zig-zag, riconoscendo le aree pulite e quelle non pulite. Il robot aspirapolvere
pianifichera automaticamente il percorso di pulizia mentre pulisce.

Il robot torna alla base autopulente per pulire il panno e li bagna nuovamente per
continuare la pulizia, secondo la frequenza selezionata nell'applicazione.

Se il robot aspirapolvere viene controllato manualmente in questa modalita, ricalcolera il
percorso, per cui potrebbe passare su zone gia pulite. Per assicurare una pulizia efficiente,
non dirigere il robot aspirapolvere manualmente durante la pulizia automatica.

Grazie alla tecnologia Total Surface 2.0, il robot aspirapolvere torna automaticamente alla
base autopulente quando la batteria e scarica e riprende a pulire con grande efficienza
dallo stesso punto una volta terminata la carica.

Durante la pulizia, ilLrobot aspirapolvere fa una breve pausa per valutare l'area e pianificare
il percorso di pulizia (questa pausa varia a seconda delle condizioni della casa).

Ritorno alla base

Premere il pulsante Torna alla base sull'aspirapolvere robot o selezionarlo nell'app per
inviare l'aspirapolvere robot alla base autopulente.

Questa modalita pud essere attivata durante qualsiasi ciclo di pulizia.

ILrobot aspirapolvere seguira il percorso pit breve per tornare alla base autopulente grazie
alla memorizzazione delle mappe e alla funzione di ritorno alla base.
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- Quando la batteria é scarica, grazie alla tecnologia TotalSurface 2.0, il robot aspirapolvere
torna automaticamente alla base autopulente per evitare di esaurire la carica della
batteria. Una volta carico, tornera a riprendere la pulizia dal punto esatto in cui era rimasto.

Avviso:
Il robot aspirapolvere non sara in grado di tornare alla base autopulente se non ha un buon
accesso ad essa. In tal caso, posizionarlo manualmente sulla base autopulente.

Funzioni

Pausa:

Mentre l'aspirapolvere robot e in funzione, premere il pulsante di accensione sull'aspirapolvere
robot o selezionarlo nell'app per mettere in pausa il processo di pulizia. Premere il pulsante di
accensione sul robot aspirapolvere o selezionarlo nell'app per riprendere il processo di pulizia.

Standby:

Il robot aspirapolvere entrera automaticamente in modalita Standby dopo 10 minuti di
inattivita.

Premere il pulsante di accensione sull'aspirapolvere robot o nell'app per riattivarlo.

Modalita di pulizia

- Questo robot aspirapolvere include differenti modalita e funzioni attivabili dall'app.

- Inoltre, per ciascuna delle modalita di pulizia dell'app & possibile selezionare la modalita
“Turbo su tappeti”, che massimizza la potenza di aspirazione quando il robot aspirapolvere
rileva un tappeto.

- Sinoti che il robot interrompe il movimento rotatorio dei panni quando rileva un tappeto,
ma potrebbe inumidirlo se i panni sono ancora bagnati. Per evitare questo inconveniente,
e possibile delimitare aree con presenza di tappeti dall'app, oppure indicare direttamente
che il robot non salga su un tappeto quando lo rileva.

Modalita Bordi:

- Quando viene selezionata questa modalita, il robot aspirapolvere pulira lungo la parete e
attorno ai mobili (gambe di tavoli, sedie, ecc.).

- Il robot torna alla base autopulente per pulire il panno e li bagna nuovamente per
continuare la pulizia, secondo la frequenza selezionata nell'applicazione.

- Selezionare la modalita Bordi dall'app.

Modalita manuale:

Il robot aspirapolvere pud essere spostato manualmente selezionando la modalita manuale
nell'app e utilizzando le frecce direzionali.
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Modalita Clean a spot:

- Selezionare questa modalita per pulire una zona specifica della mappa in profondita,
sfruttando la potenza massima del robot aspirapolvere. Il robot aspirapolvere pulisce
un'area di 1,6 m x 1,6 m con movimenti a zig-zag e, al termine, torna direttamente alla base
autopulente. Il robot aspirapolvere pulira solo la zona selezionata, quindi si dirigera verso
la zona da pulire e tornera alla base senza aspirare.

- Per attivare questa modalita, selezionare l'opzione pulizia in un punto nell'applicazione.

Modalita Area limitata:

Delimitare sulla mappa zone concrete che non si desidera che il robot aspirapolvere pulisca. Il
robot aspirapolvere rilevera l'area designata e non la pulira.

£ possibile selezionare piu di un'area sulla mappa.

Modalita Pulizia completa

- Selezionare questa modalita per eseguire una pulizia profonda. Il robot aspirapolvere
pulisce in modalita bordo, continua a zigzagare in orizzontale e a zigzagare in verticale.
Quindi tornera alla base autopulente.

- Per attivare questa modalita, selezionare l'opzione pulizia nell'applicazione.

Funzione di livello di potenza:

Premere il tasto dei livelli di potenza nell'app per verificare la potenza di aspirazione del robot
aspirapolvere durante i processi di pulizia. Esistono quattro livelli di potenza di aspirazione:
Spento, Eco, Normale e Turbo.

Programmazione della pulizia:

- Per facilitare la pulizia, il robot aspirapolvere possiede una funzione che permette di
programmarlo ogni giorno dall'applicazione. A seconda delle impostazioni, il robot
aspirapolvere iniziera automaticamente la pulizia nei giorni e alle ore indicate.

- Prima diregolare l'ora e le impostazioni, accertarsi che il robot aspirapolvere sia acceso.

- Inoltre, e possibile selezionare diversi programmi di pulizia predefiniti per le diverse
situazioni della vita quotidiana.

Altre funzioni:

Modalita non disturbare:

£ possibile regolare il funzionamento del robot aspirapolvere in base a una fascia oraria di non
disturbo, che pud essere impostata, modificata o annullata dall'app. Durante questo periodo
di tempo configurato, il robot aspirapolvere ferma le funzioni di pulizia automatica continua e
iLtimer.
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Funzione di modifica della mappa:

Questa funzione consente di modificare le mappe generate: rinominare le aree di pulizia,
dividere o combinare le aree, modificare la modalita di pulizia, contrassegnare le aree limitate
e selezionare diverse potenze di aspirazione.

Funzione di localizzazione del robot aspirapolvere:
Permette di localizzare il robot aspirapolvere sulla mappa.

4. PULIZIA E MANUTENZIONE
Pulizia della spazzola laterale. Fig. 9

La spazzola laterale e progettata con molte setole e viene utilizzata sia per spingere lo sporco
verso la bocca di aspirazione, sia per pulire a fondo bordi e angoli. Questa spazzola si pud
usurare con il passare del tempo, il che avra un impatto negativo sull'efficienza di pulizia.

Raccomandazioni

- Siconsiglia di pulire la spazzola laterale una volta alla settimana.

- Rimuoverelavitedifissaggio della spazzola laterale con un cacciavite e pulire regolarmente
la spazzola.

- Dopo la pulizia, reinstallare la spazzola laterale utilizzando il cacciavite.

Suggerimento
Per garantire una pulizia perfetta, si consiglia di cambiare la spazzola laterale ogni 3 mesi (a
seconda della frequenza e del tipo d'uso).

Pulizia della spazzola centrale. Fig. 10
Laspazzolacentralegiraadaltavelocitaeaiutaadirigerelosporcoversolaboccadiaspirazione.
Questa spazzola si trova a contatto con il pavimento e di conseguenza con lo sporco, per cui
potrebbe essere soggetta a usura con il passare del tempo, il che avra un impatto negativo
sull'efficienza di pulizia. Per questo motivo si consiglia di cambiare la spazzola centrale ogni
320 ore al massimo.

1. Premere leggermente le linguette della struttura della spazzola centrale per aprire il vano
e rimuoverla.

Rimuovere la lanugine e altre impurita intrappolate nella spazzola e intorno agli alberi.
Liberare e pulire il canale di aspirazione del robot aspirapolvere.

Installare di nuovo la spazzola centrale e il livello indicato.

ENENNN

Raccomandazione: pulire la spazzola centrale una volta alla settimana.
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Serbatoio di raccolta sporco. Fig. 11

- Sollevare il coperchio superiore del robot.

- Premere iltasto dirilascio del serbatoio e rimuovere il serbatoio.

- La cavita della polvere puo essere lavata con acqua, senza immergere il serbatoio.
- Reinserire nuovamente il serbatoio nel robot aspirapolvere.

Filtro ad alta efficienza

- Il filtro ad alta efficienza e progettato con una rete di fibre che aiutano a catturare le
particelle di polvere, acari, polline, ecc. Per questa ragione, bisogna pulirlo regolarmente
per evitare che queste particelle si accumulino nel filtro e che questo perda efficienza.
Lideale sarebbe effettuare tale manutenzione una volta a settimana.

- E raccomandabile cambiare il filtro ad alta efficienza ogni 3 mesi (dipendendo dalla
frequenza e il tipo d'uso).

Suggerimento

Si pud rimuovere lo sporco dal filtro ad alta efficienza con uno spazzolino o strofinare
dolcemente su di una superficie dura per far cadere la polvere. ILfiltro ad alta efficienza non &
lavabile.

Pulizia dei sensori. Fig. 12:

- Ilrobot aspirapolvere e dotato di differenti tipi di sensori, ad esempio, i sensori di prossimita
aiutano il robot aspirapolvere a effettuare la pulizia localizzando possibili ostacoli, e i
sensori anticaduta aiutano il robot aspirapolvere a localizzare dislivelli e possibili vuoti
come per esempio le scale. Questi sensori sono in continuo contatto con le particelle di
polvere e possono deteriorarsi nel tempo, portando a possibili errori di navigazione.

- Utilizzare un panno pulito, asciutto e morbido per rimuovere la polvere dai vari sensori del
robot aspirapolvere.

- Si consiglia di pulire tutti i sensori del robot aspirapolvere ogni 35 ore di uso al massimo
con l'aiuto di un panno morbido e asciutto.

Sostituzione del sacchetto di raccolta sporco. Fig. 13.
Per sostituire il sacchetto, aprire il coperchio della base autopulente, tirare la maniglia,
rimuovere il sacchetto e gettarlo.

Ricarica e sostituzione della batteria

Per prolungare la durata della batteria, lasciare il Robot aspirapolvere in carica sulla base
autopulente quando non viene utilizzato.

Rimuovere la batteria e conservarla in un luogo sicuro e asciutto se non si intende utilizzare il
robot aspirapolvere per un lungo periodo di tempo.

Per sostituire la batteria, seguire le istruzioni di cui sotto:

1. Svitare le viti del coperchio del vano batteria, rimuovere il coperchio e togliere la batteria.
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2. Inserire la nuova batteria.

3. Riavvitare il coperchio del vano batteria.

5. RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Robot aspirapolvere

Problema

Possibile causa e soluzione

ILrobot aspirapolvere non
siaccende o non avvia la
pulizia.

ILrobot aspirapolvere non pud funzionare con la batteria
scarica. Assicurarsi che sia carico prima di metterlo in
funzione.

La temperatura della stanza e inferiore a 0 °C o superiore
a 40 °C.

L'aspirapolvere robot non si
carica o non riesce a tornare
alla base autopulente.

Ci sono troppi ostacoli vicino alla base autopulente,
spostare la base in un luogo libero.

Pulire i terminali di ricarica del robot aspirapolvere e della
base autopulente.

Verificare che il robot aspirapolvere sia acceso.

L'aspirapolvere robot e troppo lontano dalla base
autopulente, avvicinarlo e riprovare.

ILrobot aspirapolvere non
funziona correttamente.

Spegnere il robot aspirapolvere e riaccenderlo.

Per resettare l'aspirapolvere robot, procedere come segue:
tenere il pulsante alla base del robot per 5 secondi finché
non si sente un segnale acustico. Se si ripristina il robot
aspirapolvere con l'app accanto, si notera che questo robot
aspirapolvere scompare dall'elenco delle unita collegate
nella sezione iniziale dell'app.

ILrobot aspirapolvere
produce un suono inusuale
durante la pulizia.

La spazzola centrale, la spazzola laterale o la ruota
omnidirezionale sono bloccate od ostruite; arrestare il
robot aspirapolvere e pulirlo.
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ILrobot aspirapolvere non
pulisce in modo efficiente o
perde dello sporco.

ILfiltro ad alta efficienza e bloccato, pulirlo.

La spazzola centrale & bloccata o ostruita da un oggetto
inusuale, pulirla.

ILserbatoio di raccolta sporco e pieno.

ILrobot aspirapolvere non si
© potuto collegare alla rete
Wi-Fi.

ILsegnale Wi-Fi e debole. Verificare che il robot
aspirapolvere si trovi in un'area con un buon segnale Wi-Fi.

La connessione Wi-Fi e instabile. Riavviare il router,
verificare se la presenza di aggiornamenti dell'App e
riprovare.

Verificare che la connessione dati del telefono sia
disattivata per migliorare il processo di collegamento.

ILrobot aspirapolvere non
ha effettuato la pulizia
programmata.

Controllare se l'aspirapolvere robot € in modalita non
disturbare e cambiare la modalita. Questa opzione si

trova nelle impostazioni generali del robot aspirapolvere

e consente di definire le fasce orarie in cui il robot
aspirapolvere non esegue le pulizie programmate quando e
in modalita Non disturbare.

Assicurarsi che il robot aspirapolvere sia collegato alla rete
elettrica, in quanto non sara possibile eseguire le pulizie
programmate senza connessione, e che la batteria non sia
scarica.

ILrobot aspirapolvere non
torna alla base autopulente
altermine della pulizia a
punti o dopo aver cambiato
la posizione di partenza.

ILrobot aspirapolvere mappera e calcolera un nuovo
percorso dopo la pulizia in modalita in un punto o dopo
aver cambiato la posizione di partenza.

Se la base autopulente e troppo lontana dall'aspirapolvere
robot, non sara in grado di tornare automaticamente.
Avvicinare manualmente il robot aspirapolvere alla base di
ricarica.
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ILrobot aspirapolvere non
riprende la pulizia.

Assicurarsi che il robot aspirapolvere non sia in modalita
non disturbare, poiché in questa modalita non riprendera
la pulizia.

Quando viene posizionato manualmente sulla base
autopulente, non riprende la pulizia.

ILrobot aspirapolvere e
sempre offline.

Assicuratevi che il robot aspirapolvere sia correttamente
collegato alla rete e che si trovi sempre in aree con un buon
segnale Wi-Fi.

Errore di connessione
tra telefono e robot
aspirapolvere.

Assicurarsi che il robot aspirapolvere e la base autopulente
si trovino in un'area con un buon segnale Wi-Fi, riavviare il
router e provare a collegarlo di nuovo.

Base autopulente

Problema

Possibile causa e soluzione

La base di autopulizia non
pulisce i panni.

Non vi e sufficiente acqua nel serbatoio d'acqua. Riempire il
serbatoio.

Il serbatoio d'acqua sporca e pieno. Svuotare il serbatoio
d'acqua sporca e pulirlo. Pulire anche le aperture del filtro
dell'acqua sporca.

6. SPECIFICHE TECNICHE

Prodotto: Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash

Codice prodotto: EU01_100105

Tensione: 14.4 V DC

Batteria ricaricabile ioni di litio

Capacita nominale: 14.4 V = 5200 mAh

Connessione Wi-Fi: Wi-Fi IEEEB02.11b/g/n 2.4Ghz/5Ghz/ Bluetooth 5.0
Massima trasmissione di potenza: 20 dBm

Prodotto: Base autopulente
Input: 220 - 240V ~ 50/60 Hz

Output: 20V=18A
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Potenza: 650 W

Le specifiche tecniche possono cambiare senza previa notifica per migliorare la qualita del
prodotto
Fabbricato in Cina | Progettato in Spagna

7. RICICLAGGIO DI APPARECCHIATURE ELETTRICHE ED ELETTRONICHE

Questo simbolo indica che, in conformita con le normative vigenti, il prodotto
e/o le pile/batterie devono essere smaltiti separatamente dai rifiuti
domestici. Quando questo prodotto raggiunge la fine della sua vita utile, e
necessario rimuovere le pile/batterie/accumulatori e portarlo in un punto di
raccolta designato dalle autorita locali.

Per informazioni dettagliate su come smaltire correttamente le
apparecchiature elettriche ed elettroniche e/o le batterie, il consumatore
dovra contattare le autorita locali.

ILrispetto di queste linee guida aiutera a proteggere 'ambiente.

8. GARANZIA E SUPPORTO TECNICO

Cecotec sara responsabile nei confronti dell'utente finale o del consumatore per qualsiasi
difetto di conformita esistente al momento della consegna del prodotto nei termini, condizioni
e scadenze stabilite dalla normativa vigente.

Si raccomanda che le riparazioni siano effettuate da personale specializzato.

Se siriscontra un problema con l'apparecchio o in caso di dubbi, si prega di contattare il Servizio
di Assistenza Tecnica ufficiale di Cecotec al numero di telefono +34 96 32107 28.

9. COPYRIGHT

| diritti di proprieta intellettuale dei testi di questo manuale appartengono a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Tutti i diritti riservati. Il contenuto di questa pubblicazione non puo essere,
in tutto o in parte, riprodotto, archiviato in un sistema di recupero, trasmesso o distribuito
con qualsiasi mezzo (elettronico, meccanico, fotocopia, registrazione o simile) senza la previa
autorizzazione di CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

CONGA 16090 Al SPINARM HOMEEWASH | 115



ITALIANO

10. DICHIARAZIONE DI CONFORMITA

Cecotec Innovaciones dichiara che questo robot aspirapolvere, modello EU01_100105 - Conga
16090 Al SpinArm Home&Washh, & conforme alla direttiva europea sulle apparecchiature
radio 2014/53/UE.

Il testo completo della dichiarazione di conformita UE é disponibile nel seguente sito
web:
www.cecotec.com
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1. PECAS E COMPONENTES

Fig.1.1:
Sensores anti-colisao
Regresso a base
Botao de ligar/desligar
Laser
Cobertura superior
Mopas giratérias
Rodas motrizes
Tampa escova central
Escova central

. Bateria

. Escova lateral

. Roda omnidirecional

. Sensor ultrassénico

14. Sensores antiqueda
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Acessoérios do robot aspirador. Fig. 1.2;

1. Caboderede
Escova lateral
Mopa (x2)

AN ol

Manual de instrucées

Base de autolimpeza. Fig. 2:
1. Bandeja de autolimpeza

Depdsito de agua suja
Depdsito de agua limpa
Depésito de p6

BAE o

Depésito misto. Fig. 3:
Terminais de carregamento
Sensor infravermelho

Abertura do depdsito de pd
Filtro de alta eficiéncia

AN S

Saco de base de autolimpeza

Sistema de drenagem da base de auto-limpeza

Sistema de canalizacdo do esvaziado do depésito
Tampa superior do depdsito de pé

PORTUGUES
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NOTA:
Os graficos deste manual sao representacoes esquematicas e podem ndo corresponder
exatamente ao aparelho.

2. ANTES DE USAR

- Esterobot aspirador apresenta uma embalagem concebida para o proteger durante o seu
transporte. Retire o robot aspirador da sua caixa. Pode manter a caixa original e outras
embalagens num local seguro para evitar danos no robd aspirador, caso necessite de o
transportar no futuro. Se desejar descartar a embalagem original, certifique-se de reciclar
todos os itens corretamente.

- Certifique-se de que todas as pecas e componentes estejam incluidos e em bom estado.
Se faltar alguma peca ou nao estiverem em bom estado, entre em contacto com o Servico
de Assisténcia Técnica da Cecotec.

- Nao retire o nimero de série do produto, para manter uma rastreabilidade correta do seu
equipamento em caso de solicitacdo de assisténcia.

Adverténcias

Retire os objetos que tenha ao redor do robot aspirador, como pecas de roupa, papéis, cabos,

cortinas ou outros objetos frageis que possam dificultar ou obstruir o funcionamento do robot.

Fig. 4

- Se o quarto a ser limpo estiver perto de uma varanda ou escada, deve ser colocada
uma barreira fisica para evitar quedas ou danos no robd aspirador, para garantir um
funcionamento seguro. Fig. 5

- Nao utilize o robd para limpar liquidos. Fig. 6

- Aexposicdo direta da luz solar ou os grandes contrastes de luz podem afetar o perfeito
funcionamento dos sensores. Se isto acontecer, o robot aspirador parara. Desloque-o para
comecar um novo ciclo de limpeza.

- Efavor notar que a altura total do robd aspirador é de 10 cm e os sensores estdo no fundo
do robg, pelo que é aconselhavel desativar todo o acesso abaixo dos 10 cm, a fim de evitar
danificar o laser.

Instalacdo da base de autolimpeza. Fig. 7

- Cologue a base de autolimpeza contra uma parede e deixe um espaco minimo de 1,5
metros a frente e 0,5 metros de cada lado.

- Ligue abase de autolimpeza a tomada elétrica. Enrole e guarde o cabo restante para evitar
acidentes.

- Mantenha premido o icone de ligar/desligar durante uns segundos.

- Quando o indicador luminoso acender, coloque o rob6 aspirador na base de autolimpeza
e certifique-se de que os terminais de carregamento de ambos correspondem. Se a luz
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piscar em azul, significa que a bateria nao esta completamente carregada. Para garantir
o maior tempo de limpeza, aguarde que a luz mude para azul constante, isto indicara que
a bateria esta totalmente carregada e que o robd aspirador esté pronto a ser utilizado.

Aviso

0 aspirador ligar-se-a automaticamente quando for colocado na base de autolimpeza.
0 robd ndo pode ser desligado durante o carregamento.

Instalacdo do depésito de agua limpa. Fig. 8

Retire o depdsito de dgua limpa (depdsito com tampa transparente) na direcdo indicada
na figura 8.

Levante a tampa e encha o depdsito com agua limpa. Nao sobrepasse a marca MAX do
depésito.

Volte a colocar o depésito de dgua na sua posicao original.

Aviso: A capacidade maxima do depdsito de agua limpa é de 4 litros.

Primeira utilizacao

Uma vez instalado o rob6 aspirador e a base de autolimpeza, seré necessario seguir os
passos abaixo antes de agendar a primeira limpeza.

Em primeiro lugar, o robd terd de realizar um ciclo de carregamento completo. E
recomendavel deixad-lo a carregar durante toda a noite. Quando a bateria estiver
completamente carregada poderd realizar a primeira limpeza e guardar o primeiro mapa.
Para isso, ative o modo Auto e a poténcia de succao ECO. € muito importante seguir
estas indicacGes para que o robd reconheca todos os cantos da casa e possa realizar um
mapeamento completo.

Quando o aspirador rob6 fica sem bateria, regressa a base de auto-limpeza, guarda o mapa
completo e os mapas incompletos e, uma vez carregado, continua a limpar onde parou até
toda a superficie ter sido mapeada. O rob6 faz o mapeamento constantemente, pelo que
se adapta de maneira individualizada e personalizada as particularidades de cada lar e
melhora o seu mapa constantemente.

0 robd regressara a base de autolimpeza para limpar as mopas e humedecé-las de novo
para continuar com a limpeza de acodo com a freugéncia selecionada na app.

Informacéo sobre a sua base de autolimpeza

A base de autolimpeza inclui a funcdo de carregamento, limpeza de mopas e esvaziado do
depdsito de pd. Apds a limpeza, o robd regressa automaticamente a base de auto-limpeza
para carregar a bateria, esvaziar o depdésito de sujidade, limpar e secar as mopas.

Durante a limpeza, o robot regressa a base de autolimpeza para limpar as mopas e
voltar a humedecé-las para continuar a limpeza onde parou, de acordo com a frequéncia

selecionada na aplicacao.

CONGA 16090 Al SPINARM HOMEEWASH | 119



PORTUGUES

A base realizara a funcdo de autoesvaziamento de acordo com a frequéncia de
esvaziamento que tiver selecionado desde a app.

Além disso, podera forcar o esvaziamento do depésito de pé desde o robd aspirador ao
premir o botao de regresso a base de autolimpeza “casa” ou desde a app.

Quando o robd chegar a base de autolimpeza emitird um sinal sonoro. Isto significa que
tem conectado bem com os terminais de carregamento da base.

Aseguir, a base limpard as mopas e recolherd a agua suja gerada. Apds a limpeza e recolha
de &gua suja, a base acivard a funcdo Secagem das mopas.

Se o indicador na base de autolimpeza estiver vermelho, pode indicar que o saco de
sujidade ndo esta preso ou estd cheio, que o depdsito de dgua limpa esta vazio ou que o
deposito de dgua suja esta cheio.

Se assim for, coloque ou substitua o saco, encha o depdésito de dgua limpa ou esvazie o
depdsito de agua suja.

3. FUNCIONAMENTO

Botoes do robé aspirador

Modo Auto

Prima o botdo de ligacdo do robd aspirador ou selecione-o na aplicacao para comecar a
limpar automaticamente no modo Bordas e, em seguida, executar um ciclo de limpeza
num padrao ordenado em ziguezague, que reconhece as areas que limpou e as que nao
limpou. O rob6 fard um plano da rota de limpeza de forma automatica a medida que limpa.
0 robd regressara a base de autolimpeza para limpar as mopas e humedecé-las de novo
para continuar com a limpeza de acodo com a freugéncia selecionada na app.

Se controlar o rob6 de forma manual durante este modo, este voltara a calcular a rota, pelo
que poderia passar por areas que ja estao limpas. Para garantir uma limpeza eficiente, nao
dirija o rob6 de forma manual durante a limpeza automatica.

Gracas a sua tecnologia Total Surface 2.0, o rob0 regressara automaticamente a base de
autolimpeza quando a bateria estiver fraca, e retomard a limpeza com alta eficiéncia a
partir do mesmo ponto onde terminou.

Durante a limpeza, o robd fard uma pequena pausa para reconhecer a area e planificar a
rota de limpeza (este intervalo varia em funcéo das condicées da casa).

Modo Regresso a base

Prima o botdo de regresso a base no robd ou selecione-o na app para enviar o robd
aspirador para a base de autolimpeza.

Este modo pode ser ativado durante qualquer ciclo de limpeza.

0 aspirador rob6 toma o caminho mais curto de volta a base de auto-limpeza gracas a
memorizacao do mapa e a funcado de regresso a base.
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- Quando a bateria estiver fraca, gracas a tecnologia TotalSurface 2.0, o robé aspirador
regressa automaticamente a base de autolimpeza para evitar ficar sem bateria. Uma vez
que se tenha carregado, regressara ao ponto exato de limpeza, onde antes tinha ficado.

Aviso:
0 robd ndo poderd regressar a base se ndo tiver um bom acesso a esta. Se isso acontecer,
cologue-o manualmente na base de auto-limpeza.

Funcodes

Pausa:

Enquanto o robd estiver a funcionar, prima o botdo de inicio/pausa no robd aspirador ou
selecione-o na app para fazer uma pausa no processo de limpeza. Prima o bot&o de ligacdo no
aspirador robd ou selecione-o na aplicagao para retomar o processo de limpeza.

Standby:
0 robd entrard em modo Standby automaticamente depois de 10 minutos de inatividade.
Pressione o botdo de ligar na aplicacdo ou no robot para ativa-lo novamente.

Modos de limpeza

- Esterobd inclui diferentes modos e funcées que podem ser ativadas mediante a app.

- Além disso, em cada um dos modos de limpeza da app, pode selecionar a opcéo “Turbo
em tapetes” que ativa a poténcia de succdo ao maximo quando o robd deteta um tapete.

- Note-se que o rob6 ird parar o movimento rotativo das mopas quando detetar o tapete,
mas se as mopas estiverem molhadas pode umedecer o tapete. Para evitar isto, através
da APP pode indicar areas restritas nas areas onde os tapetes estdo em sua casa, ou
directamente indicar que o robd nao soba no tapete quando o detetar.

Modo Bordas:

- Ao selecionar este modo, o robot limpara ao longo da parede e ao redor dos méveis (pés
de mesas, de cadeiras, etc.).

- Orobo regressara a base de autolimpeza para limpar as mopas e humedecé-las de novo
para continuar com a limpeza de acodo com a freugéncia selecionada na app.

- Toque no modo Bordas na APP.

Modo Manual:
0 aspirador rob6 pode ser movido manualmente, ao selecionar o modo manual na aplicacao
e através das setas.

Modo Clean a spot:

- Selecione este modo para limpar em profundidade uma zona especifica do mapa,
aproveitando a poténcia maxima do robd. O robd limpard uma zona de 1,6 m x 1,6 m em
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movimentos ziguezague e regressara a base de autoesvaziamento de forma direta ao
finalizar. O rob6 aspirador apenas ativara a limpeza na area selecionada, pelo que ird ao
ponto e regressara a base sem aspirar.

- Para ativar este modo, toque na opcao Limpeza pontual na app.

Modo Area Restrita:

Marque areas especificas no mapa que nao deseje que o rob6 aspirador limpe. O robd detetara
a zona restrita e ndo a limpara.

£ possivel selecionar mais do que uma area restrita no mapa.

Modo Limpeza Completa:

- Selecione este modo para efetuar uma limpeza profunda da sua casa. O robd aspirador
limpara em modo Bordas, continuaré a fazer ziguezague na horizontal e ziguezague na
vertical. Depois regressara a base de autolimpeza.

- Paraativar este modo, toque na opcao Limpeza na app.

Funcdo do nivel de poténcia:

Selecione o nivel de poténcia na app para controlar a poténcia de succao do robé aspirador
durante o processo de limpeza. Existem 4 niveis de poténcia de succao: Off, Eco, Normal e
Turbo.

Programacao da limpeza:

- Parafacilitar a limpeza, o robd tem uma funcé@o que permite programar diariamente desde
a app. De acordo com a configuracéo, o robd iniciara a limpeza de forma automatica os
dias selecionados as horas indicadas.

- Antes de ajustar o tempo e as configuracdes do rob6 aspirador, certifique-se de que o robé
esta ligado.

- Além disso, podera selecionar diferentes programas de limpeza pré-definidos para
diferentes situacoes da sua vida diaria.

Outras funcodes:

Funcao Nao incomodar:

O robo tem a opcao de definir uma faixa de tempo para ndo incomodar, que pode ser modificada
ou fechada a partir da sua APP mével. Durante este periodo de tempo configurado, o robo
aspirador fechard as funcdes de limpeza automatica continuas e o temporizador.

Funcéao Edicdo de Mapas:

Esta funcdo permite editar os mapas gerados: renomear areas de limpeza, dividir ou combinar
areas, editar o modo de limpeza, marcar as areas restritas e selecionar diferentes poténcias
de succao.

122 | CONGA



PORTUGUES

Funcao Localizacdo do robo:
Permite localizar o rob6 aspirador no mapa.

4. LIMPEZA E MANUTENCAO
Limpeza da escova lateral. Fig. 9

Aescova lateral estd desenhada com cerdas e é utilizada tanto para arrastar a sujidade para o
bocal de succao como para limpar a fundo bordas e cantos. Esta escova pode ser desgastada
com o passar do tempo, o que terd consequéncias negativas na eficiéncia da limpeza.

Recomendacdes

- Recomenda-se a limpeza da escova central uma vez por semana.

- Retire o parafuso da escova lateral com uma chaves de fendas e limpe-a com frequéncia.
- Quando estiver limpo, coloque-a novamente com a ajuda da chave de fendas.

Recomendacédo
Para garantir uma limpeza eficiente, é recomendavel mudar a escova lateral a cada 3 meses
(dependendo da frequéncia e tipo de usabilidade).

Limpeza da escova central.Fig. 10
A escova central gira a alta velocidade e ajuda a introduzir a sujidade na boca de succao. Esta
escova estd em contacto com o chdo e com a sujidade, pelo que se pode desgastar com o
passar do tempo, o que terd uma consequéncia negativa na eficiéncia da limpeza. Para isso, é
recomendavel trocar a escova central a cada 320 horas ou menos.
1. Pressione ligeiramente as abas da moldura da escova central para abrir o compartimento
e tire-o.
Retire os fiapos e outras sujidades que ficam presos na escova e a volta dos eixos.
3. Despeje e limpe o canal de succao do robot.
Volte a instalar a escova central e a moldura.

Recomendacao: limpe a escova central uma vez por semana.

Deposnto de sujidade. Fig. 11.
Levante a tampa superior do seu robd.
- Prima o botao de libertacao do depésito e retire o depdsito.
- Pode lavar a cavidade em p6 com agua, sem mergulhar o depdsito.
- Instale de novo o depésito de pé no robd.
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Filtro de alta eficiéncia

- Ofiltro de alta eficiéncia esta desenhado com uma rede de fibras que ajudam a agarrar as
particulas de pd, acaros, pélen... Por isso havera de limpa-lo periodicamente para evitar
que estas particulas se acumulem no filtro e este perca eficiéncia. O ideal é realizar esta
manutencao uma vez por semana.

- Recomenda-se a substituicdo do filtro de alta eficiéncia a cada 3 meses (consoante a
frequéncia e o tipo de utilizacdo).

Recomendacédo

Pode remover a sujidade do filtro de alta eficiéncia com uma pequena escova ou agitar
suavemente o filtro numa superficie dura para remover o pé. O filtro de alta eficiéncia nao é
lavavel.

Limpeza dos sensores. Fig. 12:

- 0Orobd aspirador tem diferentes tipos de sensores, por exemplo, sensores de proximidade
ajudam o rob6 aspirador a limpar, a detetar possiveis obstaculos, e sensores antiqueda
ajudam o aspirador a detetar desniveis e possiveis falhas, tais como escadas. Estes
sensores estdo em continuo contacto com as particulas de pé, pelo que podem obstruir
com o passar do tempo e causar possiveis falhas na navegacao.

- Utilize um pano limpo, seco e macio para limpar o pé dos sensores do robo.

- Recomenda-se que todos os sensores do robd sejam limpos a cada 35 horas ou menos de
utilizacao, com um pano macio e htimido.

Substituicao do saco de pé.Fig. 13.
Para mudar o saco, abra a tampa da base de auto-limpeza, puxe a pega, retire o saco e deite-o
fora.

Carregamento e troca da bateria

Para aumentar a vida Util da bateria, deixe o robd a carregar na base de autolimpeza sempre
que nao estiver em uso.

Remova a bateria e armazene-a num local seguro e seco se o aspirador nao for utilizado
durante um longo periodo de tempo.

Para substituir a bateria siga as seguintes instrucoes

1. Desparafuse os parafusos da tampa inferior, retire-a e tire a bateria.

2. Introduza a nova bateria.

3. Coloque a bateria e a tampa inferior e aperte os parafusos outra vez.
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5. RESOLUCAO DE PROBLEMAS

Robé aspirador

Problema

Possivel causa e solucéo

0 rob6 aspirador ndo se liga ou
nao comeca a limpar.

0 rob6 aspirador nao funciona com a bateria fraca.
Certifique-se de que é carregado antes de o colocar em
funcionamento.

Atemperatura ambiente é inferior a 0 °C ou superior a
40 °C.

0 robd nao carrega ou nao
pode regressar a base de
autolimpeza.

H& demasiados obstaculos perto da base de
autolimpeza, mova a base para um lugar arrumado.

Limpe os terminais de carregamento tanto do robd
como da base de autolimpeza.

Certifique-se de que o robo esta ligado.

0 robd esta demasiado longe da base de autolimpeza,
coloque-o mais perto e tente novamente.

0 rob6 n&o funciona
corretamente.

Desligue e volte a ligar o robd aspirador.

Para reiniciar o robd aspirador, siga 0s passos abaixo:
prima e mantenha premido o botao de regresso a
base durante 5 segundos até ouvir um sinal sonoro. Se
reiniciar o aspirador robé com a aplicacao junto a ele,
observarad que o aspirador robd desaparece da lista de
unidades ligadas na seccao inicial da aplicacao.

0 rob6 emite um ruido estranho
durante a limpeza.

Aescova central, a escova lateral ou a roda
omnidirecional podem estar emaranhadas ou
obstruidas, pare o robd e limpe-as.

0 robd nao limpa
eficientemente ou perde a
sujidade.

O filtro de alta eficiéncia esta sujo, limpe-o.

A escova central estd enredada ou obstruida com
algum objeto estranho, limpe-a.

0 depdsito de po esté cheio, esvazie-o.
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0 robd nao conseguiu ligar a
rede Wi-Fi.

0 sinal Wi-Fi é fraco. Certifique-se de que o robd esta
localizado numa &rea com um bom sinal Wi-Fi.

A ligacéo Wi-Fi é instavel. Reinicie o router, verifique se
hé& alguma atualizacao da app e volte a tentar.

Certifique-se de que os dados méveis do seu
dispositivo estejam desativados para melhorar o
processo de ligacao.

0 robd nao realizou a limpeza
programada.

Verifique se o rob6 aspirador esta no modo Nao
incomodar e altere o modo. Esta opcdo encontra-se
nas configuracdes gerais do robd e permite definir
fusos hordrios em que o rob6 néo efetua limpezas
programadas quando estd em modo Nao incomodar.

Certifique-se de que o robo esté conetado a rede, ndo
podera realizar limpezas programadas sem conexao e
de que a bateria ndo esta fraca.

0 robd nao regressa a base de
autolimpeza depois de finalizar
a limpeza pontual ou de ter
mudado a sua posicao inicial.

0 robd fara um mapeamento e calculard uma nova rota
de limpeza em modo Pontual ou depois de ter mudado
de posicao de inicio.

Se a base de autolimpeza estiver muito longe do robd,
ndo podera regressar automaticamente. Leve o robd a
base de autoesvaziamento de forma manual.

0 robd ndo retoma a limpeza.

Certifique-se de que o rob6 aspirador ndo esteja no
modo Ndo incomodar, pois ele nao retomara a limpeza
nesse modo.

Ao colocar na base de autolimpeza manualmente,
também nao retomara a limpeza.

0 rob6 estéd sempre offline.

Certifique-se de que o rob6 estd conectado
corretamente a rede e sempre em zonas com bom sinal
Wi-Fi.

Falha na conexao entre o
telemovel e o robd aspirador

Certifique-se de que o robo e a base de
autoesvaziamento estejam numa zona com bom sinal
Wi-Fi, reinicie o router e tente conectd-lo novamente.
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Base de autolimpeza

Problema Possivel causa e solucdo

Abase de autolimpeza | Nao ha suficiente dagua no depésito de agua limpa. Encha-o.
nao limpa as mopas.

0 depdsito de dgua suja esta cheio. Esvazie-o e limpe-o. Limpe
os orificios do filtro de dgua suja.

6. ESPECIFICACOES TECNICAS

Modelo: Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash
Referéncia: EU01_100105
Tensao: 14.4V DC

Bateria recarregével Li-ion
Capacidade Nominal: 14.4 V = 5200 mAh

Ligacao Wi-Fi: Wi-Fi IEEEB02.11b/g/n 2.4Ghz/5Ghz/ Bluetooth 5.0
Maxima transmissao de poténcia: 20 dBm

Modelo: Base de autolimpeza
Entrada: 220 - 240V ~ 50/60 Hz
Saida: 20V =18A

Poténcia: 650 W

As especificacoes técnicas podem ser alteradas sem notificacao prévia para melhorar a
qualidade do produto
Fabricado na China | Desenhado na Espanha

7. RECICLAGEM DE APARELHOS ELETRICOS E ELETRONICOS

Este simbolo indica que, de acordo com os regulamentos aplicaveis, o
produto e/ou a bateria devem ser eliminados separadamente do lixo
domeéstico. Quando este produto atingir o fim da sua vida Util, devera remover
as pilhas/baterias/acumuladores e leva-lo para um ponto de recolha
designado pelas autoridades locais.

Para obterinformacao detalhada acerca da forma mais adequada de eliminar
0S seus equipamentos eléctricos e eletrénicos e/ou as correspondentes
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baterias, o consumidor devera contactar com as autoridades locais.
A conformidade com as diretrizes acima referidas ajudara a proteger o ambiente.

8. GARANTIA E SAT

Cecotec serad responsavel perante o utilizador ou consumidor final por qualquer falta de
conformidade que exista no momento da entrega do produto nos termos, condicdes e prazos
estabelecidos pelos regulamentos aplicaveis.

Recomenda-se que as reparacdes sejam efetuadas por pessoal qualificado.

Se deteta uma ocorréncia com o produto ou tem alguma consulta, entre em contacto com o
Servico de Assisténcia Técnica da Cecotec através do nimero de telefone +34 96 321 07 28.

9. COPYRIGHT

Os direitos de propriedade intelectual dos textos deste manual pertencem a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Todos os direitos reservados. O contelido desta publicacdo ndo pode, no
todo ou em parte, ser reproduzido, armazenado num sistema de recuperacao, transmitido ou
distribuido por qualquer meio (eletrénico, mecanico, fotocépia, gravacdo ou similar) sem a
autorizacao prévia da CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

10. DECLARACAO DE CONFORMIDADE

Cecotec Innovaciones declara que este robd aspirador, modelo EU01_100105 - Conga 16090 Al
SpinArm Home&Wash estd em conformidade com a Diretiva 2014/53/UE de equipamentos
radioelétricos.

c €O texto completo da Declaracao de Conformidade da UE pode ser encontrado no seguinte
website:

www.cecotec.com
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1. ONDERDELEN EN COMPONENTEN

Fig. 1.:
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OPMERKING:
De figuren in deze handleiding zijn schematische voorstellingen en komen mogelijk niet exact
overeen met het product.

2.VOOR U HET APPARAAT GEBRUIKT

- Deze robotstofzuiger heeft een verpakking die ontworpen is om hem te beschermen
tijdens het transport. Haal de robotstofzuiger uit de doos. U kunt de originele doos en
andere verpakking op een veilige plaats bewaren om schade aan de robotstofzuiger te
voorkomen als u deze in de toekomst moet vervoeren. Als u de verpakking toch weggooit,
zorg er dan voor een correcte recyclage.

- Controleer of alle onderdelen en componenten aanwezig en in goede staat zijn. Als een
van deze ontbreekt of niet in goede staat is, neem dan onmiddellijk contact op met de
officiéle Cecotec Technische Dienst.

- Verwijder het serienummer van het product niet om een correcte traceerbaarheid van uw
apparatuur te behouden in geval van een verzoek om assistentie.

Waarschuwingen

Verwijder alle voorwerpen rondom de robotstofzuiger, zoals kleding, papieren, kabels,

gordijnen of andere breekbare voorwerpen die de werking van de robotstofzuiger kunnen

belemmeren of hinderen. Fig. 4

- Indien de schoon te maken ruimte zich in de nabijheid van een balkon of trap bevindt, moet
een fysieke barriere worden geplaatst om schade aan de robotstofzuiger te voorkomen,
zodat deze veilig kan werken. Fig. 5

- Gebruik de robotstofzuiger niet voor het reinigen van vloeistoffen. Fig. 6

- Directe blootstelling aan zonlicht of grote contrasten in licht kunnen een invloed hebben
op de perfecte werking van de sensoren. Als dit gebeurt, zal de robotstofzuiger stoppen en
overgaan op een nieuwe reinigingscyclus.

- Houd er rekening mee dat de totale hoogte van de robotstofzuiger 10 cm is en dat de
sensoren zich aan de onderkant van de robot bevinden; het is dus raadzaam alle toegang
onder 10 cm uit te schakelen om beschadiging van de laser te voorkomen.

Installatie van de zelfreinigende basis. Fig. 7

- Plaats de zelfreinigende basis tegen een muur en laat een vrije ruimte van minimaal 1,5
meter aan de voorkant en 0,5 meter aan elke kant.

- Sluit de zelfreinigende basis aan op een stopcontact. Rol de overgebleven kabel op en berg
hem op om ongelukken te voorkomen.

- Houd de aan/uit-knop enkele seconden ingedrukt.

- Wanneer het indicatielampje gaat branden, plaatst u de robotstofzuiger op de
zelfreinigende basis en zorgt u ervoor dat de oplaadpolen van beide overeenkomen. Als
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u een blauw knipperlicht ziet betekent dit dat de accu niet volledig is opgeladen. Om de
langste reinigingstijd te garanderen, wacht u tot het lampje continu blauw brandt, dit geeft
aan dat de batterij volledig is opgeladen en de robotstofzuiger klaar is voor gebruik.

Opmerking

De robotstofzuiger wordt automatisch ingeschakeld wanneer deze op de zelfreinigende
basis wordt geplaatst.
Het is niet mogelijk om de robot uit te schakelen tijdens het opladen.

Het schoonwaterreservoir installeren Fig. 8

Verwijder het schoonwaterreservoir (reservoir met doorzichtig deksel) in de richting die is
aangegeven in figuur 8.

Til het deksel op en vul het reservoir met schoon water. De markering MAX niet
overschrijden.

Plaats het schoonwaterreservoir weer op zijn oorspronkelijke plaats.

Opmerking: De maximale capaciteit van het schoonwaterreservoir is 4 liter.

Eerste gebruik

Nadat de robotstofzuiger en de zelfreinigende basis zijn geinstalleerd, moet u de
onderstaande stappen volgen voordat u de eerste schoonmaakbeurt uitvoert.

In de eerste plaats zal de robot volledig opgeladen moeten worden. Het wordt aanbevolen
om de robot een hele nacht te laten opladen. Als de batterij volledig opgeladen is, dan zal
de robot de eerste schoonmaak kunnen uitvoeren en de eerste kaart kunnen opslaan. Om
dit te doen, activeert u de automatische modus en selecteert u de Eco zuigkracht. Het is
zeer belangrijk dat u deze instructies volgt, zodat de robot alle hoeken van uw huis kan
herkennen en een volledige kaart kan maken.

Als de batterij van de robotstofzuiger leeg raakt, keert hij terug naar de zelfreinigende
basis, slaat hij zowel de volledige als de onvolledige kaarten op en gaat hij, zodra hij is
opgeladen, verder met schoonmaken waar hij gebleven was totdat het hele oppervlak in
kaartis gebracht. De robot maakt voortdurend kaarten waardoor hij zich op een individuele
en gepersonaliseerde manier aanpast aan de bijzonderheden van elk huis en de kaarten
voortdurend verbetert.

De robot keert terug naar de zelfreinigende basis om de dweildoeken te reinigen en
opnieuw te bevochtigen om verder te gaan met reinigen, volgens de frequentie die is
geselecteerd in de app.

Informatie over de zelfreinigende basis

De zelfreinigende basis heeft een oplaadfunctie, reinigt de dweildoek en leegt het
stofreservoir. Na het schoonmaken keert de robot automatisch terug naar de zelfreinigende
basis om de batterij op te laden, het stofreservoir te legen, de dweildoeken schoon te
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maken en te drogen.

Tijdens het reinigen keert de robot terug naar de zelfreinigende basis om de dweildoeken
te reinigen en opnieuw te bevochtigen om verder te gaan met reinigen waar hij gebleven
was, volgens de frequentie die in de app is geselecteerd.

De basis zal de zelflediging uitvoeren volgens de ledigingsfrequentie die u in de toepassing
hebt geselecteerd.

Daarnaast is het mogelijk om het legen van het stofreservoir van de robotstofzuiger te
forceren door op de "home" zelfreinigende retourknop te drukken, of vanuit de app.
Wanneer de robot de zelfreinigende basis bereikt, geeft hij een geluidssignaal ten teken
dat hij goed contact heeft gemaakt met de oplaadklemmen van de basis.

De basis reinigt dan de dweilen en vangt het gegenereerde vuile water op. Na het reinigen
en verzamelen van vuil water activeert de basis de droogfunctie van de dweil.

Als het indicatielampje op de zelfreinigende basis rood is, kan dit betekenen dat de zak niet
is bevestigd of vol is, dat het schoonwaterreservoir leeg is of dat het vuilwaterreservoir
volis.

Plaats of vervang dan de zak, vul het schoonwaterreservoir of leeg het vuile water
reservoir.

3. WERKING

Knoppen van de robotstofzuiger

Auto-stand

Druk op de aan/uit-knop van de robotstofzuiger of selecteer deze in de app om automatisch
te beginnen met schoonmaken in de randen modus en vervolgens een schoonmaakcyclus
uitte voeren in een geordend zigzagpatroon, waarbij de robot herkent welke zones hij heeft
schoongemaakt en welke niet. De robotstofzuiger plant automatisch de schoonmaakroute
terwijl hij schoonmaakt.

De robot keert terug naar de zelfreinigende basis om de dweildoeken te reinigen en
opnieuw te bevochtigen om verder te gaan met reinigen, volgens de frequentie die is
geselecteerd in de app.

Indien u de robotstofzuiger handmatig bedient tijdens deze modus, zal de robotstofzuiger
de route herberekenen, zodat het mogelijk is dat hij door gebieden gaat die al schoon zijn.
Om een efficiénte schoonmaak te verzekeren wordt het aanbevolen om de robot niet
handmatig te besturen tijdens de automatische schoonmaak.

Dankzij de Total Surface 2.0 technologie keert de robotstofzuiger automatisch terug naar
de zelfreinigende basis wanneer de batterij bijna leeg is en hervat hij de reiniging met hoge
efficiéntie vanaf hetzelfde punt wanneer hij klaar is met opladen.

Tijdens het schoonmaken zal de robotstofzuiger een korte pauze inlassen om het gebied
te beoordelen en de schoonmaakroute te plannen (deze pauze varieert afhankelijk van de
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omstandigheden in huis).

Home-knop

- Druk op de home-knop op de robotstofzuiger of selecteer deze in de app om de
robotstofzuiger naar de zelfreinigende basis te sturen.

- Deze modus kan tijdens elke reinigingscyclus worden geactiveerd.

- De robotstofzuiger neemt de kortste route terug naar de zelfreinigende basis dankzij het
kaartgeheugen en de terugkeer-naar-basisfunctie.

- Als de batterij bijna leeg is, keert de robotstofzuiger dankzij de TotalSurface 2.0 technologie
automatisch terug naar de zelfreinigende basis om te voorkomen dat de batterij leegraakt.
Als de robot is opgeladen begint hij opnieuw met schoonmaken vanaf het exacte punt
waar hij was gebleven.

Opmerking:
De robotstofzuiger kan niet terugkeren naar de zelfreinigende basis als hij er niet goed bij kan.
Als dit gebeurt, plaats hem dan handmatig op de zelfreinigende basis.

Functies

Pauze:

Terwijl de robotstofzuiger draait, drukt u op de aan/uit-knop op de robotstofzuiger of
selecteert u deze in de app om het reinigingsproces te pauzeren. Druk op de aan/uit-knop van
de robotstofzuiger of selecteer deze in de app om het schoonmaakproces te hervatten.

Stand-by:
De robotstofzuiger schakelt na 10 minuten inactiviteit automatisch over op de stand-bymodus.
Druk op de aan/uit-knop op de robotstofzuiger of in de app om hem weer te activeren.

Schoonmaakstanden

- Dezerobot bevatverschillende modi en functies die via de app kunnen worden geactiveerd.

- Bovendien kunt u in elk van de reinigingsmodi van de toepassing de optie “Turbo op
tapijten” selecteren, die de zuigkracht tot het maximum activeert wanneer de robot een
tapijt detecteert.

- De robot stopt de draaiende beweging van de dweilen wanneer hij het tapijt detecteert,
maar als de dweilen nat zijn, kan het tapijt vochtig worden. Om dit te voorkomen kunt u
vanuit de applicatie aangeven dat er in de ruimtes waar het tapijt in uw huis ligt beperkte
zones zijn, of direct vanuit de applicatie aangeven dat de robot niet op het tapijt klimt
wanneer hij dit detecteert.

Randen modus:
- Wanneer u deze modus selecteert, reinigt de robotstofzuiger langs de muur en rond
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meubilair (tafelpoten, stoelpoten, enz.).

- De robot keert terug naar de zelfreinigende basis om de dweildoeken te reinigen en
opnieuw te bevochtigen om verder te gaan met reinigen, volgens de frequentie die is
geselecteerd in de app.

- Druk op de randreinigingsmodus in de toepassing.

Handmatige stand:
De robotstofzuiger kan handmatig worden verplaatst door in de toepassing de handmatige
modus te selecteren en de pijltoetsen te gebruiken.

Clean a spot modus:

- Indit menu gaat de robot een bepaald gebied van de kaart intensief schoonmaken, gebruik
makend van het maximale vermogen van de robot. De robotstofzuiger reinigt een gebied
van 1,6 m x 1,6 m in zigzagbewegingen en keert direct terug naar de zelfreinigende basis
wanneer hij klaar is. De robotstofzuiger zal alleen het reinigen in het geselecteerde gebied
activeren, dus hij zal naar het punt gaan en terugkeren naar de basis zonder te stofzuigen.

- Om deze modus te activeren, selecteert u de optie specifiek punt in de app.

Beperkt gebied:

Markeer specifieke gebieden op de kaart die u niet wilt dat de robotstofzuiger schoonmaakt.
De robotstofzuiger detecteert het gedefinieerde gebied en maakt het niet schoon.

U kan meer dan 1 gebied tegelijk beperken op de kaart.

Een volledige reiniging:

- Selecteer deze modus om een diepe reiniging uit te voeren. De robotstofzuiger maakt
schoon in de rand modus, blijft horizontaal zigzaggen en verticaal zigzaggen. Daarna keert
hij terug naar de zelfreinigende basis.

- Om deze modus te activeren, selecteert u de reinigingsoptie in de app.

Vermogensstand instellen:
Selecteer het vermogensniveau in de applicatie om de zuigkracht van de robotstofzuiger
tijdens het reinigingsproces te regelen. Er zijn vier zuigkrachtniveaus: Off, Eco, Normalen Turbo.

De schoonmaak programmeren:

- Om het schoonmaken te vergemakkelijken, heeft de robotstofzuiger een functie waarmee
hij dagelijks kan worden geprogrammeerd vanaf de app. Volgens de instellingen zal de
robotstofzuiger automatisch beginnen met schoonmaken op de geselecteerde dagen en
op de vastgestelde tijden.

- Alvorens de tijd en de instellingen aan te passen, moet u ervoor zorgen dat de
robotstofzuiger ingeschakeld is.
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- Bovendien kunt u verschillende vooraf gedefinieerde reinigingsprogramma'’s selecteren
voor verschillende situaties in uw dagelijks leven.

Andere functies:

Niet storen modus:

De robotstofzuiger heeft de mogelijkheid om een “niet storen”-periode in te stellen, dat kan
worden gewijzigd of afgesloten vanaf zijn mobiele APP. Tijdens deze ingestelde periode zal de
robotstofzuiger de automatische continue reinigingsfunctie en de timer afsluiten.

Kaart bewerkingsfunctie:

Met deze functie kunt u de gegenereerde kaarten bewerken: reinigingsgebieden hernoemen,
gebieden splitsen of combineren, en de reinigingsmodus bewerken, beperkte gebieden
markeren en verschillende zuigvermogens selecteren.

Functie robot lokalisatie:
Hiermee kunt u de robotstofzuiger op de kaart lokaliseren.

4, SCHOONMAAK EN ONDERHOUD
De zijborstel schoonmaken. Fig. 9

De zijborstel is ontworpen met een veelheid aan borstelharen en wordt zowel gebruikt om
vuil in de zuigmond te trekken als om randen en hoeken grondig te reinigen. Deze borstel kan
na verloop van tijd slijten, wat een negatieve invloed heeft op de efficiéntie van de reiniging.

Aanbevelingen

- Het wordt aanbevolen om de zijborstel één keer per week schoon te maken.

- Verwijder de bevestigingsschroef van de zijborstel met een schroevendraaier en reinig de
borstel regelmatig.

- Na het schoonmaken brengt u de zijborstel weer aan met behulp van de schroevendraaier.

Tip
Voor een perfecte reiniging wordt aanbevolen de zijborstel om de 3 maanden te vervangen

(afhankelijk van de frequentie en het soort gebruik).

De centrale borstel schoonmaken. Fig. 10
De centrale borstel draait met hoge snelheid en helpt om het vuil in de zuigmond te zuigen.
Deze borstel komt in contact met de vloer en dus met vuil, zodat hij na verloop van tijd kan
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verslijten, wat een negatieve invloed zal hebben op de reinigingsefficiéntie. Om deze reden
wordt het aanbevolen om de centrale borstel te vervangen na maximaal 320 uur of minder.

1. Oefen een lichte druk uit op de lipjes in het borstelframe om het compartiment te openen
en de borstel te verwijderen.

Verwijder pluizen en ander vuil dat in de borstel en rond de assen vastzit.

Maak het zuigkanaal van de robotstofzuiger vrij en schoon.

Plaats de centrale borstel en het frame terug.

v

Advies: reinig de centrale borstel één keer per week.

Stofreservoir. Fig. 11

- Tilde bovenkap van de robot op.

- Druk op de knop voor het verwijderen van het reservoir en verwijder het reservoir.
- Ukunt de poederholte met water afwassen, zonder de tank onder te dompelen.

- Installeer het stofreservoir opnieuw in de robot.

Hoogrendementsfilter

- Het hoogrendementsfilter is ontworpen met een netwerk van vezels dat stofdeeltjes,
stofmijten, pollen, enz. helpt opvangen. Daarom moet het regelmatig worden
schoongemaakt om te voorkomen dat deze deeltjes zich in het filter ophopen en het
minder efficiént maken. Ideaal is een wekelijks onderhoud van deze filter.

- Het wordt aanbevolen het hoogrendementsfilter om de 3 maanden te vervangen
(afhankelijk van de frequentie en het soort gebruik).

Tip

U kunt het vuil van het hoogrendementsfilter verwijderen met een klein borsteltje of
het filter voorzichtig schudden op een hard oppervlak om het stof te verwijderen. Het
hoogrendementsfilter kan niet gewassen worden.

Sensorreiniging Fig. 12:

- Uwrobotstofzuiger heeftverschillende soorten sensoren, bijvoorbeeld nabijheidssensoren
helpen de robotstofzuiger bij het schoonmaken door mogelijke obstakels te detecteren,
en antival-sensoren helpen de robotstofzuiger bij het detecteren van oneffenheden
en mogelijke openingen zoals trappen. Deze sensoren zijn voortdurend in contact met
stofdeeltjes en kunnen daardoor na verloop van tijd verslechteren, wat kan leiden tot
navigatiestoringen.

- Gebruik een schone, droge en zachte doek om het stof van de verschillende sensoren van
de robotstofzuiger te vegen.

- Hetwordt aanbevolen alle sensoren van de robot om de 35 gebruiksuren of korter met een
zachte, vochtige doek te reinigen.
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Vervangen van de stofzuigzak. Fig. 13.
Om de zak te vervangen, opent u het deksel van de zelfreinigende basis, trekt u aan de hendel,
verwijdert u de zak en gooit u deze weg.

Opladen en vervangen van de batterij.
Laat de robotstofzuiger opladen op de zelfreinigende basis wanneer deze niet in gebruik is om
de levensduur van de batterij te verlengen.
Verwijder de accu en bewaar deze op een veilige, droge plaats indien u de robotstofzuiger
gedurende een langere periode niet zult gebruiken.
Om de accu te vervangen volgt u de volgende stappen:
1. Draai de schroeven van het onderste accudeksel los, verwijder het deksel en verwijder de
accu.
Plaats de accu terug.
3. Plaats de accu en de onderste behuizing terug en draai de schroeven weer vast.

5. PROBLEEMOPLOSSING

Robotstofzuiger

Probleem Mogelijke oorzaak en oplossing

De robot schakelt niet in of De robot kan niet werken met een laag accupercentage.
begint niet met schoonmaken. | Laat de robot opladen voordat u hem opnieuw gebruikt.

De temperatuur van de kamer is lager dan 0 °C of hoger
dan 40 °C.

Robotstofzuiger laadt niet op Er zijn te veel obstakels in de buurt van de zelfreinigende
of kan niet terugkeren naar de basis, verplaats de basis naar een vrije plaats.
zelfreinigende basis.

Reinig de oplaadaansluitingen van de robotstofzuiger en
de zelfreinigende basis.

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger is ingeschakeld.

De robotstofzuiger is te ver verwijderd van de
zelfreinigende basis, zet hem dichterbij en probeer het
opnieuw.
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De robot werkt niet correct

Schakel de robotstofzuiger uit en weer in.

Volg onderstaande stappen om de robotstofzuiger te
resetten: Houd de home-knop 5 seconden ingedrukt
totdat u een pieptoon hoort. Als u de robotstofzuiger
reset met de app ernaast, zult u zien dat deze
robotstofzuiger verdwijnt uit de lijst met gekoppelde
apparaten in het begingedeelte van de app.

De robot maakt een raar geluid
tijdens het schoonmaken.

De middelste borstel, zijborstel of omni-directioneel
wiel kan in de knoop zitten of verstopt zijn, stop de
robotstofzuiger en maak hem schoon.

Robotstofzuiger reinigt niet
efficiént of verliest het vuil

De hoogrendementsfilter is verstopt, maak hem schoon.

De middelste borstel zit in de knoop of verstopt met
vreemde voorwerpen, maak hem schoon.

Het stofreservoir is vol, leeg het.

De robotstofzuiger kon geen
verbinding maken met het
Wi-Fi-netwerk.

Het wifisignaal is slecht. Controleer of de
robotstofzuiger zich in een gebied met een goed Wi-Fi-
signaal bevindt.

De wifiverbinding is niet stabiel. Start de router opnieuw
op, controleer of er updates zijn voor de app en probeer
het opnieuw.

Zorg ervoor dat u mobiele gegevens op uw mobiele
telefoon hebt uitgeschakeld om het koppelingsproces te
verbeteren.

De robotstofzuiger heeft de
geprogrammeerde reiniging
niet uitgevoerd.

Controleer of de robotstofzuiger in de niet storen
modus staat en wijzig de modus. Deze optie bevindt
zich in de algemene instellingen van de robotstofzuiger
en stelt u in staat om tijdzones in te stellen waarin de
robotstofzuiger geen geplande schoonmaakbeurten
uitvoert in de niet storen modus.

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger is aangesloten

op het elektriciteitsnet, dat hij de geplande
schoonmaakbeurten niet offline kan uitvoeren en dat de
batterij niet bijna leeg is.
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Robotstofzuiger keert niet
terug naar de zelfreinigende
basis nadat een specifiek
punt is gereinigd nadat of de
startpositie is gewijzigd.

De robot zal een nieuwe route berekenen en plannen
nadat hij een specifiek punt heeft schoongemaakt of
nadat hij van beginpositie is veranderd.

Indien de zelfreinigende basis te ver weg is van de
robotstofzuiger, zal deze niet automatisch kunnen
terugkeren. Verplaats de robotstofzuiger handmatig
naar de basis.

De robot hervat de
schoonmaak niet.

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger niet in de niet storen
modus staat, want in deze modus wordt het reinigen
niet hervat.

Als de robot handmatig op de zelfreinigende basis
geplaatst wordt, dan begint hij niet opnieuw met
schoonmaken.

De robot is altijd offline.

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger goed is aangesloten
op het netwerk en zich altijd in gebieden met een goed
Wi-Fi-signaal bevindt.

Storing in de verbinding tussen
uw mobiele telefoon en de
robotstofzuiger

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger en de zelfreinigende
basis zich in een gebied met een goed Wi-Fi-signaal
bevinden, start de router opnieuw op en probeer
opnieuw verbinding te maken.

Zelfreinigende basis

Probleem Mogelijke oorzaak en oplossing

maakt de dweilen niet

De zelfreinigende basis | Eris niet genoeg water in het schoonwaterreservoir. Vul het.

schoon.

Het vuilwaterreservoir is vol. Leeg en reinig het. Maak ook de
openingen van het afvalwaterfilter schoon.

6. TECHNISCHE SPECIFICATIES

Product: Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash
Referentie van het product: EU01_100105

Voltage: 14.4 V DC

Oplaadbare Li-ion accu

Nominaal vermogen: 14.4 VV = 5200 mAh
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Wi-Fi verbinding: Wi-Fi IEEEB02.11b/g/n 2.4Ghz/5Ghz/ Bluetooth 5.0
Krachtoverbrenging: 20 dBm

Product: Zelfreinigende basis
Ingang: 220 - 240V ~ 50/60 Hz
Uitgang: 20V =18A
Vermogen: 650 W

Technische specificaties kunnen zonder voorafgaande kennisgeving worden gewijzigd om de
productkwaliteit te verbeteren
Gemaakt in China | Ontworpen in Spanje.

7. RECYCLING VAN ELEKTRISCHE EN ELEKTRONISCHE APPARATUUR

Dit symbool geeft aan dat, volgens de geldende voorschriften, het product
en/of de batterij gescheiden van het huisvuil moeten worden afgevoerd.
Wanneer dit product het einde van zijn levensduur bereikt, dient u de
batterijen/accu’'s te verwijderen en het naar een door de plaatselijke
autoriteiten aangewezen inzamelpunt te brengen.

Voor gedetailleerde informatie over de aangewezen manier om elektrische
apparaten en/of hun batterijen moet de consument de plaatselijke overheid
contacteren.

Naleving van de bovenstaande richtlijnen helpt het milieu te beschermen.

8. GARANTIE EN TECHNISCHE ONDERSTEUNING

Cecotec is jegens de gebruiker of eindgebruiker aansprakelijk voor elk gebrek aan
overeenstemming dat bestaat op het moment van levering van het product onder de
voorwaarden, bepalingen en termijnen die zijn vastgelegd in de van toepassing zijnde
regelgeving.

Het wordt aanbevolen reparaties te laten uitvoeren door gekwalificeerd personeel.

Als u ooit een incident met het product ontdekt of vragen heeft, neem dan contact op met de
officiéle Technische Assistentie van Cecotec via het telefoonnummer +34 96 32107 28.
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9. COPYRIGHT

Deintellectuele eigendomsrechten op de teksten in deze handleiding behoren toe aan CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Alle rechten voorbehouden. De inhoud van deze publicatie mag niet, geheel
of gedeeltelijk, worden verveelvoudigd, opgeslagen in een geautomatiseerd gegevensbestand,
doorgegeven of verspreid op welke wijze dan ook (elektronisch, mechanisch, door fotokopieén,
opnamen en dergelijke) zonder voorafgaande toestemming van CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

10. VERKLARING VAN OVEREENSTEMMING

Cecotec Innovaciones verklaart hierbij dat deze robotstofzuiger, model EU01_100105 - Conga
16090 Al SpinArm Home&Washh in overeenstemming is met de EU-Richtlijn radioapparatuur
2014/53/EU.

c €De volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring is te vinden op de volgende website:
www.cecotec.es
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1. CZESCI | KOMPONENTY

Rys. 1.1:
Czujniki antykolizyjne
Powrét do bazy
Przycisk zasilania
Laser
Pokrywa gbérna
Obrotowe mopy
Koétka napedowe
Ostona szczotki centralnej
Centralna szczotka
. Bateria
. Szczotka boczna
. Koto wielokierunkowe
. Czujnik ultradZzwiekowy
14. Czujniki przeciwupadkowe
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Akcesoria do robota odkurzajacego. Rys. 1.2:
1. Przewdd zasilania

Szczotka boczna

Mop (x2)

Worek do bazy samoczyszczacej
Instrukcja obstugi

AN ol

Baza samoczyszczaca. Rys. 2
1. Podstawa bazy

Odptyw w podstawie bazy
Zbiornik na brudnag wode
Zbiornik na czysta wode
Zbiornik na brud

BAE o

Zbiornik mieszany. Rys. 3:

Ztgcza tadowania

Czujnik podczerwieni

System kanatéw do oprézniania zbiornika
Goérna pokrywa zbiornika na brud
Otwieranie pojemnika na brud

Filtr o wysokiej wydajnosci

AN S
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UWAGA:
Grafika tej instrukcji obstugi jest schematyczna i mozliwe, ze nie bedzie catkowicie zgodna z
produktem.

2. PRZED UZYCIEM

To urzadzenie jest zapakowane w opakowanie zaprojektowane w celu ochrony podczas
transportu. Wyjmij robot odkurzajgcy z pudetka. Oryginalne pudetko i inne elementy
opakowania mozna przechowywac w bezpiecznym miejscu, aby zapobiec ich uszkodzeniu
na wypadek koniecznosci przetransportowania urzadzenia w przysztosci. Jesli chcesz
pozby¢ sie oryginalnego opakowania, pamietaj o prawidtowym recyklingu wszystkich jego
elementéw.

Upewnij sie, ze wszystkie czesci i komponenty sa dotgczone, i sg w dobrym stanie. Jesli
brakuje jakiejkolwiek czesci lub jest ona w ztym stanie, nalezy natychmiast skontaktowac
sie z oficjalnym Serwisem Pomocy Technicznej Cecotec.

Nie usuwaj numeru seryjnego produktu, aby mozna byto zidentyfikowac urzadzenie w
przypadku wymagania pomocy technicznej.

Ostrzezenie

Usun wszystkie przedmioty wokét robota odkurzajacego, takie jak odziez, papiery, przewody,
zastony lub inne delikatne przedmioty, ktére mogg utrudniac lub zaktécac dziatanie robota.
Rys. 4

Jesli pomieszczenie, ktére chcesz posprzatad, znajduje sie w poblizu balkonu lub schoddw,
nalezy postawi¢ bariere, aby zapobiec upadkowi i uszkodzeniu odkurzacza, a tym samym
zapewnic bezpieczng prace. Rys. 5

Nie uzywaj robota do czyszczenia ptyndéw. Rys. 6

Bezposrednia ekspozycja na Swiatto stoneczne lub wysoki kontrast Swiatta mogag wptyngc
na dziatanie czujnikéw. Jesli tak sie stanie, robot zatrzyma sie, przenie$ go do nowego
miejsca, aby zaczat nowy cykl sprzatania.

Nalezy pamieta¢, ze catkowita wysokos¢ robota odkurzajgcego wynosi 10 cm, a czujniki
znajdujg sie na dole robota, dlatego zaleca sie uniemozliwienie dostepu do miejsc
majacych ponizej 10 cm, aby unikng¢ uszkodzenia lasera.

Instalacja bazy samoczyszczacej. Rys. 7

Umies¢ baze samoczyszczagcg przy Scianie i pozostaw minimalny odstep 1,5 metra z
przodu i 0,5 metra z kazdej strony.

Podtgcz baze samoczyszczacg do gniazdka elektrycznego. Zwin i schowaj pozostaty
przewdd, aby zapobiec wypadkom.

Naciénij i przytrzymaj przycisk zasilania przez kilka sekund.
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Gdy zaswieci sie lampka kontrolna, umies¢ robota w bazie i upewnij sie, ze oba zaciski
tadowania pasujg do siebie. Jesli kontrolka miga na niebiesko oznacza to, ze bateria nie jest
w petni natadowana. Aby zapewnic jak najdtuzszy czas sprzatania poczekaj, az kontrolka
zacznie Swieci¢ na niebiesko, co bedzie oznacza¢, ze bateria jest w petni natadowana, a
robot jest gotowy do uzycia.

Ostrzezenie

Robot wtaczy sie automatycznie po umieszczeniu go w bazie.
Robota odkurzajgcego nie mozna wytgczy¢ podczas tadowania.

Instalacja zbiornika na czysta wode. Rys. 8

Wyciggnij zbiornik na czysta wody (zbiornik z przezroczystg pokrywa) w kierunku
wskazanym na rysunku 8.

Podnie$ pokrywe i napetnij zbiornik czystg woda. Nie przekraczaj poziomu zbiornika
oznaczonego jako MAX.

Ponownie zainstaluj zbiornik czystej wody w jego pierwotnym potozeniu.

Uwaga: maksymalna pojemnos¢ zbiornika czystej wody wynosi 4 litry.

Pierwsze uzycie

Po zainstalowaniu robota odkurzajgcego i bazy, przed pierwszym uzyciem nalezy wykonac
ponizsze czynnosci.

Najpierw robot musi przejs¢ przez petny cykl tadowania. Zaleca sie pozostawienie go do
tadowania na catg noc. Kiedy bateria w catosci sie nataduje, mozna rozpoczac pierwsze
sprzatanie i zapisac¢ pierwsza mape. W tym celu aktywuj tryb Auto i wybierz moc ssania
Eco. Bardzo wazne jest przestrzeganie tych instrukcji, aby robot rozpoznat wszystkie
miejsca w domu i mégt przeprowadzi¢ petne mapowanie.

Jesli w robocie wyczerpie sie bateria, powrdéci on do bazy, zapisze zaréwno petng mape,
jak i niekompletne mapy, a po natadowaniu bedzie kontynuowat sprzatanie w miejscu,
w ktérym zostato przerwane, az cata powierzchnia zostanie zmapowana. Robot stale
mapuje, dzieki czemu dostosowuje sie w indywidualny i spersonalizowany sposéb do
specyfiki kazdego domu i stale ulepsza swojg mape.

Robot powréci do bazy, aby wyczysci¢ mopy i ponownie je zwilzyé¢, a nastepnie bedzie
kontynuowac sprzatanie zgodnie z czestotliwoscig wybrana w aplikacji.

Informacje dotyczace bazy samoczyszczacej

Baza posiada funkcje tadowania, czyszczenia mopéw i oprézniania pojemnika na brud. Po
zakonczeniu sprzgtania robot automatycznie wréci do bazy, aby natadowa¢ akumulator,
opréznic zbiornik na brud, wyczysci¢ i wysuszy¢ mopy.

Podczas sprzatania robot powrdéci do bazy, aby wyczysci¢ mopy i ponownie je zwilzy¢,
aby kontynuowac sprzatanie w miejscu, w ktérym zostato przerwane, w zaleznosci od
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czestotliwosci wybranej w aplikacji.

Baza przeprowadzi samoopréznianie zgodnie z czestotliwoscig oprézniania wybrang w
aplikacji.

Dodatkowo mozna wymusi¢ opréznienie zbiornika na brud naciskajac przycisk powrotu do
bazy z domkiem lub z poziomu aplikacji.

Gdy robot dotrze do bazy wyemituje sygnat dZzwiekowy oznaczajagcy, ze nawigzat dobry
kontakt z terminalami tadowania bazy.

Baza nastepnie wyczysci mopy i zbierze brudng wode. Po wyczyszczeniu mopow i zebraniu
brudnej wody, baza uruchomi funkcje suszenia mopdw.

Jesli kontrolka na bazie Swieci sie na czerwono, moze to oznaczac brak worka na brud lub
jego zapetnienie, pusty zbiornik na czystg wode lub petny zbiornik na brudng wode.
Jeslitak jest, wtdz lub wymien worek, napetnij zbiornik na czystg wode lub opréznij zbiornik
na brudna wode.

3. FUNKCJONOWANIE

Przyciski robota odkurzajgcego

Tryb Auto

Nacisnij przycisk zasilania na robocie lub w aplikacji, aby robot automatycznie rozpoczat
sprzatanie w trybie krawedzi, a nastepnie wykonat cykl sprzatania w uporzadkowany,
zygzakowaty sposob, rozpoznajgc jednoczesnie, ktére obszary zostaty posprzatane, a
ktére nie. Robot automatycznie zaplanuje trase w miare sprzatania.

Robot powréci do bazy, aby wyczysci¢ mopy i ponownie je zwilzy¢, a nastepnie bedzie
kontynuowac sprzatanie zgodnie z czestotliwoscig wybrana w aplikacji.

W przypadku recznego sterowania robotem w tym trybie, robot ponownie obliczy trase,
wiec moze przejechal przez obszary, ktére sg juz czyste. Aby zapewni¢ skuteczne
sprzgtanie nie nalezy recznie obstugiwac robota podczas trybu automatycznego.

Dzieki technologii Total Surface 2.0 robot automatycznie powréci do bazy, gdy poziom
baterii bedzie niski i po zakoriczeniu tadowania wznowi sprzatanie z wysoka wydajnoscig
od miejsca przerwania.

Podczas sprzatania robot zatrzyma sie na krétki czas, aby przeanalizowac obszar i
zaplanowac trase sprzatania (ta przerwa bedzie sie r6zni¢ w zaleznosci od warunkow
panujgcych w domu).

Tryb Powrét to bazy

Nacisnij przycisk powrotu do bazy na robocie lub w aplikacji, aby wystac robot do bazy.
Ten tryb mozna aktywowac podczas dowolnego cyklu sprzatania.

Robot wybierze najkrotsza droge powrotu do bazy dzieki funkcji pamieci map i funkgcji
powrotu.
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- Gdy poziom natadowania baterii jest niski, dzieki technologii TotalSurface 2.0 robot
automatycznie powraca do bazy, aby unikngé¢ wyczerpania baterii. Po natadowaniu
rozpocznie sprzatanie od miejsca, w ktérym zostato przerwane.

Ostrzezenie:
Robot nie bedzie mégt wréci¢ do bazy, jesli nie bedzie miat do niej dobrego dostepu. Jesli tak sie
stanie, umies¢ go recznie w bazie.

Funkcje

Pauza:

Gdy robot jest uruchomiony, nacisnij przycisk zasilania na robocie lub w aplikacji, aby
wstrzymac proces sprzatania. Nacisnij przycisk zasilania na robocie lub w aplikacji, aby
wznowic proces sprzatania.

Tryb czuwania:
Robot automatycznie przejdzie w tryb czuwania po 10 minutach bezczynnosci.
Nacisnij przycisk zasilania na robocie lub w aplikacji, aby ponownie go aktywowac.

Tryby sprzatania

- Tenrobot zawiera rézne tryby i funkcje, ktére mozna aktywowac za pomoca aplikacji.

- Dodatkowo w kazdym z trybdéw sprzatania w aplikacji mozna wybra¢ opcje ,Turbo na
dywanach”, ktéra uruchamia maksymalng moc ssania, gdy robot wykryje dywan.

- Nalezy pamieta¢, ze robot zatrzyma ruch obrotowy mopdw po wykryciu dywanu, ale jesli
mopy sg mokre, mogg spowodowac zamoczenie dywanu. Aby tego unikna¢, w aplikacji
mozesz wskazac strefy zastrzezone w obszarach, w ktérych znajduja sie dywany lub
bezposrednio w aplikacji zaznaczy¢, aby robot nie wjezdzat na dywan, gdy go wykryje.

Tryb Krawedzie:

- Po wybraniu tego trybu robot bedzie sprzatat wzdtuz Sciany i wokét mebli (nogi stotu,
krzesta itp.).

- Robot powrdci do bazy, aby wyczysci¢ mopy i ponownie je zwilzy¢, a nastepnie bedzie
kontynuowac sprzatanie zgodnie z czestotliwoscig wybrana w aplikacji.

- Wybierz w aplikacji tryb sprzatania wzdtuz krawedzi.

Tryb Reczny:
Robotem mozna sterowac recznie wybierajgc w aplikacji tryb reczny i uzywajgc przyciskéw

strzatek.

Tryb Clean a Spot:
- Wybierz ten tryb, aby dogtebnie wyczysci¢ okreslony obszar mapy wykorzystujac
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maksymalng moc robota. Robot bedzie czysci¢ obszar o wymiarach 1,6 m x 1,6 m ruchami
zygzakowatymiipo zakoriczeniu wréci bezposrednio do bazy. Robot odkurzajgcy aktywuje
sprzatanie tylko w wybranym obszarze, a wiec podczas dojazdu do miejsca i powrotu do
bazy nie bedzie odkurzac.

- Aby aktywowac ten tryb wybierz opcje czyszczenia punktowego w aplikacji.

Tryb Strefa zastrzezona:

Zaznacz na mapie okreslone obszary, ktérych nie chcesz, aby robot sprzatat. Robot wykryje
wyznaczony obszar i nie bedzie go sprzatat.

Na mapie mozna wybrac wiecej niz jedng strefe zastrzezona.

Tryb Petne sprzatanie:

- Wybierz ten tryb, aby przeprowadzi¢ gruntowne sprzatanie. Robot bedzie sprzata¢ w
trybie krawedzi, nastepnie przejdzie do sprzatania zygzakiem w poziomie i zygzakiem w
pionie. Po tym robot powrdci do bazy.

- Aby aktywowac ten tryb wybierz opcje sprzatania w aplikacji.

Funkcja poziomu mocy:
Wybierz poziom mocy w aplikacji, aby sterowa¢ mocg ssania robota podczas procesu
czyszczenia. Dostepne sg cztery poziomy sity ssania: Off, Eco, Normali Turbo.

Programowanie sprzatania:

- Aby utatwic¢ sprzatanie, robot posiada funkcje, ktéra pozwala na programowanie go
codziennie z poziomu aplikacji. Zgodnie z ustawieniami robot rozpocznie sprzatanie
automatycznie w wybrane dni o wskazanych godzinach.

- Przed dostosowaniem czasu i ustawien upewnij sie, ze robot odkurzajacy jest wtgczony.

- Mozesz takze wybrac rézne programy czyszczenia dla réznych codziennych sytuaciji.

Inne funkcje:

Funkcja Nie przeszkadzaé:

Robot ma mozliwos¢ skonfigurowania przedziatu czasowego, w ktérym nie bedzie sie
uruchamiat; mozna go modyfikowac lub wytgczy¢ z poziomu aplikacji. W tym skonfigurowanym
czasie robot dezaktywuje funkcje ciggtego automatycznego sprzatania i timera.

Funkcja Edycji mapy:

Ta funkcja umozliwia edycje wygenerowanych map: zmiane nazwy obszaréw sprzatania,
dzielenie lubtgczenie obszaréw oraz edycje trybu sprzatania, wyznaczanie stref zastrzezonych
i wybor réznych mocy ssania.
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Funkcja Lokalizacja robota:
Pozwala zlokalizowac robota na mapie.

4. CZYSZCZENIE | KONSERWACIA
Czyszczenie szczotki bocznej. Rys. 9

Szczotka boczna zostata zaprojektowana z wieloma wtosami i stuzy zaréwno do zamiatania
brudu do otworu ssgcego, jak i do doktadnego czyszczenia krawedzi i naroznikdéw. Szczotka ta
moze z czasem ulec zuzyciu, co bedzie miato negatywny wptyw na wyniki czyszczenia.

Zalecenia

- Zaleca sie czyszczenie szczotki bocznej raz w tygodniu.

- Zapomoca srubokreta wykrec Srube mocujgcg szczotke boczng i regularnie jg czysc.

- Powyczyszczeniu ponownie przykre¢ szczotke boczng za pomocg Srubokreta.

Zalecenia

Aby zapewni¢ doskonate czyszczenie, zaleca sie wymiane szczotki bocznej co 3 miesigce (w
zaleznosci od czestotliwosci i rodzaju uzytkowania).

Czyszczenie centralnej szczotki. Rys. 10

Centralna szczotka obraca sie z duzg predkosciag i pomaga zamies¢ brud do otworu zasysania.
Szczotka ta ma kontakt z podtoga, a tym samym z brudem, wiec z czasem moze sie zuzyc,
co bedzie miato negatywny wptyw na skutecznos$¢ czyszczenia. Dlatego zaleca sie wymiane
centralnej szczotki maksymalnie co 320 godzin lub czesciej.

1. Lekko naciénij wypustki na ramie szczotki centralnej, aby otworzy¢ komore i jg wyjgc.

2. Usun ktaczki i inne zanieczyszczenia znajdujgce sie na szczotce i wokét osi.

3. Udroznijiwyczysé kanat ssgcy robota odkurzajgcego.

4. Ponownie zamontuj centralng szczotke i rame.

Zalecenie: czys¢ szczotke centralng raz w tygodniu.

Zbiornik na brud. Rys. 11.

- Podnies gérng pokrywe robota.

- Naciénij przycisk wyjmowania zbiornika i wyjmij zbiornik.
- Komore mozna wymy¢ wodg bez zanurzania zbiornika.
- Ponownie zainstaluj zbiornik na brud w robocie.

Filtr o wysokiej wydajnosci

- Filtr o wysokiej wydajnosci zostat zaprojektowany z siecig wtdkien, ktére pomagaja
wychwytywac czgsteczki kurzu, roztocza, pytki... Dlatego nalezy go okresowo czysci¢, aby
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zapobiec gromadzeniu sie tych czastek w filtrze i zmniejszeniu jego wydajnosci. Najlepiej
czysci¢ go raz w tygodniu.

- Zaleca sie wymiane filtra o wysokiej wydajnosci co 3 miesigce (w zaleznosci od
czestotliwosci i rodzaju uzytkowania).

Zalecenia

Zanieczyszczenia z wysokowydajnego filtra mozna usungc za pomoca matej szczotki lub
delikatnie potrzasajac filtrem nad twarda powierzchnig, aby kurz wyleciat. Filtr ten nie nadaje
sie do mycia.

Czyszczenie czujnikéw. Rys. 12:

- Robot odkurzajgcy ma rézne typy czujnikdéw, na przyktad czujniki zblizeniowe pomagaja
robotowi przeprowadzac czyszczenie wykrywajgc ewentualne przeszkody, a czujniki
przeciwupadkowe pomagaijg robotowi wykrywac nieréwnosci i ewentualne spadki, takie
jak schody. Czujniki te sg w ciggtym kontakcie z czgsteczkami kurzu i moga z czasem ulec
uszkodzeniu, co moze prowadzi¢ do awarii nawigacji.

- Uzyj czystej, suchej i miekkiej Sciereczki, aby usunac kurz z czujnikéw robota.

- Zaleca sie czyszczenie wszystkich czujnikéw robota odkurzajgcego po 35 godzinach
uzytkowania lub mniej, za pomoca miekkiej, suchej Sciereczki.

Wymiana worka na brud. Rys. 13.
Aby wymieni¢ worek nalezy otworzy¢ pokrywe bazy, pociggnac za uchwyt, wyjac¢ worek i
wyrzuci¢ go.

Wymiana i tadowanie baterii.

Aby przedtuzy¢ zywotnos¢ baterii, taduj robota w bazie samoczyszczgcej, gdy nie jest uzywany.
Wyjmij baterie i przechowuj jg w bezpiecznym i suchym miejscu, jesli nie zamierzasz uzywac
robota przez dtuzszy czas.

Aby wymieni¢ baterie, postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami:

1. Odkrec sruby na dolnej pokrywie baterii, zdejmij pokrywe i wyjmij baterie.

2. Wtdz nowa baterie.

3. Umies¢ z powrotem baterie i zat6z dolng pokrywe, a nastepnie przykrec¢ sruby.

CONGA 16090 Al SPINARM HOME&WASH | 149



POLSKI

5. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Robot odkurzajacy

Problem

Mozliwa przyczyna i rozwigzanie

Robot nie wtgcza sie lub nie
rozpoczyna sprzatania

Robot nie dziata przy niskim stanie baterii. Upewnij sie,
ze robot jest natadowany przed uruchomieniem.

Temperatura otoczenia jest nizsza niz 0°C lub wyzsza
niz 40°C.

Robot nie taduje sie lub
nie moze wroci¢ do bazy
samoczyszczgce;.

W poblizu bazy znajduje sie zbyt wiele przeszkaéd,
przenies baze w inne miejsce.

Oczys¢ styki robota i bazy samoczyszczacej.

Upewnij sie, ze robot jest wtgczony.

Robot jest za daleko od bazy, przysun go blizej i sprébuj
ponownie.

Robot nie dziata prawidtowo

Wytgcz robota i wtgcz go ponownie.

Aby zresetowac robota wykonaj nastepujgce czynnosci:
nacisnij i przytrzymaj przycisk powrotu do bazy na
robocie przez 5 sekund, az ustyszysz sygnat dzwiekowy.
Jesli zresetujesz robota z wtgczong obok aplikacja,
zobaczysz, ze ten robot zniknie z listy potgczonych
urzadzen na gtéwnej stronie aplikacji.

Robot wydaje nietypowy
dZzwiek podczas sprzatania

Szczotka centralna, szczotka boczna lub koto
wielokierunkowe mogg byc¢ zaplgtane lub zablokowane,
zatrzymaj robota i wyczys¢ go.

Robot nie czysci skutecznie lub
gubi brud

Filtr o wysokiej wydajnosci jest zatkany, nalezy go
wyczyscic.

Centralna szczotka jest zaplgtana lub zablokowana,
nalezy jg wyczyscic.

Zbiornik na brud jest petny, nalezy go opréznic.
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Robot nie mégt potgczyc sie z
siecig wi-fi

Sygnat wi-fi jest staby. Sprawdz, czy robot znajduje sie w
obszarze o dobrym sygnale wi-fi.

Potgczenie wi-fi jest niestabilne. Uruchom ponownie
router, sprawdz dostepnosc aktualizacji aplikacji i
sprébuj ponownie.

Upewnij sie, ze masz wytgczong transmisje danych w
smartfonie, aby usprawnic¢ proces parowania.

Robot nie wykonat
zaplanowanego sprzgtania

Sprawdz, czy robot nie jest w trybie Nie przeszkadzac
i zmien tryb. Ta opcja znajduje sie w ogblnych
ustawieniach robota i umozliwia zdefiniowanie
godzin, w ktérych robot nie wykonuje zaplanowanego
sprzatania, gdy jest w trybie Nie przeszkadzac.

Upewnij sie, ze robot jest podtgczony do sieci, nie bedzie
mdgt wykonywac zaplanowanego sprzatania, jesli nie
bedzie podtaczony, a poziom baterii bedzie niski.

Robot nie wraca do bazy
Samoczyszczacej po
zakonczeniu sprzatania
punktowego lub po zmianie
pozycji wyjSciowej

Robot bedzie mapowac teren i obliczy nowa trase po
sprzataniu w trybie punktowym lub po zmianie pozycji
wyjsciowej.

Jesli baza samoczyszczgca znajduje sie zbyt daleko
od robota, nie bedzie mégt on automatycznie do niej
powrdcic. Recznie przenies robota do bazy.

Robot nie wznawia sprzatania

Upewnij sie, ze robot nie jest w trybie Nie przeszkadzac,
poniewaz nie wznowi sprzgtania w tym trybie.

Po recznym umieszczeniu go w bazie samoczyszczgcej
nie wznowi on sprzgtania.

Robot jest zawsze w trybie
offline

Upewnij sie, ze robot jest prawidtowo podtaczony do
sieci i jest w miejscach z dobrym sygnatem wi-fi.

Btad potgczenia miedzy
telefonem komaérkowym a
robotem odkurzajgcym

Upewnij sie, ze robot i baza samoczyszczaca znajduja
sie w obszarze o dobrym sygnale wi-fi, zrestartuj router
i sprébuj potgczyc sie ponownie.
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Baza samoczyszczaca

Problem Mozliwa przyczyna i rozwigzanie

Baza samoczyszczgca | W zbiorniku czystej wody nie ma wystarczajgcej ilosci wody.
nie czysci mopow Napetnij zbiornik.

Zbiornik brudnej wody jest petny. Opréznij go i wyczysé. Wyczysé
réwniez otwory filtra Sciekowego.

6. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Produkt: Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash
Referencja produktu: EU01_100105
Napiecie: 14,4 V DC

Bateria tadowalna litowo-jonowa
Pojemnos¢ znamionowa: 14,4 V = 5200 mAh

tgcznose wi-fi: wi-fi IEEEBO02.11b/g/n 2.4Ghz/5Ghz/ Bluetooth 5.0
Maksymalna transmisja mocy: 20 dBm

Produkt: Baza samoczyszczaca

Wejscie: 220 - 240V ~ 50/60 Hz

Wyijsécie: 20V =18A

Moc: 650 W

Specyfikacje techniczne moga ulec zmianie bez wczesniejszego powiadomienia w celu
poprawy jakosci produktu
Wyprodukowano w Chinach | Zaprojektowano w Hiszpanii

7. RECYKLING URZADZEN ELEKTRYCZNYCH | ELEKTRONICZNYCH

Ten symbol oznacza, ze zgodnie z obowigzujgcymi przepisami produkt i/lub
baterie/akumulator nalezy utylizowac¢ oddzielnie od odpadéw domowych.
Kiedy ten produkt osiggnie koniec okresu uzytkowania, nalezy wyjac baterie/
akumulatory i przekazac je do punktu zbiérki wyznaczonego przez lokalne
. wtadze.
W celu uzyskania szczegétowych informacji na temat najbardziej
odpowiedniego sposobu utylizacji sprzetu elektrycznego i elektronicznego i/
lub odpowiednich baterii konsument powinien skontaktowac sie z lokalnymi
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witadzami.
Przestrzeganie powyzszych wytycznych pomoze chroni¢ srodowisko.

8. GWARANCIJA | SERWIS POMOCY TECHNICZNEJ

Cecotec odpowiada przed uzytkownikiem Llub konsumentem koAcowym za wszelkie
niezgodnosci wystepujgce w momencie dostawy produktu na warunkach okreslonych w
obowigzujgcych przepisach.

Zaleca sie, aby naprawy byty przeprowadzane przez wyspecjalizowany personel.
Jesliwykryjesz problem z produktem lub masz jakiekolwiek pytania, skontaktuj sie z oficjalnym
Serwisem Pomocy Technicznej Cecotec pod numerem telefonu +34 96 32107 28.

9. PRAWA AUTORSKIE

Prawa wtasnosci intelektualnej do tekstéw tej instrukcji obstugi nalezg do CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Wszelkie prawa zastrzezone. Tres¢ niniejszej publikacji nie moze by¢,
w catosci lub w czesci, powielana, przechowywana w systemie wyszukiwania, przesytana
lub rozpowszechniana za pomocg jakichkolwiek $rodkéw (elektronicznych, mechanicznych,
fotokopii, nagrywania lub podobnych) bez uprzedniej zgody CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

10. DEKLARACJA ZGODNOSCI

Niniejszym Cecotec Innovaciones o$wiadcza, ze ten robot odkurzajgcy, model EU01_100105
- Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE w sprawie
urzgdzen radiowych.

c € Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem
internetowym:

www.cecotec.es

CONGA 16090 Al SPINARM HOMEEWASH | 153



CESTINA

1. DiLY A SOUCASTI

Obr. 1.1:
Snimace proti kolizi
Tlacitko pro navrat do zékladny
Tlacitko pro zapnuti
Laser
Horni kryt
Rotaéni mopy
Hnaci kolecka
Kryt centralniho kartace
Centralni kartac
. Baterie
. Bocni kartac
. Vicesmérné kolecko
. Ultrazvukovy snimac
14. Snimace proti padu
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PFislusenstvi robotického vysavace. Obr. 1.2:
Sitovy kabel

Bocni kartac

Mop (x2)

Sécek samocistici zakladny

Navod k pouziti

RAEEE ol A

Samocistici zakladna. Obr. 2:

1. PodloZka samocistici zakladny

Vypoustéci systém podlozky samocistici zakladny
Nadoba na znecisténou vodu

Nadoba na Cistou vodu

Nadoba na prach

BAE o

Nadoba na smiSené necistoty. Obr. 3:
Nabijeci svorky

Infracerveny snimac

Systém vyprazdhiovani nadoby
Horni viko nddoby na prach

Otvor nadoby na prach

Vysoce Ucinny filtr
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POZNAMKA:
Grafické zndzornénivtomto navodu je schematickym znazornénim a nemusi presné odpovidat
vyrobku.

2. PRED POUZITIM

Tento roboticky vysavac méa obal navrzeny tak, aby jej chranil pfi pfepravé. Vyjméte
roboticky vysavac z krabice. Mdzete ulozit originalni krabici a dalSi obaly na bezpecné
misto, abyste zabranili poSkozeni robotického vysavace, pokud byste jej v budoucnu
potfebovali pfepravovat. Pokud chcete zlikvidovat originalni obal, ujistéte se, ze vSechny
Casti recyklujete spravne.

Zkontrolujte, zda jsou vSechny dily a komponenty souc¢asti baleni a v dobrém stavu. Pokud
néktery z nich chybi nebo neni v dobrém stavu, okamzité kontaktujte Oficialni technickou
asistencni sluzbu spolecnosti Cecotec.

Neodstranujte sériové ¢islo vyrobku, aby byla mozna spravna identifikace vaseho zafizeni
v pripadé potreby technické pomoci.

Varovani

Odstrante vsechny predméty v okoli robotického vysavace, jako jsou odévy, papiry, kabely,
zaclony nebo jiné kifehké predmeéty, které by mohly branit provozu robotického vysavace nebo
jej omezovat. Obr. 4

Pokud je mistnost, kterou chcete uklizet, blizko balkénu nebo schodisté, musite umistit
fyzickou zabranu, kterd zabrani padu a poskozeni robotického vysavace a zajisti tak
bezpecny provoz. Obr. 5

NepouzZivejte roboticky vysavac k ¢isténi kapalin. Obr. 6

Vystaveni pfimému slunecnimu zéreni nebo silnym svételnym kontrastdm mdze ovlivnit
bezchybnou funkci snimacd. Pokud ktomu dojde, roboticky vysavac se zastavi a je tfeba ho
premistit, aby mohl zahdjit novy cyklus tklidu.

Upozornujeme, Ze celkova vyska robotického vysavace je 10 cm a snimace se nachdazeji ve
spodni ¢asti robotického vysavace, proto se doporucuje deaktivovat veskery pristup pod 10
cm, aby nedoslo k poskozeni laseru.

Instalace samocistici zakladny. Obr. 7

Umistéte samocistici zakladnu ke zdi a ponechte minimalni volny prostor 1,5 metru vpredu
a 0,5 metru na kazdé strané.

Zapojte samocistici zékladnu do elektrické zasuvky. Zbyvajici kabel navifite a ulozte,
abyste predesli nehodam.

Podrzte stisknuté tlacitko pro zapnuti po dobu nékolika vtefin.

KdyZ se svételny indikator rozsviti, umistéte roboticky vysavac do samacistici zakladny
a ujistéte se, ze nabijeci svorky zapadaji do sebe. Pokud svételny indikator blikd modre,
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baterie neni plné nabitd. Pro zajisténi delsi doby uklidu, pockejte az svételny indikator
bude svitit trvale na modro, ¢oZ znamenad, Ze baterie je zcela nabité a roboticky vysavac
je pripraven k pouziti.

Upozornéni

Roboticky vysavac se po umisténi do samocistici zakladny automaticky zapne.
Roboticky vysava¢ nesmite vypinat béhem nabijent.

Instalace nadoby na €istou vodu. Obr. 8

Vytédhnéte nadobu na ¢istou vodu (nddoba s prihlednym krytem) ve sméru uvedeném na
obréazku 8.

Zvednéte viko a napliite nadobu ¢istou vodou. Neprekracujte znacku MAX oznacenou na
nadobé.

Nadobu na ¢istou vodu nainstalujte zpét na své misto.

Upozornéni: Maximalni kapacita nddoby na Cistou vodu je 4 litry.

Prvni pouziti

Po instalaci robotického vysavace a samocistici zakladny musite pred prvnim dklidem
provést niZze uvedené kroky:

Nejprve bude muset roboticky vysavac provést cyklus Uplného nabiti. Doporucuje se
nechat ho nabit pfes noc. Poté, co je baterie plné nabitd, robot maze provést prvni Gklid a
ulozit prvni mapu. Za timto Gcelem aktivujte rezim Auto a zvolte saci vykon Eco. Je velmi
dadlezité dodrzovat tyto pokyny, aby roboticky vysavac rozpoznal kazdy kout doméacnosti a
mohl provést kompletni mapovani.

Pokud robotickému vysavacidojde baterie, vrati se do samocistici zakladny, uloZi kompletni
i nekompletni mapy a po nabiti bude pokracovat v tklidu tam, kde skoncil, dokud nebude
zmapovana celd plocha. Roboticky vysavac neustale mapuje, takze se individualizovanym
a personalizovanym zplisobem pfizplisobuje zvlastnostem kazdé doméacnosti a neustale
svou mapu vylepsuije.

Roboticky vysavac se vrati do samocistici zakladny, aby mopy vycistil a znovu navlhdil za
Ucelem pokracovani v dklidu podle frekvence zvolené v aplikaci.

Informace o samoCistici zakladné

Samocistici zékladna disponuje funkci nabijeni, ¢isténi mopl a vyprazdnovani nadoby
na prach. Po Uklidu se robot automaticky vrati do samocistici zékladny, aby nabil baterii,
vyprazdnil nadobu na necistoty, vycistil a vysuSil mopy.

Béhem Uklidu se roboticky vysavac vrati do samocistici zakladny, aby mopy vycistil a
znovu je navlhcil za Gcelem pokracovani v tklidu v bodé, kdy byl pferusen podle frekvence
zvolené v aplikaci.

Zakladna provadi funkci samo vyprazdriovani podle frekvence vyprazdrovani, kterou jste
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zvolili v aplikaci.

Vyprézdnéninddoby na prach lze vynutit pfimo na robotickém vysavaci, stisknutim tlacitka
pro navrat do samocistici zékladny ,domecek" nebo primo v aplikaci.

KdyZ se roboticky vysavac dostane do samocistici zakladny, vyda zvukovy signdl, coz
znamena, ze ma dobry kontakt s nabijecimi svorkami zékladny.

Nasledné, zakladna vycisti mopy a shromazdi Spinavou vodu. Po vycisténi a sbéru Spinavé
vody zakladna aktivuje funkci suseni mopa.

Pokud sveételny indikator samocistici zakladny sviti cervené, mize to znamenat, Ze sacek
samo vyprazdnovaci zakladny neni nasazen nebo je plny nebo nadoba na Cistou vodu je
prazdna nebo nadoba na znecisténou vodu je plna.

V takovém pripadé vloZte nebo vyménte sacek, napliite nadobu na Eistou vodu nebo
vyprazdnéte nddobu na zneciSténou vodu.

3. PROVOZ

Tlacitka robotického vysavace

RezZim Auto

Stisknéte tlacitko pro zapnuti na robotickém vysavaci nebo ho vyberte v aplikaci, aby byl
zahajen automaticky Uklid v rezimu Okraje, a poté provede Uklidovy cyklus uspofadanym
klikatym cik-cak zplisobem, pficemz rozpoznd, které oblasti uklidil a které ne. Roboticky
vysavac si béhem uklidu automaticky naplanuje trasu dklidu.

Roboticky vysavac se vrati do samocistici zakladny, aby mopy vycistil a znovu navlhdcil za
Gcelem pokracovani v tklidu podle frekvence zvolené v aplikaci.

Pokud béhem tohoto reZzimu ovladate roboticky vysava¢ manudlné, robot prepocitad
trasu, takZze mdze projizdét oblastmi, které jsou jiz uklizeny. Pro zajisténi Gcinného uklidu
nepouzivejte roboticky vysavac¢ béhem automatického dklidu manualné.
Dikyjehotechnologii Total Surface 2.0 se roboticky vysavac automaticky vrati do samocistici
zakladny, kdyz je baterie témér vybita, a po dokonceni nabijeni bude pokracovat v tklidu s
vysokou Ucinnosti od stejného bodu, kde byl tklid prerusen.

Béhem uklidu se roboticky vysavac kratce zastavi, aby vyhodnotil oblast a napléanoval
trasu dklidu (tato pauza se lidi v zavislosti na podminkach vasi domacnosti).

Rezim Navrat do zakladny

Stisknéte tlacitko pro navrat robotického vysavace do zakladny nebo ho vyberte v aplikaci,
abyste nasmérovali roboticky vysavac do samocistici zakladny.

Tento rezim lze aktivovat béhem jakéhokoli cyklu dklidu.

Roboticky vysavac se vrati do samocistici zakladny nejkratsi trasou diky zapamatovani
map a funkci ndvratu do zakladny.

Kdyz je baterie slabd, roboticky vysavac se diky technologii TotalSurface 2.0 automaticky
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vrati do samodistici zakladny, aby se zabranilo vybiti baterie. Jakmile se nabije, bude
pokracovat v Uklidu presné od mista, kde byl tklid prerusen.

Upozornéni:
Roboticky vysavac se nebude moci vratit do samocistici zakladny, pokud k ni nebude mit dobry
pristup. Pokud k tomu dojde, umistéte jej ru¢né do samocistici zakladny.

Funkce

Pauza:

Kdyz je roboticky vysavac v provozu, stisknéte tlacitko pro zapnuti na robotickém vysavaci
nebo jej vyberte v aplikaci, abyste pozastavili proces tklidu. Stisknéte tlacitko pro zapnuti na
robotickém vysavaci nebo nan kliknéte v aplikaci pro pokracovani v procesu dklidu.

Pohotovostni rezim (Standby):

Roboticky vysavac prejde automaticky do pohotovostniho rezimu Standby po 10 minutach
necinnosti.

Stisknéte tlacitko pro zapnuti na robotickém vysavaci nebo v aplikaci pro jeho opétovnou
aktivaci.

Rezimy uklidu

- Tento roboticky vysavac disponuje rlznymi rezimy a funkcemi, které lze aktivovat
prostfednictvim aplikace.

- Navic v kazdém z rezim( Uklidu aplikace si mizete vybrat moznost ,Turbo na koberce",
ktera aktivuje maximalni saci vykon, kdyZ roboticky vysavac detekuje koberec.

- Mégjte na paméti, Ze roboticky vysavac zastavi rotacni pohyb mopd, jakmile rozpozna
koberec, ale pokud jsou mopy mokré, mize dojit k navlhnuti koberce. Abyste tomu zabranili,
v aplikaci mdzete oznacit oblasti s omezenym pristupem, kde se nachazi koberce ve vasi
domacnosti, nebo zadat pfimo v aplikaci, aby robot nevysel na koberec, kdyz ho detekuje.

ReZim Okraje:

- Kdyz zvolite tento rezim, roboticky vysavac bude uklizet podél stény a kolem nabytku
(nohy stolu, zidle atd.).

- Roboticky vysavac se vrati do samocistici zakladny, aby mopy vycistil a znovu navlhcil za
Gcelem pokracovani v tklidu podle frekvence zvolené v aplikaci.

- Vaplikaci kliknéte na rezim dklid okraja.

ReZim Manualniho tklidu:

Roboticky vysavac lze premistit manualné vybérem manualniho rezimu v aplikaci a pomoci
kurzor( (Sipek).
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RezZim Clean a spot:

- Tento rezim vyberte, pokud si prejete hloubkovy tklid konkrétni oblasti na mapé a vyuzit
tak maximalni vykon robotického vysavace. Roboticky vysavac uklidi plochu 1,6 m x 1,6 m
cik-cak pohyby a po dokonceni se vrati pfimo do samocistici zéakladny. Roboticky vysavac
aktivuje Uklid pouze ve zvolené oblasti, takze dojede na konkrétni misto a po tklidu se vrati
se do zakladny, aniz by pokracoval ve vysavani.

- Chcete-li tento rezim aktivovat, vyberte v aplikaci moZnost bodovy tklid.

ReZim Oblast s omezenym pFistupem:

Na mapé omezte konkrétni oblasti, které si neprejete, aby roboticky vysavac uklidil. Roboticky
vysavac detekuje omezenou oblast a neuklidi ji.

Na mapé mdzete vybrat vice oblasti s omezenym pristupem.

ReZim Kompletni dklid:

- Tento rezim zvolte pro hloubkovy Uklid domacnosti. Roboticky vysavac bude uklizet v
rezimu Okraje, poté bude pokracovat v klikatém cik-cak pohybu ve vodorovném a ve
svislém sméru. Poté se vrati do samocistici zakladny.

- Chcete-li tento rezim aktivovat, vyberte v aplikaci moZnost kompletni uklid.

Funkce trovné vykonu:
Vybérem drovné vykonu v aplikaci mdzete ovladat saci vykon robotického vysavace béhem
Uklidu. K dispozici jsou ¢tyfi trovné saciho vykonu: Off, Eco, Normal a Turbo.

Naprogramovani uklidu:

- Prousnadnéni dklidu je roboticky vysavac vybaven funkci, kterd umoznuje jeho kazdodenni
programovani primo v aplikaci. Podle nastaveni zacne roboticky vysavac automaticky
uklizet ve zvolenych dnech v uréenych casech.

- Pred Gpravou ¢asu a nastaveni se ujistéte, ze je roboticky vysavac zapnuty.

- Kromé toho si mdzete vybrat rlizné preddefinované (klidové programy pro rlizné situace
v kazdodennim Zivoté.

Dalsi funkce:
Funkce Nerusit:
Roboticky vysava¢ mé moznost nastavit asovy interval ,nerusit", ktery lze zmeénit nebo zrusit

pfimo v mobilni aplikaci. Béhem této nakonfigurované doby roboticky vysavac prerusi funkce
nepretrzitého automatického uklidu a casovani.
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Funkce Uprava map:

Tato funkce umoZznuje upravovat vygenerované mapy: prejmenovavat oblasti Uklidu,
rozdélovat nebo kombinovat oblasti a upravovat rezim dklidu, oznacit oblasti s omezenym
pristupem a vybrat rlizné saci vykony.

Funkce Poloha robotického vysavace:
Umozniuje lokalizovat roboticky vysavac na mapé.

4. CISTENi A UDRZBA
Cisténi boéniho kartace. Obr. 9

Bocni kartac je navrzen s velkym mnozstvim Stétin, které se pouzivaji jak k vtazeni necistot do
saciho otvoru, tak k d@kladnému tklidu okrajd a roh(. Tento kartac se mize casem opotrebovat,
coz ma negativni vplyv na U¢innost uklidu.

Doporuceni

- Boc¢ni kartac se doporucuje Cistit jednou tydné.

- Pomoci Sroubovéku odstrante upeviovaci Sroub bo¢niho kartéce a bocni kartac pravidelné
vycistéte.

- Povycisténi nainstalujte zpét bocni karta¢ pomoci Sroubovaku.

Doporuceni
Pro zajisténi dokonalého tklidu se doporucuje ménit boéni kartac kazdé 3 mésice (v zavislosti
na frekvenci a typu pouzivani).

Cisténi centralniho kartace. Obr. 10

Centralni kartac se otaci vysokou rychlosti a pomaha vtahovat necistoty pres saci otvor. Tento
kartac je v kontaktu s podlahou, a tedy i se Spinou, takze se mize ¢asem opotfebovat, coz ma
negativni dopad na Gcinnost Uklidu. Proto se doporucuje ménit centralni kartdc maximalné
kazdych 320 hodin nebo méné.

1. Lehcezatlacte na vystupky rému centralniho kartace pro otevreni prihradky a jeho vyjmuti.
2. Odstrante zmolky a jiné necistoty zachycené v kartaci a kolem hrideli.

3. Uvolnéte a vycistéte saci kanal robotického vysavace.

4. Znovu nainstalujte centralni kartac¢ a ram.

Doporuceni: Centralni kartac vycistéte jednou tydné.
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Nadoba na prach. Obr. 11.

- Zvednéte horni kryt vaseho robota.

- Stisknéte tlacitko pro vyjmuti nadoby a vytahnéte nadobu.

- Prachovou dutinu mdzete umyt vodou, aniz byste naddobu ponofili.
- Znovu nainstalujte nddobu na prach do robotického vysavace.

Vysoce ucinny filtr

- Vysoce ucinny filtr ma sit vléken, kterd pomaéhaji zachycovat prachové &astice, roztoce,
pyly atd. Proto je tfeba jej pravidelné Cistit, aby se tyto castice ve filtru nehromadily a
nezhorsSovaly jeho Ucinnost. Idedlni je provadét tuto Udrzbu jednou tydné.

- Vysoce Gcinny filtr se doporucuje ménit kazdé 3 mésice (v zavislosti na Cetnosti a typu
pouzivani).

Doporuéeni
Necistoty z vysoce Gcinného filtru mdzete odstranit malym kartacem nebo jej jemneé protfepat
na tvrdém povrchu, aby se uvolnil prach. Vysoce Ucinny filtr neni omyvatelny.

Cigténi snimaéa. Obr. 12;

- Vas roboticky vysavac mé rdzné typy snimacd, napfiklad snimace priblizeni pomahaiji
robotickému vysavaci pfi tklidu tim, Ze detekuji pfipadné prekazky, a snimace proti padu
pomahaji robotickému vysavaci detekovat nerovnosti a pfipadné mezery, napfiklad
schody. Tyto snimace jsou v neustalém kontaktu s prachovymi ¢asticemi, a proto se mohou
Casem poskaodit, coz mdze vést k porucham navigace.

- PouZijte ¢isty, suchy a jemny hadfik pro setfeni prachu z jednotlivych snimact robotického
vysavace.

- Doporucuje se cistit vSechny snimace robotického vysavace kazdych 35 hodin pouZzivani
nebo méné, pomoci jemného a nenavlhceného hadriku.

Vyména sacku na prach. Obr. 13.
Za ucelem vymeény sacku, otevrete predni kryt samocistici zakladny, vytédhnéte sacek a vyhodte
ho.

Nabijeni a vyména baterie.

Pro prodlouzeni zivotnosti baterie, nechte roboticky vysavac nabijet na samocistici zakladné
vzdy, kdyz se nepouziva.

Vyjméte baterii a ulozte ji na bezpec¢ném a suchém misté, pokud nebudete roboticky vysavac
delSi dobu pouzivat.

Pro vymeénu baterie postupujte podle nasledujicich pokyn(:

1. OdSroubujte Srouby na spodnim krytu baterie, sejméte kryt a vyjméte baterii.

2. VloZzte novou baterii.

3. Vlozte zpét baterii a spodni kryt a znovu priSroubujte Srouby.
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5. RESENi PROBLEMU

Roboticky vysavac

Problém

Mozna pficina a reseni

Roboticky vysavac
se nezapina nebo se
nespousti uklizeni

Roboticky vysavac nepracuje pfi slabé baterii. Ujistéte se, ze je
nabity jesté predtim néz ho uvedete do provozu.

Pokojova teplota je nizsinez 0 °C a vysSinez 40 °C.

Roboticky vysavac
se nenabiji nebo se
nemdze vratit do
samocistici zakladny

V blizkosti samocistici zakladny je priliS mnoho prekazek,
presunte zakladnu na volné misto.

Vycistéte nabijeci svorky robotického vysavace a samocistici
zékladny.

Ujistéte se, Ze roboticky vysavac je zapnuty.

Roboticky vysavac je pFilis daleko od samocistici zakladny,
prisurite jej blize a zkuste to znovu.

Roboticky vysavac
nefunguje spravné

Roboticky vysavac vypnéte a znovu zapnéte.

Pro resetovani robotického vysavace postupujte podle
néasledujicich krok(: podrzte stisknuté tlacitko pro navrat
robota do zakladny po dobu 5 sekund, dokud neuslysite
zvukovy signdl. Pokud resetujete roboticky vysavac s aplikaci
vedle néj, uvidite, Ze tento roboticky vysavac zmizi ze seznamu
sparovanych jednotek v Gvodni ¢asti aplikace.

Roboticky vysavac
vydava béhem uklidu
zvlastni zvuk

Centralni kartac, bo¢ni kartac¢ nebo vicesmérné kolecko mohou
byt zamotané nebo zablokované, zastavte roboticky vysavac a
vycistéte jej.

Roboticky vysavac
neuklizi efektivné

necistoty

Vycistéte vysoce Ucinny filtr, pokud je zaneseny.

nebo z n&j vypadavaji

Centralni kartac je zamotany nebo zaneseny cizimi predméty,
vycistéte ho.

Nadoba na prach je plnd, vyprazdnéte ji.
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Roboticky vysavac se
nemohl pfipojit k siti
Wi-Fi

Sit Wi-Fi ma Spatny signal. Zkontrolujte, zda se roboticky
vysavac nachazi v oblasti s dobrym Wi-Fi signalem.

Wi-Fi pFipojeni je nestabilni. Restartujte router, zkontrolujte,
jestli nejsou dostupni aktualizace a zkuste to znovu.

Ujistéte se, ze mate v mobilnim telefonu vypnutéd mobilni data
pro zlepSeni procesu sparovani.

Roboticky vysavac
neprovedl
naprogramovany uklid

Zkontrolujte, zda roboticky vysavac neni v rezimu Nerusit
a zmeénte rezim. Tato moZnost se nachdazi ve vSeobecnych
nastavenich robotického vysavace a umozniuje definovat

Casové intervaly, ve kterych roboticky vysavac neprovadi

planované uklidy, kdyz je v rezimu Nerusit.

Zkontrolujte, zda je roboticky vysavac pripojen k siti, bez
pfipojeni a s vybitou baterii nebudete moci provadét planovany
uklid.

Roboticky vysavac se
po dokonéeni bodového
Gklidu nebo po zméné
vychozi polohy nevraci
do samocistici zékladny

Po bodovém uklidu nebo zméné vychozi polohy roboticky
vysavac zmapuje a vypocita novou trasu.

Pokud je samocistici zakladna pFilis daleko od robotického
vysavace, nebude se moci vratit automaticky. Rucné preneste
roboticky vysavac do zakladny.

Roboticky vysavac
neobnovil proces tklidu

Ujistéte se, Ze roboticky vysavac neni v rezimu Nerusit, protoze
v tomto rezimu nebude pokracovat v uklidu.

Ruénim umisténim do samocistici zakladny nebude pokracovat
v Uklidu.

Roboticky vysavac je
odpojen

Ujistéte se, ze je roboticky vysavac spravné pripojen k siti a ze
se vzdy nachazi v oblastech s dobrym signalem Wi-Fi.

Porucha pripojeni mezi
mobilnim telefonem a
robotickym vysavacem

Ujistéte se, Ze roboticky vysavac a samocistici zakladna jsou v
oblasti s dobrym signalem Wi-Fi, restartujte router a zkuste ho
zNnovu pripojit.
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Samocistici zakladna

Problém MozZna pFicina a FeSeni

Samocistici Nadoba na Cistou vodu nema dostatek vody. Naplnte ji.
zékladna necisti

mopy N&doba na znec¢isténou vodu je plna. Vyprazdnéte a vycistéte ji.
Vycistéte také otvory filtru odpadni vody.

6. TECHNICKE UDAIJE

Vyrobek: Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash
Referencni ¢islo vyrobku: EU01_100105
Napéti: 14,4 V DC

Dobijeci lithium-iontova baterie
Jmenovitd kapacita: 14,4 V = 5200 mAh

Wi-Fi pFipojeni: Wi-Fi IEEEB02.11b/g/n 2.4Ghz/5Ghz/ Bluetooth 5.0
Maximalni emisni vykon: 20 dBm

Vyrobek: Samocistici zakladna
Vstup: 220-240V ~ 50/60 Hz
Vystup: 20V =18A

Vykon: 650 W

Technické specifikace se mohou zménit bez predchoziho upozornéni za Gcelem zlepSeni
kvality vyrobku
Vyrobeno v (iné | NavrZzeno ve Spanélsku

7. RECYKLACE ELEKTRICKYCH A ELEKTRONICKYCH ZARIZENi

Tento symbol oznacuje, Ze v souladu s platnymi pfedpisy musi byt vyrobek a/
nebo baterie zlikvidovany oddélené od domovniho odpadu. Po skonceni
zivotnosti tohoto vyrobku byste méli ¢lanky/baterie/akumulatory vyjmout a
odnést na sbérné misto uréené mistnimi Grady.

Podrobné informace o nejvhodnéjsim zplisobu likvidace vaseho elektrického
a elektronického zafizeni a/nebo odpovidajicich baterii by mél spotrebitel
kontaktovat mistni Grady.
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Dodrzovani vyse uvedenych pokynl prispivé k ochrané Zivotniho prostredi.

8. ZARUKA A TECHNICKY SERVIS

Spolecnost Cecotec odpovida spotrebiteli za jakykoli nesoulad, ktery existuje v dobé dodani
vyrobku, za podminek a ve lhlitach stanovenych platnymi predpisy.

Doporucuije se, aby opravy provadél kvalifikovany personal.

Pokud zjistite problém s vyrobkem nebo mate jakékoli dotazy, obratte se na Oficialnitechnickou
asistencni sluzbu spolec¢nosti Cecotec na Cisle +34 96 32107 28.

9. COPYRIGHT

Prava dusevniho vlastnictvi k textim v tomto ndvodu jsou majetkem spolecnosti CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. VSechna prava jsou vyhrazena. Obsah této publikace nesmi byt bez
predchoziho souhlasu spolecnosti CECOTEC INNOVACIONES, S.L. reprodukovan, ukladan do
vyhledavaciho systému, prenasen nebo Sifen vcelku nebo po ¢astech jakymikoliv prostfedky
(elektronickymi, mechanickymi, fotokopirovacimi, nahravacimi nebo podobnymi).

10. PROHLASENI O SHODE

Spolecnost Cecotec Innovaciones timto prohlasuje, Ze tento roboticky vysava¢, model
EUO01_100105 - Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash, je v souladu se Smérnici 2014/53/€U o
radiovych zafizenich.

c EUplné znéni EU prohlaseni o shodé je k dispozici na této internetové adrese:
www.cecotec.es

CONGA 16090 Al SPINARM HOMEEWASH | 165



TURKCE

1. PARCALAR VE BILESENLER

Sema 1.1:

1. Carpisma 6nleme sensort
2. Evedonus

3. Acma dugmesi

4. Lazer

5. Ustbélim

6. Doner paspaslar
7. Cekici tekerlekleri
8. Orta firca kapagi
9. Anafirca

10. Batarya

11. Yan firca

12. Cokyonli tekerlek
13. Ultrasonik sensér

14. Dusme 6nleyici sensor

Robot siipiirge aksesuarlari. Sema. 1.2:
1. Elektrik baglanti kablosu

Yan firca

Paspas (x2)

Otomatik temizleme torbasi
Kullanma kilavuzu

AN ol

Otomatik temizleme tabani. Sema. 2:

1. Kendikendini temizleyen tepsi

Kendi kendini temizleyen tahliye tepsisi
Kirli su deposu

Temiz su deposu

Toz deposu

BAE o

Karma depo. Sema. 3:

Sarj baglanti noktalari
Kizilotesi sensér

Depo bosaltma kanal sistemi
Toz deposu ust kapagi

Toz haznesi acikligi

Yuksek verimlifiltre

AN S
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NOT:
Bu kilavuzdaki grafikler sematik gosterimlerdir ve cihazla tam olarak eslesmeyebilir.

2. KULLANMADAN ONCE

Bu robot stiplrge, tasima sirasinda korumak icin tasarlanmis bir ambalaja sahiptir. Robot
siplirgeyi kutusundan cikarin. ileride tasimaniz gerektiginde cihazin zarar gérmesini
onlemek icin orijinal kutusunu ve diger ambalajlari glivenli bir yerde saklayabilirsiniz.
Orijinal ambalaji atmak isterseniz, tim 6geleri dogru sekilde geri dontsim kutusuna
attiginizdan emin olun.

Tum parcalarin ve bilesenlerin icinde ve saglam oldugundan emin olun. Herhangi bir
parcanin eksik veya kirik olmasi durumunda, derhal resmi Cecotec Teknik Servisi ile
iletisime gecin.

Yardim talep etmeniz durumunda ekipmaninizin dogru bir sekilde izlenebilirligini saglamak
icin Urlintin seri numarasini cikarmayin.

Uyarilar
Robot stplrgenin etrafindaki giysi, kagit, kablo, perde veya robot slptrgenin calismasini
engelleyebilecek veya engelleyebilecek diger kirilgan nesneler gibi tim nesneleri kaldirin.
Sema. 4

Temizlenecek oda bir balkon veya merdiven yakinindaysa, glivenli calismay! saglamak
icin robot slplrgenin dismesini ve hasar gérmesini énlemek amaciyla fiziksel bir bariyer
yerlestirilmelidir. Sema. 5

Robot stiplrgeyi sivilari temizlemek icin kullanmayin. Sema. 6

Dogrudan glines 1sigina veya gucll isik kontrastlarina maruz kalmak sensérlerin dlizgtn
calismasini etkileyebilir. Bu durumda robot stiplirge duracak ve yeni bir temizlik déngustine
gececektir.

Robot stiplrgenin toplam yiksekliginin 10 cm oldugunu ve sensorlerin robot stplrgenin
alt kisminda bulundugunu lutfen unutmayin, bu nedenle lazere zarar vermemek icin 10
cm'nin altindaki tim erisimin devre disi birakilmasi 6nerilir.

Otomatik temizleme tabaninin montaji.5ema. 7

Otomatik temizleme tabanini bir duvara yerlestirin ve énlinde en az 1,5 metre ve her iki
yaninda 0,5 metre bosluk birakin.

Otomatik temizleme tabanini bir elektrik prizine baglayin. Kazalari 6nlemek icin kalan
kabloyu sarin ve muhafaza edin.

Guc digmesini birkac saniye basili tutun.

Gosterge 1s1g1 yandiginda, robot stiplirgeyi otomatik temizleme tabanina yerlestirin ve
robot slplrgenin sarj girisleri ile robot stiplirgenin sarj girislerinin birbirine gectiginden
emin olun. Isik mavi renkte yanip sonerse, batarya tam olarak sarj edilmemistir. En uzun
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temizlik stiresini elde etmek icin 1sIgIn sabit maviye dénmesini bekleyin, bu pilin tamamen
sarjoldugunu ve robot stiptirgenin kullanima hazir oldugunu gosterecektir.

Uyari

Robot stiplirge, otomatik temizleme tabanina yerlestirildiginde kendiliginden acilacaktir.
Robot stiplirge sarj sirasinda kapatilamaz.

Temiz su deposunun montaiji. Sema 8

Temiz su deposunu (seffaf kapakli depo) sekil 8'de gésterilen yénde disari cekin.
Kapagi kaldirin ve depoyu temiz su ile doldurun. MAX isaretli depo isaretini asmayin.
Temiz su deposunu orijinal konumuna geri takin.

Not: Temiz su deposunun maksimum kapasitesi 4 litredir.

itk kultanim

Robot siUplrge ve otomatik temizleme tabani kurulduktan sonra, ilk temizlikten 6nce
asagidaki adimlari izlemeniz gerekecektir.

ilk olarak, robot siipiirgenin tam bir sarj déngiisti gerceklestirmesi gerekecektir. Gece
boyunca sarjda birakilmasi tavsiye edilir. Batarya tamamen sarj oldugunda, ilk temizligi
gerceklestirebilir ve ilk haritayr kaydedebilirsiniz. Bunu yapmak icin, Otomatik fonksiyonu
etkinlestirin ve Eko emis glictiinii secin. Robot stiplirgenin evin her kdsesini tanimasi ve tam
bir haritalama yapabilmesi icin bu talimatlari takip etmek cok 6nemlidir.

Robot slplrgenin bataryas! bittiginde, otomatik temizleme tabanina geri donecek,
hem tam haritayl hem de eksik haritalari kaydedecek ve sarj edildikten sonra, tim
ylzey haritalanana kadar kaldigl yerden temizlemeye devam edecektir. Robot stplrge
strekli olarak haritalama yapar, boylece her evin o¢zelliklerine bireysellestirilmis ve
kisisellestirilmis bir sekilde uyum saglar ve haritasini stirekli olarak gelistirir.

Robot, uygulamada secilen sikliga gore paspaslari temizlemek ve temizlemeye devam
etmek icin tekrar nemlendirmek lizere otomatik temizleme tabanina geri dénecektir.

Otomatik temizleme tabani hakkinda bilgi

Otomatik temizleme tabani sarj fonksiyonu, paspas temizleme ve toz deposu bosaltma
Ozelliklerini icerir. Temizlikten sonra robot, bataryayi sarj etmek, kir deposunu bosaltmak,
paspaslari temizlemek ve kurutmak icin otomatik olarak otomatik temizleme tabanina geri
donecektir.

Temizlik sirasinda robot, uygulamada secilen sikliga gore, paspaslari temizlemek ve kaldigl
yerden temizlemeye devam etmek icin tekrar nemlendirmek tzere otomatik temizleme
tabanina geri donecektir.

Baz, uygulamadan sectiginiz bosaltma sikligina gére otomatik bosaltma fonksiyonunu
yerine getirecektir.

Buna ek olarak, "home" otomatik temizleme geri donis digmesine basarak veya
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uygulamadan toz deposunun robot stiplirgeden bosaltilmasini zorlamak mimkundur.
Robot otomatik temizleme tabanina ulastiginda bip sesi cikararak tabanin sarj
terminalleriyle iyi bir temas kurdugunu gosterir.

Taban daha sonra paspaslari temizleyecek ve olusan kirli suyu toplayacaktir. Temizlik ve
kirli su toplama isleminden sonra, taban paspas kurutma fonksiyonunu etkinlestirecektir.
Otomatik temizleme tabanindaki gésterge 1sig1 kirmiziysa, bu kir torbasinin takili olmadigini
veya dolu oldugunu, temiz su deposunun bos oldugunu veya kirli su deposunun dolu
oldugunu gosterebilir.

Eger Oyleyse, torbay! takin veya degistirin, temiz su deposunu doldurun veya kirli su
deposunu bosaltin.

3. CIHAZIN KULLANIMI

Robot siipiirge diigmeleri

Otomatik mod

Robot Suplrge lzerindeki glic digmesine basin veya Edge modunda otomatik olarak
temizlemeye baslamak icin uygulamadan secin ve ardindan hangi alanlari temizledigini
ve hangilerini temizlemedigini taniyarak dizenli bir zikzak deseninde bir temizlik dongulsu
gerceklestirin. Robot stplrge, temizlik yaparken temizlik rotasini otomatik olarak
planlayacaktir.

Robot, uygulamada secilen sikliga gore paspaslari temizlemek ve temizlemeye devam
etmek icin tekrar nemlendirmek lizere otomatik temizleme tabanina geri dénecektir.

Bu mod sirasinda robot stiplirgeyi manuel olarak kontrol ederseniz, robot sliptirge rotayi
yeniden hesaplayacaktir, bu nedenle zaten temiz olan alanlardan gecebilir. Etkili temizlik
saglamak icin, otomatik temizlik sirasinda robot stiplirgeyi manuel olarak calistirmayin.
Total Surface 2.0 teknolojisi sayesinde robot slptrge, pili azaldiginda otomatik olarak
otomatik temizleme tabanina geri donecek ve sarji bittiginde ayni noktadan ylksek
verimlilikle temizlige devam edecektir.

Temizlik sirasinda robot stiplirge, alani degerlendirmek ve temizlik rotasini planlamak icin
kisa bir stire duraklayacaktir (bu duraklama evin kosullarina bagli olarak degisecektir).

Tabana déniis modu

Robot Supulrgeyi Otomatik Temizleme Tabanina géndermek icin Robot Stiplrge tzerindeki
Back to Base diigmesine basin veya uygulamadan secin.

Bu mod herhangi bir temizlik dongusi sirasinda etkinlestirilebilir.

Robot stiplirge, harita hafizasi ve tabana dontls islevi sayesinde kendi kendini temizleyen
tabana geri ddnmek icin en kisa rotayi izleyecektir.

Bataryaazaldiginda, TotalSurface 2.0 teknolojisi sayesinde, robot stiplirge batarya glicliniin
bitmesini dnlemek icin otomatik olarak otomatik temizleme tabanina geri donecektir. Sarj
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olduktan sonra, temizlige kaldigl yerden devam edecektir.

Uyar:
Robot stiplirge, iyi bir erisime sahip degilse otomatik temizleme tabanina geri ddnemeyecektir.
Bu durumda, otomatik temizleme tabanina manuel olarak yerlestirin.

Fonksiyonlar

Duraklat:

Robot Stpurge calisirken, temizleme islemini duraklatmak icin Robot Stplrge tzerindeki glic
diigmesine basin veya uygulamadan secin. Temizlik islemine devam etmek icin robot sliplrge
lzerindeki glic digmesine basin veya uygulamadan secin.

Standby:
Robot stiplrge, 10 dakika kullanilmadiginda otomatik olarak bekleme islevine gececektir.
Tekrar etkinlestirmek icin Robot Stiplrge tzerindeki veya uygulamadaki glic digmesine basin.

Temizleme yontemleri

- Bu robot stplirge, uygulama araciligiyla etkinlestirilebilen farkli ayar ve fonksiyonlara
sahiptir sahiptir.

- Buna ek olarak, uygulamanin temizlik seceneklerinin her birinde, robot slptrge bir hali
algiladiginda emis glicini maksimuma cikaran “Halilarda Turbo" secenegini secebilirsiniz.

- Robotun haliyr algiladiginda paspaslarin dénme hareketini durduracagini, ancak paspaslar
islaksa haliyi nemlendirebilecegini litfen unutmayin. Bunu énlemek icin uygulamadan
evinizde halilarin oldugu alanlarda kisitli alanlari belirtebilir ya da dogrudan uygulamadan
robotun haliyi algiladiginda tizerine ctkmamasini belirtebilirsiniz.

Kenar fonksiyonu:

- Bu secenekte, robot supulrge duvar boyunca ve mobilyalarin etrafini (masa ayaklari,
sandalye ayaklari, vb.) temizleyecektir.

- Robot, uygulamada secilen sikliga gore paspaslari temizlemek ve temizlemeye devam
etmek icin tekrar nemlendirmek lizere otomatik temizleme tabanina geri donecektir.

- Uygulamada kenar temizleme moduna basin.

Manuel mod:
Robot slplrge, uygulamada manuel islev secilerek ve (ok tuslari)kullanilarak manuel olarak
hareket ettirilebilir.

Clean a spot modu:

- Robot stiptirgenin maksimum guicinu kullanarak haritanin belirli bir alanini derinlemesine
temizlemek icin bu modu secin. Robot stiplirge, zikzak hareketlerle 1,6 m x 1,6 m'lik bir alani
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temizleyecek ve sonunda dogrudan otomotik temizleme tabanina geri dénecektir. Robot
sliplrge yalnizca secilen alanda temizligi etkinlestirecek, bu nedenle noktaya gidecek ve
sUplrmeden tabana geri donecektir.

- Bumodu etkinlestirmek icin uygulamada nokta secenegini secin.

Kisitl Alan modu

Harita lizerinde robot stiplirgenin temizlemesini istemediginiz belirli alanlari isaretleyin. Robot
sUpurge tanimlanan alani tespit edecek ve temizlemeyecektir.

Harita Uzerinde birden fazla kisitli alan secebilirsiniz.

Tam Temizlik fonksiyonu:

- Derinlemesine temizlik yapmak icin bu modu secin. Robot sutpulrge kenar modunda
temizleyecek, yatay olarak zikzak cizmeye devam edecek ve dikey olarak zikzak cizecektir.
Daha sonra otomatik temizleme tabanina geri dénecektir.

- Bumodu etkinlestirmek icin uygulamada temizlik secenegini secin.

Yiiksek giic seviyesi fonksiyonu:
Temizlik islemi sirasinda robot stiplrgenin emis gliciint kontrol etmek icin uygulamada gtic
seviyesini secin. Dort kademeli emis glicti vardir: Off, Eco Normaly Turbo.

Temizlik program:

- Temizligi kolaylastirmak icin robot sUplrge, uygulamasinda gunlik olarak
programlanmasini saglayan bir isleve sahiptir. Ayarlara gére, robot stpurge secilen
glinlerde belirtilen saatlerde otomatik olarak temizlige baslayacaktir.

- Zamani ve ayarlari degistirmeden 6nce robot stiplirgenin acik oldugundan emin olun.

- Ayrica, gunlik hayatinizdaki farkli durumlar icin 6nceden tanimlanmis farkli temizlik
programlari secebilirsiniz.

Diger fonksiyonlar:

Rahatsiz Etme fonksiyonu:

Robot siplrge, mobil uygulamasindan degistirilebilen veya kapatilabilen bir “rahatsiz etme”
zaman araligl ayarlama secenegine sahiptir. Bu ayarlanan sire boyunca, robot stplrge
otomatik strekli temizlik ve zamanlayici islevlerini kapatacaktir.

Harita Diizenleme Fonksiyonu:

Bu fonksiyon, olusturulan haritalari diizenlemenize olanak tanir: temizlik alanlarini yeniden
adlandirin, alanlar bélin veya birlestirin ve temizlik modunu dlzenleyin, kisitli alanlari
isaretleyin ve farkli emis glcleri secin.

CONGA 16090 Al SPINARM HOMEEWASH | 17



TURKCE

Robot siipiirge konumu fonksiyonu:
Robot stiplrgeyi harita lizerinde bulmanizi saglar.

4. TEMIZLIK VE BAKIM
Yan Fircanin Temizlenmesi. Sema. 9

Yan firca cok sayida telle tasarlanmistir ve hem kiri emis basligina cekmek hem de kenarlari ve
késeleriiyice temizlemek icin kullanilir. Bu firca zamanla asinabilir ve bu da temizlik verimliligini
olumsuz etkileyecektir.

Oneriler

- Yan fircanin haftada bir kez temizlenmesi tavsiye edilir.

- Yan fircanin tespit vidasini bir tornavida ile s6kiin ve fircayi diizenli olarak temizleyin.
- Temizledikten sonra tornavidayi kullanarak yan fircayi tekrar takin.

Tavsiyeler
Kusursuz temizlik saglamak icin yan fircanin her 3 ayda bir degistirilmesi onerilir (kullanim
sikligina ve tirtine bagli olarak).

Ana fircanin temizlenmesi.Sema. 10

Ana firca yuksek hizda doner ve kirin emme basligina cekilmesine yardimci olur. Bu firca
zeminle ve dolayisiyla kirle temas halindedir, bu nedenle zamanla asinabilir ve bu da temizlik
verimliligi Uzerinde olumsuz bir etkiye neden olur. Bu nedenle ana fircanin 320 saatlik veya
daha az kullanimda bir degistirilmesi 6nerilir.

1. Bolmeyi acmak ve cikarmak icin ana firca cercevesinin tirnaklarina hafifce bastirin.

2. Fircanin icinde ve millerin etrafinda sikisan tiftik ve diger kirleri temizleyin.

3. Robot stplrgenin emis kanalini temizleyin tikanikliga neden olan birsey varsa temizleyin.
4. Anafircayi ve cerceveyi yeniden takin.

Oneri: merkezi fircayi haftada bir kez temizleyin.

Toz deposu Sema. 11.

- Robotunuzun tst kapagini kaldirin.

- Depo cikarma digmesine basin ve depoyu cikarin.

- Toz haznesini depoyu daldirmadan su ile yikayabilirsiniz.
- Toz deposunu Robot Stpurgeye tekrar takin.

Yiiksek verimli filtre
- Yuksek verimlifiltre, toz partikullerini, toz akarlarini, polenlerivb. tutmaya yardimci olan bir
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lif agr ile tasarlanmistir. Bu nedenle, bu partikdillerin filtrede birikmesini ve daha az verimli
olmasini 6nlemek icin periyodik olarak temizlenmelidir. ideal olarak, bu bakim haftada bir
kez yapitmalidir.

- Yuksek verimli filtrenin her 3 ayda bir degistirilmesi 6nerilir (kullanim sikligina ve tirine
bagli olarak).

Tavsiyeler
Yuksek verimli filtredeki kiri kiiclik bir firca ile temizleyebilir veya tozu temizlemek icin filtreyi
sert bir ylizeyde hafifce sallayabilirsiniz. Yiksek verimli filtre yikanabilir degildir.

Sensorlerin temizligi. Sema. 12:

- Robot stpurgenizin farkl tipte sensdrleri vardir, 6rnegin yakinlik sensorleri olasi engelleri
algilayarak robot stplrgenin temizlik yapmasina yardimci olur ve dismeyi 6nleyici
sensorler robot sliplirgenin engebeleri ve merdivenler gibi olasi bosluklari algilamasina
yardimci olur. Bu sensorler toz partikilleriyle surekli temas halindedir ve bu nedenle
zamanla bozularak olasi navigasyon arizalarina yol acabilir.

- Robot Suplrgenin cesitli sensorlerindeki tozu silmek icin temiz, kuru ve yumusak bir bez
kullanin.

- Robot stiplirgenin tiim sensorlerinin yumusak, nemtli olmayan bir bez kullanilarak her 35
saatlik kullanimda veya daha kisa slirede temizlenmesi dnerilir.

Toz torbasinin degistirilmesi. Sema. 13.
Torbayi degistirmekicin, otomatik temizleme tabaninin kapagini acin, kolu cekin, torbayi cikarin
ve atin.

Sarj etme ve batarya degisimi

Batarya omrinl uzatmak icin, Robot Supurgeyi kullanmadiginiz zamanlarda Otomatik
Temizleme Tabani tizerinde sarjda birakin.

Robot sliptirgeyi uzun strre kullanmayacaksaniz bataryayi cikarin ve glivenli ve kuru bir yerde
saklayin.

Bataryayi degistirmek icin asagidaki talimatlari takip edin:

1. Alt batarya kapagindaki vidalari sokiin, kapagi cikarin ve bataryayi cikarin.

2. Yenibataryayi takin.

3. Bataryayi ve alt muhafazayi yerine takin ve vidalari yeniden sikin.
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5. SORUN GiDERME

Robot siipiirge

Problem

Muhtemel sorun ve cozlmler

Robot sliptirge acilmiyor
veya temizlemeye
baslamiyor

Robot Supulrge dusuk pilile calismaz. Calistirmadan 6nce sarj
oldugundan emin olun.

Ortam sicakligi 0 °C'nin altinda veya 40 °C'nin Uzerindedir.

Robot sliptirge sarj
olmuyor veya otomatik
temizleme tabanina geri
dénemiyor.

Otomatik btemizleme tabaninin yakininda cok fazla engel var,
tabani uygun bir yere tasiyin.

Robot stiptirgenin ve otomatik temizleme tabaninin sarj
terminallerini temizleyin.

Robot stiplirgenin acik oldugundan emin olun.

Robot siiplirge, otomatik temizleme tabanindan cok uzakta,
yaklastirin ve tekrar deneyin.

Robot sliptirge dizgliin
calismiyor

Robot siiplirgeyi kapatip tekrar acin.

Robot Supurgeyi sifirlamak icin asagidaki adimlari izleyin:
Bir bip sesi duyana kadar digmeyi 5 saniye boyunca robotun
tabanina dogru tutun. Robot stiplrgeyi yanindaki uygulama
ile sifirlarsaniz, bu robot sliplirgenin uygulamanin baslangic
bélimundeki baglantili birimler listesinden kayboldugunu
goreceksiniz.

Robot slplrge temizlik
sirasinda garip bir ses
cikariyor

Ana firca, yan firca veya cok yonli tekerlek diglimlenmis
veya tikanmis olabilir, Robot sliptrgeyi durdurun ve
temizleyin.

Robot stplrge verimli
temizlik yapmiyor veya
kiri birakiyor

Yuksek verimli filtre tikanmis, temizleyin.

Ana firca diglimlenmis veya yabanci cisimlerle tikanmissa
temizleyin.

Toz deposu dolu veya tikall.
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Robot stiptirge Wi-Fi
agina baglanamiyor.

Wi-Fi sinyali zayif. Robot slptrgenin iyi bir Wi-Fi sinyali olan
bir alanda bulundugundan emin olun.

Wi-Fi baglantisi istikrarsiz. Modemi yeniden baslatin,
herhangi bir uygulama gtincellemesi olup olmadigini kontrol
edin ve tekrar deneyin.

Eslestirme islemini iyilestirmek icin cep telefonunuzda mobil
verinin kapali oldugundan emin olun.

Robot slipirge
programlanan temizligi
gerceklestirmedi.

Robot Stplrgenin Rahatsiz Etme modunda olup olmadigini
kontrol edin ve modu degistirin. Bu secenek robot stiptirgenin
genel ayarlarinda bulunur ve robot slplrgenin rahatsiz
etme modundayken programl temizlik yapmayacagi zaman
dilimlerini tanimlamaniza olanak tanir.

Robot stiptirgenin elektrige bagli oldugundan, planlanmis
temizlikleri cevrimdisi yapamayacagindan ve bataryanin
zayif olmadigindan emin olun.

Robot stipiirge, nokta
temizligini bitirdikten
veya baslangic konumunu
degistirdikten sonra
otomatik temizleme
tabanina geri dénmiuyor.

Robot siiplirge, nokta temizligi yaptiktan veya baslangic
konumunu degistirdikten sonra yeni bir rota belirleyecek ve
hesaplayacaktir.

Otomatik bosalt tabani robot stiplirgeden cok uzakta ise,
otomatik olarak geri donemeyecektir. Robot stiptrgeyi sarj
tabanina elle tasiymn.

Robot siiplrge temizlige
devam etmiyor

Robot stplrgenin Rahatsiz Etme modunda olmadigindan
emin olun, ctinkl bu modda temizlige devam etmeyecektir.

Otomatik temizleme tabanina manuel olarak
yerlestirildiginde, temizlemeye devam etmeyecektir.

Robot sliptrge strekli
cevrimdisi

Robot siiplirgenin aga dlizglin bir sekilde baglandigindan
ve her zaman iyi bir Wi-Fi sinyalinin oldugu alanlarda
oldugundan emin olun.

Cep telefonunuz ile robot
stpurge arasinda baglant
hatasi

Robot siplrgenin ve otomatik temizleme tabaninin iyi bir
Wi-Fi sinyali olan bir alanda oldugundan emin olun, modemi
yeniden baslatin ve tekrar baglanmayi deneyin.
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Otomatik temizleme tabani

Problem

Muhtemel sorun ve céziimler

temizlemez.

Otomatik temizleme Temiz su deposunda yeterli su yok. Doldur.
tabani paspaslari

Kirli su deposu dolu. Bosaltin ve temizleyin. Ayrica atik su
filtresinin acikliklarini da temizleyin.

7. TEKNIK BiLGIiLER

Uriin: Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash
Urtin referansi: EU01.100105

Voltaj: 14,4 V DC

Sarj edilebilir Li-ion batarya
Nominal Kapasite: 14.4 V = 5200 mAh

Wi-Fi baglantisi Wi-Fi [EEEB02.11b/g/n 2.4Ghz/5Ghz/ Bluetooth 5.0
Maksimum glic aktarimi: 20 dBm

Uriin: Otomatik temizleme tabani

Giris: 220 - 240V
Cikis20V=18A
Glc: 650 W

~50/60 Hz

Uriin kalitesini artirmak icin teknik ézellikler 6nceden haber verilmeksizin degistirilebilir
Cinvde Uretildi | ispanyarda Tasarlandi

8. ELEKTRIKLI VE ELEKTRONIK EKIPMANLARIN GERi DONUSUMU

Bu sembol, yururlikteki yonetmeliklere gore Urlnlin ve/veya bataryanin
evsel atiklardan ayri olarak atilmasi gerektigini belirtir. Bu Grtn kullanim
Omrinin sonuna ulastiginda, pilleri/akimulatérleri cikarmali ve yerel
yetkililer tarafindan belirlenen bir toplama noktasina gottirmelisiniz.
Elektrikli ve elektronik ekipmanlarin ve/veya pillerin uygun sekilde nasil
imha edilecegineiliskin ayrintili bilgi icin tiketiciler yerel yetkililerle iletisime
gecmelidir.

Yukaridaki yonergelere uyulmasi cevrenin korunmasina yardimci olacaktir.
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9. GARANTI VE MUSTERI HIZMETLERI

Cecotec, Urtniln teslimati sirasinda mevcut olan herhangi bir uygunsuzluktan dolayl son
kullaniciya veya tlketiciye karsi yurirlikteki yonetmelikler tarafindan belirlenen sartlar,
kosullar ve surreler kapsaminda sorumlu olacaktir.

Onarimlarin nitelikli personel tarafindan yapilmasi tavsiye edilir.

Urtinle ilgili bir sorun tespit ederseniz veya herhangi bir sorunuz varsa, liitfen +34 96 32107 28
numarali telefondan resmi Cecotec Teknik Destek Servisi ile iletisime gecin.

10. TELiF HAKLARI

Bu kilavuzdaki metinlerin fikri mulkiyet haklari CECOTEC INNOVACIONES, S.L'ye aittir. Bu
yayinin icerigi, CECOTEC INNOVACIONES, S.L'nin 6nceden izni olmadan kismen veya tamamen
cogaltilamaz, bir erisim sisteminde saklanamaz, herhangi bir yolla (elektronik, mekanik,
fotokopi, kayit veya benzeri) iletilemez veya dagitilamaz.

10. UYGUNLUK BEYANNAMESI
Cecotec Innovations, EU01_100105 - Conga 16090 Al SpinArm Home&Washh model bu robot
stpurgenin 2014/53/€EU sayili AB Radyo Ekipmani Direktifi ile uyumlu oldugunu beyan eder.

€AB Uygunluk Beyaninin tam metnini asagidaki web sitesinde bulabilirsiniz:
www.cecotec.es
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1. PECES | COMPONENTS

Figura 1.1:
Sensors anticollisié
Tornada a la base
Botd d'encesa
Laser
Coberta superior
Mopes rotatories
Rodes motrius
Tapa del raspall central
Raspall central

. Bateria

. Raspall lateral

. Roda omnidireccional

. Sensor ultrasonic

14. Sensors anticaiguda
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Accessoris del robot aspirador. Figura 1.2:
1. Cable de xarxa

Raspall lateral

Mopa (x2)

Bossa de la base d'autoneteja

Manual d'instruccions

AN ol

Base d'autoneteja. Figura 2:

1. Safata d'autoneteja

Desguas de la safata d'autoneteja
Diposit d'aigua bruta

Diposit d'aigua neta

Diposit de pols

BAE o

Diposit mixt. Figura 3:

Borns de carrega

Sensor infraroig

Sistema de canalitzacié de buidatge del diposit
Tapa superior del diposit de pols

Obertura del diposit de pols

Filtre d'alta eficiencia

AN S
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NOTA:
Els grafics d'aquest manual sén representacions esquematiques i potser no coincideixen
exactament amb els del producte.

2. ABANS DE L'US

Agquest robot aspirador presenta un embalatge dissenyat per protegir-lo durant el
transport. Traieu el robot aspirador de la seva caixa. Podeu conservar la caixa original i
altres elements de 'embalatge en un lloc segur per prevenir danys al robot aspirador si
necessiteu transportar-lo en el futur. Si voleu llencar l'embalatge original, assegureu-vos
de reciclar tots els elements correctament.

Assegureu-vos que totes les peces i els components estiguin inclosos i en bon estat. Sien
faltés alguna o no estiguessin en bon estat, contacteu de forma immediata amb el Servei
d'Atencié Tecnica Oficial de Cecotec.

No retireu el nimero de serie del producte, per poder mantenir una correcta tracabilitat del
vostre equip en cas de sollicitar assistencia.

Advertiments

Retireu tots els objectes al voltant del robot aspirador, com ara peces de roba, papers, cables,
cortines o altres objectes fragils que puguin obstaculitzar o entorpir el seu funcionament.
Figura 4

Si l'habitacié que voleu netejar és a prop d'un balcd o unes escales, heu de collocar una
barrera fisica per prevenir que el robot aspirador caigui i es faci malbé, i aixi assegurar un
funcionament segur. Figura 5

No utilitzeu el robot aspirador per netejar liquids. Figura 6

Lexposicié directa a la llum solar o als grans contrastos de llum pot afectar el perfecte
funcionament dels sensors. Si aixo succeis, el robot aspirador s'aturaria. Canvieu-lo de lloc
per a un nou cicle de neteja.

Tingueu en compte que l'alcada total del robot aspirador sén 10 cm i els sensors estan a
la part inferior de l'aparell, per la qual cosa s'aconsella deshabilitar tot accés a una alcada
inferior a 10 cm per evitar danyar el laser.

Installacié de la base d'autoneteja. Figura 7

Collogueu la base d'autoneteja contra una paret i deixeu un espai lliure minim d'1,5 metres
davant, i 0,5 metres a cada costat.

Connecteu la base d'autoneteja a una presa de corrent. Enrotlleu i deseu el cable restant
per evitar accidents.

Mantingueu premut el boté d'encesa durant uns segons.

Quan lindicador lluminés s'encengui, colloqueu el robot aspirador a la base d'autoneteja
i assegureu-vos que els borns de carrega de tots dos elements coincideixin. Si el llum
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parpelleja en blau, vol dir que la bateria no esta completament carregada. Per assegurar el
major temps de neteja, espereu que la llum canvii a blau fixa. Aixo indicara que la bateria
esta totalment carregada i el robot aspirador esta llest per utilitzar-se.

Avis

Elrobot aspirador s'encén automaticament en collocar-lo a la base d'autoneteja.
Elrobot aspirador no es pot apagar durant la carrega.

Installacié del diposit d'aigua neta. Figura 8

Extraieu el diposit d'aigua neta (dipdsit amb la tapa transparent) a l'adreca indicada a la
figura 8.

Aixequeu la tapa i ompliu el diposit amb aigua neta. No supereu la marca del diposit
assenyalada com a MAX.

Torneu a installar el diposit d'aigua neta a la seva posicié original.

Avis: la capacitat maxima del diposit d'aigua neta és de 4 litres.

Primer us

Un copinstallat el robot aspiradorila base d'autoneteja, heu de seguir els passos seglients
abans de dur a terme la primera neteja.

En primer lloc, el robot aspirador haura de fer un cicle de carrega complet. Es recomana
deixar-lo carregant durant tota la nit. Quan la bateria estigui completament carregada
podreu fer la primera neteja i guardar el primer mapa. Per fer-ho, activeu el mode Auto
i seleccioneu la poténcia de succié Eco. Es molt important seguir aquestes indicacions
perque el robot aspirador reconegui tots els racons de la llar i pugui realitzar un mapatge
complet.

Quan el robot aspirador es quedi sense bateria, aquest tornara a la base d'autoneteja,
guardara tant el mapa complet com els mapes incomplets i, un cop carregat, continuara
la neteja al punt on s’havia quedat fins a mapejar la totalitat de la superficie. El robot
aspirador mapeja constantment, per la qual cosa s'adapta de manera individualitzada i
personalitzada a les particularitats de cada llar i millora el mapa constantment.

El robot tornara a la base per netejar les mopes i humitejar-les de nou per continuar amb
el cicle, segons la frequiencia seleccionada a l'aplicacié.

Informacié6 sobre la base d'autoneteja

La base d'autoneteja inclou la funcié de carrega, neteja de mopes i buidatge del diposit
de pols. Després de la neteja, el robot tornara automaticament a la base d'autoneteja per
carregar la bateria, buidar el diposit de bruticia, netejar i assecar les mopes.

Durant el procés, el robot tornara a la base per netejar les mopes i humitejar-les de nou per
continuar on es va quedar, segons la frequiencia seleccionada a l'aplicacié.

La base fara la funcié d'autobuidatge segons la frequencia de buidatge que heu seleccionat
des de l'aplicacié.
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A meés, es podra forcar el buidatge del diposit de pols des del robot aspirador, prement el
boté de tornada a base d'autoneteja (icona de la casa), o bé des de l'aplicacid.

Quan el robot arribi a la base d'autoneteja emetra un xiulet. Aixo voldra dir que ha fet bon
contacte amb els borns de carrega de la base.

Tot seguit, la base netejara les mopes i recollira l'aigua bruta generada. Finalitzada la
neteja i recollida d'aigua bruta, la base activara la funcié d'assecat de mopes.

Si lindicador Wluminds de la base d'autoneteja és vermell, pot indicar que la bossa de
bruticia no esta collocada o plena, que el diposit d'aigua neta és buit o que el diposit
d'aigua bruta és ple.

Si és aixi, collogueu o canvieu la bossa, ompliu el diposit d'aigua neta o buideu el diposit
d'aigua bruta.

3. FUNCIONAMENT

Botons del robot aspirador

Mode Auto

Premeu el boté d'encesa alrobot aspirador o seleccioneu aquesta opcié a l'aplicacié perque
comenci a netejar automaticament en mode Vores. Després realitzara un cicle de neteja
de forma ordenada en ziga-zaga, mentre reconeix les arees per les quals ha netejat amb
anterioritat i per les quals no. El robot aspirador planejara la ruta de forma automatica a
mesura que neteja.

El robot tornara a la base per netejar les mopes i humitejar-les de nou per continuar amb
el cicle, segons la frequiencia seleccionada a l'aplicacié.

Si controleu el robot aspirador de forma manual durant aquest mode, aquest recalculara
la ruta, per la qual cosa podria passar per zones que ja estan netes. Per assegurar una
neteja eficient, no dirigiu el robot aspirador de forma manual durant la neteja automatica.
Gracies a la seva tecnologia Total Surface 2.0, el robot aspirador tornara automaticament
a la base d'autoneteja quan la bateria estigui baixa, i la reprendra amb alta eficiencia des
del punt on va parar el cicle.

Durant la neteja, el robot aspirador fara una petita pausa per avaluar l'area i planejar la
ruta de la neteja (aquesta pausa variara depenent de les condicions de la llar).

Mode de tornada a la base

Premeu el boté de tornada a casa al robot aspirador o seleccioneu aquesta opcié a
l'aplicacié per enviar el robot aspirador a la base d'autoneteja.

Aguest mode es pot activar durant qualsevol cicle de neteja.

El robot aspirador agafara la ruta més curta per tornar a la base d'autoneteja gracies a la
memoritzacié de mapes i la funcié de tornada a la base.
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- Quan la bateria estigui baixa, gracies a la tecnologia TotalSurface 2.0, el robot aspirador
tornara automaticament a la base d'autoneteja per evitar quedar-se sense bateria. Un cop
s'hagi carregat, tornara a reprendre la neteja des del punt exacte on s'havia quedat.

Avis:
Elrobot aspirador no podra tornar a la base d'autoneteja si no hité un bon accés. Si aixo passa,
colloqueu-lo manualment a la base d'autoneteja.

Funcions

Pausa:

Mentre el robot aspirador estigui en funcionament, premeu el boté d'inici/pausa al dispositiu
o seleccioneu-lo aquesrta opcié a l'aplicacié per pausar el procés de neteja. Premeu el boté
d'encesa al robot aspirador o seleccioneu aquesta opcié a l'aplicacié per reprendre el procés.

Standby:
Elrobotaspirador entrara automaticament en mode standby després de 10 minuts d'inactivitat.
Premeu el boté d'encesa al robot aspirador o a l'aplicacié per activar-lo de nou.

Modes de neteja

- Aquest robot aspirador inclou diferents modes i funcions que es poden activar mitjancant
l'aplicacié.

- A meés, en cadascun dels modes de neteja de l'aplicacié es podra seleccionar l'opcié “Turb
en catifes”, que activara la poténcia de succié al maxim quan el robot aspirador detecti una
catifa.

- Tingueu en compte que el robot aturara el moviment rotatori de les mopes en detectar la
catifa, perd si les mopes estan mullades, podria humitejar la catifa. Per evitar-ho, des de
l'aplicacié podreu indicar la restriccié d'algunes arees o que el robot no pugi a la catifa en
detectar-la.

Mode Vores:

- Quan seleccioneu aquest mode, el robot aspirador netejara al llarg de la paret i al voltant
dels mobles (potes de les taules, de les cadires, etc.).

- Elrobot tornara a la base per netejar les mopes i humitejar-les de nou per continuar amb
el cicle, segons la frequiencia seleccionada a l'aplicacié.

- Premeu el mode de neteja de vores a l'aplicacié.

Mode Manual:

El robot aspirador es pot moure manualment seleccionant el mode manual a l'aplicacié i fent
Us dels cursors (fletxes).
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Mode Clean a spot:

- Seleccioneu aquest mode per netejar una zona especifica del mapa en profunditat,
aprofitant la potencia maxima del robot aspirador. El robot aspirador netejara una zona
d"1,6 m x 1,6 m en moviments ziga-zaga i tornara a la base d'autoneteja de forma directa
en finalitzar. Elrobot aspirador només activara la neteja a la zona seleccionada, per la qual
cosa anira al puntitornara a la base sense aspirar.

- Peractivar aquest mode, seleccioneu l'opcié neteja puntual a l'aplicaci6.

Mode d'Area restringida:

Delimiteu al mapa zones concretes que no voleu que el robot aspirador netegi. El robot
aspirador detectara la zona delimitada i no la netejara.

Podeu seleccionar més d'una area restringida al mapa.

Mode Neteja completa:

- Seleccioneu aquest mode per dur a terme una neteja profunda de casa. El robot aspirador
realitzara una neteja en mode vores, continuara fent ziga-zaga en sentit horitzontal i
després ziga-zaga en sentit vertical. Després tornara a la base d'autoneteja.

- Peractivar aguest mode, seleccioneu l'opcié neteja a l'aplicaci6.

Funcié de nivell de poténcia:

Seleccioneu el nivell de potencia a 'aplicacié per controlar la potencia de succié del robot
aspirador durant el procés de neteja. Hi ha quatre nivells de poténcia de succié: Off, Eco Normal
i Turbo.

Programacié de neteja:

- Perfacilitar la neteja, el robot aspirador té una funcié que permet programar-lo diariament
des de laplicacié. D'acord amb la configuracié, el robot aspirador iniciara la neteja
automaticament els dies seleccionats a les hores indicades.

- Abansd'ajustar l'horaila configuracid, assegureu-vos que el robot aspirador esta engegat.

- A més, podreu seleccionar diferents programes de neteja predefinits per a diferents
situacions del vostre dia a dia.

Altres funcions:

Funcié No Molestar:

El robot aspirador té l'opcié de poder configurar una franja horaria de no molestar, que pot ser
modificada o tancada des del seu APP mobil. Durant aquest periode de temps configurat, el

robot aspirador tancara les funcions de neteja automatica continua i la temporitzacio.

Funcié Edicié de Mapes:
Aquesta funcié permet editar els mapes generats: anomenar arees de neteja, dividir o
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combinar arees, i editar elmode de neteja, assenyalar arees restringides i seleccionar diferents
poténcies de succié.

Funcié Localitzacié del robot aspirador:
Permet localitzar el robot aspirador al mapa.

4. NETEJA I MANTENIMENT
Neteja del raspall lateral Figura 9

El raspall lateral esta dissenyat amb multitud de truges i s'utilitza tant per arrossegar la
bruticia cap a la boca de succié com per netejar a fons les vores i els cantons. Aquest raspall es
pot desgastar amb el pas del temps, fet que tindra una conseqliéncia negativa en leficiencia
de la neteja.

Recomanacions

- Esrecomana netejar el raspall lateral un cop per setmana.

- Traieu amb un tornavis el cargol de subjeccié del raspall lateral. Netegeu el raspall
regularment.

- Uncop net, torneu a installar el raspall lateral amb l'ajuda del tornavis.

Recomanacié
Per assegurar una neteja perfecta, es recomana canviar el raspall lateral cada 3 mesos
(depenent de la freqiiéncia i tipus d'ds).

Neteja del raspall central. Figura 10
El raspall central gira a alta velocitat i ajuda a introduir la bruticia a la boca de succié. Aquest
raspall esta en contacte amb elterra i pertantamb la bruticia, per la qual cosa es pot desgastar
amb el pas del temps, fet que tindra una conseqtiéncia negativa en leficiencia de la neteja. Per
aixd, es recomana canviar el raspall central cada 320 hores (maxim) o menys.
1. Premeu lleugerament les pestanyes del marc del raspall central per obrir el compartiment
i treure'l.
2. Retireu els borrissols i qualsevol altre tipus de bruticia atrapada al raspalli al voltant dels
eixos.
3. Aclariuinetegeu el canal de succié del robot aspirador.
Installeu de nou el raspall centrali el marc.

Recomanacié: netegeu el raspall central un cop per setmana.
Diposit de pols. Figura 11

- Aixequeu la tapa superior del robot.
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- Premeu el boté d'extraccié del diposit i retireu-lo.
- Podeu rentar la cavitat de la pols amb aigua, sense submergir el diposit.
- Installeu el diposit de pols al robot aspirador de nou.

Filtre d'alta eficiéncia

- Elfiltre d'alta eficiéncia esta dissenyat amb una xarxa de fibres que ajuden a atrapar les
particules de pols, acars, pollen, etc. Per aix0, cal netejar-lo periddicament per evitar que
aquestes particules s'acumulin al filtre i perdi eficiencia. L'ideal és fer aquest manteniment
una vegada a la setmana.

- Es recomana canviar el filtre d'alta eficiencia cada 3 mesos (depenent de la frequeéncia i
tipus d'Us).

Recomanacié
Podeu retirar la bruticia del filtre d'alta eficiéncia amb un raspall petit o sacsejar-lo suaument
sobre una superficie dura perque caigui la pols. Elfiltre d'alta eficiencia no es pot rentar.

Neteja de sensors. Figura 12

- El robot aspirador compta amb diferents tipus de sensors. Per exemple, els sensors de
proximitat, que ajuden el robot aspirador a fer una neteja podent detectar possibles
obstacles; o els sensors anticaiguda, que ajuden el robot aspirador a detectar desnivells
i possibles buits com poden ser unes escales. Aquests sensors estan en continu contacte
amb les particules de pols, per la qual cosa es poden deteriorar amb el pas del temps i
ocasionar possibles errors de navegacio.

- Utilitzeu un drap net, sec i suau per netejar la pols dels diferents sensors del robot
aspirador.

- Esrecomana netejar tots els sensors del robot aspirador cada 35 hores d'Us o menys, amb
'ajuda d'un drap suau i sense humitejar.

Substitucié de la bossa de pols. Figura 13
Per canviar la bossa, obriu la tapa de la base d'autoneteja, estireu l'ansa, traieu la bossa i
llenceu-la.

Carrega i recanvi de la bateria.

Per allargar la vida Gtil de la bateria, deixeu el robot aspirador carregant a la base d'autoneteja,
sempre que no estigui sent utilitzat.

Retireu la bateria i deseu-la en un lloc segur i sec si el robot aspirador no va a utilitzar-se en
un periode prolongat de temps.

Per substituir la bateria, seguiu les instruccions seglients:

1. Descargoleu els cargols de la tapa inferior de la bateria, retireu la tapa i traieu la bateria.
2. Introduiu la bateria nova.

3. Colloqueu la bateria i la carcassa inferior i torneu a fixar els cargols.
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5. RESOLUCIO DE PROBLEMES

Robot aspirador

Problema

Possible causa i solucié

El robot aspirador no
s'engega o no inicia la
neteja

El robot aspirador no funciona amb la bateria baixa.
Assegureu-vos que esta carregat abans de posar-lo en
funcionament.

La temperatura ambient és inferior a 0 °C o superior a 40
oC.

El robot aspirador no es
carrega o no pot tornar a la
base d'autoneteja

Hi ha massa obstacles a prop de la base d'autoneteja;
moveu la base a un lloc lliure d'obstacles.

Netegeu els borns de carrega del robot aspirador i de la
base d'autoneteja.

Assegureu-vos que el robot aspirador esta engegat.

El robot aspirador esta massa lluny de la base
d'autoneteja. Colloqueu-lo més a prop i torneu a intentar-
ho.

El robot aspirador no
funciona correctament

Apagueu el robot aspirador i enceneu-lo de nou.

Per resetejar el robot aspirador, seguiu els passos
seglients: manteniu premut el boté de tornada a la base
del robot durant 5 segons fins que sentiu un xiulet. Si
reinicialitzeu del robot aspirador amb l'app al costat, a
la seccié inicial d'aquesta veureu com el robot aspirador
desapareix del llistat d'unitats vinculades.

El robot aspirador emet un
so estrany durant la neteja

Elraspall central, el raspall lateral o la roda
omnidireccional poden estar enredats o obstruits. Atureu el
robot aspirador i netegeu-lo.

El robot aspirador no
neteja eficientment o perd
la bruticia

Elfiltre d'alta eficiencia esta bloguejat: netegeu-lo.

Elraspall central esta enredat o obstruit amb algun objecte
estrany: netegeu-lo.

El diposit de pols esta pla; buideu-Llo.
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El robot aspirador no s'ha
pogut connectar a la xarxa
wifi

El senyal wifi és dolent. Comproveu que el robot aspirador
esta situat a una zona amb bon senyal wifi.

La connexié wifi és inestable. Reinicieu el riter, comproveu
si hi ha alguna actualitzaci¢ de l'aplicacié i torneu-ho a
provar.

Assegureu-vos que teniu desactivades les dades mobils al
telefon mobil per millorar el procés de vinculacié.

El robot aspirador no ha fet
la neteja programada

Comproveu si el robot aspirador esta en mode No
molestar i canvieu de mode. Aquesta opcié es troba en els
ajustaments generals del robot aspirador i permet definir
zones horaries on el dispositiu no duu a terme les neteges
programades quan esta en mode No molestar.

Assegureu-vos que la bateria no estigui baixa i que el robot
aspirador estigui connectat a la xarxa, ja que no podreu dur
a terme les neteges programades sense connexio.

El robot aspirador no torna
a la base d'autoneteja
després de finalitzar la
neteja puntual o d'haver
canviat la posici6 inicial.

El robot aspirador mapejara i calculara una nova ruta
després de netejar de manera puntual o d'haver canviat la
posicié d'inici.

Si la base d'autoneteja esta molt lluny del robot aspirador,
no podra tornar automaticament. Porteu el robot aspirador
a la base de forma manual.

El robot aspirador no
repren la neteja

Assegureu-vos que el robot aspirador no estigui en mode
No molestar, ja que no reprendra la neteja en aquest mode.

En collocar-lo a la base d'autoneteja de forma manual, no
reprendra la neteja.

El robot aspirador esta
sempre fora de linia

Assegureu-vos que el robot aspirador esta connectat
correctament a la xarxa i sempre a zones amb bon senyal
wifi.

Fallada de connexié entre
el telefon mobiliel robot
aspirador

Assegureu-vos que el robot aspirador i la base
d'autoneteja estan en una zona amb bon senyal de wifi,
reinicieu el rater i tracteu de connectar-lo de nou.
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Base d’'autoneteja

Problema Possible causa i solucié

La base El diposit d'aigua neta no té prou aigua. Ompliu-lo.
d'autoneteja no
neteja les mopes

El diposit d'aigua bruta esta ple. Buideu i netegeu-lo. Netegeu també
els orificis del filtre d'aiglies residuals.

6. ESPECIFICACIONS TECNIQUES

Producte: Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash
Referencia del producte: EU01_100105
Voltatge: 14,4V DC

Bateria recarregable d'i6-liti
Capacitat Nominal: 14.4 V = 5200 mAh

Connexi6 wifi: Wifi IEEEB02.11 b/g/n 2.4 Ghz/5 Ghz/ Bluetooth 5.0
Maxima transmissié de potencia: 20 dBm

Producte: Base d'autoneteja
Entrada: 220 - 240V ~ 50/60 Hz
Sortida: 20V =1.8A

Potencia: 650 W

Les especificacions tecniques poden canviar sense notificacié previa per millorar la qualitat

del producte.
Fabricat a Xina | Dissenyat a Espanya
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7. RECICLATGE D'APARELLS ELECTRICS | ELECTRONICS

Aquest simbolindica que, d'acord amb les normatives aplicables, el producte
i/ola bateria s’han de rebutjar de manera independent als residus domestics.
Quan aquest producte arribi al final de la seva vida util, caldra extreure les
piles/bateries/acumuladors i portar-lo a un punt de recollida designat per
les autoritats locals.

Per obtenirinformacié detallada sobre la forma més adequada de rebutjar els
aparells electrics i electronics i/o les bateries corresponents, el consumidor
haura de contactar amb les autoritats locals.

El compliment de les normes anteriors ajudara a protegir el medi ambient.

8. GARANTIA I SAT

Cecotec respondra davant l'usuari o consumidor final de qualsevol manca de conformitat
que hi hagi en el moment del lliurament del producte en els termes, condicions i terminis que
estableix la normativa aplicable.

Les reparacions han de ser efectuades per personal especialitzat.

Si detecteu una incidencia amb el producte o teniu algun dubte, poseu-vos en contacte amb el
Servei d'Atencié al Client de Cecotec a través del nimero de telefon +34 96 32107 28.

9. COPYRIGHT

Els drets de propietat intellectual sobre els textos d'aquest manual pertanyen a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Quedenreservats tots els drets. Elcontingut d'aquesta publicacié no podra,
ni en part ni integrament, reproduir-se, emmagatzemar-se en un sistema de recuperacio,
transmetre's o distribuir-se per cap mitja (electronic, mecanic, fotocopia, enregistrament o
similar) sense la prévia autoritzacié de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

10. DECLARACIO DE CONFORMITAT

Per la present, Cecotec Innovacions declara que aquest robot aspirador, model EU01_100105
- Conga 16090 Al SpinArm Home&Washh, és conforme amb la Directiva 2014/53/EU d'equips
radioelectrics.

El text complet de la declaracié UE de conformitat esta disponible a l'adreca d'internet
seglent:
www.cecotec.es
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1. MEPH KAI EEAPTHMATA

Eik. 1.1:

1. Aiobnmpeg avti-olykpouong

2. EmoTpoen otn Béon Baong

3. Kouprtri gvepyotroinong

4. Laser

5. Navw pépog

6. TlepIOTPEPOUEVEG OPOUYYAPIOTPEG
7. Tpoxoi kivnong

8. Kd&Auppa Tng KevTpIKAG BoupToag
9. KevrpikA Bouptoa

—
=]

. MTrarapia

. MAeupIkA BoupToa

. MavkareuBuvTikdG TPOoXOG

. AioOnTpag utrepAxwv

. AiloOnTAPES KATA TNG TITWONG

—_
W oo =

Ageooudp TnG okouTrag pouToT. Eik. 1.2:
1. KaAwdio dikTuou

MAgupikn BoupTtoa

Z@ouyyapioTpa (x2)

>akoUAa autokaBapilopevng Baong
Odnyieg xpriong

A o

AuTtokaBapilépevn Bdaon. Eik. 2:

1. Aiokog autokaBapiopou
AuTokaBapiéuevo doxeEio aTTooTPAYYIONG
Ag&apevr) puttacpuévou vepou

Ag&apevr) kaBapoul vepou

Aoyeio amréBeang okévng

DA

Mkt de§apevn. Eik. 3:

1. AKpPOOEKTEG POpPTioU

2. Aiobntipag utrépubpwv

3. ZUoTnua BIoXETEUONG Kal EKKEVWONG BECANEVAG
4. Emavw KGAuppa deEauEVAG okOvNg

5. Avolypa de€apevig okovng

6.  @iATpo uwnARg amédoong

>HMEIQZH:
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Ta atrelkoviopaTa oTo TTAPOV EYXEIPIBIO Eival OXNMUATIKEG AVATIOPOAOTATEIG KOI EVOEXETAI VA PNV
avTIOTOIXOUV aKPIBWG OTO TTPOIOV.

2. MPIN ANO TH XPHZH

AuTh n okouTra PouTTOT d1aBéTEl CUOKEUaaoia oxedlaopévn yia TNV TTPOCTACIA TNG KATA TN
uetagopd. BydAte Tn okoUTra pouTréT amd 10 KOuTi TnG. MTTopeite va amoBnkeUoeTe 10
KOUTi KaI TIG GAAEG OUOKEUOTIEG OE OOPOAEG PEPOG YIa VA ATTOPUYETE {NUIEG OTNV OKOUTIa
POUTTOT €AV XPEIOOTEN VA T PETAPEPETE OTO PEANOV. Edv emBupeiTe va TIETAEETE TNV APXIKN
ouokeuaaoia, BeRalwBeiTe 6T avakukAWVETE OAa Ta KOPPATIA CWOTA.

BeBaiwBeite 6011 OAa Ta pépn Kal Ta e§apTrhpaTa TrepIAauBavovTal Kal BpiokovTal o€ KOAr
KatdoTaon. Edv éxeTe EpWTAOEIG, ETTIKOIVWVIAOTE HE TO ETTIONPO KEVTPO £EUTINPETNONG TNG
Cecotec.

Mnv a@aipeite Tov oeIpiakd apiBud Tou TTPOIGVTOG, TTPOKEINEVOU va SIOTNPEITAl N OWOoTH
duvaTOTNTA EVTOTTIOHOU TOU £E0TTAICUOU OAG O€ TTEPITITWAON avAyKng.

Mposidotroinoeig

ATTopakpUVETE OAQ TO AVTIKEIMEVA YUPW aTTO T OKOUTTA POUTTOT, OTTWG pOoUXa, XaPTIA, KAAWSIA,
KOUPTIVEG ) GAAD €UBPAUCTA AVTIKEIUEVA TTOU PTTOPET VA EPTTOBICOUV TN AEITOUpYia TNG OKOUTTAG
pouTTOT. EIK. 4

Edv 10 dwudTio TTou TTPOKEITAl va KaBaploTei BpiokeTal KOVTa o€ PTTOAKOVI i OKAAa, Ba
TIPETTEl va TOTTOBETNOET €va QUOIKG €UTTOSIO YIO VA QTTOTPATIEN N TITWON Kal n ¢nuid Tng
OKOUTIOG POMTTOT, WOTE va dlac@aliaTei N ac@aAig Acitoupyia. Eik. 5

Mnv xpno1poTIoIEiTE TN OKOUTTIA POUTTOT YIa ToV Kabapioud uypwv. Eik. 6

H €kBeon o€ dueco NAIOKO QWG 1) O€ EVTOVEG AVTIBECEIG WTOG UTTOPET VA ETTNPEACEl TNV
10avikA Asitoupyia Twv alodnthpwy. EAv cupBei autd, n okoUTa PouTIéT Ba OTAUATACEI,
UETOKIVEIOTE TNV YIa va EeKIviael évag vEog KUKAOG kaBapiopou.

AG&BeTe UTTOWN OTI TO CUVOAIKO UWOG TNG OKOUTTOG POUTTOT gival 10 cm kai 611 01 aioBNTAPES
BpiokovTal O0TO KATW WEPOG TNG OKOUTTAG POMTIOT, OTIOTE CUVIOTATAI VO KAEiOETE KAOE
TpooBacn Katw atd Ta 10 cm yia va atroQUYETE TNV KATAOTPOPH Tou AEICEP.

EykardoTaon Tng autoka®apiddopevng Bdong. Eik. 7

TotroBeTAOTE TNV auToKaBaPIOuEVN BACN O€ £vav TOIXO KOl a@rOTE Pia EAAYIOTN aTTOaTACH
1,5 pétpou pmrpooTd Kai 0,5 pétpou o€ KABe TTAEUPd.

>uvdéaTe TNV autokaBapifduevn Bdaon o€ pia Tpida. TuAi§Te Kol aroBnkeUoTe TO UTTOAOITTO
KOAWBIO yIa VO aTTOQUYETE ATUXIHOTA.

MatAoTE Kal KPOTHOTE TTATNUEVO TO KOUWUTTI EVEPYOTTOINONG YIA PEPIKA SEUTEPOAETTTA

Otav avawel n QwTeIvh €vOEIEn, TOTTOBETACTE TN OKOUTIA POUTIOT GTNV auTokaBapidpevn
Bdaon kai BeRaiwBeite OTI 01 AKPODEKTEG POPTIONG Kal Twv dUo Taipiddouv. Edv n ewreivh
£vOeIEn avaBooBrvel e PTTAE Xpwua, n pTratapia Oev gival TTANPwWS @opTiguévn. MNa va
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eCaopalioeTe Tov PeyaAUTEPO duvaTtd XpOvo KaBapIouoU, TTEPIPEVETE VO OAAAEEI N QWTEIVNA
£€vdeIgn oe oTaBepd PTTAE Xpwua, To oTroio Ba utrodeikvUel OTI N PTTaTapia gival TTARPWG
POPTICPEVN KAl N OKOUTTA POMTTIOT €ival £TOIMN VI XPAOT.

EIAONO’IHZH

- H okoUta poputdT Ba evepyotroinBei autéuata o6tav ToTToBeTNOEl TNV auToKaBapI{OPEVN
Baon.

- H okouTtra pouTtroT dev PTTOpEi va atrevepyoTroinBei Katd Tn SIAPKEI TNG OPTIONG.

EykardoTaon tng de§apevig kabapou vepol. Eik. 8

- Tpapntre tn degapevn KabBapol vepou (de§apevr) pe dla@aveég KAAUPPA) TTPOG TNV
KaTEUBUVON TTOU PaiveETal OTNV EIKOVA 8.

- XNKWOTE TO KOTTAKI Kal yepioTe Tn degapevr) e kabapd vepd. Mnv utrepRaivete T0 6pIo TNG
degapevig pe Tnv évoeign MAX.

- EmavatomoBetioTe Tn deapevh kaBapou vepoU oTnv apxIkr Tng Béon.

Eidotroinon: n péyiotn xwpnmikotnTa TG degapevig kabapou vepou eivai 4 Aitpa.

Mpwtn Xpron

- Aogou eykataoTaBoUv n okoUTIa POUTIOT Kal n autokaBapifopevn Baon, Ba Tpémel va
OKOAOUBNOETE TA TTAPAKATW BAPATA TTPIV EKTEAETETE TOV TTPWTO KABOPITUO.

- TpwTta, n okoUTIa POUTTOT Ba TTPETTEI va eKTEAEDEI évav TTAPN KUKAO @OPTIONG. ZUVIOTATAI
va To a@nVETE va QopTiCel Kata Tn didpkeia TG vuxTag. Otav n prmatapia ival TARPWG
(POPTIOPEVN, UTTOPEITE VA EKTEAETETE TOV TTPWTO KABAPICHO KAl VO ATTOONKEUCETE TOV TTPWTO
XapTn. AuTtd YiveTal EVEPYOTTOIWVTAG TNV auTopaTn Asitoupyia (Auto) kai €mAéyovTag TNV
dUvapn avappognong Eco. Eival TToAU onpavTiké va akoAouBAoEeTe auTég TIG 0dNYieg, WOTE
N OKOUTTa POUTTOT VA avVaAYVWPIoEl KABE ywVid Tou GTTITIOU KAl VO JTTOPET VA TTPAYHATOTIOINTE
pia TTArpn xapToypaenan.

- Edv n okoUTTa poptroT peivel xwpig ptrartapia, Ba emoTpéwel oTnv autokaBapi{dpevn Baon,
Ba ammobnkevoel TOG0 Tov TTAAPN XAPTN 600 Kal Toug EANITTEIG XAPTEG, Kal HOAIG QOPTIOTEI,
Ba ouvexioel va kabapilel atd eKei TTOU GTAPATNOE PEXPI VO XapToypa®ragl oAdkAnpn Tnv
€TMIQAvela. H akoUTTa pOUTTOT XOPTOYPAPET TUVEXWG, TG WATE VA TTPOCAPHOJETAI EEXWPIOTA
KOl EEATOUIKEUEVA OTIG IDIAITEPATNTEG KABE OTNITIOU KAl VO BEATILOVEI TUVEXWG TOV XAPTN TNG.

- To popTrdT Ba emMOTPEWEI OTNV AuToKaBapIféuEvn BACN yia va KaBApioEl TIG CQOUYYaPIoTPES
Kal va TIg BpECel Eavd yia va OUVeYioEl TOV KaBAPITPO, GUUQWVA HE T CUXVOTNTA TTOU EXEI
€TMIAEYEI OTNV EQAPPOYA.

MAnpo@opieg oXEeTIKA pe TNV autokaBapifopevn Bdaon cag

- H autokaBapidduevn Baon mepiAauBdavel TN Asitoupyia @OpTIONG, TOV KaBAPIOWO TNng
O@OUYYapioTpag Kal To ddeiaopa TnG de€apeving okovng. Metd Tov kaBapioud, 1o POUTIOT
ETMOTPEPEI QUTOPATO OTNV auToKaBapifdpevn BAcn yia va QOpPTioEl TNV PTTaTapida, va
adeidoel T deapevh pUTTWY, va KABAPIoEl KAl VO OTEYVWOEI TIG GPOUYYaPIOTPEG.
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Kartd 1ov kaBapiopou, 1o poutdT Ba emaTpéwel otnv autokabapi{dpevn Bdon yia va
KaBapioel TIG oQOoUYYapioTPeS Kal va TIG Bpétel Eavd yia va ouvexioel Tov KaBapiopd atrd To
id10 onueio, CUPPWVA PE TN CUXVOTNTA TTOU €XEl ETTIAEYEI TNV EQAPUOYN.

H Bdon Ba ekteAéael TN AeiToupyia auToKaBapIooU CUPPWVA PE T OUXVOTNTA AOEIGTUATOG
TTOU EXETE ETMIAECEI ATTO TNV EQAPHOYH.

EmiTAéov, gival duvaTto va egavaykdoeTe 1o ddelaopa TNG SeEapEVG OKOVNG aTTO Tn OKOUTIa
POUTTOT TTATWVTAG TO KOUMTTT ETTIOTPOPAG OTNV autokaBapifdpevn Baon «omTaKI” ) a1rd TNV
epapuoyn.

‘Otav 10 pOuTTOT PTACEl OTNV auToKaBapIfouevn BAon, Ba eKTTEUWEI Eva NXNTIKO OTlaA, TTOU
onuaivel 0Tl €xel €pBEI 0€ OWOTH ETTOQPN PE TOUG AKPODEKTES TNG BATNG POPTIONG.

21n ouvéxeia, n Baon Ba kabapidel TIG oPouyyapioTPES Kal Ba GUAAEYEI TO BPWHIKO VEPO
Tou TrapdyeTtal. Metd Tov KaBapiopd kalr TN cuAAoyrR Tou Bpwuikou vepou, n Bdon Ba
EVEPYOTIOINOEI TN AEITOUPYIO OTEYVWHATOG TNG OPOUYYAPIoTPAG.

Edv n ewrteivA €vdeign otnv autokaBapiddpevn Baon gival KOKKIVN, HTTOPET va UTTODEIKVUEI
OTI N coKoUAa pUTTWYV B¢V gival ouvdedepévn 1 gival yepdTn, n deapevi kaBapou vepou eivai
adeia ) n de€apevr) BPWHIKOU VEPOU gival YEUATN.

Edv vai, TorroBeTACTE | QVTIKATAOTACTE TN 0OKOUAQ, YeEpioTe T degapevh kaBapou vepou n
adeldoTe TN OECAPEVA BPWHIKOU VEPOU.

3. AEITOYPIIA

KoupTrid Tng okoUTrag pouTroT

Autéparn Asitoupyia

MatAoTe 10 KOuuTr €vapéng oTnV OKOUTTO POUTIOT A ETTIAECTE TO OTNV £QAPUOYR VIO va
gekivijoel autépaTa Tov Kabapiopd oTn Aeitoupyia Mwvieg kal 0Tn ouvéxela va eKTEAéTEI Evav
KUKAO kaBapiopoU pe opyavwpévo TPATTo JIiyk {ayK, VW) avayvwpilel TTOIEG TTEPIOXEG EXEI
KaBapioel kail Troleg Ox1. H okoUTtra poutrdT Ba oxediddel autépaTa Tn diadpour Kabapiouou
KaBwg Kabapilel.

To pouTToT Ba eTTIOTPEWEI 0TV auTokaBapI{opevn BAon yia va Kabapioel TIG 0QOouyYapioTPES
Kal va TIG BpéEgel Eava yia va ouveyioel Tov KaBapiopd, cUN@WVA PE TN CUXVOTNTA TTOU EXEI
€TTIAEYEI OTNV €QapUOYA.

Edv eAéyxeTe XeIpokivnTa TN OKOUTIA POMTIOT KATA Tn SIAPKEIQ AUTAG TNG AsIToupyiag, n
okouTra Ba uttoAoyioel ek véou Tn dladpopr|, oTroTe eVOEXETAI VA TTEPATEl ATTO TTEPIOXES
Trou gival AdN kabapég. MNa va eEaag@alioeTe aTroTEAETPATIKG KABOPIOPOS, UnVv XeIpifeoTe TN
OKOUTTO POUTTOT XEIPOKiVNTA KATA T SIGPKEIQ TOU AUTOUATOU KABApIGHOU.

Xapn otnv Texvoloyia Total Surface 2.0, n oKoUTTO POMTIOT ETTIOTPEPEI QUTOPATA OTNV
autokaBapigduevn Bdaon étav n pmratapia gival xapnAn kai ouvexilel Tov KaBapiopd pe
uwnAfR atrédoon atrd 1o id1o onueio 6Tav OAOKANPWOEl TH GOPTION.

Katd 1n Sidipkeia Tou kaBapiopou, n okoUTia PouTIOT Ba KAVEl pia JIKPR TTadon yia va
EKTIUAOEI TNV TTEPIOYKT KAl va OXedIATel T S1adpoun KaBapiopou (n TTauon auTr TTOIKIAAE
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avaAoya Pe TIG OUVONKEG Tou GTTITIoU).

Aeitoupyia EmioTpo@rig otnv Bdon

- TatACTE TO KOUNTTI ETTIOTPOPA OTNV BACN GTNV GKOUTIA POTTOT A ETMIAEETE TO OTNV £EQAPUOYR
yla va OTEIAETE TNV OKOUTIA POUTTOT OTNV auTtokaBapi{opevn Baon.

- Auth n Aecitoupyia ptropei va evepyotroinBei katd TN SIdPKEIQ OTTOIOUBATIOTE KUKAOU
KaBapiouou.

- H okoUTra poputrdt Ba akoAouBrael Tn ouvTopdTePNn diadpopn THow aTnV autokabapifduevn
Bdaon, xdpn oTNV aTTOPVNUOVEUCN XAPTWV Kal TN AEIToupyia £TTIOTPOYRG TNV Bdon.

- Ortav n pmarapia givar xapnAn, xapn otnv texvohoyia TotalSurface 2.0, n okoUTra pouTToT
Ba emoTpéwel autopaTa oTnv autokabapi{opevn BAcon yia va atro@uyel TNV £AvTANCon NG
utratapiag. MOAIG @opTwoel, Ba ouveyioel Tov KaBapiopd attd 10 aKPIREG OnuEio OTToU
OTOUATNOE.

Eidotroinon:

H okoUTtra popuTtrdT dev Ba PTTOpETEl va ETTIOTPEWEI TNV auToKABaPICOuEVN BAon €dv dev £xEl
KaAf TTpooBacn oe autrv. Edv oupBei autd, TOTTOBETAOTE TO XEIpoKivnTa 0TNV autoKaBapIfouevn
Baon.

A&iToupyieg

Madon:

Evw n okoutra poutroT Bpioketal o€ Asioupyia, TTOTACTE TO KOUMTT €vapgng oTnv okouTra
POMTTOT N ETMIAECTE TO OTNV €QApPUOYH yia va dlakOweTe Tn diadikacia kabapiopoul. MatioTe
TO KOUWTTI évap&ng oTnv OKOUTIO POUTTOT R ETTIAEETE TO OTNV EQAPHOYH VIO VA GUVEXIOETE TN
dladikacia kabapiouou.

Standby:

H okoUTTa popuTroT Ba €1I0€ABEI QUTOPATA OE KATAOTOON avapovig HETA atrd 10 AeTTTd adpavelag.
MatAoTe 10 KOUPTTi £vapéng oTNV OKOUTIA POUTTOT ) OTNV EQAPHOYN YIa VO TNV EVEPYOTTOINCETE
gava.

AeiToupyieg kaBapiopoUu

- AUt n okoUtra pPOUTTOT TrePIAaPBAvel SIAQPOPETIKEG AEITOUPYIEG TTOU MTTOPOUV  va
evepyoTToinBouv HECW TNG EPAPHOYNG.

- EmmAéov, og k@Be évav ammd Toug TPOTTOUG KaBapIiopoU TNG £Qapupoyng eivalr duvatr n
emAoyn NG €mAoyng “Turbo oe xaAid”, n oTroia evepyoTTolEi TNV 10XU avappoPnong oTo
MEYIOTO OTAV N OKOUTIA POPTTOT QVIXVEUEI VA XOAI.

- N\A&Bete uTTOWnN 6TI TO POUTTOT Ba OTAPATACEI TNV TTEPIGTPOPIKA KivnOon TWV OQOUYYaPIoTPWY
oétav evrotrioel T0 XA, aAAG av oI oQouyyapioTpeg eival Bpeyuéveg ptropei va Bpégel 1o
XaAi. Ta va To aTTo@UyETE QUTO, aTTd TNV EQAPUOYA UTTOPEITE VO UTTOOEIGETE TTEPIOPIOPEVES
TTEPIOXEG OTOUG XWPOUG OTTOU UTTAPYOUV XOAIG OTO OTTITI 00G i} aTTEUBEiag aTrd TNV EQapuoyn
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va UTTodEiEeTe OTI TO POUTTOT dev avePaivel 0TO XA OTAV TO EVTOTTIOEL.

Aeitoupyia Mwvieg:

- Ortav emAéyeTte auTh Tn AsiToupyia, n okoUTra pouTTOT Ba KaBapPilel KATA PrKOG TOU ToiXou 1
YUpw atrd Ta ETTITTAG OTO OTTITI 0OG (TTOdI0 TPATTECIWY, KAPEKAWY K.ATT.).

- To popTToT Ba eMOTPEWEI OTRV auToKaBapIfdpevn BACN yia va KaBaApioEl TIG CQOUYYaPIoTPES
Kal va Tig Bpéel Eavd yia va guveyioel Tov KaBapIopd, UUQWVaA JE TN oUXVOTNTA TTOU EXEI
€TTIAEYEI OTNV €QApPUOYA.

- TartAaTe TN AeImoupyia KaBapIoPoU YwVIWY TNV EQAPHOYH.

XeipokivnTn Asitoupyia:
H okoUTTa pouTToT PTTOPEl va JETOKIVNOED XEIPOKivNTa ETTIAEYOVTAG XEIPOKIVNTN AEITOUpYia OTNV
£QOPHOYT KOl XPNOIHMOTIOIWVTAG Ta TIARKTPA BEAOUG.

Asgitoupyia Clean a spot:

- EmA£ETE authy TN Asimoupyia yia va KaBapioETe PIa CUYKEKPIYEVN TTEPIOXA TOU XAPTN O€
BdaBog, xpnoigoTTolwvTag Tn MEYIOTN 10XU TNG OKOUTIag POMTTOT. H okoUTra poutroT Ba
koBapioel pia tepioxn 1,6 x 1,6 pérpwv pe KIvAoelg Qiyk-CayK Kal Ba €TTIOTPEWEl OTNV
autokaBapigduevn Bdaon apéowg oto TéNog. H okoutra poptrdT Ba evepyoTroifoel Tov
KaBapIouod POvo oTnv MAEyUévn TTEPIOXT, OTTOTE B TTdEl GTO ONEio Kal Ba TIOTPEWEI OTN
Bdaon xwpig va okouTrioel.

- T va evepyoTroinoeTe auTh TN AsiToupyia, €TTAEETE TNV €TTIAOYH KOBapIoPoU onueiwv oTnv
eQappoyn.

A&giToupyia Mepiopiopévng TTePIOXAG:

NUEILOTE OTO XAPTN CUYKEKPIMEVEG TTEPIOXEG TTOU Dev BEAETE va kaBapioel N akoUTra pouTroT. H
OKOUTTa pOUTTOT Ba evToTrioel TNV KaBopiopévn TrEPIoyT Kal Oev Ba Tnv Kabapioel.

Mrropeite va eTIAEEETE TTEPITOOTEPEG ATTO Hia ATTAYOPEUPEVEG TTEPIOXEG OTO XAPTN.

Asitoupyia MARpoug kabBapiouou:

- EmA€éETe auth Tn Asitoupyia yia va Trpayparotroioete Badu kabapiopd Tou oTmiTiol 0ag.
H okoUTra poutrdt Ba kabapioel ae Aeitoupyia dkpwv, Ba ouvexioel va Kavel Qiyk-Jayk
opIfovTia Kal Qiyk-{ayK KABETA. XTn ouvéXela Ba eTTIOTPEWEI aTNV auTokaBapIopevn Bdaon.

- Ta va evepyoTroINoETE auTr TN AsIToupyia, €TMAEETE TNV Aoy TTARPOUG KaBapIiouoU oTnv
eQappoyn.

AgiToupyia emimrédou 10X00G:

EmAEETE TO €TTITTESO 1I0XUOG OTNV EQPAPHOYN VIO Va EAEYEETE TNV 1I0XU avappO@naong TNG oKoUTrag
POuTTOT KOTA TN didpkela TNG diadikaciag kabapiopoUu. YTapxouv Téooepa eTiTreda 10XU0G
avappoenong: Off, Eco, Normal kai Turbo.
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Mpoypappa kKaBapiouou:

- Ta va dieukoAUvel Tov KaBapIouod, N OKOUTTIO POUTTIOT OIABETEI HIa AEITOUPYIQ TTOU ETTITPETTEI
TOV KOONUEPIVO TTPOYPAUUOTIONS TNG atd TNV €@appoyn. ZUP@wva UE TIG PUBMIOEIG, N
OKOUTTa POTTOT Ba apxioel va kaBapilel auTOuaTa TIG ETTIAEYUEVEG NUEPES OTIG KOBOPIOUEVES
WPEG.

- Tlpiv TTPOCApPUOOETE TNV WPA Kal TIG pubpioelg, BeBaiwbeite 0TI N okoUTTa POMTTOT eival
evepyoTToINuéVN.

- EmmAfov, propeite va €mMAEEETE DIAPOPETIKA TTPOKABOPIoUEVA TTPOYPAUHATA KOBapIoHOU
YIO IOQOPETIKEG KATAOTATEIG TNV KABNUEPIVA 0OG {wr).

AMAeg AsiToupyieg:

Aeitoupyia Mnv evoxAeite:

H okoUTTa pouTrdT £X€1 Tn duvaTtdTnTa va opicel éva xpovikéd didoTnua «Mnv evoxAeiTe”, To oTToio
JTTopEi va TpoTrotroinBei 1 va KAgioel amd Tnv epappoyn yia kivntd. Katd tn didipkeia autng
NG KABOPIoPEVNG XPOVIKAG TTEPIOdOU, N OKOUTTO POUTTOT Ba KAEgioe! TIG AEIToupyieg auTduaTou
ouveXoUg KaBapiopou Kal XpOovodIaKOTITN.

Asgitoupyia Ere§epyaciag xaprn:

H A&eIToupyia auTh oG ETTITPETTEI VA ETTECEPYATTEITE TOUG TTAPAYOPEVOUG XAPTEG: VA UETOVOUGOETE
TTEPIOXEG KABAPIOPOU, VO XWPEICETE 1 va OUVOUACETE TTEPIOXEG KOl VO ETTECEPYAOTEITE TN
AeIToupyia kaBapIoPoU, va ETTICNUAVETE ATTAYOPEUNEVEG TTEPIOXEG KOI VO ETTIAEEETE DIAPOPETIKEG
SUVAEIG avappoOPnong.

A&giToupyia ToroBegia TNG OKOUTIAG POUTTOT:
20G ETITPETTEI VA EVTOTTIOETE T OKOUTIO POUTTOT OTO XAPTN.

4. KAGAPIZMOZ KAI ZYNTHPHZH
KaBapiopog tng Asupikig Bouptoag. Eik. 9

H mAeupikr) BolUptoa €xel oxedlaoTei pe TTOAEG TPIXEG TTOU XpnolpoTrolodvTal TOOO YIid Vo
TpaBngouv TN Bpwuid péoa aTn BUpa avappdenong 6Co Kal yia va KaBapioouv KaAd TIG AKPEG
Kal TIG Ywvieg. AuTh n BoupToa ptropei va @Bapei he Tnv Tapodo Tou xpdvou, yeyovog TTou Ba
£XEI APVNTIKO AVTIKTUTTO OTNV ATTOTEAEOHATIKOTNTA TOU KOBAPIGHOU.

ZUOTAOEIG

- Zuviotdral va kaBapileTe TNV TTAEUPIKA BoupToa pia @opd Tnv efdopdada.

- AogaipéoTe Tn Bida guykpdtnong Tng TTAEUPIKAG BoupToag pe éva katoaBidl kal KaBapileTe
TN BoUPTOa TOKTIKA.
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- Metd Tov kaBopiopd, emavaToTroBeTAGTE TNV TTAEUPIKA BoUpTaa XPNOIPOTIOIVTAG TO
KaToaRidl.

XooTaon
MNa va egaopalioete TéAEI0 KaBapiopd, ouvioTatal va aAAddete Tnv TTAdivA) BoupToa kGBe 3
urveg (avaAoya pe Tn ouxvoTnTa Kai Tov TUTTO XPRonG).

KaBapiopog Tng Kevrpikig Bouproag. Eik. 10
H kevTpikr BoupTtoa TTePIOTPEPETAI e UWNAR TaxUTNTa Kal BonBdel va Tpafrgel Tn Bpwuid oto
aKkpo@Ualo avappoenong. Auth n Bouptoa £pyeTal O€ TTAQN PE TO OATTEDO KA, ETTOPEVWG, HE
N BpwHId, oTTéTE UTTOPE] VO PBAPE PE TOV KaIPO, YEYOVOG TToU Ba £xel apVNTIKA ETTITITWON OTNV
ATTOTEAECPATIKOTNTA TOU KABAPIOHOU. ZUVETTWG, CUVIOTATAI VO AAAGLETE TNV KEVTPIKI BoupToa
TO TTOAU K&Be 320 wpeg R AiyoTEPO.
1. ThéoTe eAa@pd TIG TTPOEEOXEG TOU KEVTPIKOU TTAQIgiou TnG BoUpToag yia va OVOIgeTe TO
OIUEPIOUO KOl VO TO AQAIPECETE.
2. AogaipéaTe xvoudia kal GAAeG akaBapaieg TTou €xouv TrayIdeuTei 0Tn BoupToa Kal yUpw atrd
TOUG AEOVEG.
3. AdeidoTe Kal kaBapioTe To KavaAl avappdPnong TG OKOUTIAG POPTTOT.
ETravatotroBeTAoTE TNV KEVTPIKA BoUpToa Kal TO TTAQiTIO.

>UoTOoon: KaBapioTe TNV KEVTPIKA BoupToa pia @opd Tnv eRdoudda.

Aoxeio améBeong okovng. Eik. 11.

- ZNKWOTE TO ETTAVW KGAUPUO TOU POUTTOT.

- TlatAoTe TO KOUPTTI apaipeang Tou SOXEIOU Kal aPaIpEOTE TO BOXEIO.

- Mrtropeite va TTAUVETE TNV KOIAGTNTA TNG OKOVNG HE VEPD, Xwpig va BuBioeTe Tn deCapevn.
- TomoBetroTe Eavd To doxeio aTTdOETNG OKOVNG OTN GKOUTIO POUTTOT.

®DiATpo upnAng amrédoong

- To @iATpo uwnAng amédoong eival oxXeSIOOPEVO PE €va BIKTUO IVWV TTOU CUMPBAAAEl oTnv
TTayideuon owpaTidiwy OKOVNG, OKAPEWV OKOVNG, yupng K.d. Emopévwg, TTpémel va
KaBapideTal TTEPIOBIKA YIO va ATTOPEUYETAI N CUCCWPEUCN QUTWY TwV CWHOTISIWV OTO
@IATPO Kal N peiwan TNG aTTOTEAEOUATIKOTNTAG Tou. [davikd, auTth n ouvTApnon Ba TTPETTEl va
TIPAYMATOTTOIEITAl hia @opd TNV £Bdouada.

- ZuvioTdral va GAAAZETE TO PIATPO uWnANRG aTmodoong KGBe 3 prveg (avahoya pe Tn ouxvoeTnTa
Kal Tov TUTTO XProng).

zooTaon

Mrmropeite va agaipéoeTte TN Bpwuid atd 10 QIATPO UWNAARG atTddoong YeE WIa HIKp Bouptoa i
va avOKIVAOETE ATTaAG TO QIATPO O€ pIa OKANPRA ETTIQAVEIQ YIO VA ATTOPAKPUVETE T OoKovn. To
@iATPO uYNANG aTTodoong dev TTAEVETAI.
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KaBapiopog Twv aiocdntipwv. Eik. 12:

- H okoutra poptdT cag 8100€Tel BIoQOPETIKOUG TUTTOUG aIgBNTAPWY, Yia TTApAdElyua, Ol
ai00NTAPES TTPOoCéyyiong TNV BonBouv va kabapilel evrotifovrag TTeava eUTTOdIa Kal Ol
a100NTAPEG KATd TNG TITWONG TNV BonBouv va evtoTilel KAIOEIG ) KevE, OTTwG OKAAEG. AUTOi OI
a100NTAPES BpioKOVTal OE CUVEXT ETTAPN JE CWHATIOIO OKOVNG KaI, WG €K TOUTOU, UTTOPOUV
va uTtoBaBuIoToUV Pe TNV TTAPodOo Tou XpOvou, odnywvTag o€ mhaveég BAGBeg TTAorynong.

- XpnoiyotroinaTe éva kabapd, oTeyvo Kal JAAaKO TTavi yia va GKOUTTIOETE T oKOVN AT TOUG
816QopoUG aIGONTAPEG TNG OKOUTTAG POUTTOT.

- ZuvioTdaTal va kaBapideTe GAOUG TOUG aIaBNTAPES TNG OKOUTTOG POUTTOT KABE 35 Wpeg XpRong
1 AiydTEPO, XPNOIUOTTOIWVTAG £va JAAAKS, Un uypo TTavi.

AvTikaTtdoTaon Tng cakoUAag okoévng. Eik. 13.
Ma va aAAageTe TN ocokoUAa, avoifte To KGAUpPa TNG Bdong, TpaBnéte Tn AaBr, agaipéaTe Tn
oakoUAa Kal TIETAETE TNv.

DopTION KAl AVTIKATACTOOT) TTATAPIAG.
MNa va maparteivete T SIGpKeIa (WG TNG HTTATapiag, a@noTe Tn GKOUTTA POUTTOT va QOPTIeEl OTNV
autokaBapifopevn Baon &TToTE dEV XPNOIKOTIOIEITAI.
A@aipéoTe TNV PTTaTopia Kal armroBnkeUoTe TV 0€ A0QPOAEG Kal OTeEYVS PEPOG €AV DEV TTPOKEITAI
Va XPNOIUOTTOINCETE TN OKOUTTA POUTTOT VIO HEYAAO XPOVIKO dIGaTna.
MNa va avTIKaTaoTACETE TNV PTTATAPIA, OKOAOUBAOTE TIG TTOPAKATW 0dNYiEg:
1. =eBidwoTe TIG BideG 0TO KATW KAAUPUA TNG UTTATAPIAG, AQAIPETTE TO KAAUUUO KAl aQaIPECTE
TNV PITaTopia.
TotroBeTAOTE TN VEQ PTTATApiaL.
3. AVTIKATOOTAOTE TNV PTTATOPIO KAl TO KATW TTEPIBANUA Kal oTEPEWATE Eavd TIG BidEG.

5. ENIAYZH MPOBAHMATQN

ZKOUTTA POMTTOT

MpoBAnpa MBavA aitia kar Auon
H okouTtra poutoT dev H okouTtra pouTroT Sev AeIToupyei JE XauUNAr pTTaTopia.
evepyoTolgital 1) 8ev EEKIVA ToV BeBaiwBeite 6T €ival opTiouévn TIpIV TNV BECETE O€
KaBapiouod AeiToupyia.
H Beppokpaaia epiBaAovTog gival katw atd 0°C A
mavw amé 40°C.
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H okouTtra pouTroT dev QopTidel
) OEv YTTOPEI va ETTIOTPEWEI OTNV
autokaBapifépevn Baon.

Ymdpxouv Trdpa TToAAd euTTddIa KOVTa otV BAon,
UETAKIVAOTE TNV O€ éva eAeUBEPO PEPOG.

KaBapioTe Toug akpodEKTEG POPTIGNG TNG OKOUTTAG
POUTTOT Kal TNG auTokaBapidpevng Baaong.

BeBaiwBeite 611 n okoUTIa POPTTOT gival
EVEPYOTTOINUEVN.

H okoUTtTa pouTToT €ival TTOAU POKPIA OTTO TNV
autokaBapifopevn BAon, YETAKIVACTE TNV TTIO KOVTA
Kal dokipydaTe Eava.

H oxouTra popuTroT dev Aertoupyei
owoTd

ATTEVEPYOTTOINOTE KAl EVEPYOTTOINATE EQvA TNV oKoUTTa
POMTTOT.

MNa va eTavagEpeTe TNV NAEKTPIKA OKOUTTA POUTTOT,
akoAouBnoTe Ta TTapakdTw BrpaTta: KpatrhoTte

TO KOUUTT TTiow oTn BAcn Tou PouTIoT yia 5
OEUTEPOAETTTA HEXPI VO AKOUTETE Eva NYXNTIKO OTua.
Edv erava@épete TNV okOUTIA PE TNV €QAPUOYR

OitrAa TG, Ba deite OTI e€agavieTal ammd Tn AioTa

TWV OUVOEDEPEVWV HOVABWY OTO OPXIKO THAMA TNG
EQapHOYNG.

H okoutra pouTroT Kdvel Evav
TTEPiEPYO X0 KaTA TN SIGPKEIQ TOU
KaBapiopou

H kevTpikA BoupToaq, n TTAEUPIKN BoupToa i

0 TTAVKATEUBUVTIKOG TPOXOG MTTOPEi va gival
UTTEPOEPEVOG 1) PPAYUEVOG, OTAUATHOTE TN OKOUTTA
POMTTOT KaI KOBApIoTE TNV.

H okouTtra poutroT dev Kabapicel
QATTOTEAECHATIKA A XAVEI TN
Bpwpia

To @iATpo UWNAAG aTTOd00NG €XEl UTTAOKAPEL,
KaBapioTe TO.

H kevTpIkA BoupToa gival YTTepdePEVN 1 @PAYUEVN UE
géva avrikeipeva, kabapioTe TnNv.

To doyeio okdvng ival yepdTo, adeidaTe TO.

H okoutra poutroT dev PTTOPECE
va ouvdebei oTo dikTuo Wi-Fi.

To ofua Wi-Fi gival kakd. EAEyETe OTI N okoUTIa
pouTTOT BpiokeTal o€ TTEPIOXN ME KOAS orjpa Wi-Fi.

H ouvdeon Wi-Fi eival aotadrg. Kavre emravekkivnon
TOU PoUTEP, EAEYETE VIO TUXOV EVNHEPWOEIG
E£PAPUOYWV Kal SOKINAOTE Eava.

BeBaiwBeite 611 £xeTE atrevepyoTToifoel Ta dedouéva
KIVNTAG TNAEQWVIag 0TO KIVNTO GOG TNAEQWVO YIa va
BeAtiwoete Tn dladikacia oUleuEng.
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H okoUTTa popTroT dev €XEl EAéyETe av n okoUTTa pouTTOT BpiokeTal TNV
eKTEAETEI TOV TTPOYPAUUATIOUEVO Aeitoupyia «Mnv evoxAeite” Kal aAAGETE Aeimoupyia.
KaBapiopo. AuTA n emAoyn BpioKeTal OTIG YEVIKEG PUBUITEIG TNG

OKOUTTOG POUTTOT KAl 0OG ETTITPETTEI VO OPICETE TIG
XPOVIKEG QUIVEG OTIG OTTOIEG N OKOUTTO OEV EKTEAET
TIPOYPAUHATIONEVOUG KaBapiopoUg oTav BpiokeTal oTn
Aeitoupyia «Mnv evoxAeiTe”.

BeBaiwBeite 6TI N oKOUTTA-pOUTIOT €ival oUVOEDEUEVN
0TO BiKTUO, OTI Oev Ba PTTOPET VO EKTEAEI
TIPOYPAUUOTIOPEVOUG KABAPIOPOUG EKTOG OUVOEDNG
Kal OTI N pTraTapia dev gival XapunAn.

H okouTtra poutroT dev emoTpéPel | H okoUTTa pouTrdT Ba xaptoypagei kai Ba uttoAoyiel

oTnv autokaBapifdpevn Baon Mia véa O1a0popn WETE aTTO onuelakd Kabapiopo A
META TNV OAOKARpWON TOU aAAayn TG B€ong ekkivnong.

onuelakou kabapiopou A TNV Edv n autokaBapifdopevn Baon BpiokeTtal TTOAU
aAAayn Tng B€ong ekkivnong. MOKPIG atrd T OKOUTIA POPTTOT, dev Ba UTTOpETEl va

EMOTPEWEI auTOPOTA. METAKIVAOTE TN OKOUTIA POUTTOT
oTn BAon Pe 1O XEP!.

H okouTtra pouTroT dev ouveyilel BeBaiwBeite 611 N okoUTra pouTIdT dev BpiokeTal o€
ToV KaBapioud Aeitoupyia «Mnv gvoyAeite”, kaBwg dev Ba ouveyioel
TOV KOBapIoud o€ auTr TN AeImoupyia.

Orav ToTroBeTETAI XEIPOKiVNTA TNV QUTOKABAPIZOPEVN
Bdon, dev Ba guvexioel Tov kaBapIouo.

H okouTtra pouTtroT eival mavta BeBaiwBeite 6TI N okoUTTa POUTTOT ival CWOTA

€KTOG AcITOUpyiag ouvdedepévn aTo BiKTUO Kal OTI BPioKETAI TTAVTA OE
TTEPIOXEG ME KAAO orjua Wi-Fi.

ATtrotuyia oUvdeong peTagu Tou BeBaiwBeite 611 N okoUTTa POPTIOT KAl N Bdon

KIvnToU 0ag TNAEQWVOU Kal TNG BpiokovTal o€ TTePIOXA We KaAS orpa Wi-Fi,

OKOUTIAG POUTTOT ETTAVEKKIVIOTE TO POUTEP KAl TTPOCTTAONOTE va TO

ouvdEoeTe Eavd.

AutokaBapilouevn Bdon

Mpo6BAnpa MOéavn aitia kai Abon

H Bd&on autokaBapiopol Oev | Aev uTtdpyxel apketd vepd oTn defapevh kabapou
KaBapilel TIG OQOUYYaPIoTPEG. vepou. [epioTe Tnv.

H de€auevr) BpwuIKOU vePOU eival yeudTtn. AdeIGOTE
Kal kaBapioTe TNv. KaBapioTe e1riong Ta avoiyuata Tou
@IATPOU AUPATWV.
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6. TEXNIKEZ NMPOAIATPA®EX

Mpoiév: Conga 16090 Al SpinArm Home&Wash
Avagopd trpoiévtog: EUO1_100105
Téaon: 14,4V DC

EtavagopTi{épevn ptratapia Li-ion
OvouaoTikA xwenTkoTnTa: 14.4 V = 5200 mAh

>0vdeon Wi-Fi: Wi-Fi IEEE802.11b/g/n 2.4Ghz/5Ghz/ Bluetooth 5.0
Méyiotn petddoon 1oxUog: 20 dBm

Mpoidv: AutokaBapilépevn Bdon

Eioodog: 220 - 240V ~ 50/60 Hz

‘E€0d0G: 20V = 1.8 A

loxug: 650 W

O1 TeXVIKEG TTPODIOYPaPEG evOEXETAlI va aAAGEOUV Xwpig TTponyouuevn €180TToiNGN yia Tn
BeATiwon Tng TTOIGTNTAG TOU TTPOIOVTOG

Kartaokeuaopévo atnv Kiva | Zxedlaopévo otnv lotravia

7. ANAKYKAQZH HAEKTPIKOY KAl HAEKTPONIKOY YAIKOY

TO TTPOIOV /KAl N YTTOTAPIa TTPETTE VA ATTOPPITITOVTAI XWPIOTA AT TA OIKIOKA
atroppippata. Otav autd 10 TTPOIOGV PTACEl OTO TEAOG TNG AEITOUPYIKAG TOU
{wng, Ba TPETTEl va aQAIPEOETE TIG UTTATOPIEG/OUCOWPEUTEG KOl va TO
METAPEPETE O€ Eva ONUEI0 GUANOYIG TTOU £XEI OPIOTEI OTTO TIG TOTTIKEG APXEG.

K MNa AeTTTOpEPEIG TTANPOPOPIEG TKETIKA PE TOV TPOTTO CWOTAG ATTOPPIYNG TWV

i , AuT6 10 GUMBOAO UTTOSEIKVUEI OTI, CUMPWVA E TOUG I0XUOVTEG KAVOVIOUOUG,

NAEKTPIKWYV Kal NAEKTPOVIKWY GUOKEUWYV Kal/f TWV UTTATOPIWY, Ol KATAVOAWTEG
Ba TTpéTTel va aTtreubuvovTal OTIG TOTTIKEG APXEG.
H mipnon Twv avwTépw odnyiwy Ba cupBAaAel oTnv TTpooTaCia TOu TTEPIBAAAOVTOG.

8. TEXNIKH YMOZTHPI=H KAI EITYHZH

H Cecotec Ba @épel eubuvn évavti Tou TEAIKOU XPAOTN 1 TOU KOTAVOAWTH yIa TUXOV €AAEIwn
OUPPOPPWONG TTOU UPIaTATAI KATA TN OTIYUA TNG TTApadoong Tou TTPoIOvVTOG CUNQUVA PE TOUG
6poug, TIG TIPOUTTIOBETEIG KAl TIG TIPOBECiEG TTOU KaBopIfovTal aTTd TOUG ICXUOVTEG KAVOVIOUOUG.
ZUuVIOTATAI OI ETTIOKEVEG VA EKTEAOUVTAI ATTO EEEIBIKEUPEVO TTPOCWTTIKO.
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EAAHNIKA

Edv d10TTIOTWOETE KATTOIO TTEPIOTATIKO WE TO TTPOIOV 1) EXETE OTTOIODNTTOTE ATTOPIA, ETTIKOIVWVIOTE
JE TNV €TTIONMN UTTNPETIa TEXVIKAG uTToaTAPIENG TNG Cecotec aTto +34 96 321 07 28.

9. COPYRIGHT

Ta SIKAIWHATO TTVEUMATIKAG IBIOKTNCIOG TWV KEIMEVWYV TOU TTOPOVTOG EYXEIPISIOU aVAKOUV
otnv CECOTEC INNOVACIONES, S.L. OAa 1a dikaiwpata diatnpouvTal. To TTEPIEXONEVO
NG Tapouocag ékdoong dev MITPETTETAI, £V OAW A €v PEéPEl, va avatrapayBei, va amodnkeuTei
og oUOTNUA avatropaywyng, va PeTadobei i va KUKAOQOPAGCEl peE OTTOIOVOATIOTE TPATTO
(NAEKTPOVIKO, UNXAVIKO, QWTOTUTTIKO, NXOYPA®NUEVO 1 TTOPOMOI0) XWwEig Tnv Aadeia NG
CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

10. AHAQZH ZYMMOPO®QZHZ

H Cecotec Innovations dnAwvel 6Ti autr) n okouTra popToT, povtého EUO1_100105 - Conga 16090

Al SpinArm Home&Wash cuppopgwvetal ye Tnv odnyia 2014/53/EE yia Tov padioeEotrAIouO.
Mrropeite va Bpeite To TTARPEG KeipeVO TNG dAwoNG cuppdpewaong NG EE otov akdAoubo

OIKTUOKO TOTTO:

www.cecotec.es
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Fig./Img./Abb./Afb./ Rys./0br. 1.1
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Fig./Img./Abb./Afb./ Rys./0br. 1.2

Fig./Img./Abb./Afb./ Rys./0Obr. 2
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Fig./Img./Abb./Afb./ Rys./0br. 3
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Fig./Img./Abb./Afb./ Rys./0Obr. 4



Fig./Img./Abb./Afb./ Rys./0br. 5

@ <=
®

Fig./Img./Abb./Afb./ Rys./0Obr. 6
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Fig./Img./Abb./Afb./ Rys./0br. 7
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The highest water level
Water tank capacity 4000mL

Fig./Img./Abb./Afb./ Rys./0Obr. 9
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Fig./Img./Abb./Afb./ Rys./0br. 10

Fig./Img./Abb./Afb./ Rys./0br. 11
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Fig./Img./Abb./Afb./ Rys./Obr. 12

Fig./Img./Abb./Afb./ Rys./0Obr. 13
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Cecotec Innovaciones S.L.
Av. Reyes Catélicos, 60
46910, Alfafar (Valencia)
RP01240909




