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NOTA
EUO1_114516_Conga M50

ES . La codificacién de este manual es genérica y se aplica a todas las variantes de codigos
del aparato.

EN . The coding in this manualis generic and applies to all code variants of the appliance.

FR . Le codage figurant dans ce manuel est générique et s'applique a toutes les variantes de
code de l'appareil.

DE . Die Codierung in dieser Bedienungsanleitung ist allgemein und gilt fir alle Codevarianten
des Gerats.

IT . La codifica riportata nel presente manuale & generica e si applica a tutte le varianti di
codici dell'apparecchio.

PT . A codificacdo apresentada neste manual é genérica e aplica-se a todas as variantes de
cédigo do aparelho.

NL . De codering in deze handleiding is algemeen en geldt voor alle codevarianten van het
apparaat.

PL . Kody podane w niniejszej instrukcji sg ogélne i majg zastosowanie do wszystkich
wariantéw kodowych urzgdzenia.

CZ . Kédovani obsazené v tomto navodu je generické a plati pro vSechny kdédové varianty
spotrebice.

TR « Bu kilavuzdaki kodlama geneldir ve cihazin tim kod varyantlari icin gecerlidir.

GR . H kwdIkoTT0inoN 0€ QUTO TO EYXEIPIBIO Eival YEVIKN KAl I0XUEI YIa OAEG TIG TTApaAAayEG
KWOIKA TNG OUOKEUNG.

CAT . La codificacié del manual és geneérica i s'aplica a totes les variants de codis de l'aparell.
HU « Ez a kézikonyv egységes kddolast hasznal, amely az eszk6z minden tipusara érvényes

g o 1adsd glel a0k £ds zest et g dsele 1w gt 10gIuss idzell.

4 I CONGA M50

AO1_EUO1_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 4 @ 29/4/25 9:04



A01_EUO01_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 5

@

CONGA M50

29/4/25 9:04



ESPANOL

1. PIEZASY COMPONENTES

Fig.1

1. Boténvueltaacasa

2. Sensor laser

3. Botdn de INICIO/PAUSA:

- Pulsacion Corta: Inicia o pausa la limpieza
Pulsacién Larga: Enciende o apaga el robot

4. Sensor IR

5. Parachoques

6. Boton de Limpieza Localizada
7. Basedecarga

8. Conector DC

9. Contactos de Carga
Fig. 2

1. Sensores Anticaida

2. Rueda Omnidireccional
3. Contactos de Carga

4. Sensores Anticaida

5. Cepillo Lateral

6. Botén de liberacién del cepillo central
7. Cepillo Central

8. Ruedas Motrices

Fig.3

1. Depésito Mixto

2. Soporte de la Mopa

3. Mopa

4. Entrada de Agua

5. Filtro de Alta Eficiencia
6. Filtro de Esponja

7. Prefiltro

Nota

Los graficos de este manual son representaciones esquematicas y puede que no coincidan
exactamente con los del producto.

6 I CONGA M50

A01_EUO01_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 6 @

29/4/25 9:04



ESPANOL

2. ANTES DE USAR

Este robot aspirador presenta un embalaje disefiado para protegerlo durante su
transporte. Saque el robot aspirador de su caja. Puede guardar la caja originaly otros
elementos del embalaje en un lugar seguro para prevenir dafios en el robot aspirador si
necesita transportarlo en el futuro. Si desea deshacerse del embalaje original, aseglrese
de reciclar todos los elementos correctamente.

Asegurese de que todas las piezas y componentes estan incluidos y en buen estado.

Si faltara alguna o no estuvieran en buen estado, contacte de forma inmediata con el
Servicio de Atencidn Técnica oficial de Cecotec.

Contenido de la caja
Fig. 4

NV WN

Robot aspirador

Base de carga

Adaptador de corriente

Depdsito mixto, soporte para mopay mopa
Cepillo lateral

Cepillo de auto limpieza

Cepillo mixto

Manual de instrucciones

No retire el nimero de serie del producto, para poder mantener una correcta trazabilidad de
su equipo en caso de solicitar asistencia.

3. FUNCIONAMIENTO

Precauciones:

Revisey prepare el &rea que se va a limpiar para asegurar un funcionamiento seguro.
Organice los muebles y retire obstaculos que puedan dificultar la limpieza.

Retire o cubra objetos bajos que estén en el suelo y que puedan interferir con el
funcionamiento del robot, como basculas de bafio o bases de ventiladores de pie. Fig. 5
Si hay flecos de alfombras, doble el borde y coléquelo debajo de la alfombra para evitar
que se enreden en el robot.

Si el robot va a limpiar cerca de escaleras abiertas o desniveles, coloque una barrera de
proteccién para garantizar su seguridad y un funcionamiento correcto. Fig. 6

Retire del area de limpieza cualquier objeto que pueda enredarse en el robot, como cables
de alimentacion, cuerdas, etc. Ademas, si el escalén es demasiado alto, el robot podria
quedarse atascado. Fig. 7

CONGA M50 I 7
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ESPANOL

Consejos utiles:

- Laprimera vez que utilice el robot, sigalo durante todo el ciclo de limpieza. Esto le
permitird identificar y solucionar pequefios problemas iniciales y asegurar que el robot
limpia sin interrupciones. Mientras lo sigue, tenga cuidado de no situarse directamente
delante del robot.

3.1. Preparacion
Antes de utilizar el producto:

Retire la tira protectora. Fig. 8
Retire la pelicula protectora. Fig. 9
Instale el cepillo lateral. Fig. 10

3.2.Carga del Robot

- Coloque la base de carga en el suelo contra una pared.

- Aseglrese de que no haya escaleras, desniveles u objetos en un érea de 1 metro a la
izquierday a la derecha de la base, y de 2 metros delante de ella. Fig. 11

- Conecte la base a la toma de corriente.

- Evite la exposicién directa a la luz solar.

- Coloque el robot en la base de carga, asegurandose de que los contactos de carga del
robot y la base se conecten correctamente. El robot emitird un pitido e iniciara la carga.
Durante la carga, el botén de INICIO/PAUSA parpadeara con una luz blanca intermitente.
Cuando la carga esté completa, la luz blanca permaneceré fija.

- Paraelprimeruso, cargue completamente el robot.

- Eltiempo de carga es de aproximadamente 4-5 horas.

Avisos importantes:

- Durante el uso diario, asegurese de que el robot ha vuelto a la base de carga y esta esté
conectada a la corriente.

- Limpie periédicamente los contactos de carga de la base para asegurar una carga
eficiente.

- Sinova a utilizar el robot durante un periodo prolongado, cargalo completamente,
apaguelo y guardelo en un lugar seco y ventilado.

- Sila bateria se descarga en exceso o no se utiliza durante mucho tiempo, es posible que
el producto no se pueda recargar. En este caso, contacte con el Servicio de Asistencia
Técnica oficial de Cecotec. No intente desmontar ni reparar el robot usted mismo.

3.3.Instalacion del Depésito Mixto
1. Abra la tapa del depdsito de aguay llénelo con agua. Fig. 12

2. Cierre la tapa del depdsito de agua. Aseglrese de que la tapa esté bien cerraday sin
partes elevadas. Fig. 13

8 I CONGA M50
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3. Instale el soporte de la mopay la mopa. Fig. 14
4. Inserte el depdsito mixto de aguay polvo. Fig. 15

Consejos litiles:

- Para prolongar la vida util del depésito de agua, se recomienda utilizar agua purificada o
agua blanda.

- No utilice la funcién de fregado en alfombras.

- Después de fregar, vacie el depdésito de agua y retire el soporte de la mopa.

- Cuando el soporte de la mopa estd instalado, el robot funcionara en modo de aspiracion
y fregado simultaneo. La potencia de succién se establecera automaticamente en el nivel
“silencioso” y no se podra ajustar manualmente.

- Cuando el soporte de la mopa no estd instalado, el robot funcionara solo en modo de
aspiracion, sin fregar.

- Esnormal que quede una pequefia cantidad de agua en el depésito debido a las pruebas
de fabrica.

3.4.Funcionamiento del Robot

1. Iniciar la Limpieza

- Mantenga presionado el botén de INICIO/PAUSA durante 3 segundos para encender el
robot.

- Antes de la primera limpieza, aseglrese de que el robot esté en la base de cargay
completamente cargado.

- Pulse brevemente el botén de INICIO/PAUSA para iniciar la limpieza. EL robot creard un
mapa del entorno durante la primera limpieza.

2. Iniciar / Pausar
- Pulse el botén de INICIO/PAUSA durante el funcionamiento para pausar el robot.

3. Reactivar (Despertar)

- Elindicador luminoso se apagara si el robot permanece pausado durante mas de 4 horas.

Mantenga presionado el botén de INICIO/PAUSA para activarlo de nuevo.

4. Limpieza Parcial (Localizada)
- Pulse el botdn de Limpieza Localizada y el robot limpiara un érea cuadrada de 1,5m x 1,5m
centrada en su posicion.

5. Recarga (Volver a la Base)
- Pulseelbotdn de Cargay el robot volverd a la base de carga.

CONGA M50 I 9

A01_EUO01_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 9 @

29/4/25 9:04



ESPANOL

3.5. Funcionamiento de la App y Funciones

1. Gestion de Mapas

- Antes de empezar a usar el robot, se recomienda activar el “Modo de Guardado de Mapas”
en la aplicacién para disfrutar de una experiencia mas avanzada.

- Creacién del Mapa: Seleccionando el modo “Limpieza Completa”, el robot iniciard la
limpieza desde la base de carga y volverd a ella al finalizar. Durante este proceso, creara
un mapa de las diferentes areas de su hogar segtn la distribucion de la casa. Puede
guardar este mapa en la aplicacién. Se pueden guardar hasta 4 mapas diferentes.

- Edicién del Mapa: Puede dividir, fusionar o renombrar las diferentes areas (particiones)
del mapa.

2. Limpieza Completa Fig. 16

- Elrobot creara un mapa basado en su escaneo del espacio. Dividira cada habitacién en
areas cuadradas, limpiando primero los bordes de cada areay luego el interior en un
patrén de zig-zag, hasta completar la limpieza de todas las zonas.

3. Limpieza por Habitaciones Fig. 17
- Elrobot limpiard las habitaciones seleccionadas en la aplicacion.

Consejos:

- Esnecesario activar el “Modo de Guardado de Mapas" en la aplicacién y guardar un mapa
antes de utilizar la “Limpieza por Habitaciones".

- La"Limpieza por Habitaciones" sirve para personalizar el &rea de limpieza, pero no
para aislar zonas peligrosas. Retire los obstaculos que pueda haber alrededor de las
habitaciones seleccionadas.

4. Limpieza por Zonas Fig. 18
- Elrobot limpiard las zonas dibujadas en la aplicacion.

Consejos:
- La"Limpieza por Zonas" sirve para personalizar el area de limpieza, pero no para aislar
zonas peligrosas. Retire los obstaculos que pueda haber dentro de las zonas dibujadas.

5. Pin & Go (Ir a un punto) Fig. 19
- Especifique un punto en el mapay el robot se dirigird automaticamente a él.

6. Reanudacidn de limpieza tras recarga fFig. 20
- Cuando la bateria esté baja durante la limpieza, el robot volverd automaticamente a la

base de carga para recargarse. Una vez recargado, continuara la limpieza desde donde la
dejé.

10 | congamso
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Consejos:
- Elrobot no reanudara la limpieza si esta activado el modo “No Molestar".
- Siserecarga el robot manualmente o se mueve de sitio, no reanudara la limpieza.

7. Areas Restringidas Fig. 21
- Cree “Zonas Prohibidas”, “Zonas de No Fregado" y “Paredes Virtuales" en el mapa para
impedir que el robot acceda a ciertas areas o habitaciones. Por defecto, las “Zonas de No

Fregado" solo se activaran cuando el soporte de la mopa esté instalado.

Consejos:

- Las éareas restringidas se pueden crear en un mapa guardado o durante la creacién del
mapa.

- Las areas restringidas sirven para personalizar el area de limpieza, pero no para aislar
zonas peligrosas.

- Sise mueve el robot o se producen cambios significativos en la distribucién de la casa, el
mapa podria invalidarse y las areas restringidas podrian perderse.

8. Programacion de Limpieza Fig. 22
- Establezca horarios de limpieza en la aplicacién. EL robot limpiara a las horas

programadas y volvera a la base de carga al finalizar.

Consejos:
- Elrobot no iniciaré la limpieza programada si tiene la bateria baja.

4. CONECTIVIDAD WI-F1Y APLICACION MOVIL

Escaneando el siguiente codigo QR podra acceder a la opcion de descarga de app y un manual
en el que se explica cémo realizar la vinculacién de su producto:

e 82 )
5. LIMPIEZAY MANTENIMIENTO

5.1. Depésito mixto

1. Mantenga presionado el botén de liberacidén y extraiga el depdsito mixto de agua y polvo.
Fig. 23

2. Retire el soporte de la mopay la mopa. Fig. 24

3. Laveyseque la mopa. Fig. 25
Abra el depésito de polvo y retire el prefiltro, el filtro y el filtro de esponja. Fig. 26

concamso | 19
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5. Limpie el polvo del prefiltro con el cepillo de limpieza. Golpee suavemente el filtro para
eliminar el polvo. Fig. 27

6. Lave con agua el depésito de polvoy el filtro de esponija. ELfiltro no se puede lavar. Si se
moja accidentalmente, séquelo al aire antes de volver a usarlo. Fig. 28

7. Vacie el agua restante del depdsito de agua. Seque al aire el depdsito de agua, el depdsito
de polvoy el filtro de esponja en un lugar sombreado. Fig. 29

5.2. Cepillo central, cepillos laterales, ruedas motrices y rueda universal

1. Tire de las pestafas de liberacion para desbloguear la cubierta del cepillo central, como
se muestra en la figura 30.
Levante el cepillo central para extraerlo. Fig. 31

3. Limpie el cepillo central con el cepillo de limpieza.Fig. 32

4. Limpie el cepillo lateral con el cepillo de limpieza. Fig. 33

Limpieza de las ruedas motrices

1. Utilice el cepillo de limpieza para eliminar el pelo y la suciedad de las ruedas motrices.
Fig. 34

2. Siunarueda motriz se atasca, gire su engranaje en sentido contrario para que la
suciedad caiga por la abertura. Fig. 35

Limpieza de la rueda universal
Utilice el cepillo de limpieza para eliminar el pelo y la suciedad de la rueda universal. Fig. 36

5.3. Contactos de carga
Limpie los contactos de carga del robot. Fig. 37
Limpie los contactos de carga de la base de carga. Fig. 38

5.4.Sensores anticaida y parachoques
Limpie los sensores anticaida. Fig. 39
Limpie el sensor de infrarrojos (sensor IR). Fig. 40

Consejos utiles:
Los contactos de cargay los sensores anticaida contienen componentes electrénicos

sensibles. Utilice un pafio seco para limpiarlos, nunca un pafio himedo, para evitar dafios por
agua.

12 | congamso
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6. RESOLUCION DE PROBLEMAS

Si durante el uso del producto se dan las siguientes condiciones, el usuario puede revisarlas y
solucionarlas sin ayuda:

Ne Problema Posible causa Posible solucién
1 Elrobot no se Elnombrey/o la Configure la red del routery
conecta a la APP. contrasefa del router son aseglrese de que el nombrey
incorrectos. la contrasefa del router sean
correctos.

El robot no estd dentro de Asegurese de que el robot esté
la cobertura de la sefal de dentro de la cobertura de la

red del router. sefial de red del router.
El robot no estad en modo Asegurese de que el robot
de configuracion. esté conectado a la corriente

y encendido. Pulse el botén
de vuelta casay el botéon de
Limpieza Localizada al mismo
tiempo durante 3 segundos.

No ha seleccionado una Actualmente, el robot no es
red de 2.4GHz o redes de compatible con redes 5G. Por
2.4/5GHz. favor, elija una red de 2.4GHz o
de 2.4/5GHz.

Ha descargado la APP Escanee el cddigo QR o
equivocada. descargue la App Cecotec.

2 Se ha perdido el Es posible perder el mapa Intente recuperarlo moviendo

mapa. si se mueve el robot elrobot a la base de carga.

manualmente. Busque el mapa guardado en

el almacenamiento de mapas
de la APPy pulse “usar mapa”
para recuperarlo. Si el problema
persiste después de probar
estas soluciones, por favor,
reinicie el mapeo.

concamso | 13
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3 No es posible crear
mapas en la APP.

Elrobot no empieza a
funcionar desde la base de
carga.

Elrobot debe iniciar la limpieza
desde la base de carga.

Se ha movido el robot
mientras estaba
funcionando.

No mueva el robot mientras esta
funcionando.

La limpieza no ha
terminado.

Permita que el robot regrese a
la base de carga cuando termine
de limpiar.

la base de carga
antes de terminar la

grande y el robot necesita
volver a la base para

4 No regresa a labase | Labase de carga esta mal Cologue la base de carga
de carga. colocada. correctamente, siguiendo las
indicaciones del apartado “Carga
del Robot".
La base de carga esta Asegurese de que la base de
desconectada o se ha carga esté encendiday no la
movido. mueva durante la limpieza.
Elrobot no arranca desde Se recomienda que el robot inicie
la base de carga. la limpieza desde la base de
carga.
El camino a la base de Mantenga despejada la ruta de
carga estéa bloqueado. Por carga.
ejemplo, la puerta de la
habitacién donde esta la
base de carga estd cerrada.
5 Elrobot vuelve a La habitacién es demasiado | Active la Limpieza Continua. Siga

las instrucciones de la App para
mas detalles.

limpieza. recargarse.
Hay zonas a las que el Despeje la zona quesevaa
robot no puede acceder por | limpiar, colocando los mueblesy
muebles u obstaculos. objetos pequefios en su sitio.
14 | CONGA M50
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6 Elrobot no carga. La base de carga no esta Asegurese de que la base de

conectada a la corriente. carga esté conectada a la
corriente y el indicador esté
encendido.

Los contactos de cargadel | Aseglrese de que los contactos

robot no estan en contacto | de carga del robot conecten con

con los de la base de carga. | los de la base de cargay que el
botén INICIO/PAUSA parpadee.
Compruebe si los contactos de
carga delroboty de la base de
carga estan sucios. Limpie estas
piezas como se indica en el
apartado “Contactos de carga”.

La temperatura de la Se recomienda cargary utilizar

bateria es demasiado alta o | elrobot a una temperatura entre

demasiado baja. 0°Cy40°C.

Periodos prolongados Es recomendable usar el

de inactividad pueden producto regularmente. Si no

provocar una descarga lo usa durante mucho tiempoy

excesiva de la bateria. tiene problemas para cargarlo,
contacte con el Servicio de
Asistencia Técnica oficial de
Cecotec.

7 Ruido inusual El cepillo lateraly el cepillo | Se recomienda limpiar

durante la limpieza. principal estan enredados. regularmente el cepillo lateral,
El depbsito de polvoy el el cepillo central, el depésito de
filtro estan obstruidos. polvo, el filtro, etc.
El robot esta en modo de Cambie a modo estandar.
méxima potencia.

8 Elrobot se queda Elrobot se ha enredado con | Elrobotintentard varias formas
atascado durante la alglin objeto en el suelo de liberarse. Si no lo consigue,
limpiezay se para. (cables eléctricos, cortinas, | deberd retirar los obstaculos

flecos de alfombra, etc.). manualmentey reiniciar el robot.
Es posible que el robot Por favor, coloque una barrera
esté atascado debajo de un | fisica, o establece un Limite
mueble. Virtual en la App.

A01_EUO01_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 15 @
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9 Los siguientes
problemas pueden
aparecer mientras el

ruta de limpieza
desordenada,
desviacién de la ruta
de limpieza, limpieza
repetitiva o falta de
limpieza en areas
pequefas. (Si hay
una zona grande que
no se ha limpiado
temporalmente,

el robot limpiara
automaticamente la
zona que falta).

robot estéa limpiando:

La presencia de cables,
zapatillas y otros objetos
en el suelo dificulta el
funcionamiento normal del
robot.

Por favor, recoja los objetos
dispersos en el suelo, como
cables y zapatillas, antes de
iniciar la limpieza. Si alguna
area queda sin limpiar, el robot
limpiaré la zona pendiente
automaticamente, por favor,

no interfiera (por ejemplo,
moviendo el robot o bloqueando
Su camino).

Al subir escalones,
umbrales vy listones de
puerta, la rueda de traccién
del robot resbala en el
suelo, lo que puede afectar
a la percepcién que el robot
tiene del entorno de toda

la casa.

Se recomienda cerrar la puerta
de la zonay limpiar el &rea por
separado. Después de limpiar,
volvera al punto de inicio. Puede
usarlo con total tranquilidad.

El funcionamiento en
suelos recién encerados

y pulidos o baldosas

lisas provoca una menor
friccion entre las ruedas de
tracciéony el suelo.

Es recomendable esperar a que
la cera del suelo se seque antes
de usarlo.

Por las caracteristicas de
cada hogar, el robot no
puede entrar en algunas
areas.

Recomendamos ordenar el
hogar para asegurar que el
robot pueda entrary limpiar
correctamente.

El sensor de distancia se ha
ensuciado o esta cubierto.

Limpie el sensor de distancia o
retire los objetos que lo cubren.

10 Durante el
funcionamiento, se
produce una fuga de
polvo.

La salida del depésito de
polvo estd bloqueada.

Extraiga elMédulo 2en1y
limpie la abertura del depdsito
de polvo.

n Durante el uso, el
depésito de agua del
robot se sale de su
sitio.

El depbsito no se ha
instalado correctamente.

Asegurese de que el depésito
del robot encaje en su sitio al
instalarlo.

16 | congamso
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12 Las ruedas motrices | Las ruedas motrices estan Girey presione las ruedas
estan bloqueadas. obstruidas por cuerpos motrices para ver si hay algin
extrafos. objeto extrafio enrollado o

atascado. Si encuentra algo,
limpielo cuanto antes. Si el
problema sigue sin resolverse,
contacte con el Servicio de
Asistencia Técnica oficial de

Cecotec.
13 Elrobot no inicia La funcién de Restablezca la programacion.
la limpieza programacién horaria esta
automatica a la hora | cancelada.
programada.
El robot se ha quedado sin Cargue el robot.
bateria.
El robot estd en modo No En el modo No Molestar, el
Molestar. robot no ejecuta la limpieza
programada.
14 Elrobot norealiza la | Elrobot estd en modo No Con el modo No Molestar
Limpieza Continua. Molestar. activado, el robot no realiza la
Limpieza Continua.
En el ultimo ciclo, el robot La Limpieza Continua no
no retornd a la base de se realiza cuando coloca

carga de forma automatica. | manualmente el robot o lo
mueve a la base de carga.

Sino puede resolver los problemas siguiendo las instrucciones anteriores, por favor, contacte
con el servicio postventa.

concamso | 17
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7. COPYRIGHT

Los derechos de propiedad intelectual sobre los textos de este manual pertenecen a
CECOTEC INNOVACIONES, S.L. Quedan reservados todos los derechos. El contenido de esta
publicacién no podra, ni en parte ni en su totalidad, reproducirse, almacenarse en un sistema
de recuperacion, transmitirse o distribuirse por ningtin medio (electrénico, mecanico,
fotocopia, grabacién o similar) sin la previa autorizacion de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

8. DECLARACION UE DE CONFORMIDAD SIMPLIFICADA

EUO1_114516 - Conga M50 es conforme con la Directiva 2014/53/€EU de equipos

c € Por la presente, Cecotec Innovaciones declara que el robot aspirador con modelo
radioeléctricos.

El texto completo de la declaracién UE de conformidad esté disponible en la direccién de
internet siguiente:

https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity

18 | congamso
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1. PARTS AND COMPONENTS

Fig.

1.

1
Back Home button

2. Lasersensor

3. START/PAUSE button:

- Short press: Start or pause cleaning
- Long press: Power on/off
4. IR sensor

5. Bumper

6. Spot Cleaning button

7. Charging base

8. DC connector

9. Charging contacts

Fig. 2

1. Fall-detection sensors

2. Omnidirectional wheel

3. Charging contacts

4. Fall-detection sensors

5. Side brush

6. Main brush release button
7. Main brush

8. Drive wheels

Fig.3

1. Mixed tank

2. Mop holder

3. Mop pad

4. Waterinlet

5. High-efficiency filter

6. Sponge filter

7. Pre-filter

Note:

The graphics in this manual are schematic representations and may not exactly match the

product.
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2. BEFORE USE

- This robot vacuum cleaner comes in packaging designed to protect it during transport.
Take the robot vacuum cleaner out of its box. You can keep the original box and other
packaging materials in a safe place to prevent damage to the robot vacuum cleaner if you
need to transport it in the future. If you wish to dispose of the original packaging, make
sure all items are recycled properly.

- Checkthat all parts and components are included and in good condition. If any of them
are missing or damaged, please contact Cecotec's Official Technical Support Service
immediately.

Box content

Fig. 4

Robot vacuum cleaner

Charging base

Power adapter

Mixed tank, mop holder and mop pad
Side brush

Self-cleaning brush

Mixed brush

Instruction manual

NV WN

Do not remove the product's serial number in order to keep proper traceability if technical
assistance is required.

3. OPERATION

Cautions:

- Check and prepare the area to be cleaned to ensure safe operation. Arrange furniture and
remove obstacles that may hinder cleaning.

- Remove or cover low-lying objects on the floor that may interfere with the robot's
operation, such as bathroom scales or stand fan bases. Fig. 5.

- For carpets with fringe or tassels, fold the edge underneath the carpet to prevent
entanglement with the robot.

- When the robot is cleaning near open stairs or drops, place a protective barrier to ensure
safety and proper operation. Fig. 6.

- Remove any objects from the cleaning area that could become entangled in the robot,
such as power cables, cords, etc. Additionally, if a step is too high, the robot may get
stuck. Fig. 7

20 | congamso
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Useful tips:

- Forthefirst use, follow the robot throughout its complete cleaning cycle. This will help
you identify and resolve any initial minor issues and ensure uninterrupted cleaning. While
following it, be careful not to stand directly in front of the robot.

3.1. Preparation
Before using the product:

Remove the protective strip. Fig. 8
Remove the protective film. Fig. 9
Install the side brush. Fig. 10

3.2.Charging the robot

- Place the charging base on the floor against a wall.

- Make sure there are no stairs, drops or objects within 1 metre to the left and right of the
base, and 2 metres in front of it. Fig. 11

- Connect the base to the mains power supply.

- Avoid direct sunlight exposure.

- Place the robot on the charging base, ensuring the charging contacts on both the robot
and base connect properly. The robot will beep and start charging. During charging, the
START/PAUSE button will flash white. Once fully charged, the white light will remain
steady.

- When using it for the first time, fully charge the robot.

- Charging time is approximately 4-5 hours.

Important notices:

- During daily use, make sure that the robot returns to the charging base and the base
remains connected to the power supply.

- Regularly clean the charging contacts on the base to ensure efficient charging.

- Ifthe robot will not be used for an extended period, charge it completely, turn it off, and
store it in a dry, well-ventilated place.

- Ifthe battery becomes excessively discharged or is not used for a long time, the product
may not recharge. In this case, contact Cecotec's Official Technical Support Service. Do not
attempt to disassemble or repair the robot yourself.

3.3.Installing the mixed tank

1. Openthe water tank lid and fillit with water. Fig. 12

2. Close the water tank lid. Make sure the lid is properly closed with no raised edges. Fig. 13
3. Installthe mop holder and mop pad. Fig. 14

4. Insert the mixed tank and dust container. Fig. 15

concamso | 2
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Useful tips:

- To extend the water tank's service life, it is recommended to use purified or softened
water.

- Do not use the mopping function on carpets.

- After mopping, empty the water tank and remove the mop holder.

- When the mop holder is installed, the robot will operate in simultaneous vacuuming and
mopping mode. The suction power will automatically be set to ‘quiet’ mode and cannot be
manually adjusted.

- When the mop holder is not installed, the robot will operate only in vacuuming mode,
without mopping.

- Itis normalfor a small amount of water to remain in the tank due to factory testing.

3.4.Robot operation

1. Starting cleaning

- Press and hold the START/PAUSE button for 3 seconds to switch on the robot.

- Beforethe first cleaning session, make sure the robot is on the charging base and fully
charged.

- Briefly press the START/PAUSE button to start cleaning. The robot will create a map of
the environment during its first cleaning session.

2. Start/ Pause
- Press the START/PAUSE button during operation to pause the robot.

3. WakeUp
- Theindicator light will turn off if the robot remains paused for more than 4 hours. Press
and hold the START/PAUSE button to activate it again.

4. Spot Cleaning
- Press the Spot Cleaning button and the robot will clean @ 1.5 m x 1.5 m square area

centred on its current position.

5. Recharge (Return to base)
- Press the Back Home button and the robot will return to the charging base.

3.5. App operation and features
1. Map management
- Before using the robot, it is recommended to activate the "Map Saving Mode" in the App

for an enhanced experience.
- Map creation: By selecting the "Complete Cleaning" mode, the robot will start cleaning

22 | congamso
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from the charging base and return upon completion. During this process, it will create
a map of the different areas of your home based on the house layout. You can save this
map in the App. Up to 4 different maps can be saved.

- Map editing: You can split, merge or rename different areas (partitions) of the map.

2. Complete Cleaning Fig. 16

- Therobot will create a map based on its spatial scanning. It will divide each room into
square areas, cleaning first the edges of each area and then the interior in a zigzag
pattern until all zones are completed.

3. Room Cleaning Fig. 17
- Therobot will clean the rooms selected in the App.

Tips:

- "Map Saving Mode" must be activated in the App and a map must be saved before using
“Room Cleaning".

- "Room Cleaning" is for customising the cleaning area, not for isolating hazardous zones.
Remove any obstacles around the selected rooms.

4. Zone Cleaning Fig. 18
- Therobot will clean the zones drawn in the App.

Tips:
- "Zone Cleaning" is for customising the cleaning area, not for isolating hazardous zones.
Remove any obstacles within the drawn zones.

5. Pin& Go Fig. 19
- Specify a point on the map and the robot will automatically navigate to it.

6. Recharge and Resume Fig. 20
- When the battery is low during cleaning, the robot will automatically return to the
charging base to recharge. Once recharged, it will resume cleaning from where it left off.

Tips:
- Therobot will not resume cleaning if the “Do Not Disturb” mode is activated.
- Ifthe robot is manually recharged or relocated, it will not resume cleaning.

7. Restricted Areas Fig. 21
- Create "No-Go Zones", "No-Mop Zones" and "Virtual Walls" on the map to prevent the
robot from accessing certain areas or rooms. By default, the "No-Mop Zones" will only be

activated when the mop holder is installed.

concamso | 23
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Tips:

- Restricted areas can be created on a saved map or during map creation.

- Restricted areas are for customising the cleaning area, not for isolating hazardous zones.

- Ifthe robot is moved or significant changes occur in the house layout, the map may
become invalid and restricted areas may be lost.

8. Scheduled Cleaning Fig. 22
- Setcleaning schedules in the App. The robot will clean at the programmed times and

return to the charging base upon completion.

Tips:
- Therobot will not start the scheduled cleaning if the battery level is low.

4. WI-FI CONNECTIVITY AND MOBILE APP

Scan the following QR code to access the App download option and an instruction manual
explaining how to pair your product:
AT

5. CLEANING AND MAINTENANCE

5.1. Mixed tank

1. Press and hold the release button and remove the mixed water and dust tank. Fig. 23

Remove the mop holder and mop pad. Fig. 24

Wash and dry the mop pad. Fig. 25

Open the dust container and remove the pre-filter, filter and sponge filter. Fig. 26

Clean dust from the pre-filter using the cleaning brush. Gently tap the filter to remove

dust. Fig. 27

6. Wash the dust container and sponge filter with water. The filter cannot be washed. If it
accidentally gets wet, air dry before reuse. Fig. 28

7. Empty any remaining water from the water tank. Air dry the water tank, dust container
and sponge filter in a shaded area. Fig. 29

Ve wN

5.2. Main brush, side brushes, drive wheels and universal wheel

1. Pullthe release tabs to unlock the main brush cover, as shown in Fig. 30.
2. Lift the main brush to remove it. Fig. 31

3. Clean the main brush with the cleaning brush. Fig. 32

4. Clean the side brush with the cleaning brush. Fig. 33

24 | congamso
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Cleaning the drive wheels

1. Use the cleaning brush to remove hair and dirt from the drive wheels. Fig. 34

2. Ifadrive wheel becomes jammed, rotate its gear in the opposite direction so dirt falls
through the opening. Fig. 35

Cleaning the universal wheel
Use the cleaning brush to remove hair and dirt from the universal wheel. Fig. 36

5.3. Charging contacts
Clean the robot's charging contacts. Fig. 37
Clean the charging base contacts. Fig. 38

5.4.Fall-detection sensors and bumper
Clean the fall-detection sensors. Fig. 39
Clean the infrared sensor (IR sensor). Fig. 40
Useful tips:

The charging contacts and fall-detection sensors contain sensitive electronic components.
Use a dry cloth to clean them, never a damp cloth, to prevent water damage.

concamso | o5
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6. TROUBLESHOOTING
If the following conditions occur during use, the user can check and resolve them without
assistance:
No. Problem Possible cause Possible solution
1 The robot The router name and/or Configure the router network and
does not password are incorrect. make sure the router name and
connect to the password are correct.
App.
The network signal is out Make sure the robot is within the
of the robot's range. router's network signal range.
The robotis not in Make sure the robot is connected
configuration mode. to the power supply and turned on.
Press the Back Home button and the
Spot Cleaning button at the same
time for 3 seconds.
You have not selected The robot is not compatible with 5G
2.4GHz or 2.4/5GHz networks. Please select a 2.4GHz or
networks. 2.4/5GHz network.
You have downloaded the Scan the QR code or download the
wrong App. Cecotec App.
2 The map has It is possible to lose the Try to recover it by moving the robot
been lost. map if the robot is moved to the charging base. Find the saved
manually. map in the App's map storage and
press “use map" to recover it. If
the problem persists, restart the
mapping.
3 Itis not The robot does not The robot must start cleaning from
possible to start operating from the the charging base.
create maps in | charging base.
the App.
The robot has been moved | Do not move the robot during
during operation. operation.
The cleaning session is not | Allow the robot to return to the
complete. charging base after cleaning.
26 | CONGA M50
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4 The robot
does not
return to the
charging base.

The charging base is
incorrectly positioned.

Position the charging base correctly,
following the instructions in the
“Charging the robot" section.

The charging base is
unplugged or has been
moved.

Make sure the charging base is
turned on and do not move it during
cleaning.

The robot does not
start operating from the
charging base.

It is recommended that the robot
starts cleaning from the charging
base.

The path to the charging
base is blocked. For
example, the door to the
room where the charging
base is located is closed.

Keep the charging route clear.

5 The robot
returns to
the charging
base before
finishing
cleaning.

The room is too large and
the robot needs to return
to the base to recharge.

Activate Continuous Cleaning. Follow
the App instructions for more details.

There are areas that the
robot cannot access due to
furniture or obstacles.

Clear the area to be cleaned,
arranging furniture and small objects

properly.

6 The robot
does not
charge.

The charging base is not
connected to the power

supply.

Make sure that the charging base is
connected to the power supply and
the indicator light is on.

The robot's charging
contacts are not in contact
with those of the charging
base.

Make sure that the robot's charging
contacts connect with the base
contacts and that the START/

PAUSE button is flashing. Check if
the charging contacts on both the
robot and base are dirty. Clean these
parts as described in the "Charging
contacts” section.

The battery temperature is
too high or too low.

Itis recommended to charge and use
the robot at a temperature between
0°Cand 40 °C.

Extended periods of
inactivity can lead
to excessive battery
discharge.

Itis recommended to use the product
regularly. If you do not use it for a
long time and have issues charging
it, contact Cecotec's Official Technical
Support Service.
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7 Unusual The side brush and main Regular cleaning of the side brush,
noise during brush are entangled. The main brush, dust container, filter, etc.
cleaning. dust container and filter is recommended.
are clogged.
The robot is in full power Switch to standard mode.
mode.
8 The robot gets | The robot has become The robot will try several ways to

stuck during
cleaning and

entangled with an object
on the floor (power cables,

free itself. If unsuccessful, you must
remove the obstacles manually and

cleaning path,
cleaning path
deviation,
repetitive
cleaning

or lack of
cleaningin
small areas.
(If thereis a
large area
that has not
been cleaned,
the robot will
automatically

stops. curtains, carpet tassels, restart the robot.
etc.).
The robot may be stuck Place a physical barrier, or set a
under furniture. Virtual Wall in the App.

9 The following | The presence of cables, Please pick up objects scattered
issues may slippers and other objects on the floor, such as cables and
occur while on the floor hinders the slippers, before cleaning. If any
the robot robot's normal operation. area is left uncleaned, the robot will
is cleaning: clean the missed area automatically,
disordered please do not interfere (e.g. by

moving the robot or blocking its
path).

When climbing steps,
thresholds and door
frames, the robot's drive
wheel slips on the floor,
which can affect the
robot's perception of the
whole house layout.

It is recommended to close the door
and clean the area separately. After
cleaning, it will return to the starting
point. You can use it with complete
peace of mind.

Operation on recently
waxed and polished floors

It is recommended to wait for the
floor wax to dry before using it.

clean the or smooth tiles results in

missing area less traction between the

later). drive wheels and the floor.
Home layout prevents We recommend tidying up the home
the robot to access some to ensure that the robot can access
areas. and clean properly.
The distance sensoris dirty | Clean the distance sensor or remove
or covered. objects covering it.

28 | CONGA M50
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10 Thereis a dust | The dust container outletis | Remove the mixed tank and clean
leakage during | blocked. the dust container opening.
operation.

1 During use, The tank is not installed Make sure that the robot's tank fits
the robot's correctly. into place when installing it.
water tank
slips out of
place.

12 The drive The drive wheels are Rotate and press the drive wheels
wheels are obstructed by foreign to check if there are any foreign
blocked. objects. objects wrapped or stuck. If you

find anything, clean it up as soon
as possible. If the problem persists,
contact Cecotec's Official Technical
Support Service.

13 The robot The Scheduled Cleaning Reset the schedule.
does not start | function is cancelled.
automatic
cleaning at The robot has run out of Charge the robot.
the scheduled | battery.
time.

The Do Not Disturb mode is | In Do Not Disturb mode, the robot
activated. does not perform the scheduled
cleaning.

14 The robot The Do Not Disturb mode is | In Do Not Disturb mode, the robot
does not activated. does not perform Continuous
perform Cleaning.

Continuous

Cleaning. In the last cleaning Continuous Cleaning is not
session, the robot did not performed when the robot is
return to the charging base | manually placed or moved to
automatically. charging base.

If you are unable to solve these problems by following the above instructions, please contact
after-sales service.

7. COPYRIGHT

The intellectual property rights over the texts in this manual belong to CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. All rights reserved. The contents of this publication may not, in whole or
in part, be reproduced, stored in a retrieval system, transmitted, or distributed by any means
(electronic, mechanical, photocopying, recording or similar) without the prior authorization of

CECOTEC INNOVACIONES, S.L.
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8. SIMPLIFIED EU DECLARATION OF CONFORMITY

EUO1_14516 - Conga M50, is in conformity with the Radio Equipment Directive

c € Cecotec Innovations hereby declares that the robot vacuum cleaner, model
2014/53/EU.

The full text of the EU Declaration of Conformity can be found on the following website:

https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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1. PIECES ET COMPOSANTS

Img. 1

1.

Bouton Retour a la base

Capteur laser

Bouton de démarrage/pause :

Appui court : démarre ou met en pause le nettoyage
Appui long : allume ou éteint le robot
Capteur IR

Pare-chocs

Bouton de nettoyage localisé

Base de recharge

Connecteur DC

Contacts de charge

Img. 2

NV s WwN

Capteurs antichute

Roue omnidirectionnelle

Contacts de charge

Capteurs antichute

Brosse latérale

Bouton de libération de la brosse centrale
Brosse centrale

Roues motrices

Img. 3

Réservoir mixte
Support du tissu

Tissu

Entrée d'eau

Filtre de haute efficacité
Filtre-éponge

Préfiltre

Note
Les graphiques de ce manuel sont des représentations schématiques et peuvent ne pas
correspondre exactement a ceux du produit.
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2. AVANT UTILISATION

Ce robot aspirateur possede un emballage concu pour le protéger pendant son
transport. Sortez le robot aspirateur de sa boite. Rangez la boite d'origine et le reste

des éléments provenant de 'emballage dans un endroit slr pour éviter d'endommager
le robot aspirateur si vous devez le transporter a l'avenir. Si vous devez vous défaire de
l'emballage d'origine, assurez-vous de recycler tous les éléments correctement.
Assurez-vous que toutes les piéces et les composants sont inclus et en bon état. S'il
manque une piece, une partie, un accessoire ou que l'appareil ou ses accessoires ne sont
pas en bon état, veuillez contacter le Service Apres-Vente Officiel de Cecotec.

Contenu de la boite
Img. 4

1.

ONOU W N

Robot aspirateur

Base de recharge

Adaptateur de courant

Réservoir mixte, support du tissu et tissu
Brosse latérale

Brosse d'auto-nettoyage

Brosse mixte

Manuel d'instructions

Ne retirez pas le numéro de série du produit, afin de conserver un suivi correct de votre
produit en cas de probleme.

3. FONCTIONNEMENT

Attention

32

Vérifiez et préparez la zone a nettoyer afin de garantir un fonctionnement en toute
sécurité. Rangez les meubles et retirez les obstacles qui pourraient géner le nettoyage.
Retirez ou couvrez les objets bas qui se trouvent sur le sol et qui pourraient géner le
fonctionnement du robot, tels que les pese-personnes ou les socles de ventilateurs sur
pied.Img. 5

Si les tapis ont des franges, repliez-les et placez-les sous le tapis pour éviter qu'elles ne
s'emmeélent dans le robot.

Si le robot doit nettoyer a proximité d'escaliers ouverts ou de dénivelés, placez une

barriére de protection pour garantir votre sécurité et le bon fonctionnement de l'appareil.

Img. 6

Retirez de la zone de nettoyage tout objet susceptible de s'emmeéler dans le robot,
comme des cables d'alimentation, des cordes, etc. De plus, si la marche est trop haute, le
robot pourrait rester coincé. Img. 7
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Conseils utiles::

- La premiére fois que vous utilisez le robot, suivez-le pendant tout le cycle de nettoyage.
Cela vous permettra d'identifier et de résoudre les petits problémes initiaux et de vous
assurer que le robot nettoie sans interruption. Pendant que vous le suivez, veillez a ne
pas vous placer directement devant le robot.

3.1. Préparation
Avant d'utiliser l'appareil :

Retirez la bande de protection. Img. 8
Retirez le film protecteur. Img. 9
Installez la brosse latérale. Img. 10

3.2.Chargement du robot

- Placez la base de recharge sur le sol contre un mur.

- Assurez-vous qu'iln'y a pas d'escaliers, de dénivelés ou d'objets dans un rayon d'un
metre a gauche et a droite de la base, et de deux metres devant celle-ci. Img. 11

- Branchez la base.

- Evitez bexposition a la lumiere directe du soleil.

- Placez le robot sur la base de charge, en veillant a ce que les contacts de charge du robot
et de la base soient correctement connectés. Le robot émettra un bip et commencera a se
recharger. Pendant la recharge, le bouton Démarrage/Pause clignote en blanc. Lorsque la
recharge est terminée, le témoin blanc reste allumé.

- Pour la premiere utilisation, chargez compléetement le robot.

- Letemps de charge prend, approximativement, 4-5 heures.

Avertissement:

- Lorsde l'utilisation quotidienne, assurez-vous que le robot a bien retourné a sa base de
recharge et que celle-ci est branchée.

- Nettoyez régulierement les contacts de charge de la base pour garantir une charge
efficace.

- Sivous n'utilisez pas le robot pendant une période prolongée, chargez-le completement,
éteignez-le et rangez-le dans un endroit sec et ventilé.

- Sila batterie est trop déchargée ou n'est pas utilisée pendant une longue période, il est
possible que l'appareil ne puisse pas étre rechargé. Dans ce cas, contactez le Service
d'Assistance Technique officiel de Cecotec. N'essayez pas de démonter ou de réparer le
robot vous-méme.

3.3.Installation du réservoir mixte

Ouvrez le couvercle du réservoir d'eau et remplissez-le d'eau. Img. 12

2. Fermez le couvercle du réservoir d'eau. Assurez-vous que le couvercle est bien fermé et
qu'aucune partie n'est relevée. Img. 13

N
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3. Installez le support du tissu et le tissu. Img. 14
4. Insérez le réservoir mixte d'eau et de poussiere. Img. 15

Conseils utiles::

- Pour prolonger la durée de vie du réservoir d'eau, il est recommandé d'utiliser de l'eau
purifiée ou de l'eau douce.

- N'utilisez pas la fonction de nettoyage du sol sur les tapis.

- Apres le nettoyage, videz le réservoir d'eau et retirez le support du tissu.

- Lorsque le support du tissu est installé, le robot fonctionnera simultanément en mode
aspiration et en mode nettoyage du sol. La puissance d'aspiration sera automatiquement
réglée sur le niveau « silencieux » et ne pourra pas étre réglée manuellement.

- Lorsque le support du tissu n'est pas installé, le robot fonctionnera uniguement en mode
aspiration, sans nettoyer le sol.

- Ilest normal qu'une petite quantité d'eau reste dans le réservoir en raison des tests
effectués en usine.

3.4.Fonctionnement du robot

1. Commencer le nettoyage

- Appuyez sur le bouton Démarrage/Pause pendant 3 secondes pour allumer le robot.

- Avant le premier nettoyage, assurez-vous que le robot se trouve sur la base de charge et
qu'il est completement chargé.

- Appuyez brievement sur le bouton Démarrage/Pause pour lancer le nettoyage. Le robot
créera une carte de l'espace lors du premier nettoyage.

2. Démarrage/Pause

- Appuyez sur le bouton Démarrage/Pause pendant le fonctionnement pour mettre le
robot en pause.

3. Réactiver (Veille)

- Letémoin s'éteindra si le robot reste en pause pendant plus de 4 heures. Appuyez
longuement sur le bouton Démarrage/Pause pour l'activer a nouveau.

4. Nettoyage partiel (localisé)

- Appuyez sur le bouton Nettoyage localisé et le robot nettoiera une zone carrée de 1,5 m x

1,5 m centrée sur sa position.

5. Recharge (Retour a la base)
- Appuyez sur le bouton Retour a la base et le robot retournera a la base de recharge.

3.5. Fonctionnement de l'application et fonctions
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1. Gestion des cartes

- Avant de commencer a utiliser le robot, il est recommandé d'activer le « Mode
d'enregistrement des cartes » dans l'application pour profiter d'une expérience plus
avancée.

- Création de cartes : En sélectionnant le mode « Nettoyage complet », le robot
commencera le nettoyage depuis la base de recharge ety retournera une fois terminé.
Pendant ce processus, il créera une carte des différentes zones de votre maison
en fonction de la disposition de celle-ci. Vous pouvez enregistrer cette carte dans
'application. Il est possible d'enregistrer jusqu'a 4 cartes différentes.

- Edition de cartes : Vous pouvez diviser, fusionner ou renommer les différentes zones
(partitions) de la carte.

2. Nettoyage complet. Img. 16

- Lerobot créera une carte basée sur l'analyse de l'espace. IL divisera chaque piece en
zones carrées, en nettoyant d'abord les bords de chaque zone, puis lintérieur en zigzag,
jusgu'a ce que le nettoyage de toutes les zones soit terminé.

3. Nettoyage par piece. Img. 17

- Lerobot nettoiera les pieces sélectionnées dans l'application.

Conseils:

- llest nécessaire d'activer le « Mode d'enregistrement des cartes » dans l'application et de
sauvegarder une carte avant d'utiliser le « Nettoyage par piece ».

- Le« Nettoyage par piece » sert a personnaliser la zone de nettoyage, mais pas a
exclure les zones dangereuses. Retirez les obstacles qui se trouvent autour des pieces
sélectionnées.

4. Nettoyage par zone. Img. 18

- Lerobot nettoiera les zones dessinées dans l'application.

Conseils:

- Le« Nettoyage par zone » sert a personnaliser la zone de nettoyage, mais pas a exclure
les zones dangereuses. Retirez les obstacles qui se trouvent dans les zones dessinées.

5. Pin & Go (En un point) Img. 19

- Sélectionnez un point sur la carte et le robot s'y rendra automatiquement.

6. Reprise du nettoyage apreés recharge. Img. 20

Lorsque la batterie est faible pendant le nettoyage, le robot retourne automatiquement a
la base de recharge pour se recharger. Une fois rechargé, il reprendra le nettoyage la ou il
s'était arrété.
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Conseils:
- Lerobot ne reprendra pas le nettoyage si le mode « Ne pas déranger » est activé.
- Silerobot est rechargé manuellement ou déplacé, il ne reprendra pas le nettoyage.

7. Zones restreintes. Img. 21

- (Créez des « Zones restreintes », des « Zones sans nettoyage du sol » et des « Murs
virtuels » sur la carte pour empécher le robot d'accéder a certaines zones ou pieces. Par
défaut, les « Zones sans nettoyage du sol » ne seront activées que lorsque le support du
tissu est installé.

Conseils:

- Les zones restreintes peuvent étre créées sur une carte enregistrée ou lors de la création
de la carte.

- Les zones restreintes servent a personnaliser la zone de nettoyage, mais pas a exclure
les zones dangereuses.

- Silerobot est déplacé ou si des changements importants sont apportés a la disposition
de la maison, la carte peut devenir invalide et les zones restreintes peuvent étre perdues.

8. Programmer le nettoyage. Img. 22
- Définissez des horaires de nettoyage dans l'application. Le robot nettoiera aux heures

programmeées et retournera a la base de chargement lorsqu'il aura terminé.

Conseils:
- Lerobot ne commencera pas le nettoyage programmé si la batterie est faible.

4, CONNEXION WI-FI ET APPLICATION POUR SMARTPHONES

En scannant ce code QR, vous pourrez télécharger l'application et le manuel expliquant
comment connecter votre produit :

e 82 )
5. NETTOYAGE ET ENTRETIEN

5.1. Réservoir mixte

1. Appuyez longuement sur le bouton de déverrouillage et retirez le réservoir mixte d'eau et
de poussiere. Img. 23

2. Retirez le support du tissu et le tissu. Img. 24
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3. Lavez et séchez le tissu. Img. 25
Ouvrez le réservoir a poussiere et retirez le pré-filtre, le filtre et le filtre-éponge. Img. 26

5. Nettoyez la poussiere du pré-filtre a l'aide de la brosse de nettoyage. Frappez doucement
le filtre pour éliminer la poussiere. Img. 27

6. Rincez le réservoir a poussiere et le filtre en éponge a l'eau. Le filtre ne peut pas étre lavé.
S'il est accidentellement mouillé, séchez-le a l'air avant de le réutiliser. Img. 28

7. Videz l'eau restante du réservoir d'eau. Séchez a l'air libre le réservoir d'eau, le réservoir
de poussiere et le filtre-éponge dans un endroit ombragé. Img. 29

5.2.Brosse centrale, brosses latérales, roues motrices et roue universelle

1. Tirez sur les languettes de déverrouillage pour déverrouiller le couvercle de la brosse
centrale, comme indiqué a l'image 30.

2. Soulevez la brosse centrale pour la retirer. Img. 31

3. Nettoyez la brosse centrale avec la brosse de nettoyage. Img. 32

4. Nettoyez la brosse latérale avec la brosse de nettoyage. Img. 33

Nettoyage des roues motrices

1. Utilisez la brosse de nettoyage pour enlever les cheveux ou poils et la saleté des roues
motrices. Img. 34

2. Siune roue motrice se bloque, tournez son engrenage dans le sens inverse pour que la
saleté tombe par l'ouverture. Img. 35

Nettoyage de la roue universelle
Utilisez la brosse de nettoyage pour enlever les cheveux ou poils et la saleté de la roue. Img.
36

5.3. Contacts de charge
Nettoyez les contacts de charge du robot. Img. 37
Nettoyez les contacts de charge de la base de charge. Img. 38

5.4.Capteurs antichute et pare-chocs
Nettoyez les capteurs antichute. Img. 39
Nettoyez le capteur infrarouge (capteur IR). Img. 40

Conseils utiles :
Les contacts de charge et les capteurs anti-chute contiennent des composants électroniques

sensibles. Utilisez un chiffon sec pour les nettoyer, jamais un chiffon humide, afin d'éviter
tout dommage causé par l'eau.
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6. RESOLUTION DE PROBLEMES

Si les conditions suivantes se présentent lors de l'utilisation de l'appareil, l'utilisateur peut les
vérifier et les résoudre sans aide :

No

Probléeme

Cause possible

Possible solution

Le robot ne se
connecte pas a
l'application.

Le nom et/ou le mot
de passe du router
sontincorrects.

Configurez le réseau du routeur et
assurez-vous que le nom et le mot de
passe du routeur sont corrects.

Le robot n'est pas
dans la zone de
couverture du signal
réseau du routeur.

Assurez-vous que le robot se trouve dans
la zone de couverture du signal réseau du
routeur.

Le robot n'est pas en
mode configuration.

Assurez-vous que le robot est branché
et allumé. Appuyez simultanément sur le
bouton Retour a la base et sur le bouton
Nettoyage localisé pendant 3 secondes.

Vous n'avez pas
sélectionné un
réseau de 2.4 GHz ou
de 2.4/5 GHz.

Actuellement, le robot n'est pas
compatible avec les réseaux 5G. Veuillez
choisir un réseau de 2.4 GHz ou de 2.4/5
GHz.

Vous avez téléchargé
la mauvaise
application.

Scannez le code QR ou téléchargez
l'application Cecotec.

La carte n'a pas
été enregistrée.

La carte peut
étre perdue si le
robot est déplacé
manuellement.

Essayez de la récupérer en déplacant

le robot vers la base de recharge.
Recherchez la carte enregistrée dans
l'application et appuyez sur « utiliser la
carte » pour la récupérer. Si le probleme
persiste apres avoir essayé ces solutions,
veuillez réinitialiser la cartographie.

38
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ILn'est pas
possible de créer
des cartes dans
'application.

Le robot ne démarre
pas depuis la base
de chargement.

Le robot doit démarrer le nettoyage
depuis la base de recharge.

Le robot a été
déplacé pendant
gu'ilfonctionnait.

Ne déplacez pas le robot pendant qu'il
fonctionne.

Le nettoyage n'est
pas terminé.

Laissez le robot retourner a sa base de
recharge une fois le nettoyage terminé.

ILne retourne
pas a sa base de
recharge.

La base de recharge
est mal placée.

Placez la base de recharge correctement,
en suivant les instructions de la section «
Recharge du robot ».

La base de recharge
est déconnectée ou
a été déplacée.

Assurez-vous que la base de recharge est
allumée et ne la déplacez pas pendant le
nettoyage.

Le robot ne démarre
pas depuis la base
de recharge.

ILest recommandé que le robot
commence a nettoyer a partir de la base
de recharge.

Le trajet vers la base
de recharge est
bloqué. Par exemple,
la porte de la piece
ou se trouve la base
de recharge est
fermée.

Veillez a ce que l'itinéraire vers la base de
recharge soit dégagé.

Le robot retourne
a sa base de
charge avant
d'avoir terminé le
nettoyage.

La piece est trop
grande et le robot
doit retourner a
la base pour se
recharger.

Activez le nettoyage en continu. Suivez
les instructions de l'application pour plus
de détails.

Certaines zones sont
inaccessibles en
raison de meubles
ou d'obstacles.

Veuillez dégager la zone a nettoyer en
rangeant les meubles et les petits objets.

A01_EUO01_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 39
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Le robot ne se
recharge pas.

La base de recharge
n'est pas connectée
a l'alimentation
électrique.

Assurez-vous que la base de recharge est
branchée et que le témoin est allumé.

Les contacts de
charge du robot ne
sont pas en contact
avec ceux de la base
de charge.

Assurez-vous que les contacts de charge
du robot sont bien connectés a ceux

de la base de charge et que le bouton
Démarrage/Pause clignote. Vérifiez si les
contacts de charge du robot et de la base
de charge sont sales. Nettoyez ces pieces
comme indiqué dans la section « Contacts
de charge ».

La température de
la batterie est trop
élevée ou trop basse.

ILest recommandé de charger et d'utiliser
le robot a une température comprise
entre 0 °Cet 40 °C.

De longues périodes
d'inactivité peuvent
entrainer une
décharge excessive
de la batterie.

ILest recommandé d'utiliser l'appareil
régulierement. Si vous ne l'utilisez pas
pendant une longue période et que vous
avez des problémes pour le recharger,
veuillez contacter le Service d'Assistance
Technique officiel de Cecotec.

Bruit anormal
pendant le
nettoyage.

La brosse latérale et
la brosse principale
sont emmeélées. Le
réservoir a poussiere
et le filtre sont
obstrués.

Ilest recommandé de nettoyer
régulierement la brosse latérale, la
brosse centrale, le réservoir a poussiere,
le filtre, etc.

Le robot est en mode
puissance maximale.

Passez en mode standard.

Le robot reste
bloqué pendant
le nettoyage et

Le robot s'est
emmeélé dans un
objet au sol (cables

Le robot essaiera de différentes
manieres de se libérer. S'iLn'y parvient
pas, vous devrez retirer les obstacles

s'arréte. électriques, rideaux, manuellement et redémarrer le robot.
franges de tapis,
etc.).
ILest possible que Veuillez installer une barriere
le robot soit coincé physique ou définir un mur virtuel dans
sous un meuble. l'application.
| CONGA M50
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Les problemes
suivants peuvent
survenir pendant
que le robot
nettoie : parcours
de nettoyage
désordonné,
déviation du
parcours de
nettoyage,
nettoyage
répétitif ou
absence de
nettoyage dans
les petites zones.
(Siune grande
zone n'a pas

été nettoyée
temporairement,
le robot nettoiera
automatiquement
la zone
manquante).

La présence de
cables, de chaussons
et d'autres objets
sur le solempéche le
robot de fonctionner
normalement.

Veuillez ramasser les objets éparpillés
sur le sol, tels que les cables et les
chaussons, avant de démarrer le
nettoyage. Si une zone n'est pas nettoyée,
le robot la nettoiera automatiquement.
N'intervenez pas (par exemple, en
déplacant le robot ou en bloquant sa
trajectoire).

Lorsque le robot
monte des marches,
des seuils et des
plinthes, la roue
motrice du robot
glisse sur le sol, ce
qui peut affecter la
perception qu'ila
de l'environnement
dans toute la
maison.

Ilest recommandé de fermer la porte
de la zone et de nettoyer celle-ci
séparément. Apres le nettoyage, il
reviendra au point de départ. Vous
pouvez l'utiliser en toute tranquillité.

Le fonctionnement
sur des sols
fraichement cirés
et polis ou sur des
carreaux lisses
réduit la friction
entre les roues
motrices et le sol.

ILest recommandé d'attendre que la cire
du sol soit seche avant de l'utiliser.

En raison des
caractéristiques de
chaque maison, le
robot ne peut pas
accéder a certaines
zones.

Ilest recommandé de ranger votre
maison afin que le robot puisse y accéder
et nettoyer correctement.

Le capteur de
distance est sale ou
obstrué.

Nettoyez le capteur de distance ou retirez
les objets qui le recouvrent.
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10 Pendant le La sortie du Retirez le compartiment 2 en 1 et
fonctionnement, réservoir a poussiere | nettoyez l'ouverture du réservoir a
de la poussiere est bloguée. poussiére.
s'échappe.

n Pendant Le réservoir Assurez-vous que le réservoir du robot
l'utilisation, le n'est pas installé est bien en place lors de linstallation.
réservoir d'eau du | correctement.
robot se détache.

12 Les roues Les roues motrices Tournez et appuyez sur les roues
motrices sont sont obstruées par motrices pour voir si un objet étranger
bloguées. des objets étrangers. | s'est enroulé ou coincé. Sivous trouvez

quelque chose, nettoyez-le dés que
possible. Si le probleme persiste,
veuillez contacter le Service d'Assistance
Technique officiel de Cecotec.

13 Le robot ne La fonction de Réinitialisez la programmation.
démarre pas programmation
le nettoyage horaire est
automatique désactivée.

a l'heure
programmee. La batterie du robot Rechargez le robot.
est déchargée.
Le robot est en mode | En mode Ne pas déranger, le robot
Ne pas déranger. n'effectue pas le nettoyage programmé.

14 Le robot Le robot est en mode | Lorsque le mode Ne pas déranger
n'effectue pas Ne pas déranger. est activé, le robot n'effectue pas le
de nettoyage nettoyage continu.
continu.

Lors du dernier Le nettoyage continu ne s'effectue pas
cycle, le robot lorsque vous placez manuellement le
n'est pas retourné robot ou que vous le déplacez vers la
automatiquement a base de recharge.

la base de recharge.

Sivous ne parvenez pas a résoudre les problemes en suivant les instructions ci-dessus,
veuillez contacter le Service d'Assistance Technique officiel de Cecotec.
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7. COPYRIGHT

Les droits de propriété intellectuelle des textes de ce manuel appartiennent a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Tous droits réservés. Le contenu de cette publication ne peut étre,

en totalité ou en partie, reproduit, stocké dans un systeme de récupération de données,
transmis ou distribué par quelque moyen que ce soit (électronique, mécanique, photocopie,
enregistrement ou similaire) sans l'autorisation préalable de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

8. DECLARATION DE CONFORMITE SIMPLIFIEE DE LUE

Par la présente, Cecotec Innovaciones déclare que ce robot aspirateur, modele
EUOT_114516 - Conga M50 est conforme a la directive 2014/53/UE sur les
équipements radioélectriques.

Le texte intégral de la déclaration de conformité de 'UE peut étre consulté sur le site web
suivant:

https://www.storececotec.fr/fr/information/declaration-of-conformity
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1. TEILE UND KOMPONENTEN

Abb. 1

1. Schaltflache "Home

2. Laser-Sensor

3. START/PAUSE-Taste:

- Kurzer Druck: Startet oder unterbricht den Reinigungsvorgang
- Langer Druck: Schaltet den Roboter ein oder aus.
IR-Sensor

Stofdstange

Taste flr die lokale Reinigung

Ladestation

Gleichstromanschluss

Kontakte zum Aufladen

L N U A

Abb. 2

Anti-Fall-Sensoren
Omnidirektionales Rad

Kontakte zum Aufladen
Anti-Fall-Sensoren

Seitenblrste

Mittlere Blrstenentriegelungstaste
Zentrale Burste

Antrieb Rader

© N LA WDNR

Abb. 3

Gemischte Einlage
Moppstander

Mopp

Wasserzulauf
Hocheffizienter Filter
Schwamm-Filter
Vorfilter

N UkAEWDNR

Hinweis
Die Grafiken in diesem Handbuch sind schematische Darstellungen und stimmen
moglicherweise nicht genau mit dem Produkt Uberein.
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2.VOR GEBRAUCH

- Dieser Staubsaugerroboter ist so verpackt, dass er beim Transport geschitzt ist.
Nehmen Sie den Staubsaugerroboter aus seinem Karton. Sie kénnen den Originalkarton
und die anderen Verpackungselemente an einem sicheren Ort aufbewahren, um
eine Beschadigung des Staubsaugerroboters zu vermeiden, falls Sie ihn in Zukunft
transportieren missen. Wenn Sie die Originalverpackung entsorgen mochten, achten Sie
darauf, dass alle Teile ordnungsgemafs recycelt werden.

- Vergewissern Sie sich, dass alle Teile und Komponenten vorhanden und in gutem Zustand
sind. Sollte eines der Teile fehlen oder nicht in gutem Zustand sein, wenden Sie sich bitte
umgehend an den offiziellen technischen Kundendienst von Cecotec.

Inhalt der Box

Abb. 4

Staubsaugerroboter

Ladestation

Netzadapter

Gemischter Tank, Mopp und Mopphalter
Seitenblirste

Selbstreinigende Blrste

Blrste misto

Gebrauchsanweisung

O N ULAEWN R

Entfernen Sie nicht die Seriennummer des Produkts, um eine korrekte Rickverfolgbarkeit
Ihres Gerats im Falle eines Hilfeersuchens zu gewahrleisten.

3. BETRIEB

Vorsichtsmaf3nahmen:

- Uberpriifen Sie den zu reinigenden Bereich und bereiten Sie ihn vor, um einen sicheren
Betrieb zu gewahrleisten. Stellen Sie Mobel auf und entfernen Sie Hindernisse, die die
Reinigung behindern kénnten.

- Entfernen oder verdecken Sie niedrige Gegenstande auf dem Boden, die den
Betrieb des Roboters beeintrachtigen kdnnten, wie z. B. Personenwaagen oder
Bodenventilatorstander. Abb. 5

- Wenn es Teppichfransen gibt, falten Sie die Kante und legen Sie sie unter den Teppich,
damit sie sich nicht im Roboter verheddern kénnen.

- Wenn der Roboter in der Nahe von offenen Treppen oder Abhangen reinigen soll, muss
eine Schutzbarriere angebracht werden, um die Sicherheit und den ordnungsgemafien
Betrieb zu gewahrleisten. Abb. 6
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- Entfernen Sie aus dem Reinigungsbereich alle Gegenstande, die sich im Roboter
verfangen kénnten, wie z. B. Stromkabel, Seile usw. Wenn die Stufe zu hoch ist, kann der
Roboter stecken bleiben. Abb. 7

Nutzliche Tipps:

- Wenn Sie den Roboter zum ersten Mal benutzen, sollten Sie ihn wahrend des gesamten
Reinigungszyklus begleiten. So kénnen Sie kleinere Kinderkrankheiten erkennen und
beheben und sicherstellen, dass der Roboter ohne Unterbrechung reinigt. Achten Sie
darauf, dass Sie nicht direkt vor dem Roboter stehen.

3.1. Vorbereitung
Vor der Verwendung des Produkts:

Entfernen Sie den Schutzstreifen. Abb. 8
Entfernen Sie die Schutzfolie. Abb. 9
Bringen Sie die Seitenburste an. Abb. 10

3.2. Roboter laden

- Stellen Sie die Ladestation auf den Boden und an eine Wand.

- Vergewissern Sie sich, dass sich im Umkreis von T m links und rechts vom Sockelund 2 m
davor keine Treppen, Gefalle oder Gegenstande befinden. Abb. 11

- Schliefsen Sie den Sockel an die Steckdose an.

- Direkte Sonnenbestrahlung ist zu vermeiden.

- Stellen Sie den Roboter auf die Ladestation und vergewissern Sie sich, dass die
Ladekontakte am Roboter und an der Station richtig angeschlossen sind. Der Roboter gibt
einen Piepton ab und beginnt mit dem Aufladen. Wahrend des Ladevorgangs blinkt die
START/PAUSE-Taste und ein weifdes Licht blinkt. Wenn der Ladevorgang abgeschlossen
ist, leuchtet das weifde Licht konstant.

- Laden Sie den Roboter vor der ersten Benutzung vollstandig auf.

- Die Ladezeit betragt etwa 4-5 Stunden.

Wichtige Hinweise:

- Stellen Sie wahrend des taglichen Gebrauchs sicher, dass der Roboter in die Ladestation
zurlickgebracht wird und die Ladestation mit dem Stromnetz verbunden ist.

- Reinigen Sie regelmafig die Ladekontakte der Basis, um einen effizienten Ladevorgang zu
gewahrleisten.

- Wenn Sie den Roboter tber einen langeren Zeitraum nicht benutzen, laden Sie ihn
vollstandig auf, schalten Sie ihn aus und lagern Sie ihn an einem trockenen und
belufteten Ort.

- Wenn der Akku zu stark entladen ist oder Uber einen langeren Zeitraum nicht benutzt
wird, kann das Produkt méglicherweise nicht wieder aufgeladen werden. Wenden Sie sich
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in diesem Fall bitte an das offizielle Cecotec-Servicezentrum. Versuchen Sie nicht, den
Roboter selbst zu zerlegen oder zu reparieren.

3.3. Installation des gemischten Repositorys
Offnen Sie den Deckel des Wassertanks und fiillen Sie ihn mit Wasser. Abb. 12
Schlief3en Sie den Deckel des Wassertanks. Vergewissern Sie sich, dass der Deckel fest
verschlossen ist und keine erhabenen Teile vorhanden sind. Abb. 13

3. Montieren Sie den Mopphalter und den Mopp. Abb. 14

4. Setzen Sie den Mischwasser- und Pulverbehalter ein. Abb. 15

Nutzliche Tipps:

- Umdie Lebensdauer des Wassertanks zu verlangern, wird empfohlen, gereinigtes
Wasser oder weiches Wasser zu verwenden.

- Verwenden Sie die Schrubbfunktion nicht auf Teppichen.

- Leeren Sie nach dem Wischen den Wassertank und nehmen Sie den Mopphalter ab.

- Wenn der Moppstander installiert ist, arbeitet der Roboter im gleichzeitigen Saug- und
Wischmodus. Die Saugleistung wird automatisch auf die Stufe “leise” eingestellt und
kann nicht manuell angepasst werden.

- Wenn der Mopphalter nicht installiert ist, arbeitet der Roboter nur im Saugmodus, ohne
zu wischen.

- Esistnormal, dass aufgrund der werksseitigen Priifung eine kleine Menge Wasser im
Tank verbleibt.

3.4. Betrieb des Roboters

1. Beginn der Aufraumarbeiten

- Drucken Sie die Taste START/PAUSE und halten Sie sie 3 Sekunden lang gedrlickt, um den
Roboter einzuschalten.

- Vergewissern Sie sich vor der ersten Reinigung, dass der Roboter auf der Ladestation
steht und vollstandig aufgeladen ist.

- Driicken Sie kurz die Taste START/PAUSE, um die Reinigung zu starten. Bei der ersten
Reinigung erstellt der Roboter eine Karte der Umgebung.

2. Start/Pause
- Dricken Sie die Taste START/PAUSE wahrend des Betriebs, um den Roboter anzuhalten.

3. Reaktivieren (Erwachen)
- Die Kontrollleuchte erlischt, wenn der Roboter mehr als 4 Stunden lang pausiert hat.
Halten Sie die Taste START/PAUSE gedriickt, um sie wieder zu aktivieren.
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4. Teilweise Reinigung (lokalisiert)
- Drucken Sie die Taste Spot Clean und der Roboter reinigt einen quadratischen Bereich von
1,5m x 1,5 min der Mitte seiner Position.

5. Aufladen (Zuriick zur Basis)
- Dricken Sie die Ladetaste und der Roboter kehrt zur Ladestation zurtck.

3.

w

. Arbeitsweise und Funktionen der App

1. Kartenverwaltung

- Bevor Sie den Roboter einsetzen, sollten Sie den “Kartenspeichermodus” in der
Anwendung aktivieren, um eine bessere Erfahrung zu machen.

- Kartenerstellung: Wenn Sie den Modus “Vollstandige Reinigung"” auswahlen, beginnt
der Roboter mit der Reinigung an der Ladestation und kehrt am Ende dorthin zurck.
Wahrend dieses Prozesses erstellt er eine Karte der verschiedenen Bereiche Ihres Hauses
entsprechend dem Grundriss des Hauses. Sie kdnnen diese Karte in der App speichern. Es
kdénnen bis zu 4 verschiedene Karten gespeichert werden.

- Map-Bearbeitung: Sie kénnen die verschiedenen Bereiche (Partitionen) der Map teilen,
zusammenfihren oder umbenennen.

2. Vollstandige Reinigung Abb. 16

- Der Roboter erstellt auf der Grundlage seines Scans des Raums eine Karte. Er unterteilt
jeden Raum in quadratische Bereiche und reinigt zuerst die Rander jedes Bereichs und
dann das Innere in einem Zick-Zack-Muster, bis alle Bereiche gereinigt sind.

3. Zimmerreinigung Abb. 17
- Der Roboter reinigt die in der App ausgewahlten Raume.

Ratschlage:

- Esist notwendig, den "Kartenspeichermodus” in der Anwendung zu aktivieren und eine
Karte zu speichern, bevor Sie "Raumreinigung” verwenden.

- Raumreinigung” wird verwendet, um den Reinigungsbereich anzupassen, aber nicht,
um gefahrliche Bereiche zu isolieren. Entfernen Sie alle Hindernisse rund um die
ausgewahlten Raume.

4. Zonenreinigung Abb. 18
- Der Roboter reinigt die auf der Anwendung eingezeichneten Bereiche.

Ratschlage:
- Die "Zonenreinigung” wird verwendet, um den Reinigungsbereich anzupassen, aber nicht,

um gefahrliche Bereiche zu isolieren. Entfernen Sie alle Hindernisse, die sich innerhalb
der eingezeichneten Zonen befinden kénnten.
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5. Pin & Go (zu einem Punkt gehen) Abb. 19
- Geben Sie einen Punkt auf der Karte an, und der Roboter wird automatisch dorthin
navigieren.

6. Wiederaufnahme der Reinigung nach dem Nachladen Abb. 20

- Wenn der Akku wahrend der Reinigung leer ist, kehrt der Roboter automatisch zur
Ladestation zuriick, um sich aufzuladen. Sobald er aufgeladen ist, setzt er die Reinigung
dort fort, wo er aufgehort hat.

Ratschlage:

- Der Roboter nimmt die Reinigung nicht wieder auf, wenn der Modus "Bitte nicht stéren”
aktiviert ist.

- Wenn der Roboter manuell umgeladen oder bewegt wird, nimmt er die Reinigung nicht
wieder auf.

7. Sperrgebiete Abb. 21

- Erstellen Sie "Wischfreie Zonen", "Wischfreie Zonen" und "Virtuelle Wande" auf der
Karte, um den Roboter am Zugang zu bestimmten Bereichen oder Raumen zu hindern.
Standardmafdig werden “Nicht wischbare Zonen" nur aktiviert, wenn der Moppstander
installiert ist.

Ratschlage:

- Sperrgebiete kdnnen in einer gespeicherten Karte oder wahrend der Kartenerstellung
erstellt werden.

- Sperrzonen dienen der Personalisierung des Reinigungsbereichs, nicht aber der
Isolierung von Gefahrenbereichen.

- Wenn der Roboter umgestellt wird oder sich der Grundriss des Hauses wesentlich andert,
kann die Karte ungliltig werden und Sperrgebiete konnen verloren gehen.

8. Zeitplan fiir die Reinigung Abb. 22
- Legen Siein der App Reinigungszeitplane fest. Der Roboter reinigt zu den geplanten

Zeiten und kehrt nach der Reinigung zur Ladestation zurlck.

Ratschlage:
- Der Roboter beginnt nicht mit der geplanten Reinigung, wenn die Batterie schwach ist.

4. WI-FI-KONNEKTIVITAT UND MOBILE ANWENDUNG

Wenn Sie den folgenden QR-Code scannen, erhalten Sie Zugang zur Download-Option der
App und zu einer Anleitung, die erklart, wie Sie Ihr Produkt verknipfen:
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5. REINIGUNG UND WARTUNG

5.1. Gemischte Ablagerung

1. Halten Sie die Entriegelungstaste gedruckt und nehmen Sie den Mischwasser- und
Pulverbehalter heraus. Abb. 23

2. Entfernen Sie den Mopphalter und den Mopp. Abb. 24

3. Waschen und trocknen Sie den Mopp. Abb. 25

4. Offnen Sie den Staubbehalter und nehmen Sie den Vorfilter, den Filter und den
Schwammfilter heraus. Abb. 26

5. Reinigen Sie den Vorfilter mit der Reinigungsburste von Staub. Klopfen Sie vorsichtig auf
den Filter, um den Staub zu entfernen. Abb. 27

6. Waschen Sie den Staubbehalter und den Schwammfilter mit Wasser aus. Der Filter kann
nicht gewaschen werden. Wenn er versehentlich nass geworden ist, lassen Sie ihn an der
Luft trocknen, bevor Sie ihn wieder verwenden. Abb. 28

7. Leeren Sie das restliche Wasser aus dem Wassertank aus. Lassen Sie den \Wassertank,
den Staubbehalter und den Schwammfilter an einem schattigen Ort an der Luft trocknen.
Abb. 29

5.2. Zentralbiirste, Seitenbiirsten, Antriebsrader und Universalrad

1.  Ziehen Sie an den Entriegelungslaschen, um die mittlere Blirstenabdeckung zu
entriegeln, wie in Abbildung 30 dargestellt.

2. Heben Sie die mittlere Birste an, um sie zu entfernen. Abb. 31

Reinigen Sie die mittlere Blrste mit der ReinigungsbUirste.Abb. 32

4.  Reinigen Sie die Seitenburste mit der Reinigungsblirste. Abb. 33

w

Reinigung der Antriebsrader

1. Verwenden Sie die Reinigungsbuirste, um Haare und Schmutz von den Antriebsradern zu
entfernen. Abb. 34

2. Wenn ein Antriebsrad klemmt, drehen Sie sein Zahnrad in die entgegengesetzte
Richtung, damit der Schmutz durch die Offnung fallen kann. Abb. 35

Reinigung des Universalrads
Verwenden Sie die Reinigungsbiirste, um Haare und Schmutz vom Universalrad zu entfernen.
Abb. 36

5.3. Lastkontakte

Reinigen Sie die Ladekontakte des Roboters. Abb. 37
Reinigen Sie die Ladekontakte der Ladestation. Abb. 38
5.4. Sturzsensoren und StoR3dampfer

Reinigen Sie die Absturzsicherungssensoren. Abb. 39
Reinigen Sie den Infrarotsensor (IR-Sensor). Abb. 40
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Nitzliche Tipps:

Die Ladekontakte und der Tropfschutzsensor enthalten empfindliche elektronische
Bauteile. Reinigen Sie sie mit einem trockenen Tuch, niemals mit einem feuchten Tuch, um
Wasserschaden zu vermeiden.

6. PROBLEMLOSUNG

Wenn die folgenden Bedingungen wahrend der Verwendung des Produkts auftreten, kann der
Benutzer sie ohne Hilfe Uberpriifen und beheben:

NEIN. Problem Mogliche Ursache Mogliche Losung

1 Der Roboter Der Routername und/oder das | Konfigurieren Sie das
verbindet sich nicht | Passwort sind falsch. Routernetzwerk und
mit der APP. vergewissern Sie sich, dass

der Routername und das
Passwort korrekt sind.

Der Roboter befindet sich Vergewissern Sie sich,
nicht in der Reichweite des dass sich der Roboter
Netzwerksignals des Routers. in Reichweite des

Netzwerksignals des
Routers befindet.

Der Roboter befindet sich nicht | Vergewissern Sie sich,

im Konfigurationsmodus. dass der Roboter an das
Stromnetz angeschlossen
und eingeschaltet ist.
Druicken Sie die Back
Home-Taste und die Spot
Clean-Taste gleichzeitig fir 3

Sekunden.
Sie haben weder ein Derzeit unterstitzt der
2,4-GHz-Netz noch ein Roboter keine 5G-Netze.

2,4/5-GHz-Netz ausgewahlt. Bitte wahlen Sie ein 2,4GHz-
oder 2,4/5GHz-Netz.

Sie haben die falsche APP Scannen Sie den QR-Code
heruntergeladen. oder laden Sie die Cecotec
App herunter.

concamso | 5

AO1_EUO1_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 51 @ 29/4/25 9:04



DEUTSCH
2 Die Karte ist Es ist moglich, dass die Karte Versuchen Sie, sie
verloren gegangen. verloren geht, wenn der abzurufen, indem Sie den

Roboter manuell bewegt wird. Roboter zur Ladestation
bewegen. Suchen Sie nach
der gespeicherten Karte
im APP-Kartenspeicher
und driicken Sie “Karte
verwenden', um sie
abzurufen. Wenn das
Problem nach dem
Ausprobieren dieser
Losungen weiterhin
besteht, starten Sie bitte die
Kartierung neu.

3 Es ist nicht moglich, | Der Roboter kann nicht von Der Roboter sollte mit
Karten in der APP zu | der Ladestation aus in Betrieb der Reinigung von der
erstellen. genommen werden. Ladestation aus beginnen.

Der Roboter hat sich wahrend Bewegen Sie den Roboter

des Betriebs bewegt. nicht, wahrend er in Betrieb
ist.

Die Aufraumarbeiten sind noch | Lassen Sie den Roboter

nicht abgeschlossen. nach der Reinigung in die
Ladestation zurtickkehren.

4 Es kehrt nicht in die Die Ladestation ist falsch Positionieren Sie die

Ladestation zurlick. positioniert. Ladestation richtig, indem

Sie die Anweisungen im
Abschnitt "Aufladen des
Roboters” befolgen.

Die Ladestation ist nicht Stellen Sie sicher, dass die

angeschlossen oder wurde Ladestation eingeschaltet

bewegt. ist, und bewegen Sie sie
wahrend der Reinigung nicht.

Der Roboter startet nicht von Es wird empfohlen, dass der

der Ladestation aus. Roboter die Reinigung von
der Ladestation aus startet.

Der Weg zur Ladestation ist Halten Sie den Ladeweg frei.

versperrt. Zum Beispiel ist

die Tur zu dem Raum, in dem

sich die Ladestation befindet,

geschlossen.
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5 Der Roboter kehrt
zur Ladestation
zuruck, bevor

die Reinigung

abgeschlossen ist.

Der Raum ist zu grofd und
der Roboter muss zur Basis
zurlickkehren, um sich
aufzuladen.

Aktivieren Sie die
kontinuierliche Reinigung.
Folgen Sie den Anweisungen
in der App fur weitere
Details.

Es gibt Bereiche, die der
Roboter aufgrund von Mobeln
oder Hindernissen nicht
erreichen kann.

Raumen Sie den zu
reinigenden Bereich ab
und stellen Sie Mébel und
Kleinteile an ihren Platz.

6 Der Roboter ladt
nicht auf.

Die Ladestation ist nicht an das
Stromnetz angeschlossen.

Vergewissern Sie sich, dass
die Ladestation an das
Stromnetz angeschlossen ist
und die Anzeige leuchtet.

Die Ladekontakte des Roboters
sind nicht mit denen der
Ladestation in Kontakt.

Vergewissern Sie sich,
dass die Ladekontakte des
Roboters mit der Ladestation
verbunden sind und dass
die Taste START/PAUSE
blinkt. Priifen Sie, ob die
Ladekontakte des Roboters
und der Ladestation
verschmutzt sind. Reinigen
Sie diese Teile wie im
Abschnitt “Ladekontakte”
beschrieben.

Die Batterietemperatur ist zu
hoch oder zu niedrig.

Es wird empfohlen,

den Roboter bei einer
Temperatur zwischen 0°C
und 40°C aufzuladen und zu
verwenden.

Langere Zeiten der Inaktivitat
kdnnen zu einer Ubermafdigen
Entladung der Batterie flihren.

Es wird empfohlen, das
Produkt regelmafiig zu
benutzen. Wenn Sie es tber
einen langeren Zeitraum
nicht benutzen und
Probleme beim Aufladen
haben, wenden Sie sich
bitte an den offiziellen
technischen Kundendienst
von Cecotec.
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7 Ungewohnliche
Gerausche wahrend
der Reinigung.

Seitenblrste und Hauptburste
sind verwickelt. Staubbehalter
und Filter sind verstopft.

Es wird empfohlen, die
Seitenblrste, die mittlere
Blrste, den Staubbehalter,
den Filter usw. regelmafiig
zu reinigen.

Der Roboter befindet sich im
Volllastmodus.

Wechseln Sie in den
Standardmodus.

8 Der Roboter bleibt
wahrend der
Reinigung stecken

Der Roboter hat sich in einem
Gegenstand auf dem Boden
verfangen (Stromkabel,

Der Roboter versucht auf
verschiedene \Weise, sich
zu befreien. Wenn dies

und halt an. Vorhange, Teppichfransen nicht gelingt, muss er

usw.). die Hindernisse manuell
entfernen und den Roboter
neu starten.

Der Roboter kann unter einem Bitte stellen Sie eine

Mobelstlick stecken bleiben. physische Barriere auf, oder
setzen Sie ein virtuelles Limit
in der App.
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Wahrend der
Reinigung durch
den Roboter
koénnen folgende

Probleme auftreten:

unordentlicher
Reinigungspfad,
Abweichung vom
Reinigungspfad,
wiederholte
Reinigung oder
fehlende Reinigung
in kleinen
Bereichen (wenn
ein grofder Bereich
vorubergehend
nicht gereinigt
wurde, reinigt

der Roboter den
fehlenden Bereich
automatisch).

Das Vorhandensein von
Kabeln, Schuhen und anderen
Gegenstanden auf dem Boden
behindert den normalen
Betrieb des Roboters.

Bitte heben Sie auf

dem Boden verstreute
Gegenstande wie Kabel und
Hausschuhe auf, bevor Sie
mit der Reinigung beginnen.
Wenn ein Bereich nicht
gereinigt wird, reinigt der
Roboter den anstehenden
Bereich automatisch. Bitte
greifen Sie nicht ein (z. B.
indem Sie den Roboter
bewegen oder seinen Weg
blockieren).

Beim Uberwinden von Stufen,
Schwellen und Tirschwellen
rutscht das Antriebsrad des
Roboters auf dem Boden,
was die Wahrnehmung

des Roboters in der
gesamten Hausumgebung
beeintrachtigen kann.

Es wird empfohlen, die
Zonentur zu schlief3en und
den Bereich separat zu
reinigen. Nach der Reinigung
kehrt das Gerat in den
Ausgangszustand zurlick.
Sie kdnnen es ganz beruhigt
benutzen.

Der Betrieb auf frisch
gewachsten und polierten
Boden oder glatten Fliesen
fUhrt zu einer geringeren
Reibung zwischen den
Antriebsradern und dem
Boden.

Esist ratsam, das
Bodenwachs vor der
Verwendung trocknen zu
lassen.

Aufgrund der Eigenschaften
der einzelnen Wohnungen
kann der Roboter einige
Bereiche nicht betreten.

Wir empfehlen, die Wohnung
aufzuraumen, damit der
Roboter sie betreten und
richtig reinigen kann.

Der Abstandssensor ist
verschmutzt oder verdeckt.

Reinigen Sie den
Abstandssensor oder
entfernen Sie Gegenstande,
die ihn verdecken.

10

Wahrend des
Betriebs kommt
es zu einem
Staubaustritt.

Der Auslass des
Pulvertrichters ist blockiert.

Entfernen Sie das 2-in-1-
Modul und reinigen Sie die
Offnung des Staubbehalters.
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n

Wahrend des
Gebrauchs
verrutscht der
Wassertank des
Roboters.

Der Tank wurde nicht korrekt
installiert.

Vergewissern Sie sich, dass
der Tank des Roboters bei
der Installation einrastet.

12

Die Antriebsrader
sind blockiert.

Die Antriebsrader sind durch
Fremdkorper blockiert.

Drehen und driicken Sie

die Antriebsrader, um
festzustellen, ob sich
Fremdkorper aufgerollt oder
eingeklemmt haben. Wenn
Sie etwas finden, reinigen Sie
es so schnell wie moglich.
Wenn das Problem immer
noch nicht geldst ist, wenden
Sie sich an das offizielle
Cecotec Service Center.

13

Der Roboter startet
die automatische
Reinigung nicht zur
programmierten
Zeit.

Die
Zeitprogrammierungsfunktion
wird aufgehoben.

Setzen Sie die
Programmierung zurtick.

Dem Roboter ist die Batterie
ausgegangen.

Laden Sie den Roboter.

Der Roboter befindet sich im
Modus "Bitte nicht storen"”.

Im Modus “Nicht stéren”
flhrt der Roboter die
geplante Reinigung nicht
durch.

14

Der Roboter
fuhrt keine
kontinuierliche
Reinigung durch.

Der Roboter befindet sich im
Modus "Bitte nicht storen”.

Wenn der Modus "Bitte nicht
storen” aktiviert ist, fuhrt der
Roboter keine kontinuierliche
Reinigung durch.

Im letzten Zyklus ist der
Roboter nicht automatisch zur
Ladestation zurtickgekehrt.

Die kontinuierliche Reinigung
wird nicht durchgefthrt,
wenn Sie den Roboter
manuell platzieren oder ihn
zur Ladestation bewegen.

Wenn Sie die Probleme nicht mit Hilfe der oben genannten Anweisungen lésen konnen,
wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.
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DEUTSCH

7. URHEBERRECHT

Die geistigen Eigentumsrechte an den Texten in diesem Handbuch liegen bei CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Alle Rechte vorbehalten. Der Inhalt dieser Veroffentlichung darf ohne
vorherige Genehmigung von CECOTEC INNOVACIONES, S.L. weder ganz noch teilweise
vervielfaltigt, in einem Datenabfragesystem gespeichert, libertragen oder auf irgendeine
Weise (elektronisch, mechanisch, durch Fotokopie, Aufzeichnung oder Ahnliches) verbreitet
werden.

8. VEREINFACHTE EU-KONFORMITATSERKLARUNG

EUO1_14516 - Conga M50 mit der Richtlinie 2014/53/EU Uber Funkanlagen

c € Cecotec Innovations erklart hiermit, dass der Staubsaugerroboter mit dem Modell
konform ist.

Der vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist auf der folgenden Website zu finden:

https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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ITALIANO

1. PARTI E COMPONENTI

Fig.

1.

1
Tasto di ritorno alla base

2. Sensore laser

3. Tasto di AVVIO/PAUSA:

- Pressione breve: Avvia o sospende la pulizia
- Pressione lunga: Accende o spegne il robot
4. Sensore IR

5. Paraurti

6. Tasto di pulizia localizzata

7. Basediricarica

8. Connettore DC

9. Contattidiricarica

Fig. 2

1. Sensori anticaduta

2. Ruota omnidirezionale

3. Contatti diricarica

4. Sensorianticaduta

5. Spazzola laterale

6. Tasto dirilascio della spazzola centrale
7. Spazzola centrale

8. Ruote motrici

Fig.3

1. Serbatoio misto

2. Supporto del mop

3. Panno

4. Ingresso dell'acqua

5. Filtro ad alta efficienza

6. Filtroaspugna

7. Pre-filtro

Nota bene

Le immagini di questo manuale sono rappresentazioni schematiche e potrebbero non

corrispondere esattamente all'apparecchio.
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ITALIANO

2. PRIMA DELL'USO

- Ilrobot aspirapolvere ha un imballaggio progettato per proteggerlo durante il trasporto.
Rimuovere il robot aspirapolvere dalla scatola. Conservare la scatola originale e gli altri
elementi in un luogo sicuro per prevenire danni al robot aspirapolvere in caso di necessita
di trasportarlo in futuro. Se si desidera smaltire l'imballaggio originale, assicurarsi di
riciclare tutti gli elementi in modo appropriato.

- Verificare che tutte le parti e i componenti siano inclusi e in buono stato. Se uno di essi
mancasse o non fosse in buone condizioni, contattare immediatamente il Servizio di
Assistenza Tecnica ufficiale di Cecotec.

Contenuto della scatola

Fig. 4

Robot aspirapolvere

Base diricarica

Adattatore di corrente

Serbatoio misto, mop e supporto per mop
Spazzola laterale

Spazzola di auto pulizia

Spazzola mista

Manuale diistruzioni

NV WN

Non rimuovere il numero di serie del prodotto, al fine di mantenere una corretta tracciabilita
dell'apparecchiatura in caso di richiesta di assistenza.

3. FUNZIONAMENTO

Precauzioni:

- Controllare e preparare l'area da pulire per garantire un funzionamento sicuro. Sistemare
i mobili e rimuovere gli ostacoli che possono impedire la pulizia.

- Rimuovere o coprire gli oggetti bassi sul pavimento che possono interferire con il
funzionamento del robot, come bilance da bagno o supporti per ventilatori da pavimento.
Fig. 5

- Secisono frange di moquette, piegare il bordo e posizionarlo sotto la moquette per
evitare che si aggroviglino nel robot.

- Seilrobot deve pulire in prossimita di scale aperte o dislivelli, posizionare una barriera
protettiva per garantire la sicurezza e il corretto funzionamento. Fig. 6

- Rimuovere dall'area di pulizia qualsiasi oggetto che possa impigliarsi nel robot, come cavi
di alimentazione, corde, ecc. Inoltre, se il gradino é troppo alto, il robot potrebbe rimanere
bloccato. Fig. 7
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ITALIANO

Consigli utili:

- Laprima volta che si utilizza il robot, seguirlo durante l'intero ciclo di pulizia. In questo
modo e possibile identificare e risolvere i piccoli problemi iniziali e garantire che il
robot pulisca senza interruzioni. Durante il percorso, fare attenzione a non posizionarsi
direttamente davanti al robot.

3.1. Preparazione
Prima di usare il prodotto:

Rimuovere la striscia protettiva. Fig. 8
Rimuovere la pellicola protettiva. Fig. 9
Installare la spazzola laterale. Fig. 10

3.2.Ricarica del robot

- Collocare la base diricarica sul pavimento contro una parete.

- Assicurarsi che non vi siano scale, dislivelli o oggetti nel raggio di 1 metro a sinistrae a
destra della base e di 2 metri davanti ad essa. Fig. 11

- Collegare la base alla corrente.

- Evitare di esporre l'apparecchio alla luce diretta del sole.

- Posizionare il robot sulla base di ricarica, assicurandosi che i contatti di ricarica del robot
e della base siano collegati correttamente. Il robot emette un segnale acustico e inizia
a caricarsi. Durante la ricarica, il tasto AVVIO/PAUSA lampeggia con una luce bianca
intermittente. Quando la carica & completa, la luce bianca rimane fissa.

- Peril primo utilizzo, caricare completamente il robot.

- Iltempo diricarica e di circa 4-5 ore.

Avvisi importanti:

- Durante l'uso quatidiano, assicurarsi che il robot sia riportato alla base di ricarica e che
quest'ultima sia collegata all'alimentazione.

- Pulire periodicamente i contatti di ricarica della base per garantire una ricarica efficiente.

- Senon siintende utilizzare il robot per un periodo di tempo prolungato, caricarlo
completamente, spegnerlo e conservarlo in un luogo asciutto e ventilato.

- Se la batteria si scarica eccessivamente o non viene utilizzata per un lungo periodo
di tempo, il prodotto potrebbe non essere in grado di essere ricaricato. In tal caso,
contattare il Servizio di Assistenza Tecnica ufficiale di Cecotec. Non tentare di smontare
né riparare 'apparecchio da soli.

3.3.Installazione del serbatoio misto

Aprire il coperchio del serbatoio e riempirlo d'acqua. Fig. 12

2. Chiudere il coperchio del serbatoio dell'acqua. Assicurarsi che il coperchio sia ben chiuso
e senza parti sollevate. Fig. 13

J
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ITALIANO

3. Installare il supporto del mop e il mop. Fig. 14
4. Inserire il serbatoio misto dell'acqua e della polvere. Fig. 15

Consigli utili:

- Perprolungare la durata del serbatoio dell'acqua, si consiglia di utilizzare acqua depurata
0 acqua dolce.

- Non utilizzare la funzione di lavaggio sui tappeti.

- Dopo la pulizia, svuotare il serbatoio dell'acqua e rimuovere il supporto del mop.

- Quandoil supporto per mop e installato, il robot funziona in modalita di aspirazione e
pulizia simultanea. La potenza di aspirazione e impostata automaticamente sul livello
“silenzioso” e non puo essere regolata manualmente.

- Quando il supporto per mop non e installato, il robot funziona solo in modalita di
aspirazione, senza lavare.

- Enormale che una piccola quantita d>acqua rimanga nel serbatoio a causa dei test di
fabbrica.

3.4.Funzionamento del robot

1. Cominciare la pulizia

- Tenere premuto il tasto AVVIO/PAUSA per 3 secondi per accendere l'apparecchio.

- Prima della prima pulizia, assicurarsi che il robot sia sulla base di ricarica e che sia
completamente carico.

- Premere brevemente il tasto AVVIO/PAUSA per avviare la pulizia. Il robot creera una
mappa dellambiente durante la prima pulizia.

2. Avviare / Mettere in pausa
- Premere iltasto AVVIO/PAUSA durante il funzionamento per mettere in pausa il robot.

3. Riattivare

- Laspiasispegne seil robot rimane in pausa per pit di 4 ore. Tenere premuto il tasto
AVVIO/PAUSA per riattivarlo.

4, Pulizia parziale (localizzata)

- Premendo il tasto di Pulizia localizzata, il robot pulira un'area quadratadi1,5m x1,5m

centrata sulla sua posizione.

5. Ricarica (ritorno alla base)
- Premendo il pulsante di ricarica, il robot tornera alla base di ricarica.
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3.5. Funzionamento dell’App e funzioni

1. Gestione delle mappe

- Primadiiniziare a usare il robot, si raccomanda di attivare la "Modalita di salvataggio
della mappa" nell'applicazione per un'esperienza piu avanzata.

- Creazione della mappa: Selezionando la modalita "Pulizia completa”, il robot iniziera la
pulizia dalla base di carica e vi ritornera alla fine. Durante questo processo, si creera una
mappa delle diverse aree della casa in base alla sua disposizione. £ possibile salvare la
mappa nell'applicazione. E possibile salvare fino a 4 mappe diverse.

- Modifica della mappa: E possibile dividere, unire o rinominare le diverse aree (partizioni)
della mappa.

2. Pulizia completa Fig. 16

- Ilrobot creera una mappa basata sulla sua scansione dello spazio. Dividera ogni stanza
in aree quadrate, pulendo prima i bordi di ciascuna area e poi l'interno con uno schema a
zig-zag, finché tutte le aree non saranno state pulite.

3. Pulizia per stanze Fig. 17
- Ilrobot pulira le stanze selezionate nell'app.

Suggerimenti:

- Enecessario attivare la «Modalita di salvataggio della mappa» nelbapplicazione e salvare
una mappa prima di utilizzare «Pulizia per stanze».

- Lafunzione "Pulizia per stanze" viene utilizzata per personalizzare l'area di pulizia, ma
non per isolare le aree pericolose. Rimuovere gli ostacoli intorno alle stanze selezionate.

4. Pulizia per zone Fig. 18
- Ilrobot pulira le aree disegnate nell'applicazione.

Suggerimenti:

- Lafunzione "Pulizia per zone" viene utilizzata per personalizzare l'area di pulizia, ma
non per isolare le aree pericolose. Rimuovere eventuali ostacoli all'interno delle aree
disegnate.

5. Pin & Go (Pulizia di un punto specifico) Fig. 19
- Specificare un punto sulla mappa e il robot lo raggiungera automaticamente.

6. Ripresa della pulizia dopo la ricarica Fig. 20
- Quando la batteria si scarica durante la pulizia, il robot torna automaticamente alla base
diricarica per ricaricarsi. Una volta ricaricato, continuera a pulire da dove ha lasciato.
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Suggerimenti:

ILrobot non riprendera la pulizia se e attivata la modalita "“Non disturbare”.
Se il robot viene ricaricato o spostato manualmente, non riprendera la pulizia.

Aree limitate Fig. 21
Creare “Zone proibite”, “Zone da non pulire” e “Muri virtuali" sulla mappa per impedire al
robot di accedere a determinate aree o stanze. Per impostazione predefinita, le “Zone da

non pulire” si attivano solo quando e installato il supporto per mop.

Suggerimenti:

Le aree riservate possono essere create in una mappa salvata o durante la creazione
della mappa.

Le aree riservate servono a personalizzare l'area di pulizia, ma non a isolare le aree
pericolose.

Se il robot viene spostato o se vengono apportate modifiche significative alla
disposizione della casa, la mappa potrebbe non essere pit valida e le aree limitate
potrebbero andare perse.

Programmazione della pulizia Fig. 22
Impostare gli orari di pulizia nell'applicazione. ILrobot pulisce agli orari programmati e
torna alla base diricarica al termine della pulizia.

Suggerimenti:

Se la batteria & scarica, il robot non avvia la pulizia programmata.

4, CONNESSIONE WI-FI EAPP

Scansionare il seguente codice QR per scaricare l'app e accedere a un manuale che spiega
come associare il prodotto:

5. PULIZIA E MANUTENZIONE

—

. Serbatoio misto

Tenere premuto il pulsante di rilascio e rimuovere il serbatoio misto dell'acqua e della
polvere. Fig. 23

Rimuovere il supporto del mop e il mop. Fig. 24

Lavare e asciugare il mop. Fig. 25
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Aprire il contenitore della polvere e rimuovere il prefiltro, il filtro e il filtro a spugna. Fig. 26

5. Pulire la polvere dal prefiltro con la spazzola per la pulizia. Picchiettare delicatamente il
filtro per rimuovere la polvere. Fig. 27

6. Lavare il serbatoio della polvere e il filtro a spugna con acqua. IL filtro non puo essere
lavato. Se accidentalmente lo si bagna, asciugare all'aria prima di riutilizzarlo. Fig. 28

7. Svuotare l'acqua residua dall'interno del serbatoio dell'acqua. Asciugare all'aria il
serbatoio dell'acqua, il serbatoio della polvere e il filtro a spugna in un luogo ombreggiato.
Fig. 29

5.2.Spazzola centrale, spazzole laterali, ruote motrici e ruota universale

1. Tirare le linguette di sgancio per sbloccare la copertura della spazzola centrale, come
mostrato nella figura 30.

2. Sollevare la spazzola centrale per rimuoverla. Fig. 31

3. Pulire la spazzola centrale con la spazzola di pulizia.Fig. 32

4. Pulire la spazzola laterale con la spazzola di pulizia.Fig. Fig. 33

Pulizia delle ruote motrici

1. Utilizzare la spazzola di pulizia per rimuovere capelli e sporcizia dalle ruote motrici. Fig.
34

2. Seunaruota motrice e inceppata, ruotare l'ingranaggio nella direzione opposta per far
cadere lo sporco attraverso l'apertura. Fig. 35

Pulizia della ruota universale
Utilizzare la spazzola di pulizia per rimuovere capelli e sporcizia dalla ruota universale. Fig.
36

5.3. Contatti di ricarica
Pulire i contatti di carica del robot. Fig. 37
Pulire i contatti di ricarica della base diricarica. Fig. 38

5.4.Sensori anticaduta e paraurti
Pulire i sensori anticaduta. Fig. 39
Pulire il sensore a infrarossi (sensore IR). Fig. 40

Consigli utili:
| contatti di carica e i sensori anticaduta contengono componenti elettronici sensibili.

Per pulirli, utilizzare un panno asciutto e non un panno umido, per evitare danni causati
dallacqua.
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6. RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

ITALIANO

Se durante l'uso del prodotto si verificano le seguenti condizioni, lutente pud controllarle e

porvi rimedio senza assistenza:

No

Problema

Possibile causa

Possibile soluzione

1

ILrobot non si collega
alla APP.

ILnome del router e/o
la password non sono
corretti.

Configurare la rete del router e
verificare che il nome e la password
del router siano corretti.

ILrobot non si trova nel
raggio del segnale di
rete del router.

Assicurarsi che il robot si trovi nel
raggio del segnale di rete del router.

ILrobot non e
in modalita di
configurazione.

Assicurarsi che il robot sia collegato
all'alimentazione e acceso. Premere
contemporaneamente il tasto di
ritorno alla base e il tasto Pulizia
localizzata per 3 secondi.

Non é stata
selezionata una rete
a24CHzoretia
2,4/5GHz.

Attualmente, il robot non supporta
le reti 5G. Scegliere una rete a
2,4GHz 0 2,4/5CHz.

€ stata scaricata 'APP
sbagliata.

Scannerizzare il codice QR o
scaricare la App Cecotec.

La mappa e andata
perduta.

E possibile che la
mappa vada perduta se
iLrobot viene spostato
manualmente.

Cercare di recuperarla spostando
iLrobot verso la base di carica.
Trovare la mappa salvata nella
memoria mappe dell'APP e premere
"usa mappa" per recuperarla. Se

il problema persiste dopo aver
provato queste soluzioni, riavviare
la mappatura.

Non e possibile creare
mappe nell'APP.

ILrobot non inizia a
funzionare dalla base
di carica.

ILrobot deve iniziare a pulire dalla
base di carica.

ILrobot e stato
spostato durante il
funzionamento.

Non spostare il robot mentre e in
funzione.

La pulizia non e finita.

Lasciare che il robot torni alla base
di carica al termine della pulizia.
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4 Non torna alla base di | La base diricarica Posizionare correttamente la base

ricarica. non e posizionata di ricarica, seguendo le istruzioni

correttamente. riportate nella sezione “Ricarica del
robot".
La base di ricarica e Assicurarsi che la base di ricarica
scollegata o e stata sia accesa e non spostarla durante
spostata. la pulizia.
ILrobot non inizia a Si consiglia di avviare la pulizia del
funzionare dalla base robot dalla base di carica.
di carica.
La strada per la base Mantenere libero il percorso.
diricarica e bloccata.
Ad esempio, la porta
della stanza in cui si
trova la base di ricarica
e chiusa.
5 ILrobot torna alla La stanza e troppo Attivare la pulizia continua. Per

base di carica prima grande e il robot deve maggiori dettagli, seguire le

del completamento tornare alla base per istruzioni dell'App.

della pulizia. ricaricarsi.
Ci sono aree a cui Liberare l'area da pulire, sistemando
ilLrobot non pud al loro posto mobili e piccoli oggetti.
accedere a causa di
mobili o ostacoli.
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6 ILrobot non si carica.

La base diricarica
non e collegata alla
corrente.

Assicurarsi che la base di ricarica sia
collegata all'alimentazione e che la
spia sia accesa.

| contatti di ricarica
del robot non sono
in contatto con quelli
della base di ricarica.

Assicurarsi che i contatti di ricarica
del robot siano collegati alla base di
ricarica e che il tasto AVVIO/PAUSA
lampeggi. Controllare se i contatti
di ricarica del robot e della base di
ricarica sono sporchi. Pulire queste
parti come descritto nella sezione
“Contatti di carica”

La temperatura della
batteria e troppo bassa
o troppo alta.

Si consiglia di caricare e utilizzare il
robot a una temperatura compresa
tra 0°Ce 40°C.

Periodi prolungati di
inattivita possono
causare un eccessivo
scaricamento della
batteria.

Si consiglia di utilizzare il prodotto
regolarmente. Se non lo si utilizza
per molto tempo e siriscontrano
problemi di ricarica, contattare

il servizio di assistenza tecnica
ufficiale Cecotec.

7 Rumore anomalo
durante la pulizia.

La spazzola laterale e
quella principale sono
impigliate. Il serbatoio
della polvere e il filtro
sono ostruiti.

Si consiglia di pulire regolarmente
la spazzola laterale, la spazzola
centrale, il serbatoio della polvere, il
filtro, ecc.

ILrobot e in modalita di
massima potenza.

Passare alla modalita standard.

8 ILrobot si blocca
durante la pulizia e si
ferma.

ILrobot e rimasto
impigliato in un
oggetto sul pavimento
(cavi elettrici, tende,
frange del tappeto,
ecc.).

ILrobot cerchera di liberarsi in

vari modi. Se non si riesce, gli
ostacoli devono essere rimossi
manualmente e il robot deve essere
riavviato.

ILrobot potrebbe
essere bloccato sotto
un mobile.

Posizionare una barriera fisica o
impostare un limite virtuale nell'app.
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Durante la pulizia
del robot possono
verificarsii seguenti
problemi: percorso di
pulizia disordinato,
deviazione dal
percorso di pulizia,
pulizia ripetitiva o
mancanza di pulizia
in piccole aree. (Se
c'e un'ampia area che
non é stata pulita
temporaneamente,

il robot pulira
automaticamente
'area mancante).

La presenza di fili,
scarpe e altri oggetti
sul pavimento
ostacola il normale
funzionamento del
robot.

Si prega di raccogliere gli oggetti
sparsi sul pavimento, come cavi
e ciabatte, prima della pulizia. Se
un'area non viene pulita, il robot
pulira automaticamente l'area

in sospeso; non interferire (ad
esempio, spostando il robot o
bloccandone il percorso).

Quando si salgono
gradini e scalini, la
ruota motrice del robot
scivola sul pavimento,
il che puo influenzare
la percezione del robot
dell'intero ambiente
domestico.

Si consiglia di chiudere la porta
dell'area e di pulirla separatamente.
Dopo la pulizia, tornera al punto di
partenza. £ possibile utilizzarlo in
tutta tranquillita.

ILfunzionamento su
pavimenti appena
incerati e lucidati o

su piastrelle lisce
comporta un minore
attrito tra le ruote
motrici e il pavimento.

Si consiglia di attendere che la cera
per pavimenti si asciughi prima
dell'uso.

A causa delle
caratteristiche di ogni
casa, il robot non puo
entrare in alcune aree.

Si consiglia di riordinare la casa per
garantire che il robot possa entrare
e pulire correttamente.

Il sensore di distanza e
sporco o coperto.

Pulire il sensore di distanza o
rimuovere gli oggetti che lo coprono.

10

Durante il
funzionamento, si
verifica una perdita di
polvere.

L'uscita del serbatoio
della polvere e
bloccata.

Rimuovere il modulo 2-in-1e pulire
l'apertura del serbatoio della
polvere.

n

Durante l'uso, il
serbatoio dell'acqua
del robot si stacca
dalla sua sede.

Il serbatoio non
e installato
correttamente.

Assicurarsi che il serbatoio del robot
scatti in posizione quando lo si
installa.
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12 | Le ruote motrici sono
bloccate.

Le ruote motrici sono
ostruite da corpi
estranei.

Ruotare e premere le ruote motrici
per verificare la presenza di oggetti
estranei arrotolati o incastrati. Se si
trova qualcosa, eliminarlo il prima
possibile. Qualora non si risolvesse
il problema, contattare il Servizio di
Assistenza Tecnica di Cecotec.

13 | ILrobot non avvia la
pulizia automatica
all'ora programmata.

La funzione di
programmazione

oraria viene annullata.

Resettare la programmazione.

ILrobot ha esaurito la
batteria.

Ricaricare il robot.

ILrobot e in modalita
Non disturbare.

In modalita Non disturbare, il robot
non esegue la pulizia programmata.

14 | ILrobot non esegue la
pulizia continua.

ILrobot e in modalita
Non disturbare.

Con la modalita Non disturbare
attivata, ilLrobot non esegue la
Pulizia continua.

Nell'ultimo ciclo, il
robot non e tornato
automaticamente alla
base di carica.

La pulizia continua non viene
eseguita quando si posiziona
manualmente il robot o lo si sposta
sulla base diricarica.

Se non siriesce a risolvere il problema seguendo le istruzioni di cui sopra, si prega di
contattare il servizio post-vendita.
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ITALIANO

7. COPYRIGHT

| diritti di proprieta intellettuale dei testi di questo manuale appartengono a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Tutti i diritti riservati. Il contenuto di questa pubblicazione non pud
essere, in tutto o in parte, riprodotto, archiviato in un sistema di recupero, trasmesso o
distribuito con qualsiasi mezzo (elettronico, meccanico, fotocopia, registrazione o simile)
senza la previa autorizzazione di CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

8. DICHIARAZIONE DI CONFORMITA UE SEMPLIFICATA

Cecotec Innovations dichiara che il robot modello EU01_114516 - Conga M50 e
conforme alla Direttiva UE 2014/53/UE sulle apparecchiature radio.

ILtesto completo della dichiarazione di conformita UE é disponibile nel seguente sito web:

https://storececotec.it/it/information/declaration-of-conformity
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1. PECAS E COMPONENTES

Fig.

1.

1
Bot&o de inicio

2. Sensor laser

3. Boté&o INICIAR/PAUSA:

- Imprensa curta: Inicia ou para a limpeza
- Imprensa longa: Liga ou desliga o robd
4. Sensor IR

5. Para-choques

6. Botao de limpeza localizada

7. Base de carregamento

8. Conector DC

9. Contactos de carregamento

Fig. 2

1. Sensores anti-queda

2. Roda omnidirecional

3. Contactos de carregamento

4. Sensores anti-queda

5. Escova lateral

6. Botao central de libertacdo da escova
7. Escova central

8. Rodas motrizes

Fig.3

1. Depésito misto

2. Suporte de esfregona

3. Esfregona

4. Entrada de agua

5. Filtro de alta eficiéncia

6. Filtro de esponja

7. Pré-filtro

Nota

PORTUGUES

Os gréficos deste manual s@o representacdes esquematicas e podem nao corresponder
exatamente ao produto.
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2. ANTES DA UTILIZACAO

Este aspirador robot possui uma embalagem concebida para o proteger durante o
transporte. Retirar o aspirador rob6 da caixa. Pode guardar a caixa original e outras
embalagens num local seguro para evitar danos no aspirador robo se precisar de o
transportar no futuro. Se desejar eliminar a embalagem original, certifiqgue-se de que
recicla todos os artigos corretamente.

Certificar-se de que todas as pecas e componentes estéo incluidos e em bom estado. Se
algum deles estiver em falta ou ndo estiver em boas condicdes, contacte imediatamente
o servico técnico oficial da Cecotec.

Contetido da caixa
Fig. 4

NV WN

Robd aspirador

Base de carregamento

Adaptador de corrente

Tangue misto, esfregona e suporte de esfregona
Escova lateral

Escova de auto-limpeza

Escova misto

Manual de instrucoes

N&o retire o nimero de série do produto, para manter uma rastreabilidade correta do seu
equipamento em caso de pedido de assisténcia.

3. FUNCIONAMIENTO

Precauciones:

72

Verificar e preparar a érea a limpar para garantir um funcionamento seguro. Organizar os
mdveis e remover os obstaculos que possam dificultar a limpeza.

Remova ou cubra objectos baixos no chdo que possam interferir com o funcionamento do
robd, tais como balancas de casa de banho ou suportes de ventoinhas de chao. Fig. 5

Se houver franjas de alcatifa, dobre a extremidade e coloque-a debaixo da alcatifa para
evitar que se enrosquem no robot.

Se o rob6 for limpar perto de escadas abertas ou desniveis, coloque uma barreira de
protecdo para garantir a seguranca e o funcionamento correto. Fig. 6

Retire da area de limpeza quaisquer objectos que possam ficar presos no robg, tais como
cabos eléctricos, cordas, etc. Além disso, se o degrau for demasiado alto, o robot pode
ficar preso. Fig. 7

I CONGA M50
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Conselhos uteis:

- Na primeira vez que utilizar o robot, siga-o durante todo o ciclo de limpeza. Isto permitir-
lhe-3 identificar e resolver pequenos problemas iniciais e garantir que o rob6 limpa sem
interrupcoes. Enquanto o segue, tenha cuidado para nao se colocar diretamente a frente
do robé.

3.1. Preparacion
Antes de utilizar o produto:

Retirar a fita de protecdo. Fig. 8
Retirar a pelicula de protecao. Fig. 9
Instalar a escova lateral. Fig. 10

3.2.Rob6o a carregar

- Coloque a base de carregamento no chao, encostada a uma parede.

- Certifigue-se de que nao existem escadas, quedas ou objectos num raio de 1 metro a
esquerda e a direita da base e 2 metros a sua frente. Fig. 11

- Ligar abase a tomada.

- Evitar a exposicdo direta a luz solar.

- Cologue o robd sobre a base de carregamento, certificando-se de que os contactos de
carregamento do robd e da base estdo corretamente ligados. O robd emite um sinal
sonoro e comeca a carregar. Durante o carregamento, o botdo START/PAUSE pisca com
uma luz branca intermitente. Quando o carregamento estiver concluido, a luz branca
permanecera fixa.

- Paraa primeira utilizacdo, carregue totalmente o robot.

- Otempo de carregamento é de aproximadamente 4-5 horas.

Avisos importantes:

- Durante a utilizacao diaria, certifique-se de que o robd é devolvido a base de
carregamento e que a base de carregamento esta ligada a fonte de alimentacéo.

- Limpe periodicamente os contactos de carregamento da base para garantir um
carregamento eficiente.

- Senado for utilizar o robd durante um longo periodo de tempo, carregue-o
completamente, desligue-o e guarde-o num local seco e ventilado.

- Se a bateria ficar excessivamente descarregada ou nao for utilizada durante um longo
periodo de tempo, o produto poderd nao poder ser recarregado. Neste caso, contacte o
servico de assisténcia técnica oficial da Cecotec. Nao tente desmontar ou reparar o robot
sozinho.
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3.3.Instalacdo de cisterna mista

1. Abrir atampa do reservatério de agua e enché-lo com agua. Fig. 12

2. Fechar atampa do reservatério de dgua. Certificar-se de que a tampa estd bem fechada e
nao tem partes salientes. Fig. 13

3. Instale o suporte da esfregona e a esfregona. Fig. 14

4. Introduzir o depdsito de mistura de dgua e pé. Fig. 15

Conselhos lteis:

- Paraprolongar a vida Gtil do reservatério de dgua, recomenda-se a utilizacao de dgua
purificada ou de dgua macia.

- Nao utilizar a funcéo de lavagem em alcatifas.

- Depois de esfregar, esvazie o depdsito de dgua e retire o suporte da esfregona.

- Quando o suporte da esfregona esta instalado, o robot funciona em modo de aspiracéo e
de esfregona em simultaneo. A poténcia de aspiracao é automaticamente definida para o
nivel “silencioso” e ndo pode ser ajustada manualmente.

- Quando o suporte da esfregona nao esta instalado, o robot funciona apenas no modo de
aspiracao, sem esfregar.

- Enormal que uma pequena quantidade de dgua permaneca no depdsito devido aos
testes de fabrica.

3.4.0peracao do robot

1. Iniciar limpeza

- Prima e mantenha premido o botdo START/PAUSE durante 3 segundos para ligar o robo.

- Antes da primeira limpeza, certifigue-se de que o rob0 esta na base de carregamento e
totalmente carregado.

- Premir brevemente o botao START/PAUSE para iniciar a limpeza. O robd criard um mapa
do ambiente durante a primeira limpeza.

2. Inicio / Pausa
- Prima o botao START/PAUSE durante o funcionamento para colocar o robd em pausa.

3. Reativar (Despertar)

- Aluzindicadora desliga-se se o robd estiver em pausa durante mais de 4 horas. Prima e
mantenha premido o botao START/PAUSE para o ativar novamente.

4. Limpeza parcial (Localizada)

- Prima o botdo Spot Clean e o robd limpara uma area quadrada de 1,5 m x 1,5 m centrada
na sua posicao.

74 | congamso
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5. Recarregar (Voltar a base)
- Prima o botao Carregar e o rob6 regressara a base de carregamento.

3.5. Funcionamento e funcées da aplicacao

1. Gestao de mapas

- Antes de comecar a utilizar o robd, recomenda-se a ativacdo do “Modo de economia de
mapas” na aplicacdo para uma experiéncia mais avancada.

- Criacdo do mapa: Ao selecionar o modo “Limpeza completa’, o robd inicia a limpeza a
partir da base de carga e regressa a mesma no final. Durante este processo, criard um
mapa das diferentes areas da sua casa de acordo com a disposicéo da mesma. Pode
guardar este mapa na aplicacao. Podem ser guardados até 4 mapas diferentes.

- Edicao do mapa: Pode dividir, fundir ou mudar o nome das diferentes areas (particdes) do
mapa.

2. Limpezacompleta Fig. 16

- Orobd criard um mapa com base na sua analise do espaco. Dividirad cada diviséo em
areas quadradas, limpando primeiro os cantos de cada érea e depois o interior num
padrao de ziguezague, até que todas as areas tenham sido limpas.

3. Limpezade salas Fig. 17
- Orobb limpara as divisoes selecionadas na aplicacao.

Conselhos:

- Enecessério ativar o «<Modo de guardar mapas» na aplicacdo e guardar um mapa antes
de utilizar a «Limpeza de salas».

- 0"Room Cleaning" é utilizado para personalizar a area de limpeza, mas ndo para isolar
areas perigosas. Remova quaisquer obstaculos a volta das divisdes selecionadas.

4, Llimpezadazona fFig. 18
- Orobot limpa as areas desenhadas na aplicacao.

Conselhos:
- A'limpeza por zonas" é utilizada para personalizar a érea de limpeza, mas nao para

isolar areas perigosas. Remover todos os obstaculos dentro das dreas desenhadas.

5. Pin & Go (Ir para um ponto) Fig. 19
- Especifigue um ponto no mapa e o robd navegara automaticamente até ele.

6. Reinicio da limpeza apés recarga Fig. 20
- Quando a bateria fica fraca durante a limpeza, o robot regressa automaticamente a base
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de carregamento para recarregar. Uma vez recarregado, continua a limpar a partir do
ponto onde parou.

Conselhos:
- 0Orobd ndo retomara a limpeza se o modo “Nao incomodar” estiver ativado.
- Seorobo for recarregado ou deslocado manualmente, ndo retomara a limpeza.

7. Zonas de restricao Fig. 21
- (Crie "Zonas Proibidas", "Zonas Sem Esfregar” e “Paredes Virtuais" no mapa para impedir
que o rob6 aceda a determinadas areas ou divisdes. Por defeito, as "Zonas sem esfregar”

s6 serdo activadas quando o suporte da esfregona estiver instalado.

Conselhos:

- Asareas restritas podem ser criadas num mapa guardado ou durante a criacdo do mapa.

- As areas restritas servem para personalizar a area de limpeza, mas nao para isolar areas
perigosas.

- Seorobd for deslocado ou se houver alteracdes significativas na disposicao da casa, o
mapa pode tornar-se invalido e as areas restritas podem perder-se.

8. Programa de limpeza Fig. 22
- Definir horérios de limpeza na aplicacao. O robot limpara nos tempos programados e

regressara a base de carregamento quando terminar.

Conselhos:
- Orobd ndoiniciard a limpeza programada se a bateria estiver fraca.

4. CONECTIVIDADE WI-FI E APLICACAO MOVEL

Ao digitalizar o seguinte cédigo QR, podera aceder a opcao de transferéncia da aplicacao e a
um manual que explica como ligar o seu produto:

5. LIMPEZA E MANUTENCAO

5.1. Depésito misto

1. Premir e manter premido o botao de desbloqueio e retirar o depdsito de mistura de agua
e pé. Fig. 23

2. Retirar o suporte da esfregona e a esfregona. Fig. 24
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3. Lavar e secar a esfregona. Fig. 25
Abrir o depésito de p6 e retirar o pré-filtro, o filtro e o filtro de esponja. Fig. 26

5. Limpe o pé do pré-filtro com a escova de limpeza. Bata suavemente no filtro para
remover o po. Fig. 27

6. Lavar o depdsito de po e o filtro de esponja com agua. O filtro ndo pode ser lavado. Se
acidentalmente se molhar, secar ao ar antes de voltar a utilizar. Fig. 28

7. Esvaziar a dgua restante do depdsito de agua. Secar ao ar livre o depésito de agua, o
depdsito de pé e o filtro de esponja num local a sombra. Fig. 29

5.2.Escova central, escovas laterais, rodas motrizes e roda universal

1. Puxe as patilhas de libertacao para desbloquear a cobertura da escova central, como
indicado na figura 30.

2. Levante a escova central para a retirar. Fig. 31

3. Limpar a escova central com a escova de limpeza.Fig. 32

4. Limpar a escova lateral com a escova de limpeza. Fig. 33

Limpeza das rodas motrizes

1. Utilize a escova de limpeza para remover pélos e sujidade das rodas motrizes. Fig. 34

2. Seuma roda motriz estiver encravada, rode a sua engrenagem na direcdo oposta para
permitir que a sujidade caia pela abertura. Fig. 35

Limpeza universal das rodas
Utilize a escova de limpeza para remover pélos e sujidade da roda universal. Fig. 36

5.3. Carregar contactos
Limpar os contactos de carga do rob6. Fig. 37
Limpe os contactos de carregamento da base de carregamento. Fig. 38

5.4.Sensores anti-roll e de para-choques
Limpar os sensores anti-queda. Fig. 39
Limpar o sensor de infravermelhos (sensor IR). Fig. 40

Conselhos tteis:
Os contactos de carga e os sensores anti-queda contém componentes electrénicos sensiveis.

Utilize um pano seco para os limpar, nunca um pano hdmido, para evitar danos causados
pela dgua.
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6. RESOLUCAO DE PROBLEMAS

Se as seguintes condicdes ocorrerem durante a utilizacao do produto, o utilizador pode
verifica-las e resolvé-las sem assisténcia:

NAO. | Problema Causa possivel Soluc&o possivel
1 Orobdé naoseliga | Onome do router e/ou Configure a rede do router e
a APP. a palavra-passe estdo certifiqgue-se de queonome e a
incorrectos. palavra-passe do router estao
corretos.
0 robd nao esté dentro Certifique-se de que o robd estd ao
do alcance do sinal de alcance do sinal de rede do router.

rede do router.

0 robd nao estéd no modo | Certifique-se de que o rob6 esta

de configuracao. ligado a fonte de alimentacao e
ligado. Prima o botao de retrocesso e
o botao Spot Clean ao mesmo tempo
durante 3 segundos.

Nao selecionou uma Atualmente, o robd ndo suporta

rede de 2,4 GHz ou redes | redes 5G. Escolha uma rede de 2,4

de 2,4/5 GHz. GHz ou 2,4/5 GHz.

Descarregou a aplicacéo | Digitalize o cédigo QR ou

errada. descarregue a aplicacao Cecotec.
2 0 mapa perdeu- E possivel perder o mapa | Tenta recupera-la movendo o robd

se. se o robot for deslocado | para a base de carga. Localize o
manualmente. mapa guardado na memoria de

mapas da APP e prima “utilizar mapa”
para o recuperar. Se o problema
persistir depois de tentar estas
solucdes, reinicie 0 mapeamento.

3 N&o é possivel O robd nao comeca a O robot deve iniciar a limpeza a partir
criar mapas na funcionar a partir da da base de carga.
APP. base de carga.
0 rob6 moveu- N&o deslocar o robd durante o seu
se duranteo funcionamento.

funcionamento.

Alimpeza ainda nao Quando terminar a limpeza, deixe o
terminou. robot regressar a base de carga.
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4 Nao regressa Abase de carregamento | Posicione corretamente a base
abase de estd mal posicionada. de carregamento, seguindo as
carregamento. instrucoes na seccdo “Carregar o

Robd"
Abase de carregamento | Certifiqgue-se de que a base de
esta desligada ou foi carregamento esta ligada e ndo a
deslocada. mova durante a limpeza.
O robd nao arranca da Recomenda-se que o robot inicie a
base de carga. limpeza a partir da base de carga.
0 caminho para a base Manter o caminho de carga
de carregamento esta desimpedido.
blogueado. Por exemplo,
a porta da divisao onde
se encontra a base de
carregamento esta
fechada.

5 O robd regressa A sala é demasiado Ativar a limpeza continua. Siga as
a base de carga grande e o robd tem de instrucdes na aplicacao para obter
antes de a limpeza | regressar a base para mais pormenores.
estar concluida. recarregar.

Existem dreas as quais Limpar a area a limpar, colocando os
o robd ndo pode aceder moveis e 0s pequenos objectos no
devido a mobiliario ou seu lugar.

obstéaculos.
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6 O robot nao Abase de carregamento | Certifique-se de que a base de
carrega. ndo esta ligada a fonte carregamento esta ligada a fonte de
de alimentacao. alimentacdo e que o indicador esta
aceso.
Os contactos de carga Certifique-se de que os contactos
do robd ndo estdo em de carregamento do robd estao
contacto com os da base | ligados a base de carregamento e
de carga. que o botdo START/PAUSE esta a
piscar. Verifique se os contactos de
carregamento do robd e da base de
carregamento estao sujos. Limpar
estas pecas como descrito na seccao
“Contactos de carga"
Atemperatura da bateria | Recomenda-se que o robd seja
é demasiado alta ou carregado e utilizado a uma
demasiado baixa. temperatura entre 0°C e 40°C.
Periodos prolongados Recomenda-se a utilizacao regular
de inatividade podem do produto. Se ndo o utilizar durante
levar a uma descarga um longo periodo de tempo e tiver
excessiva da bateria. problemas em carregé-lo, contacte o
servico oficial de assisténcia técnica
Cecotec.
7 Ruido invulgar Aescova laterale Recomenda-se a limpeza regular da
durante a limpeza. | aescova principal escova lateral, da escova central, do
estao emaranhadas. O depésito de pd, do filtro, etc.
depdsito de po e ofiltro
estao entupidos.
0 robot estd no modo de | Passar para o modo normal.
poténcia méxima.
8 0 robb fica preso 0 robd ficou preso a um O rob6 tentard vérias formas de se
durante a limpeza | objeto no chao (cabos libertar. Se nao for bem sucedido,
e para. eléctricos, cortinas, 0s obstaculos devem ser removidos
franjas de tapetes, etc.). manualmente e o robot deve ser
reiniciado.
0 robd pode ficar preso Coloque uma barreira fisica ou defina
debaixo de um movel. um limite virtual na aplicacao.
30 | CONGA M50
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Podem ocorrer
0s seguintes
problemas
enquanto o

robd esta a
limpar: percurso
de limpeza
desordenado,
desvio do
percurso de
limpeza, limpeza
repetitiva ou falta
de limpeza em
areas pequenas.
(Se houver uma
grande area

gue nao tenha
sido limpa
temporariamente,
o robot limpara
automaticamente
a érea em falta).

A presenca de

fios, sapatos e

outros objectos

no chao dificulta o
funcionamento normal
do robé.

Por favor, apanhe os objectos
espalhados pelo chao, como cabos
e chinelos, antes de os limpar. Se
alguma area ficar por limpar, o robd
limpara automaticamente a area
pendente, por favor ndo interfira
(por exemplo, movendo o robd ou
blogueando o seu caminho).

Ao subir degraus,
soleiras e ripas de
portas, a roda motriz
do robd escorrega no
chao, o que pode afetar
a percecdo que o robd
tem de todo o ambiente
da casa.

Recomenda-se que se feche a
porta da zona e que se limpe a zona
separadamente. Apds a limpeza,
regressa ao ponto de partida. Pode
utilizé-lo com toda a tranquilidade.

0 funcionamento em
pisos recentemente
encerados e polidos
ou em ladrilhos lisos
resulta numa menor
friccdo entre as rodas
motrizes e o piso.

E aconselhavel esperar que a cera
para pavimentos seque antes de a
utilizar.

Devido as carateristicas
de cada casa, o robot
nao pode entrar em
algumas areas.

Recomendamos a arrumacao da
casa para que o robot possa entrar e
limpar corretamente.

0 sensor de distancia
estd sujo ou coberto.

Limpe o sensor de distancia ou
remova 0s objectos que o cobrem.

10

Durante o
funcionamento,
ocorre uma fuga
de pé.

A saida da tremonha de
pé estd bloqueada.

Retire o médulo 2-em-1e limpe a
abertura do contentor de pé.

n

Durante a
utilizacao, o
depdsito de agua
do rob6 desliza
para fora do sitio.

0 reservatorio nao foi
instalado corretamente.

Certifique-se de que o depdsito do
robd encaixa no lugar quando o
instalar.
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12

As rodas motrizes
estdo bloqueadas.

As rodas motrizes estao
obstruidas por corpos
estranhos.

Rodar e pressionar as rodas motrizes
para verificar se existem objectos
estranhos enrolados ou encravados.
Se encontrar alguma coisa, limpe-a

0 mais rapidamente possivel. Se o
problema nao for resolvido, contacte
o0 servico de assisténcia técnica
oficial da Cecotec.

13 O robot nao Afuncao de Repor a programacao.
inicia a limpeza programacao do tempo é
automatica a hora | cancelada.
programada.
0 robot ficou sem Carregar o robot.
bateria.
O rob6 estda no modo No modo N&o incomodar, o robd nao
Nao incomodar. efectua a limpeza programada.
14 0 robot nao 0 robd estd no modo Com o modo Nao incomodar ativado,
efectua a Limpeza | Ndoincomodar. o robd ndo efectua a Limpeza
Continua. continua.

No dltimo ciclo, o

robot nao regressou
automaticamente a base
de carga.

A limpeza continua ndo é efectuada
quando se coloca manualmente

0 robd ou 0o move para a base de
carregamento.

Se nao conseguir resolver os problemas seguindo as instrucoes acima, contacte o servico
pés-venda.

82
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PORTUGUES

7. DIREITOS DE AUTOR

Os direitos de propriedade intelectual dos textos deste manual pertencem a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Todos os direitos reservados. O contelido desta publicacdo ndo pode ser
reproduzido, armazenado num sistema de recuperacao, transmitido ou distribuido, no todo

ou em parte, por qualquer meio (eletrénico, mecanico, fotocdpia, gravacao ou similar) sem a
autorizacao prévia da CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

8. DECLARACAO UE DE CONFORMIDADE SIMPLIFICADA

- Conga M50 estd em conformidade com a Diretiva de Equipamentos de Radio

c € Pelo presente, a Cecotec Innovaciones declara que o robd como modelo EUQ1_114516
2014/53/UE.

0 texto integral da Declaracdo de Conformidade da UE pode ser consultado no seguinte sitio
Web

https://cecotec.pt/pt/information/declaration-of-conformity
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1. ONDERDELEN EN COMPONENTEN

Afbeelding 1

1. Terug naar startknop
2. lLasersensor

3. START/PAUZE-knop:

- Kort indrukken: Reiniging starten of pauzeren

- Langindrukken: de robot aan- of uitzetten

4. |IR-sensor

5. Bumper

6. Gelokaliseerde reinigingsknop
7. Oplaadbasis

8. DC-connector

9. Oplaadcontacten

Afbeelding 2

Anti-val sensoren
Omnidirectioneel wiel
Oplaadcontacten
Anti-val sensoren
Zijborstel

Centrale borstel
Aandrijfwielen

NV s WwN

Afbeelding 3

1. Gemengde aanbetaling
2. Dweilhouder

3. Dweil

4. Waterinlaat

5. Hoog rendement filter
6. Sponsfilter

7. Voorfilter

Opmerking

De afbeeldingen in deze handleiding zijn schematische weergaven en komen mogelijk niet
exact overeen met de afbeeldingen op het product.
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2.VOOR GEBRUIK

- Deze robotstofzuiger wordt geleverd in een verpakking die speciaal is ontworpen om de
stofzuiger te beschermen tijdens het transport. Haal de robotstofzuiger uit de doos. U
kunt de originele doos en andere verpakkingsmaterialen op een veilige plek bewaren om
schade aan de robotstofzuiger te voorkomen als u deze in de toekomst moet vervoeren.
Als u de originele verpakking wilt weggooien, zorg er dan voor dat u alle artikelen op de
juiste manier recyclet.

- Controleer of alle onderdelen en componenten aanwezig zijn en in goede staat verkeren.
Als er onderdelen ontbreken of in slechte staat verkeren, neem dan onmiddellijk contact
op met de officiéle technische ondersteuning van Cecotec.

Inhoud van de doos
Afbeelding 4

Zelfreinigende borstel
Gemengde kwast
Gebruiksaanwijzing

1. Robotstofzuiger

2. Oplaadbasis

3. Stroomadapter

4. Gemengde tank, dweilhouder en dweil
5. Zijborstel

6.

7.

8.

Verwijder het serienummer niet van het product, zodat uw apparaat goed getraceerd kan
worden als u hulp nodig hebt.

3. BEDIENING

Voorzorgsmaatregelen:

- Controleer en bereid het te reinigen gebied voor om een veilige werking te garanderen.
Zet meubels op hun plaats en verwijder obstakels die het schoonmaken kunnen hinderen.

- Verwijder of bedek lage voorwerpen op de vloer die de werking van de robot kunnen
hinderen, zoals weegschalen of ventilatorvoeten. Afbeelding 5

- Als er franjes in het tapijt zitten, vouw de rand dan om en stop deze onder het tapijt om te
voorkomen dat de franjes in de robot terechtkomen.

- Als derobot in de buurt van open trappen of oneffen oppervlakken moet schoonmaken,
plaats dan een beschermende barriere om de veiligheid en een goede werking te
garanderen. Afbeelding 6

- Verwijder alle voorwerpen die verstrikt kunnen raken in de robot, zoals netsnoeren,
touwen en dergelijke, uit het schoonmaakgebied. Als de trede te hoog is, kan de robot
bovendien vastlopen. Afbeelding 7
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Handige tips:

- Deeerste keer dat u de robot gebruikt, moet u deze de hele reinigingscyclus laten
doorlopen. Hiermee kunt u kleine, initiéle problemen identificeren en oplossen, en ervoor
zorgen dat de robot zonder onderbreking schoonmaakt. Zorg ervoor dat u niet recht voor
de robot staat terwijl u hem volgt.

3.1. Voorbereiding
Voordat u het product gebruikt:

Verwijder de beschermstrip. Afbeelding 8
Verwijder de beschermfolie. Afbeelding 9
Installeer de zijborstel. Afbeelding 10

3.2.De robot opladen

- Plaats het oplaadstation op de vloer tegen een muur.

- Zorgervoor dat er zich binnen een straal van 1 meter links en rechts van de basis en 2
meter ervoor geen trappen, afgronden of objecten bevinden. Afbeelding 11

- Sluit het basisstation aan op het stopcontact.

- Vermijd directe blootstelling aan zonlicht.

- Plaats de robot op het laadstation en zorg ervoor dat de laadcontacten van de robot en
het laadstation goed verbinding maken. De robot piept en begint met opladen. Tijdens
het opladen knippert de START/PAUZE-knop met een wit knipperlicht. Zodra het opladen
voltooid is, blijft het witte lampje branden.

- Laad de robot voor het eerste gebruik volledig op.

- De oplaadtijd bedraagt ongeveer 4-5 uur.

Belangrijke mededelingen:

- Zorgertijdens dagelijks gebruik voor dat de robot terug in het laadstation staat en is
aangesloten op het lichtnet.

- Maak de laadcontacten op het basisstation regelmatig schoon om efficiént opladen te
garanderen.

- Als uderobot gedurende een langere periode niet gaat gebruiken, laadt u deze volledig
op, schakelt u deze uit en bewaart u hem op een droge, geventileerde plaats.

- Als de batterij te ver ontladen is of gedurende een lange tijd niet wordt gebruikt, kan
het product mogelijk niet worden opgeladen. Neem in dat geval contact op met de
officiéle Technische Ondersteuningsdienst van Cecotec. Probeer niet om de robot zelf te
demonteren of te repareren.

3.3.Installatie van de gemengde tank
1. Open het deksel van de watertank en vul deze met water. Afbeelding 12
2. Sluit het deksel van de watertank. Zorg ervoor dat het deksel goed gesloten is en dat er
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geen verhogingen zijn. Afbeelding 13
3. Installeer de dweilhouder en de dweil. Afbeelding 14
4. Plaats het reservoir voor gemengd water en stof. Afbeelding 15

Handige tips:

- Om de levensduur van de watertank te verlengen, wordt het aanbevolen om gezuiverd
water of zacht water te gebruiken.

- Gebruik de dweilfunctie niet op tapijten.

- Leeg na het dweilen de watertank en verwijder de dweilhouder.

- Wanneer de dweilhouder is geinstalleerd, werkt de robot gelijktijdig in de stofzuig-
en dweilmodus. Het zuigvermogen staat automatisch op het niveau 'stil' en kan niet
handmatig worden aangepast.

- Wanneer de dweilhouder niet is geinstalleerd, werkt de robot alleen in de stofzuigmodus,
zonder te dweilen.

- Hetis normaal dat er vanwege fabriekstesten een kleine hoeveelheid water in het
reservoir achterblijft.

3.4.Robotbediening

1. Begin met schoonmaken

- Houd de START/PAUZE-knop 3 seconden ingedrukt om de robot in te schakelen.

- Zorgervoor dat de robot op het oplaadstation staat en volledig is opgeladen voordat u
hem voor de eerste keer schoonmaakt.

- Druk kort op de START/PAUZE-knop om het reinigen te starten. Tijdens de eerste
schoonmaakbeurt maakt de robot een kaart van de omgeving.

2. Start/ Pauze
- Druktijdens het gebruik op de START/PAUZE-knop om de robot te pauzeren.

3. Reactiveren (Ontwaken)

- Hetindicatielampje gaat uit als de robot langer dan 4 uur stilstaat. Houd de START/
PAUZE-knop ingedrukt om het apparaat opnieuw te activeren.

4. Gedeeltelijke (gelokaliseerde) reiniging

- Druk op de knop Spot Clean, dan reinigt de robot een oppervlak van 1,5 x 1,5 m in het

midden van uw positie.

5. Herladen (Terug naar de basis)
- Druk op de oplaadknop, dan keert de robot terug naar het oplaadstation.

3.5. App-werking en functies
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1. Kaartbeheer

- Voordat u de robot gaat gebruiken, raden we u aan de "Kaartopslagmodus” in de app te
activeren voor een geavanceerdere ervaring.

- Eenkaart maken: Als u de modus ‘Volledige reiniging' selecteert, begint de robot met
reinigen vanaf het laadstation en keert hij ernaar terug wanneer hij klaar is. Tijdens dit
proces maakt u een plattegrond van de verschillende ruimtes in uw huis, op basis van
de indeling van het huis. Je kunt deze kaart opslaan in de app. Er kunnen maximaal 4
verschillende kaarten worden opgeslagen.

- Kaart bewerken: U kunt verschillende gebieden (partities) van de kaart splitsen,
samenvoegen of een andere naam geven.

2. Volledige reiniging Afb. 16

- Derobot maakt een kaart op basis van zijn scan van de ruimte. Elke kamer wordt in
vierkante gedeeltes verdeeld. Eerst worden de randen van elk gedeelte schoongemaakt
en vervolgens wordt het interieur in een zigzagpatroon gereinigd , totdat alle gedeeltes
schoon zijn.

3. Kamerreiniging Afb. 17
- Derobot maakt de kamers schoon die u in de app hebt geselecteerd.

Tips:

U moet de ‘Kaartbesparingsmodus' in de app activeren en een kaart opslaan voordat u

‘Kamer schoonmaken' kunt gebruiken.

- "Kamer schoonmaken" wordt gebruikt om het schoonmaakgebied te personaliseren,
maar niet om gevaarlijke gebieden te isoleren. Verwijder eventuele obstakels rondom de
geselecteerde kamers.

4. Zonereiniging Afb. 18
- Derobot maakt de in de app aangegeven gebieden schoon.

Tips:

- "Zonereiniging" wordt gebruikt om het reinigingsgebied aan te passen, maar niet om
gevaarlijke gebieden te isoleren. Verwijder eventuele obstakels die zich binnen de
getekende gebieden bevinden.

5. Pin & Go (Ga naar een punt) Afb. 19
- Geef een punt op de kaart aan en de robot navigeert er automatisch naartoe.

6. Hervatten van de reiniging na het bijvullen Afb. 20
- Wanneer de accu tijdens het schoonmaken leeg raakt, keert de robot automatisch terug

naar het oplaadstation om zichzelf op te laden. Zodra het apparaat is opgeladen, gaat het
verder met schoonmaken waar het gebleven was.
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Tips:

- Derobot zal niet verdergaan met schoonmaken als de modus ‘Niet storen’ is geactiveerd.

- Als de robot handmatig wordt opgeladen of verplaatst, wordt het schoonmaken niet
hervat.

7. Beperkte gebieden Figuur 21

- Creéer 'No-Go Zones' ‘No-Dweilzones' en ‘Virtuele Muren' op de kaart om te voorkomen
dat de robot toegang krijgt tot bepaalde gebieden of kamers. Standaard worden de 'Geen
dweilzones' alleen geactiveerd wanneer de dweilhouder is geinstalleerd.

Tips:

- Beperkte gebieden kunnen worden aangemaakt in een opgeslagen kaart of tijdens het
maken van de kaart.

- Beperkte gebieden worden gebruikt om het schoonmaakgebied te personaliseren, maar
niet om gevaarlijke gebieden te isoleren.

- Als de robot wordt verplaatst of als er grote wijzigingen in de indeling van het huis
plaatsvinden, kan de kaart ongeldig worden en kunnen beperkte gebieden verloren gaan.

8. Reinigingsschema Afb. 22

- Stelschoonmaakschema's in de app in. De robot maakt schoon op de geplande tijden en
keert terug naar het oplaadstation als hij klaar is.

Tips:

- Derobot start de geplande schoonmaakbeurt niet als de accu bijna leeg is.

4. WI -FI- CONNECTIVITEIT EN MOBIELE APP

optie om de app te downloaden. Ook ontvangt u een handleiding waarin wordt uitgelegd hoe
u uw product kunt koppelen:

5. REINIGING EN ONDERHOUD

5.1. Gemengde aanbetaling

Houd de ontgrendelingsknop ingedrukt en trek het reservoir voor gemengd water en stof
eruit. Afbeelding 23

2. Verwijder de dweilhouder en de dweil. Afbeelding 24

3. Was en droog de dweil. Afbeelding 25

—
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Open het stofreservoir en verwijder het voorfilter, filter en sponsfilter. Afbeelding 26

5. Reinig het voorfilter met het reinigingsborsteltje. Tik zachtjes op het filter om stof te
verwijderen. Afbeelding 27

6. Was het stofreservoir en het sponsfilter met water. Het filter kan niet gewassen worden.
Mocht het per ongeluk nat worden, laat het dan aan de lucht drogen voordat u het
opnieuw gebruikt. Afbeelding 28

7. Leeg het resterende water uit de watertank. Laat de watertank, het stofreservoir en het
sponsfilter op een schaduwrijke plek aan de lucht drogen. Afbeelding 29

5.2.Centrale borstel, zijborstels, aandrijfwielen en universeel wiel

1. Trek aan de ontgrendelingslipjes om het deksel van de middelste borstel te
ontgrendelen, zoals weergegeven in Afbeelding 30.

2. Tilde middelste borstel op om deze te verwijderen. Afbeelding 31

3. Reinig de centrale borstel met de reinigingsborstel.Afb . 32

4. Maak de zijborstel schoon met de reinigingsborstel. Afbeelding 33

Reinigen van de aandrijfwielen

1. Gebruik de reinigingsborstel om haar en vuil van de aandrijfwielen te verwijderen.
Afbeelding 34

2. Als een aandrijfwiel vastloopt, draai dan het tandwiel in de tegenovergestelde richting,
zodat het vuil door de opening valt. Afbeelding 35

Het universele wiel reinigen
Gebruik het reinigingsborsteltje om haar en vuil van het universele wiel te verwijderen.
Afbeelding 36

5.3.0Oplaadcontacten
Maak de oplaadcontacten van de robot schoon. Afbeelding 37
Maak de laadcontacten op het laadstation schoon. Afbeelding 38

5.4.Anti-val sensoren en bumpers

Maak de valbeveiligingen schoon. Afbeelding 39

Maak de infraroodsensor (IR-sensor) schoon. Afbeelding 40
Handige tips:

Laadcontacten en valbeveiligingen bevatten gevoelige elektronische componenten. Maak ze
schoon met een droge doek, nooit met een natte doek, om waterschade te voorkomen.
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Als zich tijdens het gebruik van het product de volgende problemen voordoen, kan de
gebruiker deze zelf controleren en oplossen:

Nee. | Probleem Mogelijke oorzaak Mogelijke oplossing
1 De robot maakt routernaam en/of het Configureer het routernetwerk en
geen verbinding wachtwoord zijn onjuist. zorg ervoor dat de routernaam en
met de APP. het wachtwoord correct zijn.
netwerksignaal van de Zorg ervoor dat de robot zich
router . binnen het bereik van het
netwerksignaal van de router
bevindt.
De robot staat niet in de Zorg ervoor dat de robot is
configuratiemodus. aangesloten op het stopcontact
en dat hij aan staat. Houd de
homeknop en de Spot Clean-knop
tegelijkertijd 3 seconden lang
ingedrukt.
U hebt geen De robot is momenteel niet
2,4GHz-netwerk of compatibel met 5G-netwerken.
2,4/5GHz-netwerken Kies een 2,4GHz- of
geselecteerd. 2,4/5CGHz-netwerk.
U hebt de verkeerde APP Scan de QR-code of download de
gedownload. Cecotec-app.
2 De kaart is Het is mogelijk dat de Probeer het terug te krijgen door
verloren gegaan. kaart verloren gaat als de robot naar het oplaadstation te
je de robot handmatig verplaatsen. Zoek de opgeslagen
verplaatst. kaart in de kaartopslag van de app
en tik op ‘Kaart gebruiken' om deze
op te halen. Als het probleem blijft
bestaan nadat u deze oplossingen
hebt geprobeerd, start u de
toewijzing opnieuw.
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3 Het is niet De robot start niet vanaf De robot moet beginnen
mogelijk om het laadstation. met schoonmaken vanaf het
kaarten te maken laadstation.
in de APP.
De robot is verplaatst Verplaats de robot niet terwijl deze
terwijl deze in werking in werking is.
was.
Het opruimen is nog niet Laat de robot terugkeren naar het
voorbij. oplaadstation als hij klaar is met
schoonmaken.
4 Hij keert niet Het oplaadstation is niet Plaats het oplaadstation op de

terug naar het
laadstation.

correct geplaatst.

juiste manier en volg daarbij de
instructies in het hoofdstuk ‘De
robot opladen’.

Het oplaadstation
is losgekoppeld of
verplaatst.

Zorg ervoor dat het oplaadstation
is ingeschakeld en verplaats het
niet tijdens het schoonmaken.

De robot start niet vanaf
het laadstation.

Het is aan te raden de robot
eerst te laten starten vanaf het
laadstation.

De weg naar het
oplaadstation is
geblokkeerd. Bijvoorbeeld,
de deur naar de ruimte
waar het oplaadstation
zich bevindt, is gesloten.

Houd de laadroute vrij.

5 De robot keert
terug naar het
oplaadstation

De ruimte is te groot en de
robot moet terug naar de
basis om op te laden.

Schakel Continue reiniging in. Volg
de instructies in de app voor meer
informatie.

voordat hij
klaaris met Er zijn plekken waar de Maak het schoon te maken gebied
schoonmaken. robot niet bij kan vanwege | leegen zet meubels en kleine
meubels of obstakels. voorwerpen op hun plaats.
92 | CONGA M50
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6 De robot laadt Het laadstation is niet Zorg ervoor dat het oplaadstation
niet op. aangesloten op het is aangesloten op het lichtnet en
stroomnet. dat de indicator brandt.
De laadcontacten van Zorg ervoor dat de
de robot maken geen oplaadcontacten van de
contact met die van het robot verbinding maken met
laadstation. de contactpunten van het
oplaadstation en dat de START/
PAUZE-knop knippert. Controleer
of de oplaadcontacten op de robot
en het oplaadstation vuil zijn.
Maak deze onderdelen schoon
zoals aangegeven in het gedeelte
‘Oplaadcontacten’.
De batterijtemperatuur is Het is aan te raden de robot op
te hoog of te laag. te laden en te gebruiken bij een
temperatuur tussen 0°C en 40°C.
Langdurige inactiviteit Het is raadzaam het product
kan leiden tot overmatige regelmatig te gebruiken. Als u het
ontlading van de batterij. apparaat langere tijd niet gebruikt
en problemen ondervindt met
het opladen, neem dan contact
op met de officiéle Technische
Ondersteuning van Cecotec.
7 Ongewoon De zijborstel en de Het is aan te raden om de
geluid tijdens het hoofdborstel zitten in de zijborstel, hoofdborstel,
schoonmaken. knoop. Het stofreservoir stofreservaoir, filter etc. regelmatig
en het filter zijn verstopt. schoon te maken.
De robot staat Schakel over naar de
in de volledige standaardmodus.
vermogensmodus.
8 De robot loopt De robot is verstrikt De robot zal verschillende
vast tijdens het geraakt in een voorwerp manieren proberen om zichzelf
schoonmaken en op de vloer (elektrische te bevrijden. Als dat niet lukt,
stopt. kabels, gordijnen, franjes moet u de obstakels handmatig
van het tapijt, etc.). verwijderen en de robot opnieuw
opstarten.
Het kan zijn dat de Plaats een fysieke barriere of stel
robot vastzit onder een een virtuele grens in de app in.
meubelstuk.
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De volgende
problemen
kunnen optreden
terwijl de

robot reinigt:
een rommelig
reinigingspad,
afwijking van het
reinigingspad,
herhaaldelijk
reinigen of
onvoldoende
reiniging

van kleine
oppervlakken. (Als
een groot gebied
tijdelijk niet is
schoongemaakt,
zal de robot het
ontbrekende
gebied
automatisch
schoonmaken.)

De aanwezigheid van
kabels, slippers en andere
objecten op de vloer
bemoeilijkt het normaal
functioneren van de robot.

Ruim eventuele spullen op die
verspreid op de vloer liggen, zoals
kabels en slippers, voordat u
begint met schoonmaken. Als een
gebied niet wordt schoongemaakt,
zal de robot het in behandeling
zijnde gebied automatisch
schoonmaken. U dient hierbij niet
in te grijpen (bijvoorbeeld door de
robot te verplaatsen of de weg te
blokkeren).

Bij het beklimmen van
trappen, drempels en
deurposten slipt het
aandrijfwiel van de
robot over de vloer. Dit
kan van invloed zijn op
de waarneming van de
omgeving in huis.

Het is aan te raden de deur naar
de ruimte te sluiten en de ruimte
apart schoon te maken. Na het
reinigen keert het apparaat terug
naar het beginpunt. U kunt het met
een gerust hart gebruiken.

Wanneer u de machine op
pas in de was gezette of
gepolijste vloeren of op
gladde tegels gebruikt, is
er minder wrijving tussen
de aandrijfwielen en de
vloer.

Het is raadzaam om te wachten
tot de vloerwas droog is voordat u
deze gebruikt.

Vanwege de
eigenschappen van elk
huis kan de robot bepaalde
gebieden niet betreden.

Wij adviseren u om uw huis op te
ruimen, zodat de robot goed naar
binnen kan en kan schoonmaken.

De afstandssensor is vuil
of afgedekt.

Maak de afstandssensor schoon
en verwijder eventuele voorwerpen
die de sensor blokkeren.

10 Tijdens de werking | De uitlaat van het Verwijder de 2-in-1-module
kan er stoflekkage | stofreservoiris verstopt. en maak de opening van het
optreden. stofreservoir schoon.

n Tijdens gebruik De tank is niet correct Zorg ervoor dat de tank van de
kan de watertank geinstalleerd. robot vastklikt wanneer u deze
van de robot installeert.
losraken.
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12 De aandrijfwielen De aandrijfwielen zijn Draai en duw op de aandrijfwielen
zijn geblokkeerd. verstopt door vreemde om te controleren of er vreemde
voorwerpen. voorwerpen omheen zitten of
vastzitten. Als je iets vindt, ruim
het dan zo snel mogelijk op. Als het
probleem niet is opgelost, neem
dan contact op met de officiéle
Technische Ondersteuning van
Cecotec.
13 De robot start niet | De tijdplanningsfunctie is Reset het schema.
automatisch met geannuleerd.
schoonmaken
op het geplande F)e batterij van de robot Laad de robot op.
tijdstip. Is leeg.
De robot staat in de Niet In de modus Niet storen
storen-modus. voert de robot geen geplande
schoonmaakwerkzaamheden uit.
14 De robot voert De robot staat in de Niet Wanneer de modus Niet storen is
geen continue storen-modus. geactiveerd, voert de robot geen
reiniging uit. continue reiniging uit.
Tijdens de laatste cyclus Continue reiniging wordt niet
keerde de robot niet uitgevoerd wanneer u de robot
automatisch terug naar handmatig plaatst of naar het
het laadstation. oplaadstation verplaatst.

Als u het probleem niet kunt oplossen met de bovenstaande instructies, neem dan contact op
met de klantenservice.

7. AUTEURSRECHT

De intellectuele eigendomsrechten op de teksten in deze handleiding behoren toe aan
CECOTEC INNOVACIONES, SL. Alle rechten voorbehouden. De inhoud van deze publicatie mag
niet, geheel of gedeeltelijk, worden gereproduceerd, opgeslagen in een retrievalsysteem,
verzonden of verspreid op welke manier dan ook (elektronisch, mechanisch, door fotokopie,
opname of vergelijkbaar) zonder voorafgaande toestemming van CECOTEC INNOVACIONES, SL
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8. VEREENVOUDIGDE EU-CONFORMITEITSVERKLARING

EUO1_1M4516 - Conga M50 voldoet aan de Richtlijn 2014/53/EU betreffende

c € Cecotec Innovaciones verklaart hierbij dat de luchtontvochtiger met model
radioapparatuur.

De volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende
internetadres:

https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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1 CZESCI | KOMPONENTY
Rys. 1
1. Przycisk powrotu do domu
2. Czujnik laserowy
3. Przycisk START/PAUZA:
- Krétkie nacisniecie: Rozpoczecie lub wstrzymanie czyszczenia
- Dtugie nacisniecie: wtaczenie lub wytaczenie robota
4. Czujnik podczerwieni
5. Zderzak
6. Zlokalizowany przycisk czyszczenia
7. Bazatadujaca
8. Ztacze pradu statego
9. Kontakty tadowania
Rys. 2
1. Czujniki antyupadkowe
2. Koto wielokierunkowe
3. Kontakty tadowania
4. Czujniki antyupadkowe
5. Szczotka boczna
6. Centralny przycisk zwalniajacy szczotke
7. Centralna szczotka
8. Kota napedowe
Rys. 3
1. Depozyt mieszany
2. Uchwyt na mop
3. Woycierad
4. Wlot wody
5. Filtr o wysokiej wydajnosci
6. Filtr ggbkowy
7. Filtr wstepny
Notatka
Ilustracje zawarte w niniejszej instrukcji majg charakter schematyczny i mogg nie
odpowiadac doktadnie tym widocznym na produkcie.
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2. PRZED UZYCIEM

- Tenrobot odkurzajgcy jest dostarczany w opakowaniu chronigcym go podczas
transportu. Wyjmij odkurzacz z opakowania. Oryginalne pudetko i inne elementy
opakowania mozesz przechowywac w bezpiecznym miejscu, aby zapobiec uszkodzeniu
odkurzacza, jesli w przysztosci zajdzie potrzeba jego transportu. Jesli chcesz pozby¢ sie
oryginalnego opakowania, pamietaj, aby wszystkie przedmioty poddac odpowiedniemu
recyklingowi.

- Upewnij sie, ze wszystkie czesci i komponenty sa dotgczone i w dobrym stanie. Jesli
brakuje jakichkolwiek czesci lub sg one w ztym stanie, prosimy o natychmiastowy kontakt
z oficjalnym dziatem pomocy technicznej Cecotec.

Zawartosé pudetka

Rys. 4

Robot odkurzajacy

Baza tadujaca

Zasilacz

Zbiornik mieszany, uchwyt na mop i mop
Szczotka boczna

Szczotka samoczyszczaca

Mieszany pedzel

Instrukcja obstugi

NV s WN

Nie usuwaj numeru seryjnego z produktu, aby umozliwi¢ prawidtowe namierzenie sprzetu w
przypadku koniecznosci uzyskania pomocy.

3. DZIAtANIE

Srodki ostroznosci:

- Sprawdz i przygotuj obszar, ktéry bedzie czyszczony, aby zapewnic¢ bezpieczne
przeprowadzenie operacji. Uporzadkuj meble i usun przeszkody, ktére moga utrudniac
sprzatanie.

- Usun lub przykryj nisko umieszczone przedmioty na podtodze, ktére moga zaktécac
prace robota, np. wagi tazienkowe lub podstawy wentylatoréw stojacych. Rys. 5

- Jesli na dywanie znajduja sie fredzle, zt6z ich krawedzie i wsun pod dywan, aby zapobiec
ich zaczepieniu przez robota.

- Jesli robot bedzie sprzatat w poblizu otwartych schodéw lub nieréwnych powierzchni,
nalezy umiescic bariere ochronna, aby zapewni¢ bezpieczenstwo i prawidtowe dziatanie.
Rys. 6
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- Usun z obszaru sprzatania wszelkie przedmioty, ktére mogtyby zaplatac sie w robota,
takie jak kable zasilajgce, liny itp. Ponadto, jesli stopien bedzie zbyt wysoki, robot moze
utknac. Ryc. 7

Przydatne wskazéwki:

- Zapierwszym razem, gdy uzyjesz robota, wykonaj caty cykl czyszczenia. Dzieki temu
bedziesz mégt zidentyfikowac i rozwigzac drobne, poczgtkowe problemy oraz miec
pewnos¢, ze robot bedzie sprzgtat bez zaktécen. Podczas Sledzenia uwazaj, aby nie stac
bezposrednio przed robotem.

3.1. Przygotowanie
Przed uzyciem produktu:

Zdejmij pasek ochronny. Ryc. 8
Zdejmij folie ochronna. Ryc. 9
Zamontuj szczotke boczna. Rys. 10

3.2.tadowanie robota

- Umies¢ stacje tadujgcg na podtodze, przy Scianie.

- Upewnij sie, ze w odlegtosci 1 metra na lewo i prawo od podstawy oraz 2 metréw przed
nig nie ma zadnych schoddw, urwisk ani innych obiektéw. Ryc. 11

- Podtacz podstawe do gniazdka elektrycznego.

- Unikaj bezposredniego narazenia na dziatanie promieni stonecznych.

- Umies¢ robota na stacji tadujgcej, upewniajgc sie, ze styki tadujgce na robocie i stacji
tadujacej sa prawidtowo potgczone. Robot wyda sygnat dZwiekowy i rozpocznie
tadowanie. Podczas tadowania przycisk START/PAUZA bedzie migat biatym Swiattem. Po
zakonczeniu tadowania biate Swiatto bedzie Swieci¢ Swiattem ciggtym.

- Przed pierwszym uzyciem nalezy w petni natadowac robota.

- (Czastadowania wynosi okoto 4-5 godzin.

Wazne informacje:

- Podczas codziennego uzytkowania nalezy upewnic sie, ze robot jest umieszczony w stacji
tadujacej i podtaczony do zasilania.

- Aby zapewni¢ efektywne tadowanie, okresowo czys¢ styki tadujgce w podstawie.

- Jesli nie zamierzasz uzywac robota przez dtuzszy czas, nataduj go catkowicie, wytgcz i
przechowuj w suchym, wentylowanym miejscu.

- Jesli akumulator zostanie nadmiernie roztadowany lub nie bedzie uzywany przez
dtuzszy czas, produkt moze nie natadowac sie ponownie. W takim przypadku skontaktuj
sie z oficjalnym dziatem pomocy technicznej Cecotec. Nie prébuj samodzielnie
rozmontowywac ani naprawiac robota.
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3.3. Montaz zbiornika mieszanego

1. Otwdérz pokrywe zbiornika na wode i napetnij go woda. Ryc. 12

2. Zamknij pokrywe zbiornika na wode. Sprawdz, czy pokrywa jest szczelnie zamknieta i nie
ma zadnych wystajgcych elementéw. Ryc. 13

3. Zainstaluj uchwyt na mop i mop. Ryc. 14

4. Wtdz zbiornik na wode zmieszang z kurzem. Ryc. 15

Przydatne wskazowki:

- Aby przedtuzy¢ zywotnos¢ zbiornika na wode, zaleca sie stosowanie wody oczyszczonej
lub miekkiej.

- Nie nalezy uzywac funkcji mopa na dywanach.

- Poumyciu podtogi opréznij zbiornik na wode i wyjmij uchwyt na mop.

- Po zamontowaniu uchwytu na mop robot bedzie pracowat w trybie jednoczesnego
odkurzania i mopowania. Moc ssania zostanie automatycznie ustawiona na poziom
,cichy" i nie mozna jej regulowac recznie.

- Jesli uchwyt na mop nie jest zamontowany, robot bedzie pracowat wytgcznie w trybie
odkurzania, bez mopowania.

- Zuwagina testy fabryczne, w zbiorniku moze pozostac niewielka ilos¢ wody.

3.4.0peracja robota

1. Rozpocznij czyszczenie

- Aby wtaczyc robota, naciénij i przytrzymaj przycisk START/PAUZA przez 3 sekundy.

- Przed pierwszym czyszczeniem upewnij sie, ze robot znajduje sie na stacji tadujgcej i jest
w petni natadowany.

- Abyrozpoczgc czyszczenie, nacisnij krétko przycisk START/PAUZA. Podczas pierwszego
sprzatania robot stworzy mape otoczenia.

2. Start/Pauza
- Aby wstrzymac prace robota, nacisnij przycisk START/PAUZA podczas pracy.

3. Reaktywuj (Przebudz)

- Kontrolka zgasnie, jesli robot pozostanie w bezruchu przez okres dtuzszy niz 4 godziny.
Aby ponownie aktywowag, nacisnij i przytrzymaj przycisk START/PAUZA.

4. Czesciowe (lokalne) czyszczenie

- Naciénij przycisk Spot Clean, a robot posprzata kwadratowy obszar o wymiarach 1,5 x 1,5

m wokét Twojej pozycji.

5. Przetaduj (Powrét do bazy)
- Nacisnij przycisk tadowania, a robot powrdci do stacji tadujace;.
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3.5. Dziatanie i funkcje aplikacji

1. Zarzadzanie mapa

- Przed rozpoczeciem korzystania z robota zaleca sie aktywacje , Trybu zapisu mapy" w
aplikacji, aby uzyskac dostep do bardziej zaawansowanych funkcji.

- Tworzenie mapy: Po wybraniu trybu ,Petne sprzgtanie” robot rozpocznie sprzatanie od
stacji tadujgcej i powrdci do niej po zakoriczeniu. W trakcie tego procesu utworzysz mape
réznych obszaréw swojego domu w oparciu o jego uktad. Mozesz zapisac te mape w
aplikacji. Mozna zapisa¢ maksymalnie 4 r6zne mapy.

- Edycja mapy: Mozesz dzieli¢, tgczy¢ lub zmienia¢ nazwy réznych obszaréw (partycji)
mapy.

2. Catkowite czyszczenie Rys. 16

- Robot stworzy mape na podstawie skanowania przestrzeni. Podzieli kazdy pokéj na
kwadratowe obszary, najpierw czyszczac krawedzie kazdego obszaru, a nastepnie
wnetrze w sposob zygzakowaty , az do wyczyszczenia wszystkich obszardw.

3. Sprzatanie pokoju Rys. 17

- Robot posprzata pomieszczenia wybrane w aplikacji.

Porady:

- Przed skorzystaniem z funkgji ,Sprzagtanie pokoju” nalezy aktywowac w aplikacji ,Tryb
zapisywania mapy" i zapisa¢ mape.

- Termin ,sprzatanie pokoju” stosuje sie w celu personalizacji obszaru sprzatania, a nie w
celu wyizolowania niebezpiecznych obszaréw. Usur wszelkie przeszkody, ktére moga
znajdowac sie w poblizu wybranych pomieszczen.

4. Strefa czyszczenia Rys. 18

- Robot posprzata obszary zaznaczone w aplikacji.

Porady:

- ,Czyszczenie strefowe” stuzy do personalizacji obszaru czyszczenia, a nie do izolowania
obszaréw niebezpiecznych. Usuri wszelkie przeszkody, ktére moga znajdowac sie w
obrebie narysowanych obszaréw.

5. Pin & Go (Przejdz do punktu) Rys. 19

- Wskaz punkt na mapie, a robot automatycznie do niego dotrze.

6. Wznawianie czyszczenia po uzupetnieniu Rys. 20

Jesli podczas sprzatania bateria sie wyczerpie, robot automatycznie powrdéci do
stacji tadujgcej w celu natadowania. Po natadowaniu urzadzenie bedzie kontynuowac
sprzatanie od miejsca, w ktérym przerwato.
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Porady:
- Robot nie wznowi sprzagtania, jesli wtgczony jest tryb ,Nie przeszkadzac".
- Jesli robot zostanie natadowany recznie lub przesuniety, nie wznowi sprzatania.

7. Obszary ograniczonego dostepu Rys. 21

- Utworz na mapie ,Strefy zamkniete”, ,Strefy zabronionego mycia podtég” i ,Wirtualne
Sciany”, aby uniemozliwi¢ robotowi dostep do okreslonych obszardw lub pomieszczen.
Domyslnie opcja ,Strefy bez mopa” zostanie aktywowana tylko wtedy, gdy zainstalowany
jest uchwyt na mop.

Porady:

- Obszary ograniczonego dostepu mozna utworzy¢ na zapisanej mapie lub w trakcie
tworzenia mapy.

- Strefy o ograniczonym dostepie stuza do personalizacji obszaru sprzatania, a nie do
izolowania stref niebezpiecznych.

- Jesli robot zostanie przeniesiony lub w uktadzie domu zajdg znaczgce zmiany, mapa
moze stac sie nieaktualna, a obszary o ograniczonym dostepie moga zostac utracone.

8. Harmonogram czyszczenia Rys. 22
- Ustaw harmonogramy sprzatania w aplikacji. Robot bedzie sprzatat o zaplanowanym

czasie i po zakonczeniu pracy wréci do stacji tadujgcej.

Porady:
- Robot nie rozpocznie zaplanowanego sprzatania, jesli jego bateria jest staba.

4. tACZNOSC WI -FI | APLIKACJA MOBILNA

do opcji pobrania aplikacji oraz instrukcji wyjasniajgcej, jak powigzac swoj produkt:

5.CZYSZCZENIE | KONSERWACIA

5.1. Depozyt mieszany

Nacisnij i przytrzymaj przycisk zwalniajgcy, a nastepnie wyciggnij pojemnik na wode
zmieszang z kurzem. Ryc. 23

2. Zdejmij uchwyt na mop i wyjmij mop. Ryc. 24

Umyj i osusz mop. Ryc. 25

Otworz pojemnik na kurz i wyjmij filtr wstepny , filtr i filtr ggbkowy. Ryc. 26

J
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5. Wyczysc kurz z filtra wstepnego za pomocg szczotki czyszczgcej. Delikatnie postukaj w
filtr, aby usunac kurz. Ryc. 27

6. Pojemnik na kurz i filtr ggbkowy umyj woda. Filtra nie mozna my¢. Jesli przypadkowo
ulegnie zamoczeniu, przed ponownym uzyciem nalezy go wysuszy¢ na powietrzu. Ryc.
28

7. Wylej pozostata wode ze zbiornika. Pozostaw zbiornik na wode, pojemnik na kurz i filtr
gabkowy do wyschniecia w zacienionym miejscu. Ryc. 29

5.2.Szczotka centralna, szczotki boczne, kota napedowe i koto uniwersalne

1. Pociagnij za uchwyty zwalniajace, aby odblokowac ostone szczotki Srodkowej, jak
pokazano na rysunku 30.

2. Podnies szczotke centralng, aby jg wyjac. Ryc. 31

Wyczys¢ szczotke centralng za pomoca szczotki czyszczacej.Rys . 32

Wyczysé szczotke boczng za pomocg szczotki czyszczgcej. Ryc. 33

& w

Czyszczenie két napedowych

1. Zapomocg szczotki czyszczgcej usuni wtosy i brud z két napedowych. Ryc. 34

2. Jezeli koto napedowe utknie, nalezy obrécic¢ jego przektadnie w przeciwnym kierunku,
tak aby brud spadt przez otwér. Ryc. 35

Czyszczenie kota uniwersalnego
Za pomoca szczotki czyszczgcej usun wtosy i brud z kota uniwersalnego. Ryc. 36

5.3.Styki tadowania
Wyczys¢ styki tadowania robota. Ryc. 37
Wyczys¢ styki tadowania w stacji tadujacej. Ryc. 38

5.4.Czujniki i zderzaki zabezpieczajace przed upadkiem

Wyczys¢ czujniki zabezpieczajgce przed upadkiem. Ryc. 39

Wyczy$¢ czujnik podczerwieni (czujnik IR). Ryc. 40

Przydatne wskazowki:

Styki tadowania i czujniki zabezpieczajgce przed upadkiem zawierajg delikatne elementy

elektroniczne. Do czyszczenia uzywaj suchej sciereczki, nigdy mokrej, aby unikngc
uszkodzenia przez wode.

6. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Jezeli podczas uzytkowania produktu wystapia ponizsze problemy, uzytkownik moze je
sprawdzi¢ i rozwigzac samodzielnie:
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NIE.

Problem

Mozliwa przyczyna

Mozliwe rozwigzanie

Robot nie tgczy
sie z aplikacja.

routera i/lub hasto sg
nieprawidtowe.

Skonfiguruj sie¢ routera i upewnij
sie, ze nazwa routera i hasto sg
prawidtowe.

sygnatu sieciowego
routera .

Upewnij sie, ze robot znajduje sie
w zasiegu sygnatu sieciowego
routera .

Robot nie znajduje sie w
trybie konfiguracji.

Upewnij sie, ze robot jest
podtgczony do zasilania i wtgczony.
Nacisénij jednoczesnie przycisk
Home i przycisk Spot Clean i
przytrzymaj je przez 3 sekundy.

Nie wybrano sieci 2,4
GHz lub sieci 2,4/5 GHz.

Robot nie jest obecnie kompatybilny
z sieciami 5G. Prosze wybrac siec¢
2,4 GHz lub 2,4/5 GHz.

Pobrates niewtasciwag
aplikacje.

Zeskanuj kod QR lub pobierz
aplikacje Cecotec.

tworzenia map w
aplikacji.

stacji tadujgcej.

2 Mapa zostata Istnieje mozliwos¢ utraty | Sprébuj go odzyskad, przenoszac
utracona. mapy, jesli bedziesz robota na stacje tadujaca. Znajdz
poruszac robotem zapisang mape w pamieci map
recznie. aplikacji i kliknij ,Uzyj mapy", aby ja
odzyskac. Jesli po wyprébowaniu
tych rozwigzan problem nadal
wystepuje, nalezy ponownie
uruchomi¢ mapowanie.
3 Nie ma Robot nie rozpoczyna Robot musi rozpoczgc sprzatanie
mozliwosci pracy po podtagczeniu do | od stacji tadujgcej.

Robot zostat
przeniesiony podczas
dziatania.

Nie przesuwaj robota podczas jego
dziatania.

Sprzatanie sie nie
skonczyto.

Po zakonczeniu sprzgtania pozwaol
robotowi powrdéci¢ do stacji
tadujacej.
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4 Nie wraca do
stacji tadujacej.

Stacja tadujaca
jest nieprawidtowo
umieszczona.

Umies¢ stacje tadujgca prawidtowo,
postepujac zgodnie z instrukcjami
podanymi w sekcji ,tadowanie
robota".

Stacja tadujgca jest
odtgczona lub zostata
przeniesiona.

Upewnij sie, ze stacja tadujgca
jest wtgczona i nie przesuwaj jej
podczas czyszczenia.

Robot nie uruchamia sie
ze stacji tadujace;.

Zaleca sie, aby robot rozpoczynat
sprzatanie od stacji tadujace;j.

Droga do stacji tadujacej
jest zablokowana.

Na przyktad drzwi

do pomieszczenia, w
ktérym znajduje sie
stacja tadujgca, sg
zamkniete.

Utrzymuj droge zatadunku wolna.

5 Przed
zakonczeniem
sprzatania robot
wraca do stacji
tadujace;j.

Pomieszczenie jest

za duze i robot musi
wréci¢ do bazy, aby sie
natadowac.

Wiacz funkcje ciggtego czyszczenia.
Aby uzyskac wiecej szczegotdw,
postepuj zgodnie z instrukcjami
aplikacji.

Istniejg obszary, do

ktérych robot nie moze
dotrzec ze wzgledu na
meble lub przeszkody.

Posprzataj miejsce, ktére chcesz
posprzatad, ustawiajgc na jego
miejscu meble i drobne przedmioty.
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6 Robot nie taduje Stacja tadujaca nie jest Sprawdz, czy stacja tadujgca jest
sie. podtgczona do zasilania. | podtaczona do zasilania i czy

wskaznik jest wtgczony.

Styki tadowania robota Sprawdz, czy stykitadowania

nie stykajg sie ze stykami | robota sg podtgczone do stykéw

stacji tadujgcej. stacji tadujgcej i czy przycisk
START/PAUZA miga. Sprawdz, czy
styki tadowania w robocie i stacji
tadujgcej nie sg brudne. Wyczys¢ te
czesci zgodnie ze wskazdwkami w
czesci ,Styki tadowania”.

Temperatura Zaleca sie tadowanie i uzywanie

akumulatora jest za robota w temperaturze od 0°C do

wysoka lub za niska. 40°C.

Dtuzsze okresy Zaleca sie regularne stosowanie

bezczynnosci moga produktu. Jesli nie uzywasz

spowodowac nadmierne | urzadzenia przez dtuzszy

roztadowanie czas i masz problemy z jego

akumulatora. natadowaniem, skontaktuj sie
z oficjalnym dziatem pomocy
technicznej Cecotec.

7 Nietypowy Szczotka bocznai Zaleca sie regularne czyszczenie
hatas podczas szczotka gtéwna sa szczotki bocznej, szczotki gtéwnej,
czyszczenia. splatane. Pojemnik na pojemnika na kurz, filtra, itp.

kurz i filtr sg zatkane.
Robot dziata w trybie Przetgcz na tryb standardowy.
petnej mocy.

8 Robot utknat Robot zaplatat sie Robot sprébuje uwolnic sie na kilka
podczas w przedmiot lezacy sposobdw. Jesli nie uda Ci sie tego
czyszczenia i na podtodze (kable zrobi¢, bedziesz musiat recznie
zatrzymat sie. elektryczne, zastony, usunac przeszkody i ponownie

fredzle dywanu itp.). uruchomi¢ robota.

Robot moze utkna¢ pod Prosze umiescic fizyczng bariere

meblem. lub ustawi¢ wirtualng granice w
aplikacji.
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POLSKI

9 Podczas
sprzatania
przez robota
moga wystagpic
nastepujace
problemy:
batagan

na Sciezce
sprzatania,
zboczenie z
trasy sprzatania,
powtarzajgce sie
sprzgtanie lub
brak sprzatania
matych
obszardéw.
(Jesli istnieje
duzy obszar,
ktéry nie zostat
tymczasowo
posprzgtany,
robot
automatycznie
posprzata
brakujgcy
obszar.)

Obecnosc kabli, kapci
i innych przedmiotéw
na podtodze utrudnia
normalng prace robota.

Przed rozpoczeciem sprzatania
prosimy o pozbycie sie wszelkich
rozrzuconych na podtodze
przedmiotéw, takich jak kable i
kapcie. Jesli jakikolwiek obszar
pozostanie nieposprzgtany, robot
automatycznie posprzata pozostaty
obszar. Nie ingeruj (na przyktad nie
przesuwajgc robota lub nie blokujac
mu drogi).

Podczas pokonywania
schoddw, progéw i
oscieznic drzwi, koto
napedowe robota
Slizga sie po podtodze,
co moze mie¢ wptyw
na postrzeganie przez
robota otoczenia w
catym domu.

Zaleca sie zamkniecie drzwi

do pomieszczenia i osobne
posprzatanie pomieszczenia. Po
wyczyszczeniu nastgpi powrot do
punktu poczatkowego. Mozesz z
niego korzystac z petnym spokojem.

Jazda na sSwiezo
woskowanych i
wypolerowanych
podtogach lub gtadkich
ptytkach powoduje
mniejsze tarcie pomiedzy
kotami napedowymi a
podtoga.

Zaleca sie odczekac, az wosk
do podtég wyschnie przed jego
uzyciem.

Ze wzgledu na specyfike
kazdego domu, robot
nie moze wejs¢ do
niektérych obszardéw.

Zalecamy uporzadkowanie domu,
aby mie¢ pewnosé, ze robot
bedzie mégt swobodnie wjechac i
odpowiednio posprzatac.

Czujnik odlegtosci
jest zabrudzony lub
zastoniety.

Wyczys€ czujnik odlegtosci i usun
wszelkie przedmioty, ktére go
zastaniaja.
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POLSKI
10 Podczas pracy Wylot pojemnika na kurz | Wyjmij modut2 w 1iwyczys¢ otwor
dochodzi do jest zablokowany. pojemnika na kurz.

wycieku pytu.

n Podczas Zbiornik nie zostat Podczas montazu upewnij sie, ze
uzytkowania zainstalowany zbiornik robota zostat prawidtowo
zbiornik na wode prawidtowo. zamocowany.
robota przesuwa
sie.

12 Kota napedowe Kota napedowe sg Obrdéc¢ i nacisnij kota napedowe, aby
sg zablokowane. zablokowane ciatami sprawdzi¢, czy nie ma wokdt nich

obcymi. obcych przedmiotéw lub nie sg one

przyklejone. Jesli cos znajdziesz,
posprzataj to jak najszybciej. Jesli
problemu nie uda sie rozwigzac,
skontaktuj sie z oficjalnym dziatem
pomocy technicznej Cecotec.

13 Robot nie Funkcja planowania Zresetuj harmonogram.
rozpocznie czasu zostata
automatycznego anulowana.

czyszczenia o

zaplanowane] Robotowi roztadowata Nataduj robota.

porze. sie bateria.
Robot jest w trybie Nie W trybie Nie przeszkadzac robot
przeszkadzac. nie wykonuje zaplanowanego

sprzatania.
14 Robot nie Robot jest w trybie Nie Po wtgczeniu trybu Nie

wykonuje przeszkadzac. przeszkadzac robot nie wykonuje

ciggtego ciggtego sprzatania.

czyszczenia.
W ostatnim cyklu Funkcja ciggtego czyszczenia
robot nie powrécit nie jest dostepna, gdy recznie
automatycznie do stacji umiescisz robota lub przeniesiesz
tadujacej. go na stacje tadujaca.

Jesli nie uda Ci sie rozwigzac problemu, postepujgc zgodnie z powyzszymi instrukcjami,
skontaktuj sie z serwisem posprzedazowym.
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7. PRAWA AUTORSKIE

Prawa wtasnosci intelektualnej do tekstéw zawartych w tym podreczniku nalezg do CECOTEC
INNOVACIONES, SL. Wszelkie prawa zastrzezone. Tres¢ niniejszej publikacji nie moze by¢

w catosci ani w czesci powielana, przechowywana w systemie wyszukiwania, przesytana

ani rozpowszechniana w jakikolwiek sposaéb (elektroniczny, mechaniczny, fotokopiowanie,
nagrywanie lub podobny) bez uprzedniej zgody CECOTEC INNOVACIONES, SL

8. UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

EUO1_14516 - Conga M50 jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE w sprawie

c € Firma Cecotec Innovaciones o$wiadcza niniejszym, ze osuszacz powietrza model
urzagdzen radiowych.

Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym:

https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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CESTINA

1. DiLY A KOMPONENTY

0Obr. 1

1.

2.
3.

CeNoO v e

Tlacitko nadvratu domd

Laserovy senzor

Tlacitko START/PAUZA:

Kratkeé stisknuti: Spusténi nebo pozastaveni ¢isténi
Dlouhé stisknuti: Zapnuti nebo vypnuti robota
IR senzor

Néaraznik

Lokalizované tlacitko cisténi

Nabijeci zékladna

DC konektor

Nabijeci kontakty

Obr. 2

Obr

NV s WwN

Nou s wN =2

Senzory proti padu

VVSesmérové kolo

Nabijeci kontakty

Senzory proti padu

Bocni kartac

Centralni tlacitko pro uvolnéni kartace
Centralni kartac

Hnaci kola

SmiSeny vklad
Drzak mopu

Mop

Privod vody
Vysoce Gcinny filtr
Houbovy filtr
Predfiltr

Poznamka

Grafika v tomto ndvodu je schematickym zndzornénim a nemusi se pfesné shodovat s

vyobrazenim na vyrobku.
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CESTINA

2. PRED POUZITIM

- Tento roboticky vysavac je dodavan v obalu, ktery jej chrani béhem prepravy. Vyjméte
roboticky vysavac z krabice. Originalni krabici a dalSi obalové polozky mdzete ulozit na
bezpecném misté, abyste zabranili poSkozeni robotického vysavace, pokud jej budete v
budoucnu potfebovat pfepravovat. Pokud chcete plvodni obal zlikvidovat, nezapomerite
vSechny polozky Fadné recyklovat.

- Ujistéte se, ze vSechny dily a soucasti jsou zahrnuty a v dobrém stavu. Pokud nékteré
dily chybi nebo jsou ve Spatném stavu, okamzité kontaktujte oficialni sluzbu technické
podpory spolecnosti Cecotec.

Obsah krabice

Obr

1. Roboticky vysavac

2. Nabijeci zékladna

3. Napéjeci adaptér

4, Smisend nadrz, drzak mopu a mop
5. Bocnikartac

6. Samocistici kartac

7. Smiseny kartac

8. Navod k pouziti

Neodstranujte sériové ¢islo z produktu, aby bylo mozné vase zafizeni spravné dohledat v
pripadé, Ze budete potfebovat pomoc.

3. PROVOZ

OpatFeni:

- Zkontrolujte a pFipravte prostor, ktery se ma vycistit, aby byl zajistén bezpecny provoz.
Usporadejte nabytek a odstrante prekazky, které mohou branit ¢isténi.

- Odstrante nebo zakryjte nizké predmeéty na podlaze, které mohou narusovat ¢innost
robota, jako jsou koupelnové véhy nebo podstavce ventildtord. Obr

- Pokud jsou na koberci tfédsné, prehnéte okraj a zastréte ho pod koberec, aby se
nezachytily robotem.

- Pokud bude robot cistit v blizkosti otevienych schodd nebo nerovnych povrchi, umistéte
ochrannou bariéru, aby byla zajiSténa bezpecnost a spravny provoz. Obr

- Odstrante z prostoru ciSténi veskeré predmeéty, které by se mohly do robota zamotat, jako
jsou napadjeci kabely, lana atd. Pokud je schod prilis vysoky, miiZe se robot zaseknout.
Obr. 7
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CESTINA

Uzitecné tipy:

- PFiprvnim pouziti robota provedte cely cyklus cisténi. To vdm umozni identifikovat a
vyresit drobné pocatecni problémy a zajistit, Ze robot bude Cistit bez preruseni. PFi
sledovani davejte pozor, abyste nestali pfimo pred robotem.

3.1. Pfiprava
PFed pouzitim produktu:

Odstrante ochranny pasek. Obr. 8
Odstrante ochrannou félii. Obr. 9
Nainstalujte bo¢ni kartac. Obr. 10

3.2.Nabijeni robota

- Umistéte nabijeci zékladnu na podlahu ke zdi.

- Ujistete se, ze v oblasti 1 metr vlevo a vpravo od zakladny a 2 metry pred ni nejsou Zadné
schody, srazy nebo predméty. Obr. 11

- Pripojte zakladnu k elektrické zasuvce.

- Vyhnéte se pfimému slunecnimu zareni.

- Umistéte robota na nabijeci zakladnu a ujistéte se, Ze nabijeci kontakty na robotu a
zakladné jsou spravné pripojeny. Robot pipne a zacne se nabijet. BEhem nabijeni bude
tlacitko START/PAUZA blikat s blikajicim bilym svétlem. Po dokonceni nabijeni ziistane
bilé svétlo svitit.

- PFiprvnim pouziti robota plné nabijte.

- Doba nabijeni je pfiblizné 4-5 hodin.

Ddlezita upozornent:

- Béhem kazdodenniho pouzivani se ujistéte, ze je robot vracen do nabijeci zakladny a
pripojen k napajeni.

- Pravidelné cistéte nabijeci kontakty na zékladné, abyste zajistili G¢inné nabijeni.

- Pokud nebudete robota delSi dobu pouzivat, plné ho nabijte, vypnéte a ulozte na suchém,
vétraném miste.

- Pokud je baterie pfilis vybita nebo neni delSi dobu pouzivana, nemusi byt mozné produkt
dobit. V takovém pfipadé se obratte na oficialni sluzbu technické podpory spole¢nosti
Cecotec. Nepokousejte se robot sami rozebrat nebo opravit.

3.3.Instalace smiSené nadrze

1. Otevrete viko nadrzky na vodu a naplnte ji vodou. Obr. 12

2. Zavrete viko nadrzky na vodu. Ujistéte se, ze je viko pevné uzavieno a nema zadné
vyvysené oblasti. Obr. 13

3. Nainstalujte drzak mopu a mop. Obr. 14

4. Vlozte nadrz na smés vody a prachu. Obr. 15
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Uzitecné tipy:

- Chcete-li prodlouZit Zivotnost vodni nadrZe, doporucuje se pouzivat ¢isténou vodu nebo
mekkou vodu.

- Nepouzivejte funkci mopovani na koberce.

- Povytirénivyprazdnéte nadrzku na vodu a vyjméte drzak mopu.

- Kdyz je drzak mopu nainstalovan, robot bude pracovat v rezimu soucasného vysavani a
stirani. Saci vykon se automaticky nastavi na ,tichou" Groven a nelze jej nastavit ru¢né.

- Kdyz neni nainstalovany drzék mopu, robot bude pracovat pouze v rezimu vysavani, bez
mopovani.

- Jenormalni, Ze v nadrzi zastane malé mnoZstvi vody kvili tovarnimu testovani.

3.4.0bsluha robota

1. Spustte isténi

- Pro zapnuti robota stisknéte a podrzte tlacitko START/PAUZA po dobu 3 sekund.

- Pred prvnim cisténim se ujistéte, Ze je robot na nabijeci zakladné a plné nabity.

- (i&téni zahajite kratkym stisknutim tla¢itka START/PAUZA. Robot pfi prvnim tklidu vytvori
mapu prostredi.

2. Start/ Pauza
- Stisknutim tlacitka START/PAUZA béhem provozu robota pozastavite.

3. Znovu aktivovat (probuzeni)
- Kontrolka zhasne, pokud robot zlistane v pauze déle nez 4 hodiny. Stisknéte a podrzte
tlacitko START/PAUZA, abyste jej znovu aktivovali.

4, Casteéné (lokalizované) Eisténi
- Stisknéte tlacitko Spot Clean a robot vycisti ¢tvercovou plochu 1,5 m x 1,5 m se stfedem na
vasi pozici.

5. Znovu naéist (navrat na zakladnu)
- Stisknéte tlacitko Charge a robot se vrati do nabijeci zdkladny.

3.5. Provoz a funkce aplikace

1. Spravamap

- NeZ za¢nete robota pouzivat, doporucujeme v aplikaci aktivovat ,Rezim uklddani mapy"
pro pokrocilejsi zazitek.

- Vytvoreni mapy: Vybérem rezimu ,Uplné &i&téni" robot zacne uklizet z nabijeci zakladny
a po dokonceni se do ni vrati. Béhem tohoto procesu vytvorite mapu riiznych oblasti
vaseho domova na zékladé dispozice domu. Tuto mapu si miZzete ulozit do aplikace. Lze
ulozit az 4 rdizné mapy.
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Uprava mapy: Miizete rozdélit, sloucit nebo pfejmenovat rizné oblasti (€&sti) mapy.

Kompletni €isténi Obr. 16

Robot vytvori mapu na zékladé skenovani prostoru. Rozdéli kazdou mistnost na
¢tvercoveé oblasti, nejprve zacisti okraje kazdé oblasti a poté cik -cak vnitfek , dokud
nebudou vSechny oblasti vycistény.

Cisténi mistnosti Obr. 17
Robot bude uklizet mistnosti vybrané v aplikaci.

Tipy:

Pred pouzitim funkce Uklid mistnosti* musite v aplikaci aktivovat ,Rezim ukladdani mapy"
a ulozit mapu.

LCi&téni mistnosti* se pouzivé k pFizplisobeni oblasti ¢idtént, ale ne k izolaci nebezpecnych
oblasti. Odstrante vSechny prekazky, které mohou byt kolem vybranych mistnosti.

€isténi zén Obr. 18
Robot vycisti oblasti nakreslené v aplikaci.

Tipy:

LCisteni zon" se pouzivé k prizplisobeni oblasti ¢isténi, ale ne k izolaci nebezpeénych
oblasti. Odstrante vSechny prekazky, které se mohou nachazet v nakreslenych oblastech.

Pin & Go (Prejit na bod) Obr. 19

Urcete bod na mapé a robot k nému automaticky naviguje.

Obnoveni €isténi po doplnéni Obr. 20

Kdyz je baterie béhem uklidu vybita, robot se automaticky vrati do nabijeci zakladny, aby
se dobil. Po nabiti bude pokracovat v ¢isténi od mista, kde skoncil.

Tipy:

Robot nebude pokracovat v €isténi, pokud je aktivovan rezim ,Nerusit".
Pokud je robot dobit ru¢né nebo premistén, nebude pokracovat v ¢isténi.

Zakazané oblasti Obr. 21

Vytvorte na mapé ,No-Go zény", ,No-Mopping Zones" a ,Virtual Walls", abyste zabranili
robotovi v pFistupu do urcitych oblasti nebo mistnosti. Ve vychozim nastaveni budou ,No
Mop Zones" aktivovény pouze tehdy, kdyz je nainstalovan drzak mopu.
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Tipy:

- Omezené oblasti lze vytvorit v ulozené mapé nebo béhem vytvareni mapy.

- Omezené oblasti se pouzivaji k pfizplsobeni oblasti ¢iSténi, ale ne k izolaci nebezpecnych
oblasti.

- Pokud se robot presune nebo dojde k vyznamnym zménam v rozvrzeni domova, mapa se
mUZe stat neplatnou a zakazané oblasti mohou byt ztraceny.

8. Plan cisténi Obr. 22

- Nastavte plany ¢isténiv aplikaci. Robot bude Cistit v naplanovanych ¢asech a po
dokonceni se vrati do nabijeci zakladny.

Tipy:

- Robot nezahaji planované cisténi, pokud je jeho baterie vybita.

4. \WI -FI PRIPOJENI A MOBILNI APLIKACE

k moznosti stazeni aplikace a manualu vysvétlujicimu, jak vas produkt propojit:

2 -

5. CISTENI A UDRZBA

5.1. SmiSeny vklad

1. Stisknéte a podrzte uvolhovaci tlacitko a vytahnéte nadobu na smés vody a prachu. Obr

Vyjméte drzak mopu a mop. Obr. 24

Umyijte a osuste mop. Obr

Otevrete nadobu na prach a vyjméte predfiltr, filtr a houbovy filtr. Obr. 26

Vycistéte prach z predfiltru Cisticim kartédckem. Jemnym poklepanim na filtr odstrarte

prach. Obr. 27

6. Umyjte nadobu na prach a houbovy filtr vodou. Filtr nelze umyt. Pokud se ndhodou
namoci, pred dalsim pouzitim jej vysuste na vzduchu. Obr. 28

7. Vyprazdnéte zbyvajici vodu z nddrzky na vodu. N&drz na vodu, nddobu na prach a
houbovy filtr vysuste na vzduchu na zastinéném misté. Obr. 29

IF SN

5.2. Centralni kartaé, boéni kartace, hnaci kola a univerzéalni kolo

1. Zatazenim za uvolnovaci zdpadky odemknéte kryt stfedniho kartace, jak je zndzornéno
na obrazku 30.

2. Zvednéte centralni kartac a vyjméte jej. Obr. 31

Vycistéte centralni kartac Cisticim kartackem.Obr . 32

4. \ycistéte bocni kartac pomoci Cisticiho kartacku. Obr. 33

w
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€isténi hnacich kol

1. Pomoci ¢isticiho kartace odstrarite vlasy a necistoty z hnacich kol. Obr. 34

2. Pokud dojde k zablokovani hnaciho kola, otocte jeho ozubenym kolem opaénym smérem,
aby necistoty propadly otvorem. Obr. 35

Cisténi univerzalniho kola
K odstranéni vlasl a necistot z univerzalniho kola pouzijte Cistici kartac. Obr. 36
5.3. Nabijeci kontakty

Vycistéte nabijeci kontakty robota. Obr. 37
Vycistéte nabijeci kontakty na nabijeci zékladné. Obr. 38

5.4.Protipadové senzory a narazniky

Vycistéte snimace proti padu. Obr. 39

Vycistéte infracerveny senzor (IR senzor). Obr

Uziteéné tipy:

Nabijeci kontakty a snimace proti padu obsahuji citlivé elektronické soucastky. K ¢isténi
pouzivejte suchy hadrik, nikdy ne vlhky hadfik, aby nedoslo k poskozeni vodou.
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6. RESENI PROBLEMU

CESTINA

Pokud se béhem pouzivani produktu vyskytnou nasledujici stavy, uZivatel je mize
zkontrolovat a vyresit bez pomoci:

Zadny. | Problém Mozna pficina Mozné reseni
1 Robot se routeru a/nebo heslo jsou Nakonfigurujte sit routeru a ujistéte
nepripoji k nespravné. se, ze jméno a heslo routeru jsou
APP. spravné.
signalu sité routeru . Ujistéte se, Ze je robot v dosahu
sitového signalu routeru .
Robot nenfv konfiguracnim | Ujistéte se, Ze je robot zapojen
rezimu. do napdjeni a zapnuty. Stisknéte
soucasne tlacitko Domd a tlacitko
Spot Clean po dobu 3 sekund.
Nevybrali jste sit 2,4 GHz Robot aktualné neni kompatibilni se
nebo sité 2,4/5 GHz. sitémi 5G. Vyberte prosim sit 2,4 GHz
nebo 2,4/5 GHz.
Stahli jste Spatnou APP. Naskenujte QR kéd nebo si stahnéte
aplikaci Cecotec.
2 Mapa se Pokud robota presunete Pokuste se jej obnovit pfesunem
ztratila. rucné, mdzete o mapu prijit. | robota do nabijeci zakladny. Najdéte
uloZenou mapu v GloZisti map
aplikace a klepnutim na ,Pouzit
mapu" ji nactéte. Pokud problém
pretrvava i po vyzkousSeni téchto
feSeni, restartujte mapovani.
3 V APP neni Robot nezacne pracovat z Robot musi zacit Cistit z nabijeci
mozné nabijeci zakladny. zakladny.
vytvaret
mapy. Robot byl béhem provozu Nehybejte robotem, kdyz je v
presunut. provozu.
Uklid nenf u konce. Po dokonceni Uklidu nechte robota
vratit se do nabijeci zakladny.
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CESTINA

4 Nevraci se Nabijeci zédkladna je Umistéte nabijeci zakladnu spravné
do nabijeci nespravné umisténa. podle pokynt v ¢asti ,Nabijeni
zakladny. robota".

Nabijeci zédkladna je Ujistéte se, Ze je nabijeci zéakladna
odpojena nebo byla zapnutd a béhem cisténi s ni
prfemisténa. nehybejte.

Robot se nespusti z nabijeci | Doporucuje se, aby robot zacal Cistit
zakladny. z nabijeci zakladny.

Cesta k nabijeci zakladné Udrzujte nakladaci cestu volnou.

je zablokovéna. Jsou

napriklad zavrené dvere do

mistnosti, kde se nachazi

nabijeci zékladna.

5 Robot se pred | Mistnost je prilis velkd a Zapnéte pribézné cisténi. Dalsi
dokoncenim robot se musi vratit na podrobnosti ziskate podle pokynd
cisténi vrati zakladnu, aby se dobil. aplikace.
do nabijeci
zakladny. Jsou oblasti, kam se robot Vycistéte oblast, kterou chcete

nedostane kvali nabytku vycistit, umistéte nabytek a malé
nebo prekazkam. predméty na jejich misto.

6 Robot se Nabijeci zékladna neni Ujistéte se, Ze je nabijeci zékladna
nenabiji. pripojena k napajeni. pripojena k napdjeni a ze indikator

sviti.
Nabijeci kontakty robota Ujistéte se, Ze nabijeci kontakty
nejsou v kontaktu s robota jsou pripojeny ke kontaktim
kontakty nabijeci zékladny. | nabijeci zékladny a Ze tlacitko
START/PAUZA blika. Zkontrolujte, zda
nejsou nabijeci kontakty na robotu
a nabijeci zakladné znecisténé.
Vycistéte tyto ¢asti, jak je uvedeno v
¢asti ,Kontakty pro nabijeni".
Teplota baterie je pfilis Robot se doporucuje nabijet a
vysoka nebo prilis nizka. pouzivat pfi teploté mezi 0 °Ca 40 °C.
Dlouha doba necinnosti Vyrobek je vhodné pouzivat
mdze zplsobit nadmérné pravidelné. Pokud jej delSi dobu
vybiti baterie. nepouzivate a mate potize s
nabijenim, kontaktujte oficialni
sluzbu technické podpory
spole¢nosti Cecotec.
118 | CONGA M50
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Neobvykly Bocni kartac a hlavni kartac | Doporucuje se pravidelné Cistit bo¢ni
hluk pri jsou zamotané. Nadoba na kartag, hlavni kartac, nadobu na
cisteni. prach a filtr jsou ucpané. prach, filtr atd.
Robot je v rezimu plného Prepnéte do standardniho rezimu.
vykonu.
Robot se Robot se zapletl do Robot vyzkousi nékolik zplsobd, jak
béhem cisténi | pfedmétu na podlaze se osvobodit. Pokud to nem(zete
zasekne a (elektrické kabely, zavésy, udélat, budete muset ru¢né odstranit
zastavi se. tfasné koberce atd.). prekazky a restartovat robota.
Robot mdze uviznout pod Umistéte v aplikaci fyzickou bariéru
kusem nabytku. nebo nastavte virtudlni hranici.
Béhem PFitomnost kabeld, pantofli | Nez zacnete s Cisténim, seberte
Gklidu robota a dalSich predmétd na vSechny rozhdzené predméty na
se mohou podlaze ztézuje normalni podlaze, jako jsou kabely a pantofle.
vyskytnout fungovani robota. Pokud néjaka oblast zlstane
nasledujici nevycisténd, robot nevycisténou
problémy: oblast vycisti automaticky, prosim
neprehledna nezasahujte (napfiklad pohybem

Cistici draha,
odchylka od
drahy cisténi,
opakované
¢isténi nebo
nedostatek
cisténiv
malych
oblastech.
(Pokud
existuje
velkd oblast,
ktera nebyla
docasné
vycisténa,
robot
automaticky
vycisti
chybégjici
oblast.)

robota nebo blokovanim jeho cesty).

PFi Splhani po schodech,
prahech a zarubnich dveri
klouze hnaci kolo robota po
podlaze, coz mdze ovlivnit
vnimani robota okoli v
celém dome.

Doporucuje se zavrit dvere

do prostoru a vycistit prostor
samostatné. Po vycisténi se vrati do
vychoziho bodu. Mdzete jej pouzivat
s naprostym klidem.

Provoz na cerstveé
navoskovanych a lesténych
podlahach nebo hladkych
dlazdicich mé za nasledek
mensi tfeni mezi hnacimi
koly a podlahou.

Pred pouzitim je vhodné pockat, az
podlahovy vosk zaschne.

Vzhledem k vlastnostem
kazdého domova nemuze
robot vstoupit do nékterych
oblasti.

Doporucujeme uklidit vas domov, aby
robot mohlvstoupit a Fadné vycistit.

Snimac vzdalenostije
znecistény nebo zakryty.

Vycistéte snimac vzdalenosti nebo
odstrante veSkeré predméty, které jej
zakryvaiji.
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10 Béhem \/ystup nadoby na prach je Vyjméte modul 2 v 1a vycistéte otvor
provozu ucpany. prachové nadoby.
dochazi k
Uniku prachu.

n Béhem Nadrz nebyla spravné Pri instalaci se ujistéte, Ze nadrz
pouzivani se nainstalovana. robota zaklapne na misto.
vodni nadrz
robota vysune
z mista.

12 Hnaci Hnaci kola jsou ucpana Otéacejte a zatlacte na hnaci kola,
kola jsou cizimi télesy. abyste vidéli, zda kolem nich nejsou
zablokovéna. omotané nebo prilepené néjaké cizi

predméty. Pokud néco najdete, co
nejdrive to uklidte. Pokud se problém
nevyresi, kontaktujte oficialni sluzbu
technické podpory spolecnosti
Cecotec.

13 Robot Funkce ¢asového planovani | Obnovte plan.
nespusti je zruSena.
automatické
cisténiv Robotovi dosla baterie. Nabijte robota.
naplénovanou
dobu. Robot je v rezimu Nerusit. V rezimu Nerusit robot neprovadi

plénované cisteni.

14 Robot Robot je v rezimu Nerusit. S aktivovanym rezimem Nerusit
neprovadi robot neprovadi nepretrzité ¢istén.
kontinualni
cisteni. V poslednim cyklu se Nepretrzité Cisténi se neprovady,

robot nevratil do nabijeci kdyZ robot ru¢né umistite nebo jej
zakladny automaticky. presunete do nabijeci zékladny.

Pokud nemdzete vyresit problémy podle vySe uvedenych pokyn(, kontaktujte prosim
poprodejni servis.

7. AUTORSKA PRAVA

Prava duSevniho vlastnictvi k textlim v této pfirucce nalezi spolecnosti CECOTEC
INNOVACIONES, SL. VSechna préva vyhrazena. Obsah této publikace nesmi byt jako celek
ani z¢asti reprodukovan, uklddan do vyhledavaciho systému, pfenasen nebo distribuovan
zadnymi prostiedky (elektronicky, mechanicky, kopirovanim, nahréavanim nebo podobnym
zplsobem) bez pfedchoziho souhlasu CECOTEC INNOVACIONES, SL.
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CESTINA

8. ZJEDNODUSENE EU PROHLASENI 0 SHODE

Cecotec Innovaciones timto prohlasuje, Ze odvlhcovac s modelem EUO1_114516 -
c € Conga M50 vyhovuje smérnici 2014/53/EU o rédiovych zafizenich.

Uplné znénf EU prohlaseni o shodé je k dispozici na nasleduijici internetové adrese:

https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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TURKCE

1. PARCALAR VE BILESENLER

Sekil 1

1.

Ana sayfaya don digmesi

2. lazersensorl

3. BASLAT/DURDUR diigmesi:

- Kisa Basis: Temizligi baslat veya duraklat
- Uzun Basma: Robotu acar veya kapatir
4. IR sensori

5. Tampon

6. Yerellestirilmis Temizleme Digmesi

7. Sarjussu

8. DCkonnektoru

9. SarjKontaklari

Sekil 2

1. Diisme Onleyici Sensérler

2. CokYonll Tekerlek

3. SarjKontaklarn

4. Disme Onleyici Sensérler

5. YanFirca

6. Merkezi firca serbest birakma digmesi
7. Merkezi Firca

8. Tahrik Tekerlekleri

Sekil 3

1. Karma Mevduat

2. Paspas tutucu

3. Paspas

4. Su Girisi

5. Yuksek Verimli Filtre

6. Sunger Filtre

7. Onfiltre

Not

Bu kilavuzda yer alan grafikler sematik gosterimlerdir ve trlindeki grafiklerle tam olarak

uyusmavyabilir.

122
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TURKCE

2. KULLANMADAN ONCE

Bu robot stiplirge, nakliye sirasinda koruma saglayacak sekilde tasarlanmis bir

ambalajla geliyor. Robot stiptirgeyi kutusundan cikarin. Robot stiplirgeniziileride
tasimaniz gerektiginde hasar gérmesini 6nlemek icin orijinal kutusunu ve diger ambalaj
malzemelerini glivenli bir yerde saklayabilirsiniz. Orijinal ambalaji atmak istiyorsaniz, tim
Urlnleri uygun sekilde geri donusturdigtntizden emin olun.

Tum parca ve bilesenlerin dahil oldugundan ve iyi durumda oldugundan emin olun.
Herhangi bir parcanin eksik veya kotl durumda olmasi durumunda litfen derhal
Cecotec'in resmi Teknik Destek Servisi ile iletisime gegin.

Kutu icerigi

Sekil 4

1. Robot slplirge

2. Sarjussu

3. Glc adaptort

4. Karma tank, paspas tutucu ve paspas
5. Yanfirca

6. Kendi kendini temizleyen firca

7. Karnsik firca

8. Kullanim kilavuzu

Yardima ihtiyac duymaniz halinde ekipmaninizin dogru bir sekilde izlenebilmesi icin seri
numarasini Urin tzerinden cikarmayiniz.

3. OPERASYON

Onlemler:

Temizlenecek alani gbzden gecirin ve glivenli bir sekilde calismasini saglamak icin
hazirlayin. Mobilyalari diizenleyin ve temizligi engelleyebilecek engelleri kaldirin.
Robotun calismasini etkileyebilecek banyo tartisi veya ayakli vantilator tabani gibi
zemindeki alcak nesneleri kaldirin veya 6rttin. Sekil 5

Halinin puskilleri varsa kenarlarini kivirip halinin altina sokarak robotun sikismasini
Onleyebilirsiniz.

Robot acik merdivenlerin veya engebeli ylizeylerin yakininda temizlik yapacaksa, glivenligi
ve diizglin calismasini saglamak icin koruyucu bir bariyer yerlestirin. Sekil 6

Robotun icine dolanabilecek glic kablolari, ipler vb. nesneleri temizlik alanindan
uzaklastirin. Ayrica basamak cok yuksek olursa robot sikisabilir. Sekil 7
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Faydali ipuclar::

- Robotu ilk kez kullandiginizda, tiim temizlik donglstini takip edin. Bu, baslangictaki kiiclik
sorunlari tespit edip c6zmenize ve robotun kesintisiz temizlik yapmasini saglamaniza
olanak tanir. Takip ederken robotun tam 6ntinde durmamaya dikkat edin.

3.1. Hazirlk
Uriint kullanmadan 6nce:

Koruyucu seridi cikarin. Sekil 8
Koruyucu filmi cikarin. Sekil 9
Yan fircayi takin. Sekil 10

3.2.Robotu Sarj Etmek

- Sarjtabaniniduvara dayali bir zemine yerlestirin.

- Usslin Tmetre solunda ve saginda, 2 metre éniinde ise merdiven, diisme veya herhangi
bir nesnenin olmadigindan emin olun. Sekil 1

- Tabani elektrik prizine baglayin.

- Gunes 1sigina dogrudan maruz kalmaktan kacinin.

- Robotu sarj standina yerlestirin ve robot ile stand tizerindeki sarj kontaklarinin diizgtin bir
sekilde baglandigindan emin olun. Robot bip sesi cikaracak ve sarj olmaya baslayacaktir.
Sarj islemi sirasinda START/PAUSE diigmesi beyaz renkte yanip sonecektir. Sarj islemi
tamamlandiginda beyaz isik sabit kalacaktir.

- Ik kullanimda robotu tam sarj edin.

- Sarjsuresiyaklasik 4-5 saattir.

Onemli duyurular:

- Gunlok kullanim sirasinda robotun sarj istasyonuna geri konuldugundan ve glic kaynagina
baglandigindan emin olun.

- Verimli sarj saglamak icin baz istasyonundaki sarj kontaklarini periyodik olarak
temizleyin.

- Robotunuzu uzun siire kullanmayacaksaniz, tam sarj edin, kapatin ve kuru,
havalandirilmis bir yerde saklayin.

- Pilasiri bosalirsa veya uzun stire kullanilmazsa Uriin sarj edilemeyebilir. Bu durumda
Cecotec'in resmi Teknik Destek Servisi ile iletisime gecin. Robotu kendiniz sokmeye veya
onarmaya calismayin.

3.3. Karma Tankin Kurulumu

1. Sudeposunun kapagini acip su ile doldurun. Sekil 12

2. Sudeposunun kapagini kapatin. Kapagin sikica kapatildigindan ve cikintili bir alan
olmadigindan emin olun. Sekil 13

3. Paspas tutucusunu ve paspasi takin. Sekil 14

4. Karisik su ve toz tankini takin. Sekil 15
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3.4.

TURKCE

dali ipuclar:

Su tankinin 6mrind uzatmak icin aritilmis su veya yumusak su kullanilmasi énerilir.
Halilarda paspaslama fonksiyonunu kullanmayiniz.

Paspaslama islemi bittikten sonra su deposunu bosaltin ve paspas tutucuyu cikarin.
Paspas tutucu takildiginda robot ayni anda hem stiplirme hem de paspaslama modunda
calisacaktir. Emis glicli otomatik olarak “sessiz" seviyeye ayarlanacaktir ve manuel olarak
ayarlanmayacaktir.

Paspas tutucu takili olmadiginda robot sadece vakum modunda calisacak, paspas
yapmayacaktir.

Fabrika testleri nedeniyle haznede az miktarda su kalmasi normaldir.

Robot Operasyonu

Temizlige Basla

Robotu calistirmak icin BASLAT/DURAKLAT digmesine 3 saniye basili tutun.

ilk temizlikten 6nce robotun sarj tnitesinde oldugundan ve tam sarjli oldugundan emin
olun.

Temizligi baslatmak icin BASLAT/DURDUR dugmesine kisa bir stire basin. Robot ilk
temizlik sirasinda cevrenin haritasini cikaracak.

Baslat / Duraklat
Robotu durdurmak icin calisma sirasinda BASLAT/DURAKLAT digmesine basin.

Yeniden Etkinlestir (Uyandir)
Robot 4 saatten uzun stire duraklatilirsa gésterge 15181 sbnecektir. Yeniden etkinlestirmek
icin BASLAT/DURAKLAT digmesini basili tutun.

Kismi (Lokal) Temizlik
Nokta Temizleme digmesine basin ve robot konumunuzun merkezinde bulunan 1,5m x
1,5m karelik bir alani temizleyecektir.

Yeniden Yiikle (Usse Don)
Sarj digmesine basin ve robot sarj istasyonuna geri dénecektir.

.Uygulamanin Calismasi ve Ozellikleri

Harita Yonetimi

Robotu kullanmaya baslamadan 6nce, daha gelismis bir deneyim icin uygulama icerisinde
"Harita Kaydetme Modu"nu aktiflestirmeniz énerilir.

Harita Olusturma: “Tam Temizlik" modu secildiginde robot, sarj istasyonundan temizlige
baslayacak ve bitince tekrar sarj istasyonuna geri dénecek. Bu stirecte evin yerlesim

concamso | 125

A01_EUO1_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 125 @

29/4/25 9:04



TURKCE

planina gore evinizin farkli alanlarinin haritasini cikaracaksiniz. Bu haritayi uygulamada
kaydedebilirsiniz. En fazla 4 farkli harita kaydedilebilir.

- Harita Duzenleme: Haritanin farkli alanlarini (bélimlerini) bélebilir, birlestirebilir veya
yeniden adlandirabilirsiniz.

2. Tam Temizlik Sekil 16

- Robot, uzayi taradiktan sonra bir harita olusturacak. Her odayi kare alanlara bélecek,
once her alanin kenarlarini, sonra da ic kismini zikzak cizerek temizleyecek , ta ki tim
alanlar temizlenene kadar.

3. Oda Temizligi Sekil 17
- Robot, uygulamada secilen odalari temizleyecek.

ipuclar:
- "Oda Temizligi" 6zelligini kullanmadan 6nce uygulamada “Harita Kaydetme Modu"nu
aktiflestirmeli ve harita kaydetmelisiniz.

- "Oda Temizligi" temizlik alanini kisisellestirmek icin kullanilir, tehlikeli alanlari izole etmek
icin kullanilmaz. Secili odalarin cevresinde olabilecek engelleri kaldirin.

4. Bolge Temizligi Sekil 18
- Robot, uygulamada cizilen alanlari temizleyecek.

ipuclar:
- "Bolge Temizligi" temizlik alanini kisisellestirmek icin kullanilir, ancak tehlikeli alanlari
izole etmek icin kullanilmaz. Cizilen alanlarda olabilecek engelleri kaldirin.

5. Pin & Go (Bir noktaya git) Sekil 19
- Haritada bir nokta belirleyin, robot otomatik olarak oraya gidecektir.

6. Yeniden doldurduktan sonra temizlige devam etme Sekil 20
- Temizlik sirasinda pil azaldiginda robot otomatik olarak sarj istasyonuna donerek sarj
oluyor. Sarj edildikten sonra kaldigl yerden temizlige devam eder.

ipuclar:
- “"Rahatsiz Etmeyin" modu etkinlestirildig§inde robot temizlige devam etmeyecektir.
- Robot manuel olarak sarj edilirse veya hareket ettirilirse temizlige devam etmeyecektir.

7. SwirliAlanlar Sekil 21
- Haritada robotun belirli alanlara veya odalara erismesini engellemek icin “Girilmesi Yasak
Bolgeler”, "Paspaslanmasi Yasak Bolgeler" ve “Sanal Duvarlar” olusturun. Varsayilan

olarak, “Paspas Yok Bolgeleri" yalnizca paspas tutucu takildiginda etkinlestirilir.
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Ipuclar:

- Kisitlialanlar, kayitl haritada veya harita olusturma sirasinda olusturulabilir.

- Sinirlralanlar, temizlik alanini kisisellestirmek icin kullanilir, tehlikeli alanlari izole etmek
icin kullanilmaz.

- Robot hareket ettirilirse veya ev dlizeninde 6nemli degisiklikler meydana gelirse harita
gecersiz hale gelebilir ve kisitli alanlar kaybedilebilir.

8. Temizlik Programi Sekil 22

- Uygulamada temizlik programlarini ayarlayin. Robot belirlenen saatlerde temizlik
yapacak ve isi bitince sarj istasyonuna geri donecek.

ipuclar:

- Robotun pili dustikse planli temizlige baslamayacaktir.

4. WI -FI BAGLANTISI VE MOBIL UYGULAMA

uygulama indirme secenegine ve Urtintnizd nasil baglayacaginizi aciklayan kilavuza
erisebileceksiniz:

5. TEMIZLIK VE BAKIM

5.1. Karma mevduat

Serbest birakma digmesine basili tutun ve karisik su ve toz haznesini disari cekin. Sekil 23

Paspas tutucusunu cikarin ve paspaslayin. Sekil 24

Paspasi yikayip kurulayin. Sekil 25

Toz haznesini acin ve on filtreyi, filtreyi ve stinger filtreyi cikarin. Sekil 26

On filtredeki tozu temizleme fircasiyla temizleyin. Filtreyi hafifce vurarak tozu temizleyin.

Sekil 27

6. Toz haznesinive slinger filtreyi suyla yikayin. Filtre yikanamaz. Eger kazara islanirsa,
tekrar kullanmadan 6nce acik havada kurutun. Sekil 28

7. Sudeposunda kalan suyu bosaltin. Su deposunu, toz haznesini ve slinger filtreyi gélge bir
alanda kurutun. Sekil 29

[URFSEVOENEES

5.2. Merkezi firca, yan fircalar, tahrik tekerlekleri ve liniversal tekerlek

1. Sekil 30'da gosterildigi gibi, merkez firca kapaginin kilidini acmak icin serbest birakma
tirnaklarini cekin.

2. Orta fircayr kaldirmak icin kaldirin. Sekil 31
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3. Orta fircayl temizleme fircasiyla temizleyin.Sekil . 32
4. Yan fircayl temizleme fircasiyla temizleyin. Sekil 33

Tahrik tekerleklerinin temizlenmesi

1. Tahrik tekerleklerindeki kil ve kiri temizlemek icin temizleme fircasini kullanin. Sekil 34

2. Tahrik tekerlegi sikisirsa, dislisini ters yone cevirin, boylece kir acikliktan asagi dussun.
Sekil 35

Universal tekerlegin temizlenmesi
Temizleme fircasini kullanarak tUniversal tekerlegin tizerindeki killari ve kiri temizleyin. Sekil
36

5.3.Sarj kontaklan
Robotun sarj kontaklarini temizleyin. Sekil 37
Sarj tnitesindeki sarj kontaklarini temizleyin. Sekil 38

5.4.Diisme dnleyici sensorler ve tamponlar
Disme onleyici sensorleri temizleyin. Sekil 39
Kizilotesi sensord (IR sensori) temizleyin. Sekil 40
Faydaliipuclar:

Sarj kontaklari ve dismeye karsi koruma sensorleri hassas elektronik komponentler icerir. Su
hasarini dnlemek icin asla 1slak bezle temizlemeyin, kuru bezle temizleyin.
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6. PROBLEM COZME

TURKCE

Urtintin kullanimi sirasinda asagidaki durumlar ortaya cikarsa, kullanici yardim almadan
bunlart kontrol edebilir ve ¢ozebilir:

HAYIR. | Sorun Olasi neden Olasi cozlm

1 Robot APP'ye Yonlendirici adive/veya | Yonlendirici agini yapilandirin ve
baglanmiyor. sifresi hatall. yonlendirici adi ve parolasinin

dogru oldugundan emin olun.
yonlendiricinin ag yonlendiricinin ag sinyalinin
sinyalinin kapsama menzilinde oldugundan emin olun .
alaniicinde degil .
Robot yapilandirma Robotun prize takili ve acik
modunda degil. oldugundan emin olun. Ana ekran
tusuna ve Spot Clean tusuna ayni
anda 3 saniye boyunca basin.
2.4GHz agini veya Robot su anicin 5G aglariyla
2.4/5GHz aglarini uyumlu degil. Lutfen 2.4GHz veya
secmediniz. 2.4/5GHz agini secin.
Yanlis uygulamayi QR kodunu tarayin veya Cecotec
indirdiniz. Uygulamasini indirin.

2 Harita kayboldu. Robotu manuel olarak Robotu sarj istasyonuna tasiyarak
hareket ettirirseniz kurtarmayi deneyin. Kaydedilen
haritayl kaybetmeniz haritayl uygulamanin harita
mumkdan. deposunda bulun ve geri almak

icin "Haritay Kullan"a dokunun. Bu
cozUmleri denedikten sonra sorun
devam ederse lutfen haritalamayi
yeniden baslatin.

3 APP'de harita Robot sarj Robotun temizlige sarj
olusturmak istasyonundan istasyonundan baslamasi
mumkin degildir. | calismaya baslamiyor. gerekiyor.

Robot calisirken Robot calisirken hareket ettirmeyin.

hareket ettirildi.

Temizlik henliz bitmedi. | Robotun temizligi tamamlandiktan
sonra sarj istasyonuna donmesini
saglayin.
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TURKCE

Sarj istasyonuna
geri donmuyor.

Sarj istasyonu yanlis
konumlandiritmis.

“Robotu Sarj Etme" bolimuindeki
talimatlari izleyerek sarj tabanini
dogru sekilde konumlandirin.

Sarj istasyonu
baglantisi kesilmis veya
tasinmis.

Sarj istasyonunun acik oldugundan
emin olun ve temizlik sirasinda
hareket ettirmeyin.

Robot sarj
istasyonundan hareket
etmiyor.

Robotun temizlige sarj
istasyonundan baslamasi énerilir.

Sarj istasyonuna giden
yol kapali. Ornegin
sarj istasyonunun
bulundugu odanin
kapisi kapalidir.

Yukleme yolunu acik tutun.

Robot temizligi
bitirmeden sarj
istasyonuna geri
doéntyor.

Oda cok buytk ve
robotun sarj olmak
icin Usse donmesi
gerekiyor.

Strekli Temizligi acin. Daha
fazla ayrintiicin uygulamanin
talimatlariniizleyin.

Mobilya veya engeller
nedeniyle robotun
ulasamadigi alanlar
davar.

Temizlenecek alani temizleyin,
mobilyalari ve kiictik esyalari
yerlerine yerlestirin.
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TURKCE

6 Robot sarij Sarj istasyonu elektrik Sarj istasyonunun elektrige bagli
olmuyor. baglantisina sahip oldugundan ve gostergesinin acik

degil. oldugundan emin olun.

Robotun sarj kontaklari | Robotun sarj kontaklarinin sarj

sarj istasyonunun istasyonunun kontaklarina

kontaklariyla temas baglandigindan ve BASLAT/

halinde degil. DURDUR digmesinin yanip
sondlginden emin olun. Robotun
ve sarj standinin sarj kontaklarinin
kirli olup olmadigini kontrol edin.
Bu parcalari “Sarj Kontaklart”
bolimunde belirtildigi sekilde
temizleyin.

Pil sicakligr cok yuksek Robotun 0°Cile 40°C arasindaki

veya cok distk. sicakliklarda sarj edilmesi ve
kullanilmasi 6nerilir.

Uzun sureli Urtintin diizenli kullanilmasi

hareketsizlik, pilinasirt | tavsiye edilir. Uzun siire

bosalmasina neden kullanmazsaniz ve sarj etmekte

olabilir. sorun yasarsaniz Cecotec'in resmi
Teknik Destek Servisiile iletisime
gecin.

7 Temizlik Yan firca ile ana firca Yan firca, ana firca, toz haznesi,
sirasinda birbirine karismis. Toz filtre vb. parcalarin diizenli olarak
alisitlmadik sesler | haznesive filtre tikali. temizlenmesi 6nerilir.
geliyor.

Robot tam glic Standart moda gecin.
modunda.

8 Temizlik Robot yerdeki bir Robot kendini kurtarmak icin
esnasinda robot nesneye (elektrik cesitli yollar deneyecektir. Bunu
takiliyor ve kablolari, perdeler, yapamiyorsaniz engelleri manuel
duruyor. hali sacaklari vb.) olarak kaldirmaniz ve robotu

takilmistir. yeniden baslatmaniz gerekecektir.
Robot bir mobilya Litfen Uygulamada fiziksel bir
parcasinin altinda bariyer yerlestirin veya Sanal Sinir
sikismis olabilir. belirleyin.
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TURKCE

Robot temizlik
yaparken su
sorunlarla
karsilasilabilir:
temizlik
yolunun daginik
olmasi, temizlik
yolundan sapma,
tekrarlayan
temizlik veya
kiclik alanlarda
temizlik
yapilamamasi.
(Eger gecici
olarak
temizlenmemis
genis biralan
varsa, robot
otomatik olarak
eksik alani
temizleyecektir.)

Zeminde kablo,

terlik ve diger
nesnelerin bulunmasi
robotun normal
sekilde calismasini
zorlastiriyor.

Litfen temizlige baslamadan 6nce
yerde dagilmis kablo, terlik gibi
esyalari toplayiniz. Herhangi bir
alan temizlenmeden birakilirsa,
robot o alani otomatik olarak
temizleyecektir, litfen mudahale
etmeyin (6rnegin robotu hareket
ettirerek veya yolunu kapatarak).

Robotun merdiven, esik
ve kapi pervazlarina
tirmanirken tahrik
tekerlegi zeminde
kayiyor ve bu durum
robotun evin her
yerindeki cevresini
algilamasini
etkileyebiliyor.

Alanin kapisini kapatip, alanin

ayri olarak temizlenmesi dnerilir.
Temizligin ardindan baslangic
noktasina geri donulecektir. Gonul
rahatligiyla kullanabilirsiniz.

Yeni cilalanmis

ve cilalanmis
zeminlerde veya
plrizsiz fayanslarda
calistirildiginda tahrik
tekerlekleri ile zemin
arasinda daha az
surtiinme olur.

Zemin cilasini kullanmadan 6nce
kurumasini beklemeniz énerilir.

Her evin 6zelliginden
dolayi robot bazi
bélgelere giremiyor.

Robotun iceri girip dlizgtin bir
sekilde temizlik yapabilmesini
saglamak icin evinizi toplamanizi
Oneririz.

Mesafe sensori
kirlenmis veya

Mesafe sensoriini temizleyin veya
sensor Uzerinde herhangi bir nesne

kapanmis. varsa cikarin.

10 Calisma Toz haznesinin cikisi 2'si1arada Modull cikarin ve toz
esnasinda toz tikall. haznesinin agzini temizleyin.
sizintisi meydana
gelmektedir.

n Kullanim Tank dogru sekilde Robot tankini monte ederken
esnasinda takilmamis. yerine oturdugundan emin olun.
robotun su tanki
yerinden cikiyor.
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12 Tahrik Tahrik tekerlekleri Tahrik tekerleklerini dondurtp
tekerlekleri kilitli. | yabanci cisimlerle iterek yabanci cisimlerin dolanip
tikanmis. sikismadigini kontrol edin. Bir sey
buldugunuzda en kisa stirede
temizleyin. Sorun ¢ozlilmezse
Cecotec'in resmi Teknik Destek
Servisiile iletisime gecin.

13 Robot planlanan | Zaman planlama Programi sifirla.
zamanda fonksiyonu iptal edildi.
otomatik
temizlige Robotun pili bitti. Robotu sarj edin.
baslamiyor.

Robot Rahatsiz Rahatsiz Etmeyin modunda robot
Etmeyin modunda. planlanmis temizlik yapmaz.

14 Robot Surekli Robot Rahatsiz Rahatsiz Etmeyin modu
Temizlik Etmeyin modunda. etkinlestirildiginde robot Stirekli
yapmiyor. Temizlik yapmaz.

Son cevrimde robot sarj | Robotu manuel olarak

istasyonuna otomatik yerlestirdiginizde veya sarj

olarak dénmedi. istasyonuna gotirdiginizde
Surekli Temizlik yapilmaz.

Yukaridaki talimatlari izleyerek sorunlari cozemezseniz litfen satis sonrasi servisimize

basvurun.
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7. TELIF HAKKI
Bu kilavuzda yer alan metinlerin fikri milkiyet haklari CECOTEC INNOVACIONES, SLye aittir.
Her hakki saklidir. Bu yayininicerigi, CECOTEC INNOVACIONES, SUnin 6énceden izni olmaksizin,

tamamen veya kismen cogaltilamaz, bir erisim sisteminde saklanamaz, herhangi bir yolla
(elektronik, mekanik, fotokopi, kayit veya benzeri) iletilemez veya dagitilamaz.

8. BASITLESTIRILMIS AB UYGUNLUK BEYANI

Cecotec Innovaciones, EU01_114516 - Conga M50 model nem alma cihazinin radyo
ekipmanlarina iliskin 2014/53/€U Direktifine uygun oldugunu beyan eder.

AB uygunluk beyaninin tam metnine asagidaki internet adresinden ulasabilirsiniz:

https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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EAAHNIKA

1. MEPH KAl EEAPTHMATA

Eik.

1.
2.
3.

O No ok ~m © NG A

m

Nookwh~

K.

K.

1
KoupTri emoTpogng oTo oTriTi

AigOnTpag Aéidep

Koupti ENAP=H/MAYZH:

>uvTopo Tatnua: ‘Evapén A madon tou kabBapiouou

MNapaTteTapévo TTATNUa: EvepyoTToioTe i ATTEVEPYOTTOINOTE TO POUTTIOT
AigBnTpag uTTEPUBPWV

MpouAakTApag

Totmiké KoupuTTi KaBapIGPoU

Bdon @oépTiong

>uvdetipag DC

DopTION ETTAPWV

2

AloBNTAPES KATA TNG TITWONG
MavkareuBuvTikdg Tpoxdg

DopTION ETAPWYV

AI0ONTAPEG KaTA TNG TTITWONG

MAdivr BoUpToa

KevTtpikd koupTri atreAsuBépwong Bouptoag
KevTpikr) Bouptoa

Tpoxoi kivnong

3

MikTr) KatdBean

ZTAPIYHO OQOUYYapioTpag
> @ouyyapioTpa

Eiocodog vepou

DiATpo uwnAng atrédoong
2@ouyydpl QIATpo
MpoiATpo

Znueiwpa
Ta ypa@ik@ o€ auTd TO YXEIPIOIO Eival OXNPATIKEG AVATTOPACTACEIG KOI EVOEXETAI VO NV
TaIpIAdouV aKPIBWG ME EKEIVA TOU TTPOIGVTOG.
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EAAHNIKA

2. MPIN ANO TH XPHZH

- AuTA n NAEKTPIKr OKOUTTO POUTTOT JIaTIBETAI O€ CUCKEUATia oXedIATUEVN Va TNV
TTPOCTATEUEI KOTA TN PETAPOPA. AQAIPETTE TN OKOUTIA POUTTOT aTTd TO KOUTi Tou. MTTopeite
va oTToBNKeUOETE TO APXIKO KOUTI KaI GAAQ €idn ouoKeuaaiag o€ aoPaAEG HEPOG YIa va
aTrOQUYETE CNUIG OTNV NAEKTPIKA OKOUTTA TOU POUTIOT, EAV XPEIQOTEI VO TO HETAPEPETE OTO
UEAAOV. EGv BEAETE va ATTOPPIYWETE TNV OPXIKA CUCKEUACIA, PPOVTIOTE VO AVOKUKAWOETE
OAa T AVTIKEIUEVA OWOTA.

- BeBaiwbeite 611 6Aa Ta €§apTAPOTA Kal Ta eEapTrApaTa TrEPIAauBavovTal Kal ae KaAn
KatdoToon. Edv Asitrouv e€apTripata i BpiockovTal o€ KOKr KATaaTaon, TMKOIVWVACTE
AUEOWG PE TNV ETTIONUN UTTNPETia TEXVIKAG uTTooTAPIENG TNG Cecotec.

Mepiexépeva KouTiou

Eik. 4

PoptrdéT nAekTpIKA OKOUTTO

Bdaon @opTiong

MeTaoxnuaTIoTG peUPATOG

MikT6 doxeio, Brikn o@OUyyapioTPag KAl GPOoUYyapioTpa
MAdivr) BoupToa

AuTtokaBapilduevn BoupTtoa

MikTr BoupTtoQ

Eyxeipidio odnyiwv

©ONOOREON =

Mnv agaipeite Tov o€IPIOKS apIBud atd To TTPOIOV, WOTE 0 £EOTTAICNOG 0Ag va PTTopEi va
EVTOTTIOTEI CWOTA O€ TTEPITITWOTN TTOU XPEIAdeaTE BorBeia.

3. AEITOYPIIA

Mpo@uAdgeig:

- EAéy&Te Kal TTpOETOINAOTE TNV TTEPIOXN TTOU TTPOKEITAI VA KABapIOTE( yia va S100QaAicETE
TNV aGPaAR AgiIToupyia. TAKTOTTOINOTE Ta £TITTAQ KOI 0QAIPESTE TO EUTTODIA TTOU UTTOPET va
euTTOdicOUV TOV KABAPIOHO.

- A@aipéaTe | KAAUWTE XAPNAG QVTIKEIMEVA OTO TIATWHA TTOU PTTOPET VA TTAPEPTTIOSIOOUV TN
AgiToupyia Tou PouTToT, OTTWG CUYaPIEG UTTAVIOU 1) BAoElg avepioThpa. Eik. 5

- Edv ummdpyouv kpdoaia xaAioU, dITTAWOTE TNV Akpn Kail BAATE TNV KATW a1rd TO XOAi yia va
unV MooToUV OTO POUTTOT.

- Ed&v 10 poutrdT KaBapilel KOVTE O€ aVOIXTEG OKAAEG | AVWUOAEG ETTIQAVEIEG, TOTTOBETAOTE
£V TTPOCTATEUTIKO QPAYHA VI VO SIOCPONICETE TNV ACQPAAEIQ KOI TN CWOTA AgIToupyia.
Eik. 6
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- AgaipéaTe TuXOV avTikeiyeva TTou Ba ptropoloav va eUTTAAKOUV GTO POUTIOT, OTTWG
KOAWSIO PEUPATOG, OXOIVIA K.ATT., aTTO TNV TTEPIOXA Kabapiopou. Etiong, edv To oKaAoTIaTI
€ival TTOAU WnAG, To popuTTOT UTTopEi va KoAANoel. EIk. 7

Xpnoipeg cupBoulég:

- Tnv TpwTn @opd TToU Ba XPNOIUOTIOINGETE TO POUTIOT, AKOAOUBAOTE TO 0 OAOKANPO TOV
KUkAo kaBapiopou. Autd Ba Gag ETTITPEWE! VO EVTOTTIOETE KAl Va ETTIAUCGETE HIKPG apXIKG
¢nTAMATO Kal va dlac@alioeTe OTI TO POUTIOT KaBapilel Xwpig SlakoT). Evy akoAouBeite,
TIPOCESTE va PNV OTEKEOTE AKPIBWG HTTPOOTA OTTO TO POMTTOT.

3.1.Mapaokeun
[pIv XpNOIUOTTOIACETE TO TTPOIOV:

AQaIpEOTE TNV TTPOCTATEUTIKA Talvia. Eik. 8
A@aipéoTe TNV TTIPOOTATEUTIKA PEPPBPAvN. Eik. 9
TotmoBeTAOTE TNV AV BoupTtoa. Eik. 10

3.2.96pTION TOU POUTTOT

- TomoBetriaTe TN Bdon @éPTIONG OTO TTATWHA TTAVW CE £vav TOiXO.

- BeBaiwbeite 611 v UTTApXOUV OKAAEG, TITWOEIG A AVTIKEIPEVA O€ pia TTepIox 1 uéTpo
aploTePAd Kal OegId aTrd TN BAon Kal 2 HETPA UTTPOCTA aTTé auThv. Eik. 11

- ZuvdéaTte Tn BAon oTtnv TIpida.

- Amo@uUyeTe TNV Gueon €kBeon aTo NAIAKS QWG.

- TomroBeTACTE TO POUTTIOT OTN BACn POPTIONG, dlacPaAilovTag OTI 01 ETTAPESG GOPTIONG OTO
POUTTOT Kal 0Tn Bdon cuvdéovTtal cwaoTd. To pouTréT Ba nXAoel Kal Ba apxioel va gopTidel.
Katd n didpkeia TG opTiang, To koupTri START/PAUSE 6a avafoofrvel ge éva Aeukd
@wg Tou avapoofrvel. OTav oAokAnpwOei N opTIaN, To AeUKd WG Ba TTapapeivel
oTabepd.

- To TpwTn XpAOoN, OPTIOTE TTARPWGS TO POUTTOT.

- O xpdvog @opTIoNg gival TTePiTTou 4-5 WPEG.

2NUOVTIKEG ONUEIWOEIG:

- Katd v kaBnuepivi xpAon, BeRaiwBeiTe OTI To pOUTTOT £XEI ETICTPEWEI OTN BAoN
@OPTIONG Kal gival ouvdedEUEVO OTO PEUA.

- KaBapileTe TEPIOBIKA TIG ETTAPEG POPTIONG OTN BACN yIa va EACQPANICETE ATTOTEAECUATIKA
@opTIOoN.

- Edv dev TpoKeITal va XPNOIUOTTIOINCETE TO POUTIOT YIa HEYAAO XPOVIKO DIAOTNUA, YOPTIOTE
TO TTAPWG, ATTEVEPYOTTOINOTE TO KaI ATTOBNKEUOTE TO O€ OTEYVO, AEPIOPEVO PEPOG.

- Ed&v n pmatapia gival utrepBoAIkd aTToQOPTICUEVN A aXPNOIPOTIOINTN YIa HEYAAO
XPOVIKO SIA0TNHA, TO TTPOIOV EVOEXETAI VO NV PTTOPET VA ETTAVOQOPTIOTEL. 2€ QUTAV TNV
TTEPITITWON, ETTIKOIVWVIOTE PE TNV ETTIONMN UTINPETia TEXVIKAG UTTooTHPIENG TNG Cecotec.
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Mnv €TTIXEIPAOETE VA ATTOOUVOPHOAOYHOETE I VA ETTIOKEUACETE HOVOI OOG TO POUTTOT.

3.3.EykardoTaon MikTig AeSapevig

1.
2.

3.
4.

AvoigTe TO KATTAKI TOU dOYXEIOU VEPOU KaIl YEUIOTE TO PE vePO. EIK. 12

KAeioTe 10 Katréki Tou doyeiou vepou. BeBaiwbeite 6Tl To KATTAKI €ival KAAG KAEIGTO Kal Bev
£XEI aVUWwWEVES TTEPIOXEG. EIK. 13

ToTroBeTOTE TN BACN Kal TN opouyyapioTpa. Eik. 14

Eicaydyete 10 avapepelypévo doxeio vepou kal okovng. Eik. 15

Xpnoipyeg cupBouAég:

MNa va maparteivere Tn didpkeia {wng TNG deEapevng vepou, GUVIOTATAI N XpAon KaBapou
vepoU 1) paAakou vepou.
Mnv xpnoidoTToIEiTE TN AEITOUPYia GPOUYYOPICUATOG OE XaAId.

MeTtd 10 OPouyydapiopa, adeidoTe TO OXEIO VEPOU Kal apaIpéaTE TN BKN OQOUYYaPIoTPAG.

Ortav eykataoTabei n BAKn ogouyyapioTpag, To poUTTOT Ba AeIToupyei o€ AsiToupyia
TAUTOXPOVNG OKOUTTAG KAl a@ouyydpiopa. H 1ox0g avappd@nong Ba pubuioTei autéuata
oT0 «aB6puBo» eTTITTEDO Kal Oev PTTOPET va pUBUIOTET XEIpOKivNTa.

Otav n Brkn o@ouyyapioTpag dev gival TOTTOBETNUEVN, TO POUTTOT Ba AsIToupyEi pOvo o€
AgIToupyia Kevou, Xwpig opouyydpioua.

Eival uoiohoyikd va Trapapével JIkpr) ToooTnTa vepoU aTn deCapevr) Adyw
£PYOOTACIOKWY JOKIUWV.

3.4. Aeitoupyia pouTIoT

ZeKIVAOTE TOV KOBAPIoHO

MartAoTe Kal kpaTroTe TTatnuévo 1o kouuTri START/PAUSE yia 3 deutepdAeTTa yia va
EVEPYOTIOINOETE TO POUTIOT.

Mpiv amré Tov TpwTo KaBaApIoPo, BeRaiwbeiTe OTI TO POUTTAT gival 0Tn BAcn GOPTIONG Kal
TTARPWG POPTIOHEVO.

MarAoTe oTiypiaia o koupTri START/PAUSE yia va &ekivrioel o kaBapiopog. To poutdT Ba
dnpioupynoel évav xapTtn Tou TEPIBAAAOVTOG KATG TOV TIPWTO KOBAPIGHO.

‘Evapén / Madon
MartAoTe 10 kKoupTri ENAP=H/MAYZH katd tn Aeimroupyia yia Talon Tou pouTIoT.

Emavevepyotroinon (SUTrvnua)

H evoeikTikr) Auyvia Ba oAoel edv To pouTTOT TTapayeivel o€ TTalan YIa TTEPICCOTEPES
atmd 4 wpeg. MatraTe Kal kpaTroTe TTatnuévo 1o koupTri START/PAUSE yia va 1o
EVEPYOTTOINOETE EQVAL.
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Mepikog (TOTrIKOG) KaBapITU6G
MartAoTe 10 kKoupTTi Spot Clean kal To pouTréT Ba Kabapioel pia TeTPdywvn Trepioxn 1,5m x
1,5m oTo kévTtpo TngG Béong oag.

Emavagpoéptwon (EmioTrpogn otn Bdon)
MatAoTe To KoupTri DEPTION KAl TO POUTTOT Ba £TTIOTPEWEI OTN BAON POPTIONG.

.5. AeiToupyia ka1 SuvaToéTNTEG EQAPUOYAG

Alayeipion xapTwv

Mpiv §eKIVAOETE va XPNOILOTIOIEITE TO POUTTOT, GUVIOTATAI VA EVEPYOTTOINTETE TN
“AeiToupyia ammoBrkeuong XapTn” 0TV EQAPHOYA YIA HIA TTIO TTPONYMEVN EUTTEIPIAL.
Anpioupyia xaptn: EmAéyovtag Tn Aeitoupyia “MAApng kabapiopds”, To pouTroT Ba
gekivioel Tov kaBapiopd atd Tn Baon eOpTIoNG Kal Ba ETTIOTPEWEI OE AUTHV OTAV TEAEIWOEI.
Kard n didpkeia autrg Tng diadikaaiag, Ba dnUIoUpyACETE Evav XAPTN HE TIG SIGQOPES
TTEPIOXEG TOU OTTITIOU 00G PE Baon Tn didTagn Tou ommiol. MTTopeiTe va ammoBnkeUoeTe
auTov ToVv XApTn oTnV £pappoyr. Mmopouv va atmoBnkeuToUV £wg Kail 4 SIaPOPETIKOI
XAPTEG.

Eme€epyaaia xdptn: MTTopeite va XwpioeTe, va UYXWVEUOETE I VO UETOVOUAOETE
OI0QOPETIKEG TTEPIOXEG (SlapepiopaTa) TOU XAPTN.

MAApNg kabapiopdg Eik. 16

To pouTrdT Ba dnuioupyAcEl Evav XApTn Ye BAaN TN 0Gpwaon Tou XWpPou. Oa xwpioel KaBe
OWHATIO O€ TETPAYWVEG TTEPIOXEG, KaBapiovTag TTPWTA TIG AKPEG KABE TTEPIOXNG KAl OTN
OUVEXEID TO EOWTEPIKS PE PoTiBo QIyk-Cayk , PEXPI va KaBapioToUv 6Aol o1 XWpOl.

KaBapiopog dwpartiou Eik. 17
To popTTdT Ba Kabapioel Ta SWHATIA TTOU EXOUV ETTIAEYEI OTNV EQAPHOYT).

>UpBoUAgG:

Mpétel va evepyotroifaeTe Tn “/AgiToupyia atroBrikeuong XapTn” oTnV £QApHoyr Kal va
atmoBnkeloeTe £vav xapTn TIPIV XpnolpoTroifoeTe 1o “Kabapiopdg dwuartiou”.

To “Room Cleaning” xpnoidoTroleiTal yia TNV €EATOPIKEUON TNG TTEPIOXNG KABapITHOU, aAAd
Ox1 yIa TNV ATTOPOVWON ETTIKIVOUVWY TTEPIOXWYV. AQAIPECTE TUXOV EUTTODIA TTOU UTTOPET va
UTTApPYOUV YUpw aTTé Ta £TMAEYPEVA dwHATIA.

Ka@apiopog wvng Eik. 18
To popTrdT Ba KaBapioel TIG TTEPIOXEG TTOU OoXeSIAOVTAI OTNV EQAPHOYT.
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JUpBoUAéG:

5. Pin & Go (MetaBaon oe éva onueio) Eik. 19

- KaBopioTe éva onueio aTov xapTn Kal To poutréT Ba TTAoNyNnBei autdparta o€ auTo.

6. Zuvéxion Tou KaBapiopoU META TNV emavaTTAnpwon Eik. 20

- Ortav n ymatapia gival xapnAn katd Tov KaBapiopod, To POUTIOT Ba EMIOTPEWEI QUTOUATA
oTn BAaon @opTIoNG yia eTava@opTion. MOAIg eTTavagopTioTei, Ba cuveyioel va kabapidel
atré eKei TTOU OTAPATNOE.

JUpBOUAEG:

- To popTrdT dev Ba cuveyioel Tov KaBapiouod €dv gival evepyoTtroinuévn n Aeiroupyia «Mnv
EVOXAEITEN.

- Ed&v 10 poutrdT eTTOVO@QOPTIOTE XEIPOKivnTa A YETaKIVNOED, dev Ba ouveXIoTel 0 KABaPITUAG.

7. Amayopeupéveg Tepiloxég Eik. 21

- AnpioupynoTe “ATrayopeupéveg Zwveg”, “Zwveg ATrayopeucng Z@ouyyapioyatog”
Kal “EikovikoUg Toixoug” oTov XApTn yia VO OTTOTPEWETE TNV TTPOC 00T TOU POUTTOT
O€ OUYKEKPIYEVEG TTEPIOXEG 1 dwdTIa. ATré TTpoeTTIAoyH, TOo “No Mop Zones” Ba
gvepyoTToinBei povo étav eykaraoTabei n Brikn o@ouyyapioTPag.

JUpBoUAéG:

- O1 Trepiopiopéveg TTEPIOYEG HTTOPOUV va dnuioupynBoulv o€ évav atroBnkeupévo XapTn R
KOTA TN dnuIoupyia xapTn.

- O1 TTEPIOPICPEVEG TTEPIOXEG XPNOIMOTTOIOUVTAI VIO TNV £EATOUIKEUCN TNG TTEPIOXAS
KaBapIopoU, aAAG OxI yIa TNV ATTOPOVWOT ETTIKIVOUVWYV TTEPIOXWV.

- Ed&v 10 poutrdT petakivnBei i onueiwBolv onuavTikéG aAAayég oTn SidTagn Tou oTniTiou, O
XGPTNG MTTOPEI VO KATOOTE GKUPOG KAl VO XaB0UV TTEPIOPICUEVES TTEPIOKEG.

8. Mpoéypaupa kabapiopou Eik. 22

- OpioTe xpovodiaypdupata kaBapiopoUu oTnv pappoyr. To poutrdT Ba kabapioel TIg
TTPOYPOUMATIOUEVEG WPEG Kal Ba ETIOTPEWEI OTN BACN GOPTIONG OTAV TEAEIWOEL.

JUpBoUAéG:

To “Zone Cleaning” xpnoIUOTIOIEITAI YIO TNV TIPOCAPHOYK TG TTEPIOXAG KaBapiopoU, aAAd
OX1 YIa TV ATTOPOVWON ETTIKIVOUVWY TTEPIOXWYV. AQAIPECTE TUXOV EUTTODIA TTOU UTTOPEI va
BpiokovTal péoa oTIG TPARNXTEG TTEPIOKEG.

To popTrdT dev Ba EeKIviTEl TOV TTPOYPAHPATIONEVO KOBapIopd dv n uTraTapia Tou gival
XAHNAA.
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4. XYNAEZIMOTHTA WI -FI KAl EOAPMOIH I'A KINHTA

€TmIAOYn AQWNG £QapHOYNG Kal O€ £va eyXeIpidIo TTou e€nyei TIWG va CUVOECETE TO TTPOIOV 0AG:

A

o

5. KAGAPIZMOZ KAI ZYNTHPHZH

5.1.MIkTA KaTdBeoN

1. TatAoTe Kol KPATAOTE TTATNPEVO TO KOUWTTI atreAeuBEépwang kail TPaRgTe £Ew TO doxeio
avaueigng vepou kai okévng. Eik. 23

2. AgaipéoTe Tn Bdon kai Tn opouyyapioTtpa. Eik. 24

[MAEévoupE KOl OTEYVWVOUNE T opouyyapioTpa. Eik. 25

4. AvoiTe T0 doyeio OKOVNG Kal aQAIPETTE TO TTPO-PIATPO , TO PIATPO Kal TO YIATPO
ogouyyapiou. Eik. 26

5. KaBapioTe TN okdvn o116 TO TTPO-QIATPO e TN BoupTaa KaBapiouoU. XTUTIOTE ATTaAd TO
@iATpO yIa va aaipéoeTe TN okovn. Eik. 27

6. TAUveTe TO doxeio okAVNG Kal TO YIATPO Tou o@ouyyapioU pe vepod. To @iATpo dev PTTopEi
va TTAuBei. Edv Bpaxei katd AdBog, 0TeEyvwOTE TO OTOV €A TTPIV TO {AVAXPNOIUOTIOINCETE.
Eik. 28

7. AJEIGOTE TO VEPO TTOU £XEI ATTOMEIVEI OTTO TO DOYXEIO VEPOU. ZTEYVWOTE UE aépa TO DOXEIO
vepou, To oyeio okdVNG Kal To PIATPo opouyyaplol o€ okiepd pépog. Eik. 29

g

5.2.KevTpikn BoUpToa, TAdiVEG BOUPTOEG, KIVNTHPIOI TPOXOIi KAl TPOXOG YEVIKAG XPAONG

1. TpaBngre T YAWTTIOES OTTEAEUBEPWONG YIA VO EEKAEIBWOETE TO KAAUPUO TNG KEVTPIKAG
BoupTtoag, 6TTwg aivetal otnv Eikéva 30.

2. ZnKWOTE TNV KEVTPIKA BoupToa yia va Tnv agaipéoeTe. Eik. 31

3.  KoBapioTe Tnv KevTpIKA BoupToa We Tn Bouptoa kabapiouou.Eik . 32

4.  KaBapioTe TNV TAdivr) BoupTtoa pe Tn BoupTtoa kabapiopou. Eik. 33

KaBapiop6g Twv KIVNTAPIWY TPOXWV

1. XpnoipotroioTte T BoupToa KaBapIoPoU yIa va aPaIPECETE TPIXES KAl BPWHIG aTrd TOUg
KIVNTAPIOUG TPpoXoUg. EIk. 34

2. Ed&v koAfoel évag KivnTrplog TPoxOG, YupioTe TO ypavdadl Tou TTpog TNV avTifeTn
KaTeUBUvVON €101 WOTE N Bpwpid va TTéoel péoa amd 1o dvolya. Eik. 35

KaBapiop6g Tou TpoxoU YEVIKAG XPRONS
XpnoipoTtroinoTe Tn BoupToa KaBaApPIoUoU yia va aQaIPECETE TIG TPIXES Kal TN BPwHIG aTTo ToV
TPOXO YEVIKNAG Xprong. Eik. 36
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5.3.®opTion ETAPWV
KaBapioTe TIg eTagEG pOpTIONG TOU POTTOT. EIK. 37

KabBapioTe TIg eTTagEG OpTIONG 0TN Bdon @opTiong. Eik. 38

5.4. AioBNTAPEG KAl TTPOPUAOKTAPEG KATA TNG TITWONG
KaBapioTe Toug a1obnTrApEg KaTA TNG TITWONG. Eik. 39

KaBapioTe Tov aicbnmipa utrepuBpwyv (aiobntipag IR). Eik. 40

Xpnoipeg cupBoulég:
O1 eTTaQEG POPTIONG Kal O aloBNTAPEG KATA TNG TITWONG TIEPIEXOUV gUaioBNTA NAEKTPOVIKA

eCaptrpaTa. XpnoIUOTIOINCTE éva aTeyvo TTavi yia va Ta KaBapioeTe, TTOTE éva Bpeyuévo TTavi,
yia va atro@uyeTe T {nuid atré 1o vepo.

6. EMIAYZH NPOBAHMATQN

Edv TrapouciacTolv ol akdAouBeg GUVBNKEG KATA TN XPrON TOU TTPOIGVTOG, 0 XPrioTnNG WTTOPEI
va TIG eA€yEel Kal va TIG TTAUCEI Xwpig BorBeia:

Ox1.

MpoRANua

MBavnA armia

MBavA Auon

1

To popTToT dev
OUVOEETAI PE TNV
APP.

évopa kai/fj 0 KwdIKOG
TpOdaRacng Tou
dpopoloynTh gival
AavOaopéva.

Alapop@waoTe TO BIKTUO TOU
OpopoloynTh Kai BePaiwbeite
6Tl TO 6VOUa KAl 0 KWBIKOG
Tpoofacng Tou dpopoAoynTh
gival owoTa.

onfuaTtog SIKTUoU Tou
dpopoioynTn .

BeBaiwbeite 611 TO pOUTIOT
BpiokeTal eviog TNG eUPEAEIag
TOU OfPaTog SIKTUOU TOU
dpopoioynTn .

To pouTroT dev
BpiokeTal o€ Aermoupyia
d1apo6pPWOnG.

BeBaiwBeite 611 TO pOUTIOT €ival
ouvdEdEPEVO OTNV TIPICa Kal
evepyotroinuévo. MNatioTe 10
KOUUTTI apxIKAG 086vng kal To
KOUUTT KaBapIopoU onpeiou
TauTOxpOVa yia 3 SeUTEPOAETTTA.

Aev €xeTe €TIAEGEI BIKTUO
2,4 GHz n diktua 2,4/5
GHz.

To pouTTdT dev gival TTPOG TO
TTapov cuuBaTtd pe dikTua 5G.
EmAégTe éva diktuo 2,4 GHz i)
2,4/5 GHz.

‘Exete katefdoel AddBog
APP.

>apwaTe Tov Kwdiké QR A
KOTERAOTE TNV EQAPUOYN
Cecotec.
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Bdaon @dpTiong.

TOTT00ETNOEI CWOTA.

2 O xdapTng éxel xabei. | Eival mBavé va xdoete Tov | MNpooTrabrnoTe va To avaKkTAOETE
XAPTN €AV PETOKIVACETE TO | WETAKIVWVTAG TO POUTTOT OTN
POUTTOT XEIPOKIVNTA. Bdaon @bpTiong. Bpeite Tov

QATTOBNKEUPEVO XAPTN OTOV
XWpPo atoBrkeuong XapTn TNG
£QAPUOYNG Kal TTaTAaTE “Xprion
XGPTN” YIO VO TOV AVOKTAOETE.
Edv 1o TpoBANua TrTapapével
apoU BOKIJACETE QUTEG TIG
NUOE€IG, ETTAVEKKIVAOTE TN
XapToypdenon.

3 Aev gival duvati n To popTrdT dev Eekivd va To popTrdT TTPETTEl VO EEKIVITEI
dnuioupyia xapTwy Aerroupyei améd n Bdon Tov KaBapioud amd 1 Bdon
otnv APP. PoOpTIONG. PoOpTIONG.

To popTTdT éxel JeTakivnOei | Mnv WJETAKIVEITE TO POUTTOT EVW

€VW AeIroupyouoke. AeiToupyei.

O kaBapIopog dev Exel AQ@ROTE TO POUTTIOT VA ETTIOTPEWEI

TEAEIWOEI. aTn Bdaaon @épTiong 6TaV
0oAokANPwOEi 0 KABaPIoHAG.

4 Agv eTIOTPEPEI OTN H Bdaon @bépTiong dev £xel ToTroBeTr|OTE CWOTA TN BAoN

POPTIONG, AKOAOUBWVTAG TIG
odnyieg atnv evotnTa «PopTIoN
TOU POUTTOTY.

H Bdaon @opTiong éxel
aTTOoUVOEDEI ) £XEI
METOKIVNOEI.

BeBaiwbeite 611 n Bdon @oépTiong
€ival evEPYOTTOINMEVN KOI PNV TV
METAKIVEITE KATA TOV KABAPIGHO.

To popTTdT dev EeKIva aTTd
TN Bdon @bépTIONG.

ZUVIOTATAl TO POUTTOT VA
gekiviioel Tov KaBapiopd atrd Tn
Baon @oépTIONG.

H diadpoun pog
Bdaon @dpTiong gival
ptrAokapiopévn. MNa
Tapddelyua, n TOPTA TOU
dwpaTiou 6TTOU BpioKeTal
n Baon eoépTIoNG €ival
KAEIOTH).

AlatnproTe T d1adpoun
@OpTWAONG Kabapn.
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To popuTtoT
EMOTPEPEI OTN
Bdaon @bépTIONG TTPIV
OAOKANPWOEI TOV
KaBapIouo.

To dwdATIO gival TTOAU
MeYAAO Kal TO POUTTOT
TIPETTEI VA ETTIOTPEWEI
oTtn Bdon yia va
ETTOVOPOPTIOTEI.

EvepyoTtroioTe Tov Zuvexn
KaBapiopd. AKoAouBnaTe Tig
odnyieg TG Qappoyng yia
TTEPIOCOTEPEG AETTTOUEPEIEG.

YTdpyxouv TTEPIOXEG OTIG
OTTOiEG TO POUTTOT dev
uTTOpEi va £xel TTpOoRacn
AOyw ETTITTAWY N
euTTOdiWV.

KaBapioTe Tnv TTEPIOKN

TToU B€AeTE va KaBapioeTe,
TOTTOBETWVTAG ETTITTAQ KAl
HIKpOQVTIKEIJEVA OTN BEDT TOUG.

To popTToT dev
PopTilel.

H Bdaon @bpTiong dev gival
ouvoedepévn aTO peUQ.

BeBaiwBeite 611 n Bdon @opTIONG
eival ouvoedepévn aTO PEUPA Kal
n €vOeIgn eival avaupévn.

O1 eTTaQEG POPTIONG TOU
POUTTOT BEV EPXOVTal O
ETTOQNA YE QUTEG TNG BAoNg
POPTIONG.

BeBaiwBeite 611 01 ETTAPEG
@OPTIONG TOU POUTTOT ouvdEovTal
ME TIG ETTOPEG TNG BAONG
POPTIONG KAl OTI TO KOUMTTI
START/PAUSE avaBoofrvel.
EAéyETe €dv 01 ETTAPEG POPTIONG
OTO POMTIOT KOl 0Th BAon
POPTIONG €ival BPWHIKEG.
KaBapioTe autd Ta e€optripara
OTTWG UTTOdEIKVUETAl OTNV
evoTnTa «DEPTION ETTAPWVY.

H Beppokpaaia TG
yTTaTapiag givar TToAU
uwnAA A TTOAU XapnAn.

ZuvioTdral n @épTIoN Kal

n XPron Tou POUTTOT O€
Beppokpaaoia peTagy 0°C kai
40°C.

O1 TTapaTETAPEVEG
TTepiodol adpavelag
UTTOPEi VO TTPOKAAETOUV
uTTEPBOAIKA ATTOQOPTION
NG UTraTapiag.

ZuvIOTATAl VA XPNOIUOTIOIETE
TO TTPOIOV TAKTIKA. Edv

OEV TO XPNOIUOTIOIEITE yIa
MEYAAO XPOVIKO dIGCTNHA KOl
QVTIMETWTTICETE TTPORAAATA PE
TN POPTION) TOU, ETTIKOIVWVAOTE
JE TNV ETTIONKN UTTNPETIQ
TEXVIKAG UTTOCGTAPIENG TNG
Cecotec.

AouvneioTtog
06pupog katd Tov
KaBapiopo.

H tAdivAy BoupToa Kai

n kUpla BoUpToa gival
utrepdepéva. To doyeio
oKOvVNG Kal To PIATPO €ival
@payuéva.

ZuvioTdTal va KaBapileTe TAKTIKG
TNV TTAQivA BoUpToq, TNV KUpPIa
BoupTtoaq, To doyeio okdvng, TO
@IATPO K.ATT.

To popTTdT BpiokeTal
o€ Aeiroupyia TTAfpoug
10x00G.

MetaBaon o€ TUTTIKA AeiToupyia.
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To poPTTOT KOAAGEI
KOTA TOV KOBapIoud
KOl OTaPATA.

To poTTOT £XEI PTTAECEI
o€ €va avTIKEIJEVO OTO
TTATWHA (NAEKTPIKG
KOAWSIA, KOUPTIVEG,
KPOOGIa XaAIOU K.ATT.).

To pouTTdT Ba SOKIPATE
81G¢QOPOUG TPOTTOUG YIa Va
atreAeuBepwBei. Edv dev
UTTOPEITE VO TO KAVETE, Ba
XPEIAOTEI va APAIPECETE PE PN
QUTONATO TPOTTO TA EUTTODIO KAl
Va ETTOVEKKIVATETE TO POUTTOT.

To pouTTOT PTTOPEi Va £XEI
KOAANOEI KATW aTTo éva
ETMITTAO.

ToTroBeTOTE £va PUOIKO EUTTODIO
] opioTe éva €IKOVIKS 6pIo OTNV
eQappoyn.

Ta akoAouBa
TTpoBAARuaTa
EVOEXETAI VA
TTPOKUYOUV KaTd
Tov KaBapIouod Tou
POMTTOT: OKATAOTOTN
diadpopn
KaBapiouou,
atékAion amré

Tn diadpopn
KaBapiopou,
emavoAapBavouevog
KaBapIopog R
£€AMelyn kabapiopou
O€ PIKPEG TTEPIOXEG.
(Eav uttapyel
UEYAAN TTEPIOYT) TTOU
dev £xel kaBapioTei
TIPOCWPIVA,

TO POMTTOT Ba
KaBapioel autépaTa
TNV TTEPIOYKT TTOU
AeiTTel.)

H Tmapouacia kaAwdiwv,
TTaVTOPAWY Kal GAAwY
QVTIKEIMEVWY OTO TTATWHA
OUOKOAEUEI TNV KAVOVIKI)
A€IToupyia TOu PONTTOT.

SUMAEETE TUXOV BidoTTapTa
QVTIKEIJEVA OTO TTATWHA,

OTTwG KaAwdia Kal TTAVTOPAEG,
TpIv ekivioeTe Tn diadikacia
KaBapiopouU. Edv kamola
TTEPIOXNA Meivel akaBdapioTn, To
POMTTOT Ba kKaBapioel auTopaTa
TNV TTEPIOXN O€ EKKPEPATNTA, UNV
TrapepPaiveTe (yio Tapddelyua,
METOKIVWVTAG TO POMTIOT
utTAoKdapovTag Tn diadpopr| Tou).

Ortav aveBaiveTe
OKOAOTTATIA, KATW@AIQ Kal
Tapabupo@uAAa TTOPTAG,
0 KIVNTAPIOG TPOXOG TOU
POUTTOT YAIOTPAEI OTO
TATWHA, YeYovog TTou
UTTOPEI Va €TTNPEACEI TV
avTiAnyn Tou POUTTOT Yia
10 TTEPIBAAAOV TOU O€E OAO
TO OTTITI.

2UVIOTATAl VO KAEIOETE TNV TTOPTA
TNV TTEPIOXN Kal va KabapioeTe
TNV TepIoXn EexwpliaTd. MeTd Tov
KaBapiouo, Ba eMOTPEWEI OTO
onueio ekkivnong. Mtropeite va
TO XPNOIYOTIOINOETE PE ATTOAUTN
npepia.

H Aermoupyia o€ Tpéo@aTa
KEPWHEVA KAl YUOANITHEV
oateda ) Agia TTAaKAKIa
£XEl WG aTTOTEAEOUA
NiyoTEPN TPIRH PETALU TWV
KIVATAPIWY TPOXWV Kal TOU
datrédou.

JUVIOTATAl VA TTEPIPEVETE VO
OTEYVWOEI TO KEPi dATTESOU TTPIV
TO XPNOIUOTIOINCETE.

Aoyw Twv
XOPAKTNPIOTIKWY KAOE
OTTITIOU, TO POUTTOT BEV
uTTOpEi Va €I0€ABEI o€
OPIOHPEVEG TTEPIOXEG.

>UVIOTOUWE VO TOKTOTTOINCETE TO
OTIiTI 0aG yia va Slac@aAioeTe OTI
TO POUTIOT PTTOPEI va €I0EABEI KOl
va kabapioel cwoTd.

O aiobnmpag amréoTacng
£xel AepwBEei 1 KAAUQOEI.

KaBapioTe Tov aicBntripa
amméoTaoNnG f APaIPECTE TUXOV
QAVTIKEIMEVA TTOU TOV KOAUTITOUV.
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10 Katd 1n Agitoupyia, H ¢£0d0g Tou kGdou A@aipéoTe Tn Povada 2 o€ 1 Kal
ep@avigetal diappory | okdvng givar epayuévn. KaBapioTe TO Avolyua Tou KAdou
oKovNG. oKovNG.

11 Katd tn xprion, n H de€apevn Bev €xel BeBaiwbeite 611 n de€apevn
degapevn vepou Tou | TOTTOBETNOE CWOTA. POUTTOT £xEl a0PaAioel OTn BEon
POUTTOT Byaivel atrd TNG KOTA TNV EYKOTAOTOON.

Tn Béon TnG.

12 O1 kivnTrpIo1 TpOXOI O1 KivnTrpI0I TPOXOI €ival MeploTpEWTE KOl TTIESTE TOUG

eival KAEIdwEvoOL. @paypévol atrod EEva KIVATAPIOUG TPOXOUG YIa VO

owpaTa. OeiTe €dv EEva avTikeipeva

eival TUAlypéva 1) KoAAnpéva.
Av Bpeite kaTI, KABapioTE TO TO
ouvTOPOTEPO duvVaTS. EAV TO
TPOPRANua TTapapével GAuTo,
ETTIKOIVWVNOTE WE TNV ETTIONUN
UTTNPETIA TEXVIKNG UTTOOTAPIENG
NG Cecotec.

13 To pouTToT dev H Asitoupyia ETrava@épete 10 TTpOYPaAQ.
&eKIva Tov auTOUATO | XPOVOTTPOYPAHMATIONOU
KaBapiouod TNV AKUPWVETA.

TIPOYPAHHATIOHEVN - - - -
wpa. To POTIOT Exel Eepeivel DopTioTe TO POUTTOT.
aTrod pTraTapia.
To pouTTdT BpiokeTal O€ >1n Aeitoupyia Do Not
Aermoupyia Mnv evoxAeiTe. Disturb, To pouTroT 8ev eKTEAET
TIPOYPAUHOTIOPEVO KABAPIGHO.

14 To popTToT dev To pouTTdT BpiokeTal o€ Me evepyoTtroinpévn Tn Asiroupyia
eKTEAET oUVEXA Agitoupyia Mnv evoxAeiTe. Mnv evoyAeite, TO pOUTTOT Oev
KaBapIouo. eKTEAET oUVEXH KOBOPIOUO.

2TOV TEAEUTAIO KUKAO, TO O ouvexng kaBapIoPog dev
POMTTOT DEV ETTECTPEWE exTEAEITAI OTOV TOTTOOETEITE
autéuara oTn Baon XEIPOoKivNTa TO POUTTOT A TO
@OPTIONG. UETAKIVEITE TN BACN POPTIONG.

Edv dev ptmopeite va €MAUCETE Ta TTIPORAUATA AKOAOUBWVTAG TIG TTAPATTAVW 0dNYiEG,

ETTIKOIVWVAOTE PE TO TUAMA EEUTTNPETNONG META TNV TTWANGN.
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7. MINEYMATIKA AIKAIQMATA

Ta dIKaIWPATA TIVEUATIKAG 1810KTNTIAg ETTI TWV KEIPEVWY auToU TOU EYXEIPIBIOU AVAKOUV OTNV
CECOTEC INNOVACIONES, SL. Mg Tnv emi@UAagn Tavtog dIKAIWPATOG. To TTEpIEXOUEVO
auTAG TNG dnuoaicuong dev ETTITPETTETAI, €V OAW A €V PEPEL, va avatrapaxBei, va amobnkeuTei
o€ oUOTNUO avdAkTnong, va petadobei | va diaveunBei pe oTroI0dATTIOTE HECO (NAEKTPOVIKO,
HNXAVIKO, GWTOTUTTIKO, NXOYPAPNMEVO I TTAPOMOIO) XWPIG TNV TTPONYyoUuEVN £yKPION TNG
CECOTEC INNOVACIONES, SL

8. ATIAONOIHMENH AHAQZH ZYMMOP®Q>HZ EE

H Cecotec Innovaciones dnAwvel dia Tou TTAPOVTOG OTI O APUYPAVTHPAG HE TO
povtého EUO1_114516 - Conga M50 cuppopgwvetal ye Tnv Odnyia 2014/53/EE
yia Tov padioeoTTAIoUO.

To TApeg keigevo TnG dRAwong ocuppopewong EE diatiBetar otnv akdAoubn Sievbuvon
AladikTUou:

https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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CATALA

1. PECES | COMPONENTS

Fig.1

1. Botdtornada a casa

2. Sensor laser

3. Botd d'INICI/PAUSA:

- Pulsacié Talla: Inicia o pausa la neteja
Polsacié Llarga: Encén o apaga el robot

4. Sensor IR

5. Para-xocs

6. Boto de Neteja Localitzada
7. Basede carrega

8. Connector DC

9. Contactes de Carrega
Fig. 2

1. Sensors Anticaiguda
2. Roda Omnidireccional
3. Contactes de Carrega
4. Sensors Anticaiguda
5. Raspall Lateral

6. Boto d'alliberament del raspall central
7. Raspall Central

8. Rodes Motrius

Fig.3

1. Diposit Mixt

2. Suport de la Mopa

3. Mopa

4. Entrada d'aigua

5. Filtre d'Alta Eficiencia
6. Filtre d'esponja

7. Prefiltre

Nota

Els grafics d'aquest manual sén representacions esquematiques i potser no coincideixen
exactament amb els del producte.
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CATALA

2. ABANS DE FER SERVIR

Agquest robot aspirador presenta un embalatge dissenyat per protegir-lo durant el
transport. Traieu el robot aspirador de la seva caixa. Podeu desar la caixa originali

altres elements de l'embalatge en un lloc segur per prevenir danys al robot aspirador

si necessiteu transportar-lo en el futur. Si voleu desfer-vos de l'embalatge original,
assegureu-vos de reciclar tots els elements correctament.

Assegureu-vos que totes les peces i els components estan inclosos i en bon estat. Si en
faltés alguna o no estiguessin en bon estat, contacteu de forma immediata amb el Servei
d'Atencié Tecnica oficial de Cecotec.

Contingut de la caixa
Fig. 4

NV WN

Robot aspirador

Base de carrega

Adaptador de corrent

Diposit mixt, suport per a mopa i mopa
Raspall lateral

Raspall d'auto neteja

Raspall mista

Manual d'instruccions

No traieu el nimero de série del producte, per poder mantenir una correcta tracabilitat del
vostre equip en cas de sollicitar assistencia.

3. FUNCIONAMENT

Precaucions:

Reviseu i prepareu l'area que es netejara per assegurar un funcionament segur.
Organitzeu els mobles i traieu obstacles que puguin dificultar la neteja.

Traieu o cobriu objectes baixos que estiguin a terra i que puguin interferir amb el
funcionament del robot, com bascules de bany o bases de ventiladors de peu. Fig. 5

Si hi ha serrells de catifes, doblegueu la vora i colloqueu-lo sota la catifa per evitar que
s'enredin al robot.

Si el robot netejara prop d'escales obertes o desnivells, colloqueu una barrera de
proteccié per garantir-ne la seguretat i el funcionament correcte. Fig. 6

Traieu de l'area de neteja qualsevol objecte que es pugui enredar al robot, com ara cables
d'alimentaci6, cordes, etc. A més, si l'esglad és massa alt, el robot es podria quedar
encallat. Fig. 7
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CATALA

Consells tils:

- Laprimeravegada que utilitzeu el robot, seguiu-lo durant tot el cicle de neteja. Aixd us
permetra identificar i solucionar petits problemes inicials i assegurar que el robot neteja
sense interrupcions. Mentre el segueix, aneu amb compte de no situar-vos directament
davant del robot.

3.1. Preparacié
Abans d'utilitzar el producte:

Traieu la tira protectora. Fig. 8
Traieu la pellicula protectora. Fig. 9
Installeu el raspall lateral. Fig. 10

3.2.Carrega del Robot

- Col-logueu la base de carrega a terra contra una paret.

- Assegureu-vos que no hi hagi escales, desnivells o objectes en una area de 1 metre a
l'esquerra ia la dreta de la base, i de 2 metres davant seu. Fig. 11

- Connecteu la base a la presa de corrent.

- Eviteu lexposici¢ directa a la llum solar.

- Collogueu el robot a la base de carrega, assegurant-vos que els contactes de carrega del
robot i la base es connectin correctament. El robot emetra un xiulet i iniciara la carrega.
Durant la carrega, el botd INICI/PAUSA parpellejara amb una llum blanca intermitent.
Quan la carrega estigui completa, la llum blanca romandra fixa.

- Peral primer Us, carregueu completament el robot.

- Eltemps de carrega és daproximadament 4-5 hores.

Avisos importants:

- Durant l'Us diari, assegureu-vos que el robot ha tornat a la base de carrega i estigui
connectada al corrent.

- Netegeu peridodicament els contactes de carrega de la base per assegurar una carrega
eficient.

- Sielrobot no l'utilitza durant un periode prolongat, carrega’l completament, apagueu-lo i
deseu-lo en un lloc seci ventilat.

- Sila bateria es baixa excessivament o no s'utilitza durant molt de temps, és possible que
el producte no es pugui recarregar. En aquest cas, contacteu amb el Servei d'Assistencia
Tecnica oficial de Cecotec. No intenteu desmuntar ni reparar el robot vosté mateix.

3.3.Instal-lacié del Diposit Mixt
1. Obriu la tapa del diposit d'aigua i ompliu-lo amb aigua. Fig. 12

2. Tanqueu la tapa del diposit d'aigua. Assegureu-vos que la tapa estigui ben tancada i
sense parts elevades. Fig. 13
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3. Installeu el suport de la mopa i la mopa. Fig. 14
4. Inseriu el diposit mixt d'aigua i pols. Fig. 15

Consells ttils:

- Perprolongar la vida Gtil del diposit daigua, es recomana utilitzar aigua purificada o aigua
tova.

- No utilitzeu la funcié de fregat a les catifes.

- Després de fregar, buideu el diposit d'aigua i traieu el suport de la mopa.

- Quan el suport de la mopa esta installat, el robot funcionara en mode d'aspiracio i fregat
simultani. La potencia de succié s'establira automaticament al nivell “silenciés” i no es
podra ajustar manualment.

- Quan el suport de la mopa no esta installat, el robot funcionara només en mode
d'aspiracio, sense fregar.

- Es normal que quedi una petita quantitat d'aigua al diposit a causa de les proves de
fabrica.

3.4.Funcionament del Robot

1. Iniciar la Neteja

- Mantingueu premut el boté INICI/PAUSA durant 3 segons per engegar el robot.

- Abans de la primera neteja, assegureu-vos que el robot estigui a la base de carrega i
completament carregat.

- Premeu breument el boté INICI/PAUSA per iniciar la neteja. El robot creara un mapa de
lentorn durant la primera neteja.

2. Iniciar / Pausar
- Premeu el boté INICI/PAUSA durant el funcionament per pausar el robot.

3. Reactivar (Despertar)

- lindicador lluminds s'apagara si el robot roman pausat durant més de 4 hores. Manteniu
premut el boté INICI/PAUSA per activar-lo de nou.

4. Neteja Parcial (Localitzada)

- Premeu el bot6 de Neteja Localitzada i el robot netejara una area quadrada de 1,5m x 1,5m

centrada en la vostra posicio.

5. Recarrega (Tornar a la Base)
- Premeu el boté de Carrega i el robot tornara a la base de carrega.

3.5. Funcionament de U'App i funcions
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1. Gestié de Mapes

- Abans de comencar a fer servir el robot, es recomana activar el “Mode de Desat de
Mapes" a l'aplicacié per gaudir d'una experiéncia més avancada.

- Creacié del Mapa: Seleccionant el mode “Neteja Completa", el robot iniciara la neteja des
de la base de carrega i tornara a fer-ho en finalitzar.

- Edicié del Mapa: Podeu dividir, fusionar o reanomenar les diferents arees (particions) del
mapa.

2. Neteja Completa Fig. 16

- Elrobot creara un mapa basat en el seu escaneig de l'espai. Dividira cada habitacié en
arees quadrades, netejant primer les vores de cada area i després l'interior en un patré de
ziga-zaga , fins a completar la neteja de totes les zones.

3. Neteja per Habitacions Fig. 17

- Elrobot netejara les habitacions seleccionades a l'aplicacié.

Consells:

- Calactivar el "Mode de Desat de Mapes" a l'aplicaci¢ i guardar un mapa abans d'utilitzar
la “Neteja per Habitacions".

- La"Neteja per Habitacions" serveix per personalitzar l'area de neteja, pero no per aillar
zones perilloses. Traieu els obstacles que hi pugui haver al voltant de les habitacions
seleccionades.

4. Neteja per Zones Fig. 18

- Elrobot netejara les zones dibuixades a l'aplicacié.

Consells:

- La"Neteja per Zones" serveix per personalitzar l'area de neteja, pero no per aillar zones
perilloses. Traieu els obstacles que hi pugui haver dins de les zones dibuixades.

5. Pin & Go (Anar a un punt) Fig.19

- Especifiqueu un punt al mapa i el robot s'hi dirigira automaticament.

6. Represa de neteja després de recarrega Fig. 20

- Quan la bateria estigui baixa durant la neteja, el robot tornara automaticament a la
base de carrega per recarregar-se. Un cop recarregat, continuara la neteja des d'on lava
deixar.

Consells:

- Elrobot noreprendra la neteja si esta activat el mode “No Molestar".

- Sielrobot es recarrega manualment o es mou de lloc, no reprendra la neteja.
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7. Arees Restringides Fig. 21
- Creeu "Zones Prohibides”, “Zones de No Fregat" i “Parets Virtuals" al mapa per impedir
que el robot accedeixi a certes arees o habitacions. Per defecte, les “Zones de No Fregat”

nomeés s'activaran quan el suport de la mopa estigui installat.

Consells:

- Lesarees restringides es poden crear en un mapa desat o durant la creaci6 del mapa.

- Les arees restringides serveixen per personalitzar l'area de neteja pero no per aillar
zones perilloses.

- Sies mou el robot o es produeixen canvis significatius en la distribucié de la casa, el
mapa es podria invalidar i les arees restringides es podrien perdre.

8. Programaci6 de Neteja Fig. 22
- Establiu horaris de neteja a l'aplicacié. El robot netejara a les hores programades i

tornara a la base de carrega en finalitzar.

Consells:
- Elrobot noiniciara la neteja programada si teniu la bateria baixa.

4. CONNECTIVITAT WI -FI | APLICACIO MOBIL

Escanejant el codi QR seglient podreu accedir a l'opcié de descarrega d' app i un manual on
s'explica com realitzar la vinculacié del vostre producte:

e 82 )
5. NETEJAI MANTENIMENT

5.1. Diposit mixt

1. Mantingueu pressionat el boté d'alliberament i extraieu el diposit mixt d'aigua i pols Fig.

23

Traieu el suport de la mopa i la mopa.

Renti i assequi la mopa.

Obriu el diposit de pols i traieu el prefiltre, el filtre i el filtre d'esponja.

Netegeu la pols del prefiltre amb el raspall de neteja. Colpege suaument el filtre per

eliminar la pols. Fig. 27

6. Renteu amb aigua el diposit de pols i el filtre d'esponja. El filtre no es pot rentar. Si es
mulla accidentalment, eixugueu-lo a l'aire abans de tornar a utilitzar-lo. Fig. 28

7. Buideu laigua restant del diposit d'aigua. Assequeu a l'aire el diposit d'aigua, el diposit de
pols i el filtre d'esponja en un lloc ombreig. Fig. 29

RSN
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5.2.Raspall central, raspalls laterals, rodes motrius i roda universal

1. Tireu les pestanyes d'alliberament per desbloquejar la coberta del raspall central, tal
com es mostra a la figura 30.

2. Aixequeu el raspall central per extreure'l. Fig. 31

3. Netegeu el raspall centralamb el raspall de neteja . 32

4. Netegeu el raspall lateral amb el raspall de neteja Fig. 33

Neteja de les rodes motrius

1. Utilitzeu el raspall de neteja per eliminar els cabells i la bruticia de les rodes motrius Fig.
34

2. Siunaroda motriu s'encalla, gireu el seu engranatge en sentit contrari perqué la bruticia
caigui per l'obertura.

Neteja de la roda universal
Utilitzeu el raspall de neteja per eliminar els cabells i la bruticia de la roda universal.

5.3.Contactes de carrega
Netegeu els contactes de carrega del robot Fig. 37
Netegeu els contactes de carrega de la base de carrega.

5.4.Sensors anticaiguda i para-xocs
Netegeu els sensors anticaiguda.
Netegeu el sensor d'infrarojos (sensor IR).
Consells utils:

Els contactes de carrega i els sensors anticaiguda contenen components electronics
sensibles. Utilitzeu un drap sec per netejar-los, mai un drap humit, per evitar danys per aigua.
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6. RESOLUCIO DE PROBLEMES

CATALA

Si durant l'Gs del producte es donen les condicions seglients, l'usuari les pot revisar i

solucionar sense ajuda:

Ndm. | Problema Possible causa Possible solucié
1 Elrobot no es Elnomi/o la contrasenya | Configureu la xarxa del router i
connecta a 'APP. | delrouter sén assegureu-vos que elnomila
incorrectes. contrasenya del router siguin
correctes.
Elrobot no esta dins de la | Assegureu-vos que el robot estigui
cobertura del senyal de dins de la cobertura del senyal de
xarxa del router . xarxa del router .
Elrobot no esta en mode | Assegureu-vos que el robot estigui
de configuracio. connectat al corrent i encés. Premeu
el boté de tornada casa i el boté de
Neteja Localitzada al mateix temps
durant 3 segons.
No heu seleccionat una Actualment, el robot no és
xarxa de 2.4GHz o xarxes | compatible amb xarxes 5G. Si us
de 2.4/5CHz. plau, trieu una xarxa de 2.4GHz o de
2.4/5GHz.
L'APP ha descarregat Escanegeu el codi QR o descarregueu
equivocada. l'App Cecotec.
2 S'ha perdut el Es possible perdre el Intenteu recuperar-lo movent el
mapa. mapa si el robot es mou robot a la base de carrega. Busqueu
manualment. el mapa desat a lemmagatzematge
de mapes de 'APP i premeu “usar
mapa" per recuperar-lo. Si el
problema persisteix després de
provar aquestes solucions, si us
plau, reinicieu el mapatge.
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CATALA
3 No es poden Elrobot no comenca a Elrobot ha diniciar la neteja des de la
crear mapes a funcionar des de la base base de carrega.
LAPP. de carrega.
El robot s'ha mogut No moveu el robot mentre funciona.
mentre estava
funcionant.
La neteja no s'ha acabat. Permeteu que el robot torni a la base
de carrega quan acabeu de netejar.
4 No torna a la La base de carrega esta Collogueu la base de carrega

base de carrega.

mal collocada.

correctament, seguint les indicacions
de l'apartat "Carrega del Robot"

La base de carrega esta
fora de linia o0 s'ha mogut.

Assegureu-vos que la base de
carrega estigui encesa i no la moveu
durant la neteja.

Elrobot no arrenca des
de la base de carrega.

Es recomana que el robot inicii la
neteja des de la base de carrega.

Elcami a la base de
carrega esta bloquejat.
Per exemple, la porta
de l'habitacié on hi ha
la base de carrega esta
tancada.

Mantingueu aclarida la ruta de
carrega.

5 Elrobot torna L'habitacié és massa gran | Activeu la Neteja Continua. Seguiu
a la base de i el robot necessita tornar | les instruccions de 'App per a més
carrega abans a la base per recarregar- detalls.
d'acabar la se.
neteja.
Hi ha zones on el robot no | Aclariu la zona que es netejara,
pot accedir per mobles o collocant els mobles i objectes petits
obstacles. al seu lloc.
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A01_EUO01_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 156 @

29/4/25 9:04




CATALA

durant la neteja.

raspall principal estan
enredats. El diposit
de pols i elfiltre estan
obstruits.

6 Elrobot no La base de carrega no Assegureu-vos que la base de
carrega. esta connectada al carrega estigui connectada al corrent

corrent. i que lindicador estigui ences.

Els contactes de carrega Assegureu-vos que els contactes de

del robot no estan en carrega del robot connectin amb els

contacte amb els de la de la base de carrega i que el botd

base de carrega. INICI/PAUSA parpellegi. Comproveu
si els contactes de carrega del robot
i de la base de carrega estan bruts.
Netegeu aquestes peces com s'indica
a l'apartat "Contactes de carrega”.

La temperatura de la Es recomana carregar i fer servir el

bateria és massa alta o robot a una temperatura entre 0°C

massa baixa. i 40°C.

Periodes perllongats Es recomanable fer servir el

d'inactivitat poden producte regularment. Sino el

provocar una descarrega feu servir durant molt de temps

excessiva de la bateria. i teniu problemes per carregar-
lo, contacteu amb el Servei
d'Assistencia Tecnica oficial de
Cecotec.

7 Sorollinusual Elraspall laterali el Es recomana netejar regularment el

raspall lateral, el raspall central, el
diposit de pols, el filtre, etc.

El robot esta en mode de
maxima potéencia.

Canvieu a mode estandard.

8 Elrobot es
queda encallat
durant la neteja i
es para.

El robot s'ha embolicat
amb algun objecte a terra
(cables eléctrics, cortines,
serrells de catifa, etc.).

Elrobot intentara diverses maneres
dalliberar-se. Si no ho aconsegueix,
haureu de retirar els obstacles
manualment i reiniciar el robot.

Es possible que el robot
estigui encallat sota un
maoble.

Si us plau, poseu una barrera fisica, o
estableix un Limit Virtuala l'App.
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Els problemes
seglients poden
apareixer
mentre el robot
esta netejant:
ruta de neteja
desordenada,
desviacié de la
ruta de neteja,
neteja repetitiva
0 manca de
neteja en arees
petites. (Si hi

ha una zona
gran que no
s'ha netejat
temporalment,
el robot netejara
automaticament
la zona que hi

La presencia de cables,
sabatilles i altres
objectes a terra dificulta
el funcionament normal
del robot.

Si us plau, reculli els objectes
dispersos a terra, com ara cables i
sabatilles, abans d'iniciar la neteja.
Si alguna area queda sense netejar,
el robot netejara la zona pendent
automaticament, si us plau, no
interfereixi (per exemple, movent el
robot o bloquejant-ne el cami).

En pujar graons, llindars

i llistons de porta, la

roda de traccié del robot
rellisca a terra, cosa que
pot afectar la percepcié
que el robot té de l'entorn

Es recomana tancar la porta de la
zona i netejar larea per separat.
Després de netejar, tornareu al punt
d'inici. Podeu utilitzar-lo amb total
tranquillitat.

manca). de tota la casa.
El funcionament en sols Es recomanable esperar que la cera
acabats d'enceraripoliro | delterra s'assequi abans d'usar-lo.
rajoles llises provoca una
menor friccié entre les
rodes de traccié i el sol.
Per les caracteristiques Recomanem ordenar la llar per
de cada llar, el robot no assegurar que el robot pugui entrari
pot entrar a algunes netejar correctament.
arees.
El sensor de distancia Netegeu el sensor de distancia o
esta embrutat o cobert. traieu els objectes que el cobreixen.

10 Durant el La sortida del diposit de Traieu el Modul 2 en 1i netegeu
funcionament, pols esta bloquejada. l'obertura del diposit de pols.
es produeix una
fugida de pols.

n Durant lUs, el El diposit no s'ha installat | Assegureu-vos que el diposit del
diposit daigua correctament. robot encaixi al seu lloc en installar-
del robot se surt lo.
delseu lloc.
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12 Les rodes Les rodes motrius estan Gireu i premeu les rodes motrius
motrius estan obstruides per cossos per veure si hi ha algun objecte
bloguejades. estranys. estrany enrotllat o encallat. Si trobeu

alguna cosa, netegeu-ho com més
aviat millor. Si el problema continua
sense resoldre’s, contacteu amb el
Servei d'Assistencia Tecnica oficial de
Cecotec.

13 El robot no La funcié de programacié | Restabliu la programacié.
inicia la neteja horaria esta cancellada.
automatica
a lhora Elrobot ha quedat sense | Carregueu el robot.
programada. bateria.

El robot esta en mode No | Almode No Molestar, el robot no
Molestar. executa la neteja programada.

14 El robot no El robot esta en mode No | Amb el mode No Molestar activat, el
realitza la Neteja | Molestar. robot no realitza la Neteja Continua.
Continua.

Al'dltim cicle, el robot La Neteja Continua no es realitza

no va tornar a la base quan colloca manualment el robot o
de carrega de forma el mou a la base de carrega.
automatica.

Sino podeu resoldre els problemes seguint les instruccions anteriors, si us plau, contacteu
amb el servei postvenda.

7. COPYRIGHT

Els drets de propietat intellectual sobre els textos del manual pertanyen a CECOTEC
INNOVACIONES, SL Queden reservats tots els drets. El contingut d'aquesta publicacié
no podra, ni en part ni integrament, reproduir-se, emmagatzemar-se en un sistema de
recuperacio, transmetre's o distribuir-se per cap mitja (electronic, mecanic, fotocopia,
enregistrament o similar) sense la prévia autoritzacié de CECOTEC INNOVACIONES, SL
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8. DECLARACIO UE DE CONFORMITAT SIMPLIFICADA

EUO01_114516 - Conga M50 és conforme amb la Directiva 2014/53/€EU d'equips

c Per la present, Cecotec Innovaciones declara que el deshumidificador amb model
radioelectrics.

Eltext complet de la declaracié UE de conformitat esta disponible a l'adreca d'internet seglient:

https://cecotec.es/ca/information/declaration-of-conformity
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1. ALKATRESZEK ES ALKATRESZEK

1. ébra

1. Visszatérés haza gomb

2. Lézeres érzékeld

3. START/SZUNET gomb:

Rovid megnyomas: A tisztités elinditdsa vagy szlineteltetése
Hosszan megnyomva: A robot be- vagy kikapcsolasa

4. IR érzékeld

5. Lokharité

6. Helyitisztitd gomb

7. Tolt6 alap

8. DCcsatlakozo

9. Tolt6kapcsolatok

2. abra

1. Esésgatlo érzékeldk

2. Omnidirekcionalis kerék
3. Tolt6kapcsolatok

4. Esésgatlo érzékeldk

5. Oldalkefe

6. Kbzpontikefe kioldé gomb
7. Kbzponti ecset

8. Meghajtd kerekek
3.abra

1. Vegyes letét

2. Felmosoé tarté

3. Mop

4. Vizbemenet

5. Nagy hatékonyséagu sz(ré
6. Szivacsos sz(iré

7. El6szlird

Jegyzet

Akézikonyvben talalhatd grafikdk sematikus abrazolasok, és nem feltétlenlil egyeznek meg
pontosan a terméken lathatdkkal.
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2. HASZNALAT ELOTT

- Ezarobotporszivé olyan csomagolasban keril forgalomba, amelyet Ugy terveztek, hogy
megvédije a szallitéds soran. Vegye ki a robotporszivét a dobozabdl. Az eredeti dobozt és
a tobbi csomagoldeszkozt biztonsagos helyen tarolhatja, hogy elkerilje a robotporszivo
karosodasat, ha a jovében szallitani kell. Ha ki akarja dobni az eredeti csomagolast,
ligyeljen arra, hogy minden elemet megfeleléen Gjrahasznositson.

- (Qy6zdédjon meg arrdl, hogy minden alkatrész és alkatrész megvan, és j6 allapotban van.
Ha valamelyik alkatrész hianyzik vagy rossz allapotban van, azonnal forduljon a Cecotec
hivatalos mliszaki tdmogatasi szolgalatahoz.

Doboz tartalma

4. abra

1. Robot porszivé

2. Toltd alap

3. Halézati adapter

4. Vegyes tartaly, felmosé tartd és felmosd
5. Oldalso kefe

6. Ontisztitd kefe

7. \egyes ecset

8. Hasznalati tmutatd

Ne tavolitsa el a sorozatszamot a termékrol, hogy a berendezés megfeleléen nyomon
kovethet6 legyen, ha segitségre lenne sziksége.

3. MUKODES

Ovintézkedések:

- Tekintse at és készitse el6 a tisztitandd teriletet a biztonsagos miikodés érdekében.
Rendezze el a bltorokat, és tavolitsa el az akadalyokat, amelyek akadalyozhatjak a
tisztitast.

- Tavolitsa el vagy takarja le a padlén lévé alacsony targyakat, amelyek zavarhatjak a robot
miikodését, mint példaul a furdészobai mérlegeket vagy a ventilator ldbazatéat. 5. dbra

- Havannak szényegrojtok, hajtsa be a szélét, és hlzza a szényeg ala, nehogy beleakadjon
a robotba.

- Haarobot nyitott lépcsék vagy egyenetlen felliletek kozelében fog tisztitani, helyezzen el
védokorlatot a biztonsag és a megfeleld mikodés érdekében. 6. dbra

- Tavolitson el minden olyan térgyat, amely beleakadhat a robotba, példaul tapkabeleket,
koteleket stb., a tisztitasi tertiletrél. Ezenkivil, ha a lépcso tal magas, a robot elakadhat.
7. ébra
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Hasznos tippek:

- Amikor el6sz6r hasznalja a robotot, kdvesse a teljes tisztitasi cikluson keresztil. Ez
lehetévé teszi, hogy azonositsa és megoldja a kisebb kezdeti problémakat, és biztositsa
a robot megszakitas nélkili tisztitasat. Kovetés kozben ligyeljen arra, hogy ne alljon
kozvetlenil a robot elé.

3.1. Készitmény
Atermék hasznalata el6tt:

Tavolitsa el a véddbcsikot. 8. dbra
Tavolitsa el a védéfoliat. 9. dbra
Szerelje fel az oldalkefét. 10. dbra

3.2.Arobot toltése

- Helyezze a tolt6alapot a padléra a falhoz.

- Ugyeljen arra, hogy az alaptél balra és jobbra 1 méterrel, illetve elétte 2 méterrel ne
legyenek lépcsok, leszalldsok vagy targyak. 11. &bra

- (Csatlakoztassa az alapot a konnektorhoz.

- Kerilje a kbzvetlen napfény hatasat.

- Helyezze a robotot a toltéaljzatra, ligyelve arra, hogy a robot és az alap toltéérintkez&i
megfeleléen csatlakozzanak. A robot sipol, és elkezdi a toltést. Toltés kdzben az INDITAS/
SZUNET gomb villogé fehér fénnyel villog. Amikor a toltés befejezddott, a fehér fény
folyamatosan vilagit.

- Azels6 haszndlathoz toltse fel teljesen a robotot.

- Atoltésiidé korulbelil 4-5 ora.

Fontos megjegyzések:

- Anapi hasznalat soran gy6z6djon meg arrél, hogy a robot vissza van helyezve a
toltéallomasra, és csatlakoztatva van az aramforrashoz.

- Ahatékony toltés érdekében rendszeresen tisztitsa meg az alap toltéérintkezdit.

- Hahosszabb ideig nem hasznalja a robotot, toltse fel teljesen, kapcsolja ki, és tarolja
szaraz, szell6z6 helyen.

- Haaz akkumuldtor tulsagosan lemertlt, vagy hosszabb ideig nem hasznalja,
eléfordulhat, hogy a termék nem tud Gjratoltédni. Ebben az esetben lépjen kapcsolatba
a Cecotec hivatalos miszaki tAmogatési szolgalataval. Ne kisérelje meg sajat maga
szétszerelni vagy megjavitani a robotot.

3.3.Avegyes tartaly felszerelése

Nyissa ki a viztartaly fedelét, és toltse fel vizzel. 12. dbra

2. Zarjale aviztartaly fedelét. Gy6z6djon meg arrdl, hogy a fedél szorosan le van zarva, és
nincsenek rajta kiemelkedések. 13. &bra

J
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3. Szerelje fel a felmoso tartdt és a felmosot. 14. dbra
4. Helyezze be a kevert viz- és portartalyt. 15. ébra

Hasznos tippek:

- Aviztartaly élettartamanak meghosszabbitédsa érdekében tisztitott vagy lagy viz
hasznalata javasolt.

- Ne hasznalja a felmosé funkciét sz6nyegeken.

- Felmosas utan Uritse ki a viztartalyt és vegye ki a felmosé tartot.

- Afelmosé tarté felszerelése utan a robot egyszerre fog porszivozni és felmosni. A
szivéer6 automatikusan ,csendes” szintre all be, és nem allithatoé be kézzel.

- Haafelmosd tarté nincs felszerelve, a robot csak vakuum tizemmaddban mikodik,
felmosas nélkul.

- Normalis, hogy a gyari tesztelés miatt kis mennyiség(i viz marad a tartalyban.

3.4.Robot miikodése

1. Inditsa el a Tisztitast

- Nyomja meg és tartsa lenyomva az INDITAS/SZUNET gombot 3 masodpercig a robot
bekapcsolaséhoz.

- Azels6 tisztitas elott gy6zEdjon meg arrél, hogy a robot a toltaljzaton van, és teljesen
felvan toltve.

- Nyomja meg réviden az INDITAS/SZUNET gombot a tisztitas elinditaséhoz. A robot az
elsé tisztitas sordn készit egy térképet a kornyezetrél.

2. Inditas / Sziinet
- Nyomja meg a START/SZUNET gombot m{ikédés kézben a robot sziineteltetéséhez.

3. Ujraaktivalas (Ebresztés)

- Ajelzéfény kialszik, ha a robot 4 éranal tovabb szlinetel. Nyomja meg és tartsa lenyomva
a START/SZUNET gombot az Gjbéli aktivalashoz.

4. Részleges (helyi) tisztitas

- Nyomja meg a Spot Clean gombot, és a robot megtisztit egy 1,5 x 1,5 méteres

négyzetteriletet az On poziciéja kozepén.

5. Ujratoltés (vissza a bazisra)
- Nyomja meg a Toltés gombot, és a robot visszatér a toltébazisra.

3.5. Az alkalmazas miikodése és funkci6i
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1. Térképkezelés

- Miel6tt elkezdené hasznalni a robotot, javasoljuk, hogy aktivalja a "Térképmentési médot”
az alkalmazasban a fejlettebb élmény érdekében.

- Térkép készitése: A ,Teljes tisztitas" maod kivalasztasaval a robot a toltéallomasrél
kezdi el a takaritast, és a végén visszatér oda. A folyamat sorén a haz elrendezése
alapjan térképet készit otthonanak kiilonboz6 tertleteirdl. Ezt a térképet elmentheti az
alkalmazasba. Legfeljebb 4 kiilonb6z6 térkép menthetd el.

- Térképszerkesztés: Feloszthatja, egyesitheti vagy atnevezheti a térkép kiilonbozd
teriileteit (particigit).

2. Teljes tisztitas 16. dbra

- Arobot a tér pasztézasa alapjan térképet készit. Az egyes helyiségeket négyzet alaku
terliletekre osztja fel, el6szor az egyes terlletek széleit, majd cikk-cakk mintajaval a
belsejét tisztitja meg , amig az dsszes terliletet meg nem tisztitjak.

3. Szobatakaritas 17. dbra
- Arobot kitakaritja az alkalmazésban kivélasztott szobakat.

Tippek:

- A ,Szobatakarités" hasznalata el6tt aktivalnia kell a , Térképmentési médot” az
alkalmazasban, és mentenie kell a térképet.

- A,Szobatakaritds" a takaritasi terllet személyre szabasara szolgal, de nem a veszélyes
tertiletek elkulonitésére. Tavolitson el minden akadalyt, amely a kivalasztott helyiségek
korul lehet.

4. Zéna tisztitas 18. dbra
- Arobot megtisztitja az alkalmazasban megrajzolt terileteket.

Tippek:

- A ,Zbna tisztitdsa" a tisztitasi terllet testreszabdsara szolgdl, de nem a veszélyes
tertletek elkllonitésére. Tavolitson el minden akadalyt, amely a megrajzolt teriileteken
belil lehet.

5. Pin & Go (Go to a point) 19. dbra
- Adjon meg egy pontot a térképen, és a robot automatikusan oda navigal.

6. Tisztitas folytatasa utantoltés utan 20. dbra
- Haatisztitas sordn az akkumulator lemertlében van, a robot automatikusan visszatér a
toltéalaphoz, hogy feltoltddjon. Feltoltés utan ott folytatja a tisztitast, ahol abbahagyta.
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Tippek:
- Arobot nem folytatja a tisztitast, ha a ,Ne zavarjanak" méd be van kapcsolva.
- Haarobotot kézzel toltik fel vagy mozgatjak, akkor nem folytatja a tisztitast.

7. Tiltott teriiletek 21. kép

- Hozzon létre ,No-Go Zones", ,No-Mopping Zones" és ,Virtudlis falakat” a térképen, hogy
megakadalyozza, hogy a robot hozzaférjen bizonyos teriletekhez vagy helyiségekhez.
Alapértelmezés szerint a ,No Mop Zones" csak akkor aktivalédik, ha a felmosé tarté fel
van szerelve.

Tippek:

- Tiltott terliletek hozhatdk létre egy mentett térképen vagy a térképkészités sordn.

- Atiltott terlletek a takaritasi terlilet személyre szabésara szolgalnak, de nem a
veszélyes tertletek elkilonitésére.

- Haarobotot elmozditjdk, vagy az otthoni elrendezésben jelentds valtozasok kovetkeznek
be, a térkép érvénytelenné valhat, és a korlatozott tertiletek elveszhetnek.

8. Tisztitasi litemterv 22. dbra

- Allitson be takaritési iitemezést az alkalmazasban. A robot az litemezett idépontokban
takarit, és a befejezés utan visszatér a toltébazisra.

Tippek:

- Arobot nem kezdi el az (itemezett tisztitast, ha az akkumulatora lemerdlt.

4. WI -FI KAPCSOLAT ES MOBILALKALMAZAS

alkalmazasletoltési lehetdséghez , valamint a termék 6sszekapcsolasat ismertetd
kézikonyvhoz:

5. TISZTITAS ES KARBANTARTAS

5.1. Vegyes betét

1. Nyomija meg és tartsa lenyomva a kioldé gombot, és hlzza ki a kevert viz- és portartalyt.
23.3bra

2. Tavolitsa el a felmosé tartédt és a felmosot. 24. abra

3. Mossa meg és szaritsa meg a felmosot. 25. dbra

4. Nyissa ki a portartalyt, és tavolitsa el az elész(irét , a szUirét és a szivacsszlr6t. 26. dbra
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5. Atisztitékefével tisztitsa meg a port az el6sz(ir6rél. Finoman koppintson a sz(irére a por
eltdvolitdséhoz. 27. dbra

6. Mossa ki vizzel a portartalyt és a szivacssz(rét. A sz(ir6 nem moshaté. Ha véletlentl
megnedvesedne, szaritsa meg levegdn, miel6tt Gjra hasznalna. 28. abra

7. Uritse ki a maradék vizet a viztartalybdl. Levegén széritsa meg a viztartalyt, a portartalyt
és a szivacssz(irét arnyékos helyen. 29. dbra

5.2.K6zponti kefe, oldalkefék, hajtott kerekek és univerzalis kerék

1. Huzza meg a kioldéflleket a kozéps6 kefe fedelének feloldasahoz, a 30. dbran lathatd
maédon.
Emelje fel a kdzponti kefét az eltavolitdsahoz. 31. dbra

3. Tisztitsa meg a kozponti kefét a tisztitokefével . dbra. 32

4. Tisztitsa meg az oldalkefét a tisztitokefével. 33. dbra

A meghaijté kerekek tisztitasa

1. Atisztitokefével tavolitsa el a hajat és a szennyez6dést a meghajtd kerekekrél. 34. dbra

2. Haegy meghajto kerék elakad, forditsa a fogaskerekét az ellenkezé irdnyba, hogy a
szennyezddés a nyilason keresztul hulljon. 35. &bra

Az univerzilis kerék tisztitasa
Atisztitékefével tavolitsa el a sz6rt és a szennyezddést az univerzalis kerékrél. 36. dbra

5.3. Tolt6 érintkezdk
Tisztitsa meg a robot toltéérintkezéit. 37. dbra
Tisztitsa meg a toltéaljzat toltéérintkezdit. 38. abra

5.4.Leesésgatld érzékeldk és lokharitok

Tisztitsa meg a leesésgatld érzékeldket. 39. bra

Tisztitsa meg az infravoros érzékelét (IR érzékeld). 40. dbra

Hasznos tippek:

Atoltéérintkezbk és a leesésgatld érzékeltk érzékeny elektronikus alkatrészeket

tartalmaznak. A viz altal okozott karok elkertlése érdekében hasznaljon széraz ruhat a
tisztitashoz, soha ne nedves ruhat.

6. PROBLEMAMEGOLDAS

Ha a termék hasznalata soran a kovetkez6 feltételek lépnek fel, a felhasznalé segitség nélkil
ellendrizheti és megoldhatja azokat:
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Nem. Probléma Lehetséges ok Lehetséges megoldas
1 Arobot nem router neve és/vagy jelszava | Konfigurdlja az Utvalaszté
csatlakozik az helytelen. haloézatat, és ellendrizze, hogy
APP-hoz. az Utvalasztd neve és jelszava
helyes-e.
Utvélaszto haldzati jelének Gtvalasztd haldzatijelének
lefedettségén belll. hatékdrén beltlvan .
A robot nincs konfiguraciés Gy6z6djon meg arrél, hogy
maodban. a robot be van dugva az
aramforrashoz és be van
kapcsolva. Nyomja meg
egyszerre a kezd6lap gombot
és a Spot Clean gombot 3
masodpercig.
Nem valasztott 2,4 GHz-es Arobot jelenleg nem
vagy 2,4/5 GHz-es halézatot. | kompatibilis az 5G halézatokkal.
Kérjuk, valasszon 2,4 GHz-es
vagy 2,4/5 GHz-es halézatot.
Rossz APP-t toltottél le. Olvassa be a QR-kédot, vagy
toltse le a Cecotec alkalmazast.
2 Atérkép Elveszitheti a térképet, ha Prébalja meg helyreallitani tgy,
elveszett. kézzel mozgatja a robotot. hogy a robotot a toltébazisra
helyezi. Keresse meg a mentett
térképet az alkalmazas
térképtaraban, és érintse meg a
JTérkép hasznalata" lehetbséget
a lekéréshez. Ha a probléma a
megoldasok kiprébaldsa utan is
fennall, inditsa Gjra a leképezést.
3 Az APP-ban nem | Arobot nem kezd el dolgozni | A robotnak a toltéallomasroél kell
lehet térképeket | atoltébazisrol. elkezdenie a tisztitast.
létrehozni.
A robotot miikodés kozben Ne mozgassa a robotot
elmozditottak. mikodés kozben.
Atakaritasnak még nincs Hagyja, hogy a robot
vége. visszatérjen a toltéallomasra,
amikor befejezte a tisztitast.
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4 Nem tér vissza a
toltébazisra.

Atoltébazis helytelentil van
elhelyezve.

Helyezze el megfelelden a
toltbalapot, kdvesse a ,Robot
toltése" részben taldlhatd
utasitésokat.

Atoltéallomas le
van valasztva, vagy
elmozditottak.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a
toltéallomas be van kapcsolva,
és ne mozgassa a tisztitas
soran.

Arobot nemindulela
toltéallomasrol.

Javasoljuk, hogy a robot a
toltéallomasrol kezdje el a
tisztitast.

Atoltéallomashoz vezetd Gt
elvan zarva. Példaul annak a
helyiségnek az ajtaja, ahol a
toltéallomas talalhato, zéarva
van.

A rakodasi Utvonalat tartsa
szabadon.

5 Arobot a
tisztitas
befejezése el6tt
visszatér a
toltébazisra.

A szoba tulnagy, és a
robotnak vissza kell térnie a
béazisra, hogy feltoltodjon.

Kapcsolja be a Folyamatos
tisztitas funkciét. Tovabbi
részletekért kbvesse az
alkalmazas utasitasait.

Vannak olyan tertiletek,
ahova a robot nem tud
hozzaférni blutorok vagy
akadalyok miatt.

Tisztitsa meg a tisztitandd
terlletet, helyezze a helyUkre
butorokat és apro targyakat.
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6 Arobot nem Atoltébazis nincs Gy6z6djon meg arrdél, hogy a
tolt. csatlakoztatva az toltéallomas csatlakoztatva van
aramforrashoz. az d&ramforréashoz, és a jelz6fény
vilagit.
A robot toltéérintkezdi nem Gy6z4djon meg arroél, hogy
érintkeznek a toltétalp a robot toltéérintkezdi
érintkezGivel. csatlakoznak a toltébazis
érintkez6ihez, és hogy az
INDITAS/SZUNET gomb villog.
Ellendrizze, hogy a robot
toltéérintkezbi és a toltbaljzat
szennyezettek-e. Tisztitsa
meg ezeket az alkatrészeket
a ,Toltési érintkezdk" részben
leirtak szerint.
Az akkumulator Javasoljuk, hogy a robotot 0°C
hémérséklete tal magas és 40°C kozotti hémérsékleten
vagy tul alacsony. toltse és hasznalja.
A huzamosabb ideig tarté Aterméket célszer(i
inaktivitds az akkumulator rendszeresen hasznalni.
tulzott lemerilését Ha hosszabb ideig nem
okozhatja. hasznalja, és gondjai vannak a
toltéssel, forduljon a Cecotec
hivatalos m(iszaki tdmogatasi
szolgalatdhoz.
7 Szokatlan zaj a Az oldalkefe és a fékefe Javasoljuk az oldalkefe, a
tisztitas soran. Osszegabalyodott. A fokefe, a portartaly, a sz(ré stb.
portartaly és a sz(ré rendszeres tisztitasat.
eltomadott.
Arobot teljes teljesitményd Valtson normal madba.
lizemmaddban van.
8 Arobot tisztitds | Arobot belegabalyodott Arobot tobbféle médon is
kozben elakad egy foldon lévé targyba megprdbalja kiszabaditani
és leall. (elektromos kabelek, magat. Ha ezt nem tudja
flggonyok, szényegrojtok megtenni, kézzel kell
stb.). eltédvolitania az akadéalyokat, és
Ujra kell inditania a robotot.
Arobot beszorulhat egy Kérjuk, helyezzen el egy
bator ala. fizikai akadalyt, vagy allitson
be egy virtualis hatart az
alkalmazasban.
170 | CONGA M50
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A kovetkezd
problémak
fordulhatnak
el6 a robot
takaritasa
kozben: zsufolt
tisztitasi

at, eltérés

a tisztitasi
Utvonaltél,
ismétlédé
tisztitas vagy a
tisztitas hianya
kis tertleteken.
(Ha nagy
tertletet nem
takaritottak meg
ideiglenesen,
arobot
automatikusan
megtisztitja

a hidnyzé
tertletet.)

A padlén lévé kabelek,
papucsok és egyéb targyak
megnehezitik a robot normal
mikodését.

Kérjuk, a tisztitasi folyamat
megkezdése el6tt vegyen

fel minden, a padlérél szért
targyat, példaul kdbeleket

és papucsokat. Ha barmelyik
terliletet tisztitatlanul hagyjak,
a robot automatikusan
megtisztitja a fliggében

lévé terlletet, kérjik, ne
avatkozzon bele (példaul a robot
mozgatasaval vagy Utjanak
elzarasaval).

Lépcsok, kliszobok és
ajtofélfak felmaszasakor
a robot meghajté kereke
megcsuszik a padlén, ami
hatdssal lehet arra, hogy
a robot hogyan érzékeli

a kérnyezetét az egész
otthonban.

Javasoljuk, hogy zarja be a
terllet ajtajat, és kulon tisztitsa
meg a terlletet. Tisztitas

utan visszaall a kiindulasi
pontra. Teljes nyugalommal
hasznalhatod.

Afrissen viaszolt és
polirozott padlén vagy
sima csempén torténd
miikodeés kisebb surlédast
eredményez a meghajté
kerekek és a padlé kozott.

Hasznalat el6tt tandcsos
megvarni, amig a padléviasz
megszarad.

Az egyes otthonok
sajatossagai miatt a robot
nem tud behatolni bizonyos
tertletekre.

Javasoljuk, hogy tegye rendbe
otthonat, hogy a robot
megfeleléen be tudjon lépni és
takaritani.

Atdvolsagérzékeld
elszennyez&dott vagy
letakart.

Tisztitsa meg a
tavolsagérzékeldt, vagy
tévolitsa el az azt fedd
targyakat.

10

Mikodés
kdzben
porszivargas
lép fel.

A porgylijté tartaly kimenete
eltomdédott.

Tavolitsa el a 2 az 1-ben modult,
és tisztitsa meg a porgydijté
nyilast.

n

Hasznalat
kézben a robot
viztartalya
kimozdul a
helyérél.

Atartaly nincs megfelel6en
beszerelve.

Ugyeljen arra, hogy a
robottartaly a helyére kattanjon,
amikor telepiti.
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12 A meghajtd A meghaijtd kerekeket idegen | Forgassa el és nyomja meg
kerekek testek eldugitottak. a meghajto kerekeket, hogy
reteszelve ellendérizze, nem tekered-e vagy
vannak. ragadt-e be idegen targy. Ha
talél valamit, miel6bb takaritsa
ki. Ha a probléma tovébbra
is megoldatlan, forduljon a
Cecotec hivatalos mUszaki
tamogatasi szolgalatéahoz.
13 Arobot nem Az id6beosztas funkcié Allitsa vissza az Uitemezést.
inditja elaz torlédik.

automatikus
tisztitast az

Arobot akkumulatora

Toltse fel a robotot.

Utemezett lemerdilt.
idépontban.
Arobot Ne zavarjanak Ne zavarjanak médban a robot
maédban van. nem hajt végre Utemezett
tisztitast.

14 Arobot Arobot Ne zavarjanak Ha a Ne zavarjanak méd aktiv,
nem végez maodban van. a robot nem végez folyamatos
folyamatos tisztitast.
tisztitast.

Az utolso ciklusban a
robot nem tért vissza
automatikusan a
toltébazisra.

A folyamatos tisztitds nem
torténik meg, ha manualisan
helyezi a robotot vagy a
toltbaljzatra helyezi.

Ha nem tudja megoldani a problémakat a fenti utasitédsok kovetésével, forduljon a
vevészolgalathoz.

7. SZERzOI1JOG

Ajelen kézikdnyvben szereplé szovegekre vonatkozé szellemi tulajdonjogok a CECOTEC
INNOVACIONES, SL-t illetik. Minden jog fenntartva. A CECOTEC INNOVACIONES, SL el6zetes
engedélye nélkll e kiadvany tartalmat részben vagy egészben tilos reprodukalni,
visszakeres6 rendszerben tarolni, tovabbitani vagy terjeszteni semmilyen mddon
(elektronikus, mechanikus, fénymasolés, felvétel vagy hasonld).
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8. EGYSZERUSITETT EU MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

A Cecotec Innovaciones ezennel kijelenti, hogy az EU01_114516 - Conga M50 tipusl
paratlanité megfelel a réadidberendezésekrél szél6 2014/53/EU iranyelvnek.

Az EU-megfeleléségi nyilatkozat teljes szovege a kdvetkezd internetes cimen érhet6 el:

https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity

concamso | 173

AO1_EUO1_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 173 @ 29/4/25 9:04



[

1. Wiz sls sldad s

1t 1
1. BY) U&JSL 1Js \dua._'qt'é U)z;‘éw‘és
2. ponUig ) 1dds oo
3. S0 1de/\ s 3ls 1da s
- Idagda Jeic j3 Gumacs B e 10k | lslcie a3
- UU'A'&L Ja L;éd‘é: Q%L’;J s s i} sl g’.\uﬁ&L’;Ja
4. eoniie  Idluies e zale
5. 1dpa2
6. Do M 1 su=g s
7. Sl s 1duizo
8. ascad 1do) ) 1dausa
9. zol leuald 1 iz o

Idsdd 2
1. Izo 38 lomtiig ) 23 58 13
2. g ds ap 23 1z loles
3. ol leald iz o
4. Ize 3 1ostiig ) o858 1domi sk
5. ol gl
6. 50 S s 1= 1a e s
7. 1dea il 1da e g8
8. srdla 1dGsgls

1Jsdd 3
1. ‘d}d\[ﬁt ‘deéklid.h'é
2, 10 Wposcs
3. poc?
4. et Wasle
5. G g 1ds 1deiles
6. ) losaozs
7. AOUT pu(3

pdg s
10 spls 1 sz 938 s o) 1Jadsd gl i gy s cpdacglacss s3e JI cacdalons Skl ap el 1a sz 538
td& Uedi'c.

176 | congamso

AO1_EUO1_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 174 @ 29/4/25 9:04



g

2. G<d Ilpsag dla

- s o310 550 el 1l Jolisss s g s aumeed dzalsce Il 100G, da IS
1l 1dele ylisesd 1) s siss o0 g dminl, (spld O S50 1duasd s ‘diuadg Seh Ideg dgs

1d1E s <acs allo Taey Jace ade 1aclons 108 snlisss 10 5o s 1) o iz s oids! <as
Iaos3and. 13 e Gy U‘i‘tdué 20 U&g,ﬁ Uiuadgs‘ il o0 le % L g5 ) ZasE U&')luaj Uil
ST

- ey o) 10 zacse Wiz Sle sldadlsols aapimach sloel Cis 108z, 131 Ao i Tz le acasss 1
Cas I szt oz 1Iuald s 103 e 1o 1 e JUiels Cecotec gds 1d—s.

o< 9l WJuadrsd

1dsdd 4
1. plos o ylisgh ) s sish
2. Bl 3 i o
3. oz sd 1kl
4. g0 et edh sgled ppungt speoc
5. ol ot
6. oy Els Ug;ulaéq 13
7. ol s s
8. gd g Jgalen

J ‘;‘dﬁ Qs U-)LB? U‘—’u"du“dt.ﬁ 0 ‘dﬁo\’_‘c‘ Y Léﬁkﬂo S Ga\_}.ﬂ ang.Ei) e ‘—.‘55 CUS IC&L_A;\CHJ
1Jis 1dale 35,

- Gp Gplzes sl 1dacsbds 1dals il dumalo Uit s 1leo. Gp e xse 1dicie
SOV g slis 3 1 (32 S s g adss 1daslasas,

- Go QI |y g dass 1Jigicsle 1darciuss g ds 10 ua sldais 32 alzd 8 O sd

1 s 5 2] a sl s 1dzala s G slg 3 Va8 Vg o o, VJuield 5

- 13 gy sl 7 gl g i le Ba dags 1l g s o) S 1z 1% dacgel a0 1de I3
A5,

- 130 @Iy 155 Gasse LI GG e ao 1dusdIds 1 s 15 1ipabr ¢ 55
I scse aume 1z i sl dumalo 1osdlas sldeuig sd \dosdsa. 1] 6

- Gp I s Tisle adyy T @ iland ap 1) s s and sl 13LIGS sldzald sal s 3
20 pchads 1dolass, Qldlualass 1 3l 13 dige 1Rk s o ycips Jdg s @2 spdad 1d ) s,
sl 7

Cualisg pcdcg:

concamso | 175

A01_EUO1_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 175 @ 29/4/25 9:04



[

- g0 oo 1 s 5 Jlsd e g &I 258 1decbscs Cidladsl, Guagusaz J o3l
ez 1N 1T sdiss 1dwomshs szdsl somale Gl 105w SIdactascs 350 odble . il
Ialogbe Iz Jua gdis &2 1d s ir"? 1) s 90 acl i s,

3.1. Sgudsy
God o e Waoz:

Ga Sl IJs ‘JL;IJL}L ‘dj‘é{f. 1Juild 8
Ge <l lds Uk—ik;de UJ\J‘;. 1Juild 9
e u&&u@& [SEPg ‘JE‘OA._I‘éS_ \Juidld 10

3.2. GO 1dossss

- o=t dle s 1duizo eds 1o pdled Idglsh,

ey a0y g8 sz 59 I T aoz il s Tuisle AEd sobds code 1 o 1ds sy ssaso
I3l 8¢ 52 asy lalel. 13l 11

- Gp e s0acd 1d3le 3 GalEd 10k,

- Cpoe 1dag ua et didies 1duteus.

- oo 1o g ds Ble S 1o sy oy Gsgacd el el 1duiz o g des 1 s s
SJ3le 3 U] sz isuads 1 s om s Spme sowsl 1o, IGole Uiz o o seo= 50
START/PAUSE wiase hogom saua, g 08 1dald 1o o oasld 100 se 1o s,

- 0 s e 1015 G Uiz o 10 s s lddlnd,

- o UJ..CQ ledg; 4-5 gl

Ui 1 I olas:

Iesole 1d10siEa 1dis sase il a0y | zle Vs 1dis Ble 3 1dUiz o s soasds b,
é? uh“_auhéu Ga\g’_\ I ald Uu:'CO Ur"JEJ"E &Jd ULB\EAB sl 5.8 du"e‘ﬁ) UU:'CCJ
qu \J.

13 S Jg O da 1J_) s s Jacn jp L}éds‘ dra A_luicuc &._l‘d\ﬂ‘radc ‘51‘5&._'1 Qui'&édu 3G
H‘L'C.)L,SU” ‘—'Lﬁ ?‘ﬂ‘ﬁ) C\A_'n TSR \dﬁ\e}é"b_

- s 21 i st 1kl yss uield Sliss Ty el 350 I dla Jeie s Ja gsdie s J)
L'gg;.ed‘_', |'J?QQG a0 lg s UJ‘CU. g e Uc‘dﬁi I ad ) IJJ&‘ Uu'ué \J et JUi el Cecotec.
) sd el 1) s 5 T Jpadlze Gomiped,

3.3. g 10E 0 st e

1. Icao gl #510 1dagle s8a adise SIdals. 1du3dld 12

2. I£d3 ghle 10 agle. @il oy 10 g ble o8 UG Glzdla sd) sz ss £ a0k puoiss.
1Josdd 13

3. Gp i zlad Weauzs sldaaugs. 1duadd 14

4. Ge SlFId # 010 Wale sdg <l Wagpeadh, 1dUsdld 15

176 | congamso

AO1_EUO1_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 176 @

29/4/25 9:04



g

Gualisg pudgb:
- JUlds g oy ¢ les 1asles s sumais losgdla 1dals 1o 15 10als 1ol a,
- S shsass 1dashea ¢ ds 1oz,
- g 1dahsaie Ga s xsg 10 1dagsle 5118 Zlad W epunzs.
- O S lad Wepoagse psgpd 1o s Cis s 1dpbhcsas ldados 1 solisgs
e i OBos 153D, psge b (358 1l GBIl g s pustiss telais” sl ady S s

sl
- EUJ?‘ J TN Q&gé& C‘f’d U??U"Cs‘ erd U)j;_ljin A_hé suRg ‘dd)‘& Cacshae 290

- 00 I s 1o s gt ot s 0 1hle s 10 510 i digeal s Weoace.

3.4. Sk sd g
1. el el gd

- loag b ag 1dlaaol ) £ ds o 10 sdN il 1dasia dass 3 &isley Jogig s 1d s,
- Ged 1o 10 sde @iy o0 o 1055 sz 52 g s Ble s VUi o seuizso lddiad,

- loagda Ja 3 sz 38 gdes Do 1dadig Nl Bla 1 a3 Jae 1dacdasad, Gusd e
155 lodile 3 ks ddestss Ieole 1deoksaa 1015,

2. Qs [ )@l a3
- lumgda g ds 5o 1d0uig sl dles a3 Iegle 1ot sd Jlsdhas 1) s s a 53,

3, 1135 1k (owis k)
- e el Uit e ascis 1domse 13 Bd 1) s s a3l ok s g0 4 elg e,
loagda ap Wdleal g des Do 1dalig dNdledla 1asae Jig b ouish,

4. 1Jeckedd 10 Jis s (1desuag )
- luagl s 5o 1dpbga 1asuap s s0m 5 s 1J) s @obsis aules o g Gl
1.5 02 % 1.5 sy Gis sonb asipd,

5. 18138 1erasd (1JE 9% 1 1Jalg 8)

- loagda g des 5,100 sost 52 15 1ds Gl 1JUiz o
3.5. Ouﬁé‘éd \J&bggd Spg e

9. 1808 1J¢ sk

- Gd Idme i o dla 1 s s (5 s0a0s oiCish “somp il 10 ks’ i 1ddacs s
ddcudjd &J@ a“_ac)a._ﬁ; id&n) g’.\é;eT

- Jole & shs: a0 FIId Crass sumg “Idokiea 1ddllade Gusal 10 s s 1ok 20
Ble % Uiz souse 5 1dse) g0 1dIele, Iacle o3 1dg adisbe (s 8 5p Slauile & ks ddaolbd
1pgendais Cas a0 3dd Ipmancal 1dss apdacsh 1decsid. el el ods 1dE sosdas cacs Idendas . sy

concamso | 177

A01_EUO1_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 177 @ 29/4/25 9:04



[

b o) suad 1dis 4 ¢k apandas,
- S s 1JE skt sadodl SBimsa | daz s g 1B Diimacss st apndas (I3ula) a0 1dE skes

10. IJebgdd 1ddlad 1Ja4d 16
- o 1o Qlodile ¢ ks Cole e ds suge ddeurlzs. ise Ddusse Ad & s 1ds
p0hG ppe s & sl A achass 150V & 1z 3o 1030 ds CUield s oz ¢z p Sk

cest deotka.

1. g 1f s 100 17
w@é;e 1J) s uﬁ_uhggu U'&Jd Uecaas “—.‘L.ﬁ Ug”_x}:g_kgé

o=lisg:
- sz gded g sd “aomp eaalh 1JF ks’ cags 103 smaala 1dE st B sl
ool gs 1dE s,
- e losg s “aiplass 10E s JoFpagua sobads 1dackagase sdeo dsus g 33 1de0lhG
Idgda 5. e I8 s g Bl (32 Ol sy a sz 9% 2 50 Vg b 1z 2,

12. ol 1ach g 100sd) 18
G583 1 s s cdags 1da0lha 1da o spb s 1,

ouelisg:
- e o ala “Eplasas aphs” Jog pagua aoh@ 1danhgaie sJd0 dsos dg 5d 1daolhad

10gda s, G IS T & sliscs (32 sy a sz 53 I 1dacbacs Va8,

13. Pin & Go (1ol 1 oiks) 10l 19
G g odbs g s 1dg ks 5o s e 1o Qldaoad 1dge) @d@ish.

14. louciis Gl 1dagligud g g1 1dag i 1dsdd 20
g ol G g \J«T\L\ME AOFSSU=b ieacyle UQQL@_'«‘ s 52 1) s Qdéluéf s Gle
iz o dlg e Uiz o, eg 0 I 138 Uiz gele patiusia ) i 1dobsad a0 @ s,

ouelisg:
- Jo soslons 1) s s Idaglasas 13 e Spieh soag ‘e 1d1glz”
13) O L):CO 1J_) s s L.}JJL.}‘ i) U_lc_)égﬂu “ady L,Sg)“"—"u“—‘ &adﬁéi \d&’_ul;éu

15. Waciag \dag s b \JUidld 21
- Gp Rladle “aothai azdbis 7 s"a0la( pans IdDobed Szalo e loags” g des 1dE ks
Jeo Wuses a0 W seasd 1 aollad T ¢ 0 ap b, QUi i Jlomse pusn Sodish “aolha g3

ST e Sk g0 Slinpn gled Weeungs.

ou=lisz:

178 | congamso

A01_EUO1_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 178 @ 29/4/25 9:04



g

- Sedloy Joutle a0l azda s b s ¢ sk arass |y Igle |ogile 1 ks,

. S o 1aolags 1Wagdis b g pmsim ot 10ibscie 3040 duson Jg 30 1Waothg
10da 5,

- 13 S 030 10 s 15 adins s I el b Cis pdash a0 36 s Sipacr
UCJSS'LE S0 waldrs 53 e Gy [N \J?CLJJB_

16. 230 100t 10l 22
- LB? TN, G.ﬂ}d Uuuhéu_i g_hé \Jg'_\b\_qﬁé U"éd}? U)};_UQ u\du“_zuhtéu A_i(é Ui}é\g'_\
1daz a3 soucsg 50 1dis Gl 3 Vi o gon 1dIoele,

ou=lisg:
- Jo el 10, s 5 s 10l 1z 2 sd 131 g bl s acpcaoms,

4. 150810 WI -F1 s s 1ok 1dag a5

gl C0sd Iabaisd sdsd suir denigt b e

5. IJagbea slduag!cs

BA. Wsisg Ippeis
1. loagda op 1dlosa sl dis D0 105z s S o s 1Wale sIdg I 1 aadh JJF) 2.
1Jidd 23

2. e SIJ gled e sldaeones. 1dadd 24

3. I W sl 10L5] 25

4. iy 71 ass 10l e 108 1000 s sldaades; soiden, Wlosaicg . 10U 26
5. G @aokgq Idg ) a0 Idade ) 1damand Qs la Cay il \JQQEL;Q_ Ge SIdos) wdbas
£ s 1000y 13108 Vg il 5, 1] 27

6. 10 2l 1) sidany losaiog widale, J gadles §omd 10, i 21ds cp e
0000 £.0 b xsid 1kl e g iss s sle Gl I 135 e o, 10540 28

7. G st s pugle ot 0 €510 rgle, G i €510 1agle gl 1)
sl Wloscacr cis 10s sle Cics achys alds, 10Uadl 29

5.2. 1 ie 1Ja et sldiugh 1z omes seEdia 1de)s g dia g ldags
1. Iz el 1 s doyg s gle 10 Uil 1da ol ssse dal o5 o s i 1dUseld 30.
2. g 1o 1da el s J) 310!, 1Uad 31
3. Ge g._:uuls‘éq 1 i 1 el 3gb e ala il Uoulséq_\duzﬂd .32
4. G wnphisas Uil 1z limss GlusaE sl Gl 1deslasas, 1doidd 33

concamso | 179

AO1_EUO1_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 179 @ 29/4/25 9:04



[

ol grdaiddg)s
1. o2 Cauuils 1deiobsas 13108 1dUie ) s\disodls a0 gzdie 1038, 10uidd 34
2. 1 e daa lzas grdin 1dasise Ba sy Gl S 1zl 1ag I o eds Gl
101 sl 20 #UId 1daiegs, 1] 35

QQB@J UEGJB \J&UP@S
ot e GO 0l JII 1die o Il a0 1pads 1 1deuss. 1d0iddd 36

5.3. gl agald Wukiz o
e i ol uald 10Ut o 10 )i wldy s, IJUadd 37
G b ool Iapald Uiz o 1da sz 5% £ des Ble % 1duizo. 1duidld 38

5.4. TEo 8 VomsiGig ) spuadles agalss Jdouddsh
sbasis Tro 3 losig | o) e 1dusdsh, 1Usld 39
s apsagiz ) 1Jigies Sz 1dza e (IR sensor). 1duild 40
Gualisg audgb:
Cpxs ol Il Uiz o slze 38 s ) o) se8 0o sk £ s adl sl 108 ) s0xss zoml. o2
Ghgs Geloh gl Joiolisiole sdgos Ghgs Galus andds Iole Jom e uml Wags'e.

6. £J \putdic

130 2 1 1N 1deldiss Teagle I dla 1daciiz ¢ Cigadley Jdapsc3a 10z B acel szds) 250 auslg 3:

dh. NE-=118 [SEFENER NN 1z 3 e ad
1 155 | zel 1daszese sfls s 1dassn e | e wodsso piod zol ) 1o sze sl
J é&—'uad uacL_SCZ_ 0 UACZ \u,ue E:b’ UQJG@” J;ﬂdeS U?-)JJ )
il - - -
Yl B i el 5 1 szese Gledy a0y 1 1550 a5z 50 URa0 GRIG
1O Giacts zol) ld‘;‘}CLﬁ° .
1) s st dsos s suag s a0 @suasd 1 s Sidhlas
I g5, SO sde, luagh g ds ) 1duacirs

1ot )0 1dabea e suag s <
o 153 Ja 3 s,

J(a g_:ue g\t?’_:éb Uil 2.4 1d) s s ité,) (..Qj\g_ié CUL}T B il
zeglon) s Jicdlln 2. 4/5 | 5G. UJG“ [TB) L,i:\._'ds 2.4 zezlon)
gl 15 2.415 zszle .

d32 Geo w0 igd 1dabaiss | Ge ceot el Idluszlas 1o (QR)
1Jgais, 15 Gp g isd s Cecotec.

180 | congamso

AO1_EUO1_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 180 @ 29/4/25 9:04



®

g

2 Jida g 20 1Waedley Ty i 1z sk 13V | 210 lowip 3 g0 da s 03 1 s s

UC)L__SLE. Gpo *"“—‘C.)Lé‘ﬂ 1J ) s gﬁJMT. 1Js Cg\&.\'& ‘dL):CQ- \k._}ckil &®) Ut‘)glaﬁ

1ar i skas g o 50 1E sk 1gIua

g._:UL\Lg_lL}Cg‘ S 100 3 “lusszdla

1JE sdss” o yzlgel. 131 lpua x

0e0idls s Sy s o3 10z s

S zss IS o ed 1dsgsso.

3 Jéw 20 U??dQ Sy J ég__mi U&?d ) d\&:‘é sz iQ ‘é\__lﬁi U)}u._:jalx u\dg’.\ubéq 0

logdle & sk i Idoizo. dlgss 1z e.
[SEhSEPRY

Jis O Oz e 1050 Iegle
Ui s,

g 1) s Igle @i s,

d? O ﬁﬁdt_és Uslnuh‘é\_q g,

losar ddosms e 5% ) Glg %
1oz g o 1dpssle ag 1 dagas,

4 J ©g s Gle %

S suag Ble s 1diro ol g

G wuoag dle % 1dUir o cuidd parsze

s é!&aﬁ Uu:CiJ
Gd Il 20

1J) s s U&jas 1Js U[g\&.\'& d}tm
iz 0.

UUZCU- . c._n\uinu'_l\& U]JJ‘E\A\Q UPJEJJS u_'uAé CBQ"?
o s
S il Ble B 1z s @ @il ag @i sd Gle s 1oz s
OB, b el 1l ses,
105 J st o Gle 3 Uiz o 20 1Wausiz a0 10 gl 1) s 5
Adaghsa o0 Gl 3 iz o.
G rha el 1 Gle 3 Uiz o, | Vooua gds Jadle ausl) 1doracsd sluazl.
tdd u‘:g_a‘_gd ‘Jﬁc—l‘d‘ Gl ‘JEJL_'GS
1ds Gsza ol Ble 38 1Sz o o8 UG
5 g 1J_) s s U'&Ju_i'é gﬂgé)‘é GJT 55T tJL; Ge g_uua.&éd \Jx;\ubéq ]Jewd‘f). \ua_r&

S dsela 1Jaboiss ddzoasd gds e
20 1Jslgacsd.

0 ollas I sustbasg 1) s s
1d spasd Idge) o 1dIaia
Iz s\,

Gp eohs 1adipy 1ah dasine ap
soag WIS ddigisls 1duag s 5 Cis
acllicpel,

A01_EUO01_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 181

@

concamso | 1g1

29/4/25 9:04




®

[
6 10 s s JI Ble s 10 g6 pluads ey 0 Ssuacsd Ale s 1z o bl
SO Il 35, Sl Vst puale.
I adlbups ol Uiz I smso EAER o0 o ol logald Gir o 1) s
wolk Uiz dle s 1z o, apads el Iyald Gle % 1dUiz o
510 50 eIl 1535 s spoa.
@lds oy 1 ol Iegald 10U o 1a sz 5%
gds s sle % Uk o plusgs. G
gﬁlu.lqéu XY h_j\cj\:; d?‘ o5 50z S
o ol luald 1
AJCE C-)‘JE \d#\#'& ?Jklld&'é CA( Ssuas ‘—'U:‘Cu \d)}gjﬁl Sloe tj‘?b ‘—‘Lﬁ
) eotg_'iu'aé G.\T. azh C)\)'é QQJ‘}C () 0 278 el ssh
A0 g8 plssss.
sedo i Gis3s Gl g It 20 1dpustim gy Vg dla Vs
UL}Lédé 1Js Lu)g;& Ugbbéﬂ “?“O‘;‘L‘f- 13 d? \“_U.uutA?a JA_'N_UB L}édi
o] ?s_'w)b_ jﬁl}]ce ?u':dd; ] U:CL.J“ e yad
u._ztaeﬂ U:&: 1d«4u<§ UJU“?léf’ Ju:sz
Cecotec.
7 Uasuale &Lf) I il \JE\QH’;E j\J_'aJui\S Ssuas uﬁuLdu_n 1rJ\_'ﬁJui3|‘$ ‘JC‘Q‘T‘@E
o i&ge Id s anciladaly, Ga Sl 10 issuass sz st 1dg e,
\JQQL(;«_E_ Il 1 ses 1JE <l Sldada ), sldaday sl Jdes 3 Glgeala,
15 G s Ikl 1dlads, 1o sd Mo 1 suag 1dds!oss.
8 | wogkdIdssn fuaiz 10 s aoiladl g i) s s g b oG der )
I&le 1dashgas Iz 1dligle 1da sz 53 g dis 1Jua O, 1) Ja Sadly a0 1Bl adele
S 53, (uﬂ\x__ulu da)._d[;éh oDlis e zsla s s Gl s 1318 U&j‘iﬁé <§-’}L§T
Uu.nclm J?\ 1Js JJﬂ) )!&\JE QJ&@J 1J ) s,
RAEE PRy P &Uéi ‘QCQ $rs soag Tl e iy OE SO T
LBL&B &, \d&)\u'agB = UL\LQ@&

182 | congamso

A01_EUO01_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 182

@

29/4/25 9:04




®

g

G2 2l aildd
Idldiss Iesgle
Sl 1d, s s

uld&lu}aéu

el \Ju.\uhéu
[SSETAL
Wil e

r:w\ B) UL”_D.EL_gg_'es
I \Ju.\uhéu
1dacsel )y e 1

g Idacka s

‘—.‘gﬁ U‘:OU:@
1ot s 5. (1
Al ol a s
dos p do se
Sl gtel a5l
ot 535

1d, 50 Sl
olass 1dachags
1Jaas 53.)

1o sz Wddladie sldegld
J‘diui'té“ ‘\'jtJLﬁ tdd ‘di_)ub
szed a0 Wdomg e g s 1) s
I od cuiddd Bacsg .

¢ors dagih I golumy sl p & s
101 o s 10 e lde God
1Jae i 83d43 \Juﬁubdg_n 131 S
ol s ab® E ) Gl Cips sa
s 1dosms eapdascn 1dacha s

1eg J3s Bl oz g 1daEd
(8ds omsd el g0 b s iz g
15050 Vs 2z pumle).

0 uag 9 1 pla el
seoala dicsloe ao3ds grds
318 1 s s g dis 1 aal 3
@380 gdes P I s s daggshe
i et logls 1deosd.

a0 Mdponir 00 1B JIG A 1daphacs
o 1daph cuidd apaiuad.

o I s b g 52 1ds ks
Uu'_m\(éz_ Léekﬂohﬂ \u»\htﬂea ey _)\CS <Id.

336 1dagiged gds 1duagio
10pimi3 308 a1 1dedla 1Jldos
Vi lzedid 16d cuo gzdlo
Uég\a; ;Ubu'agi.

20 1dausz e Wbl )~ szad Uipg
Ui)u'qé'i éu_nd \u.u;"_lt.\\(n_

Qo Fualispa dd agide JI
wosibse 1d s 1dx s M
cpua e,

Oouerd epbisas o 3dd duzalo 39
1550 g ds 1 sd sldaphgas ooiedd
oS-

Iomciz pumiie 5 1dpuslds syt |

15 o bos.

e o0l postie ) 1 euldi 15 Ga
IIs s Iigle Sgdacge,

10

Ieole 1dayi e
ST S
gl

acd ads 1g @l auea 52,

Ge QDI sz 2 G 1 sohas G
OB I,

1

feile 101 Gudac
SEuT EII0 Vdeshe
1dZ I I s s
o0 pdllce,

J e Sl 1JE Dl il
Cadtie

ey a0y s 10 1d s S
adllop &0 Sse,

12

S 3ad &Cdla
Uég\.\'&_

g rdID 1d3s)% a5 ‘T‘iEU‘“‘?
[T

Gp el grdia 1) ?UL‘-"‘EL

g dise) Jag b ol 131 Sl o0l s Tz ool

& o ada s |5 g 103, 131 sza Gisise
G ilss Cics 16 o 53 pedo, 19
ades 1daidds 250 de Glagad oFags
1dag a 1wy 1douseest Ji s Cecotec.

A01_EUO01_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 183

@

concamso | 183

29/4/25 9:04




[
13 Il 1d ) 55 S 1 le st zasds 1B, Il g 0 1z asd.
1ddalse < T . .. .
5 3 !
5o b2, J3s g bl ygs 1) s, U0 s,
15 s suag g 1dglz. | “ie somg g ez ) sdise 1D smss
g__|}E)1; \Jg“_:uktéu ‘dec.\}d,
14| Wdosesad i 1,55 s suag g gz, | gos Codish susg g 1 lze I s
u\du_lukga_ﬂ ‘d)ﬁjk;l L-':‘EJ‘; \dh_luhgu \deu.u&?)_
1o . "
i 1das B Iz e de s 5 J gz e 100k 1pusip s £ 000
1550 1ds Gle s Uiz | sume 1dosasD gl s 0ids 1ds Gl s
dalegl. iz o

N J? ‘i“;'e*ﬂu 20 CJ \JPUMJ\Q Q\Qg_l\& kﬂ)uﬁh\ﬁ \JPMJJE \&d\a‘ qtﬁ)cd IJleald O b ?‘ &g ]J‘_“,ﬁt

7. TA33 b sIdouh,

358 1daddss 10 yis8 Jdouasua 1 sz 5% <as o3 1dadsd spd s Ji el CECOTEC
INNOVACIONES, SL. zast 1dzdsd apisks, J szs) e 1otz s o 1daocise ddest s z s
15 &g Ssce s obla los zle e Ts oide s s isge Gl suseds (1090 s0sse 15 asdisdisse |5 Soass e 1s
Sugesde s o) Gl 3 250 zoasd £ds 130 aona 20 Ui s CECOTEC INNOVACIONES: SL.

8. 18J10 1abl @ Wacuub Jdleg 13 101 590

c €v_ngdu i Cecotec Innovaciones ozl 1315 1d b s 2Idk 5l 3 EUO1_114516 - Conga
M50 s i3 o 10 sz ise 2014/53/EU wals g 31 10 )3s s,

s 1doge 1ddiad Jig dig Wablass Jdiasls Ui})}g__g edos guslo oo 1dalde:

https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity

184 | congamso

AO1_EUO1_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 184 @ 29/4/25 9:04



A01_EUO01_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 185

@

29/4/25 9:04



www.cecotec.es

Cecotec Innovaciones S. L.
Av. Reyes Catélicos, 60
46910, Alfafar (Valencia), Spain

A01_EU01_114516_Robot aspirador Conga M50_IM.indd 186 29/4/25 9:04



