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NOTA
EUOT_14479_Conga X100

ES .« La codificacién de este manual es genérica y se aplica a todas las variantes de cédigos
del aparato.

EN . The coding in this manual is generic and applies to all code variants of the appliance.

FR . Le codage figurant dans ce manuel est générique et s'applique a toutes les variantes de
code de l'appareil.

DE « Die Codierung in dieser Bedienungsanleitung ist allgemein und gilt fir alle Codevarianten
des Gerats.

IT « La codifica riportata nel presente manuale & generica e si applica a tutte le varianti di
codici dell'apparecchio.

PT . A codificacao apresentada neste manual é genérica e aplica-se a todas as variantes de
cédigo do aparelho.

NL . De codering in deze handleiding is algemeen en geldt voor alle codevarianten van het
apparaat.

PL . Kody podane w niniejszej instrukcji sg ogélne i majg zastosowanie do wszystkich
wariantéw kodowych urzadzenia.

CZ . Kédovani obsazené v tomto navodu je generické a plati pro vSechny kédové varianty
spotrebice.

TR « Bu kilavuzdaki kodlama geneldir ve cihazin tim kod varyantlari icin gecerlidir.

GR « H kwdikoTtroinon o€ auTtd To eyXEIPIOIO €ival YEVIKHA Kl I0XUEI yIa OAEG TIG TTAPAAAAYEG
KWJIKA TNG OUOKEUNG.

CAT . La codificacié del manual és geneérica i s'aplica a totes les variants de codis de l'aparell.
HU .« Ez a kézikonyv egységes kédolast hasznal, amely az eszk6z minden tipusara érvényes

gowg « 1ded gl ssobad eds et ait s I0ogdiseln It 10gIoss idzel),
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ESPANOL

1. PIEZAS Y COMPONENTES

Vista frontal del robot (cubierta cerrada)
Fig. 1

Parachoques delantero

Botén vuelta a casa

Botdn de inicio/pausa

Laser

Sensor de bordes

Terminales de carga

o heWN R

Vista inferior del robot

Fig. 2

1. Cepillo lateral

Cepillo centraly cubierta
Rueda omnidireccional
Sensor anticaidas
Mopas giratorias

uoewnN

Vista principal del robot (cubierta abierta)
Fig. 3

1. Cubierta superior

2. Depésito de polvo

Vista frontal de la base de autovaciado
Fig. 4

1. Led

2. Depdsito de polvo

3. (Canalautovaciado

4. Bandeja

Vista posterior de la base de autovaciado
Fig. 5
1. Ranura de almacenamiento del cable de alimentacidn

Vista superior de la base de autovaciado
Fig. 6

1. Depdsito de agua limpia (lado frontal)
2. Depésito de agua sucia (lado posterior)

Puerto de acoplamiento
Fig. 7
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1. Terminales de carga

Lista de accesorios
Fig. 8
1. Cepillo lateral x1 (ya instalado)

2. Placa de extensién de rampa base x1
3. Bolsade polvo x1 (ya instalada)

4. Mopa giratoria x2

5. Soporte de la mopa x2
Nota

Los graficos de este manual son representaciones esquematicas y puede que no coincidan
exactamente con los del producto.

2. ANTES DE USAR

- Este robot aspirador presenta un embalaje disefiado para protegerlo durante su
transporte. Saque el robot aspirador de su caja. Puede guardar la caja original y otros
elementos del embalaje en un lugar seguro para prevenir dafios en el robot aspirador si
necesita transportarlo en el futuro. Si desea deshacerse del embalaje original, aseglrese
de reciclar todos los elementos correctamente.

- Aseglrese de que todas las piezas y componentes estan incluidos y en buen estado. Si
faltara alguna o no estuvieran en buen estado, contacte de forma inmediata con el Servicio
de Atencién Técnica oficial de Cecotec.

Contenido de la caja

- Robot aspirador

- Base de autovaciado con 2 tanques (agua limpia y agua sucia)
- Bolsade polvo

- Cepillo lateral

- 2 Mopas giratorias

- Cable de alimentacion

- Cepillo central

- Manualde instrucciones

- Noretire el nimero de serie del producto, para poder mantener una correcta trazabilidad
de su equipo en caso de solicitar asistencia.

6 CONGA X100
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3. INSTALACION Y PREPARACION

3.1. Instalacion de la base de autovaciado
1. Coloque la base de autovaciado en una superficie estable y nivelada, asegurandose de
gue haya al menos 80 cm de espacio a ambos lados y un &rea despejada de al menos 1.2
m al frente. Fig. 9
2. Conecte el cable de alimentacién a una toma de corriente y guarde cuidadosamente
cualquier exceso de cable en la ranura trasera de la base de autovaciado para evitar
interferir con la operacién del robot.

Nota:

- Evite la luz solar directa.

- No cubra el @rea de transmisién de sefial de la base de autovaciado con pegatinas u otros
objetos.

- No cologue la base de autovaciado en superficies blandas como alfombras.

- Aseglrese de que el drea de carga esté seca.

- Paragarantizar la efectividad de la limpieza del robot, se recomienda que el robot comience
desde la base de autovaciado durante el primer uso.

3.2. Preparacion/Vaciado de los depésitos de agua
1. Para agregar agua limpia, por favor, retire el depésito de agua limpia frontal, sostenga
la lenglieta izquierda de la tapa del depésito, abra la tapa para agregar agua limpia y
coléquela de nuevo en la base de autovaciado. Fig. 10
2. Paravaciar el agua sucia, por favor, retire el depésito de agua sucia trasero, abra la tapa
del depdsito y vierta el agua sucia. Fig. 1
Nota:
No agregue detergente para ropa, jabon para ropa, desinfectantes, jabén de manos, liquidos
aceitosos desconocidos y sustancias acidas o alcalinas al depésito de agua para evitar dafios.

3.3. Instalacién del soporte de la mopa giratoria
1. Primero, asegure firmemente las mopas al soporte de la mopa.
2. Alinee el centro del soporte con la mopa instalada y luego monte el soporte en el robot
aspirador. Fig. 12

3.4. Preparacién del entorno

Antes de comenzar la limpieza, despeje cables sueltos, objetos duros, objetos afilados (como
clavos, vidrio) y otros desechos en el suelo y retire objetos que puedan caer facilmente,
fragiles, valiosos y potencialmente peligrosos. Esto ayuda a evitar enredos, atascos, arrastres
o volcamientos por parte del robot que pueden causar dafios personales o materiales.

CONGA X100 7
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4. FUNCIONAMIENTO

4.1. Encendido/apagado y carga

- Conecte la fuente de alimentacién a la base de autovaciado, presione y mantenga
presionado el botén del C) durante 3 segundos para encenderlo y espere a que la luz
indicadora de encendido permanezca encendida de manera constante, luego acople el
robot en la base de autovaciado.

- Paraunuso diario correcto, por favor, mantenga el robot en estado de carga. |

- Cuando el robot esté encendido, presione y mantenga presionado el botén del Q

durante 3 segundos para apagarlo.

Nota:

- Cuando cologue manualmente el robot en la base de autovaciado, por favor, aseglrese de
que los terminales de carga estén correctamente orientados.

- Antes de la primera limpieza, por favor, aseglrese de que la bateria del robot esté
completamente cargada al 100%.

- Para el primer uso, por favor, coloque manualmente el robot en la base de autovaciado, y
el robot se encendera automaticamente.

- Las mopas de este modelo estan disefiadas para oscilar hacia fuera cuando el robot se
acerca a bordes como paredes, permitiendo asi alcanzar mejor los rinconesy asegurar una
limpieza mas completa.

4.2. Pausar/reanudar el trabajo

- Mientras el robot esta limpiando, presione brevemente cualquier botén del robot para
pausar su funcionamiento. |

- Mientras el robot estd en pausa, presione brevemente el botén Q para que reanude
con la limpieza.

4.3. Recargar
Cuando el robot esté encendido, presione brevemente el botén *'LI™ del robot para que el
robot regrese a la base de autovaciado desde su ubicacién actual para recargar.

4.4. Bloqueo para nifios

- Puede activar la funcién de bloqueo para nifios usando la APP para activar la funcién de
blogueo para nifios. El robot emitird un sonido para confirmar que la funcién de bloqueo
para nifios esta habilitada.

- Unavez habilitada, los botones en el robot y la base de autovaciado ya no serén efectivos,
y las operaciones solo se podran realizar a través de la APP para evitar que mascotas o
nifios presionen accidentalmente los botones.

- Para desactivar el bloqueo para nifios use la APP de nuevo. Después de desactivarlo, el
robot emitird un sonido confirmando que el bloqueo para nifios ha sido desactivado.

8 CONGA X100



4.5. Restaurar configuracién de fabrica
Cuando los botones no responden o el robot no se puede apagar, intente un restablecimiento

de fébrica. Presione y mantenga presionados simultdneamente el botdn C) y el botén *

"durante 7 segundos para restablecer la configuracién de fabrica.

4.6. Botones y sus funciones

ESPANOL

o

Botdn

Operacion

Funciéon

O

Mantenga pulsado por 3 segundos

Encender/apagar

Presione brevemente una vez

Comenzar la

limpieza
{_'\ Cuando el robot esté en espera fuera de la base de Comenzar la
autovaciado, presione brevemente una vez recarga
Cuando el robot estd en la base de autovaciado, Comenzar la
presione brevemente una vez recolecciéon de
polvo
Cuando el robot estd en la base de autovaciado, Comenzar la
presione brevemente dos veces limpieza de
fregado
Cuando el robot estd en espera fuera de la base de Comenzar la
autovaciado, presione brevemente dos veces limpieza puntual
Mantenga pulsado por 3 segundos Entrar en modo
de configuraciéon
de red
Mantenga pulsado por 15 segundos Forzar el apagado
del hardware
@ {_,\ Mantenga pulsado por 7 segundos Restaurar
"

configuracion de
fabrica

CONGA X100
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4.7. Explicacién de las luces indicadoras

Luz indicadora

Efecto de luz

Significado

Luz indicadora
del botén

Oy

Apagado Apagado / En espera / No molestar
Azul aclardndose Encendiendo

gradualmente

Azul fijo Estado normal

Azul parpadeando lento

Reposicionamiento / cargando /
secando

Rojo fijo

Bateria baja

Rojo parpadeando

Fallo

Azul parpadeando

Video en vivo activado

Parpadeo rojo répido

Entrando en configuracién de red

Parpadeo rojo lento

Conectando a la red

Luz indicadora
de la base de
autovaciado

Rojo encendido

Conexidn exitosa a la red

Apagado Apagado / En espera / No molestar
Azul aclarandose Encendiendo

gradualmente

Azul fijo Estado normal

Rojo parpadeando

Fallo

4.8. Fregado

Para garantizar la efectividad del fregado, el robot esta configurado para regresar a la
base de autovaciado para limpiar la mopa cada 10 minutos durante el fregado. También
puede configurar manualmente la frecuencia de limpieza de la mopa en la App segln sus
necesidades.

- Después de que la tarea de fregado se complete y el robot aspirador regrese a la base de
autovaciado, también limpiaré automaticamente la mopa (lo que lleva un poco mas de
tiempo).

4.9. Secado de la mopa
Después de que la tarea de fregado se complete y el robot aspirador regrese a la base de

10 I CONGA X100
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autovaciado, secarad automaticamente la mopa (por defecto usando aire caliente, que se puede
cambiar en la App si es necesario). También puede iniciar/detener manualmente el secado de
la mopa en la App.

4.10. Recoleccién de polvo

- Durante o después de la tarea de limpieza, el robot regresara a la base de autovaciado
para realizar una tarea de recoleccién de polvo automatica.

- EnlaApp, puede realizar manualmente la tarea de recoleccién de polvo.

- Porfavor, aseglrese de que la bolsa de polvo en la base de autovaciado esté correctamente
instaladay no esté llena.

Nota:
- No retire forzosamente el robot durante el proceso de limpieza de la mopa.
- No mueva la base de autovaciado después de que el robot comience a limpiar.

5. CONECTIVIDAD WI-FI Y APLICACION MOVIL
O] ¥ s 10

6. LIMPIEZAY MANTENIMIENTO

6.1 Limpieza del depésito de polvo y el filtro
Fig. 13
1. Abra la cubierta superior del robot, presione el botén de liberacién del depésito de polvo
para retirar el depdsito de polvo; retire el filtro del depdsito de polvo y vacie el polvo.
2. Paragarantizar el efecto de filtrado delfiltro, se recomienda limpiary reemplazar el filtro
regularmente.

6.2 Limpieza del cepillo central

Fig. 14

1. Presione los botones de liberacién de la cubierta izquierda y derecha en la parte inferior
y levante para retirar las cubiertas.

2. Sostenga el mango del cepillo central en el lado izquierdo, levante y retire el cepillo
central.

3. Use herramientas adecuadas para limpiar el cabello o los hilos enredados en el cepillo
rodillo, luego limpie el cepillo rodillo y la cubierta del cepillo central con un pafio suave.

CONGA X100 1
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.3 Limpieza de los sensores

Limpie la ventana transmisora del l&ser lineal.
Limpie el sensor de precipicio.

Limpie el sensor de borde.

wN S

6.4 Limpieza de la base de autovaciado
Fig. 15

1. Levante la placa de limpieza de la base de autovaciado.

2. Enjuague la bandeja de la base de autovaciado con agua, séquelay coléquela de nuevo.

6.5 Limpieza de la rueda motriz

Gire la rueda motriz hacia adelante y hacia atras para eliminar objetos extrafios y limpie con
un pafio suave.

6.6 Limpieza del cepillo lateral
Retire el tornillo, retire el cepillo lateral; use herramientas adecuadas para limpiar el polvo.

6.7 Reemplazo de la bolsa de polvo

1. Retire la tapa del tanque de polvo. Fig. 16

2. Saque para retirar la bolsa de polvo.

3. Useun pafio secoy suave para limpiar el area del contenedor de polvo.

4. Instale una nueva bolsa de polvo. Coloque la tapa del tanque de polvo. Fig. 17

Nota:

El algoddn negro en el lado izquierdo de la bolsa de polvo es de algodén del filtro, no lo retire
ni lo deseche.

7. RESOLUCION DE PROBLEMAS

Problema Posible causay solucién

Elrobot aspirador nose | Elrobot aspirador no funciona con bateria baja. Aseglrese de

enciende o no inicia la que esta cargado antes de ponerlo en funcionamiento.
limpieza

La temperatura ambiente es inferior a 0 °C o superior a 40 °C.

12 CONGA X100



ESPANOL

El robot aspirador no se
carga o no puede volver
a la base de autovaciado

Hay demasiados obstéaculos cerca de la base de autovaciado,
mueva la base de autovaciado a un lugar despejado.

Limpie los bornes de carga del robot aspiradory de la base de
autovaciado.

Aseglrese de que el robot aspirador esta encendido.

El robot aspirador esta demasiado lejos de la base de
autovaciado, coléguelo mas cercay vuelva a intentarlo.

El robot aspirador emite
un sonido extrafio
durante la limpieza

El cepillo central, el cepillo lateral o la rueda omnidireccional
pueden estar enredados u obstruidos, detenga el robot
aspiradory limpielo.

El robot aspirador no
limpia eficientemente o
pierde la suciedad

El depdsito estd lleno. Vacielo y limpie el filtro de alta eficiencia
si estd bloqueado.

Elfiltro de alta eficiencia esté bloqueado, limpielo.

El cepillo central estd enredado u obstruido con algun objeto
extrafo, limpielo.

El robot aspirador no se
ha podido conectar a la
red Wi-Fi

La sefial Wi-Fi es mala. Compruebe que el robot aspirador esta
situado en una zona con buena sefal Wi-Fi.

La conexién Wi-Fi es inestable. Reinicie el riter, compruebe si
hay alguna actualizacién de la aplicacién e inténtelo de nuevo.

Aseglrese de que tiene desactivados los datos méviles en su
teléfono mévil para mejorar el proceso de vinculacién.

El robot aspirador no
ha realizado la limpieza
programada

Compruebe si el robot aspirador estd en modo noche y cambie
de modo. Esta opcién se encuentra en los ajustes generales
del robot aspirador y permite definir zonas horarias en las que
el robot aspirador no lleva a cabo las limpiezas programadas
cuando esta en modo Noche.

Aseglrese de que el robot aspirador esta conectado a la red,
no podra llevar a cabo las limpiezas programadas sin conexién
y con la bateria baja.

CONGA X100 I 13
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El robot aspirador no
vuelve a la base de
autovaciado después
de finalizar la limpieza
puntual o de haber
cambiado la posicion
inicial

El robot aspirador mapearay calculard una nueva ruta
después de limpiar en modo puntual o de haber cambiado la
posicién de inicio.

Si la base de autovaciado estd muy lejos del robot aspirador,
no podra volver automaticamente. Lleve el robot aspirador a la
base de autovaciado de forma manual.

El robot aspirador no
retoma la limpieza

Aseglrese de que el robot aspirador no estd en modo noche,
ya que no retomarad la limpieza en este modo.

Al colocarlo en la base de autovaciado de forma manual, no
retomard la limpieza.

Elrobot aspirador esta
siempre fuera de linea

Aseglrese de que el robot aspirador esta conectado
correctamente a la red y siempre en zonas con buena sefial
Wi-Fi.

Fallo de conexion entre
su teléfono movily el
robot aspirador

Aseglrese de que el robot aspirador y la base de autovaciado
estén en una zona con buena sefial de Wi-Fi, reinicie el ritery
trate de conectarlo de nuevo.

Base de autovaciado

Problema

Posible causay solucién

La base de autovaciado
parpadea en rojo

La bolsa de suciedad no estd instalada o estd mal colocada.
Compruebe que la bolsa esta correctamente instalada.

La bolsa de suciedad esta llena o el conducto de succién
bloqueado. Compruebe si la bolsa de suciedad esta llenay
de ser asi, reemplacese por una nueva. Si el error persiste
gire su base de autovaciado y compruebe si existe un objeto
que bloguee el conducto inferior. Si es asi desatornille la tapa
transparente y elimine el objeto.

Elventilador de la base de autovaciado no arranca. La recogida
frecuente de polvo puede provocar el sobrecalentamiento de
la proteccién del ventilador o el fallo de este. Se recomienda
que el usuario intente recoger el polvo de nuevo después de 30
minutos.

14 CONGA X100
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No se enciende ningln No hay alimentacién o el enchufe esta dafiado. Por favor
indicador compruebe que la base de autovaciado estd conectada a la red
eléctrica o si el enchufe esté dafiado. En caso de ser asi, por
favor contacte con el Servicio Técnico Oficial de Cecotec.

8. COPYRIGHT

Los derechos de propiedad intelectual sobre los textos de este manual pertenecen a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Quedan reservados todos los derechos. El contenido de esta publicacién no
podrd, ni en parte ni en su totalidad, reproducirse, almacenarse en un sistema de recuperacion,
transmitirse o distribuirse por ninglin medio (electrénico, mecénico, fotocopia, grabacién o
similar) sin la previa autorizacién de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

9. DECLARACION UE DE CONFORMIDAD SIMPLIFICADA

EUOQT_14479 - Conga X100 es conforme con la Directiva 2014/53/EU de equipos
radioeléctricos.
El texto completo de la declaracién UE de conformidad esté disponible en la direccién de
internet siguiente:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity

c € Por la presente, Cecotec Innovaciones declara que el robot aspirador con modelo
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1. PARTS AND COMPONENTS

Front view of the robot (closed cover)
Fig.1

Front bumper

Back Home button

Start/Pause button

Laser

Edge sensor

Charging terminals

oA WN e

Bottom view of the robot

Fig. 2

1. Side brush

2. Main brush and cover
3. Omnidirectional wheel
4. Fall-detection sensor
5. Rotating mops

Main view of the robot (open cover)
Fig. 3

1. Top cover

2. Dust container

Front view of the self-emptying base
Fig. &4

1. LEDindicator light

2. Dust container

3. Self-emptying channel

4. Tray

Rear view of the self-emptying base
Fig. 5.
1. Power cable storage slot

Top view of the self-emptying base
Fig. 6.

1. Clean water tank (front side)

2. Dirty water tank (rear side)
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Docking port
Fig. 7
1. Charging terminals

Accessories list
Fig. 8
1. Side brush x1 (pre-installed)

2. Baseramp extension plate x1
3. Dust bag x1 (pre-installed)

4. Spin mop x2

5. Mop holder x2
Note:

The graphics in this manual are schematic representations and may not exactly match the
appliance.

2. BEFORE USE

- This robot vacuum cleaner comes in packaging designed to protect it during transport.
Take the robot vacuum cleaner out of its box. You can keep the original box and other
packaging materials in a safe place to prevent damage to the robot vacuum cleaner if you
need to transport it in the future. If you wish to dispose of the original packaging, make
sure all items are recycled properly.

- Check that all parts and components are included and in good condition. If any of them
are missing or damaged, please contact Cecotec's Official Technical Support Service
immediately.

Box content

- Robot vacuum cleaner

- Self-emptying base with 2 tanks (clean and dirty water)
- Dustbag

- Side brush

- 2spinmops

- Power cord

- Main brush

- Instruction manual

- Do not remove the product's serial number in order to keep proper traceability if technical
assistance is required.
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3. PREPARATION AND INSTALLATION

3.1. Installing the self-emptying base
1. Place the self-emptying base on a stable, level surface, ensuring at least 80 cm of
clearance on both sides and a clear area of at least 1.2 m in front. Fig. 9
2. Connect the power cord to a mains socket and carefully store any excess cord in the rear
slot of the self-emptying base to prevent interference with the robot's operation.

Note:

- Avoid direct sunlight.

- Do not cover the base's signal transmission area with stickers or other objects.

- Do not place the self-emptying base on soft surfaces such as carpets.

- Make sure the charging area remains dry.

- For optimal cleaning effectiveness, it is recommended that the robot starts from the self-
emptying base during initial use.

3.2. Preparing/Emptying the water tanks
1. To add clean water, remove the front clean water tank, hold the left tab of the tank lid,
open the lid to add clean water, and replace it in the self-emptying base. Fig. 10
2. Toemptydirty water, remove the rear dirty water tank, open the tank lid and pour out the
dirty water. Fig. 11
Note:
Do not add laundry detergent, fabric softener, disinfectants, hand soap, unknown oily liquids,
or acidic/alkaline substances to the water tank to prevent damage.

3.3. Installing the spin mop holder
1. First, securely attach the mops to the mop holder.
2. Align the centre of the holder with the installed mop, then attach the holder to the robot
vacuum cleaner. Fig. 12

3.4. Environment preparation

Before starting cleaning, clear loose cables, hard objects, sharp items (such as nails, glass)
and other debris from the floor, and remove easily fallen, fragile, valuable, and potentially
hazardous objects. This helps prevent entanglement, blockages, dragging, or tipping over by
the robot that could cause personalinjury or property damage.

4. OPERATION

4.1. Power On/Off and charging |
- Connect the power supply to the self-emptying base, press and hold the Q button for 3
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seconds to switch it on and wait for the power indicator light to remain steady, then dock
the robot to the self-emptying base.

For proper daily use, please keep the robot in charging state.

Press and hold the *('|)" button for 3 seconds to switch off the robot.

Note:

4.2.

4.3.

When manually placing the robot on the self-emptying base, ensure the charging terminals
are correctly aligned.

Before the first cleaning session, ensure the robot's battery is fully charged to 100%.

For first use, manually place the robot on the self-emptying base, and the robot will
automatically switch on.

The mops on this model are designed to swing outwards when the robot approaches edges
such as walls, allowing it to reach into corners better and ensure a more thorough clean.

Pause/resume operation
While the robot is cleaning, briefly press any button on the robot to pause operation.

When the robot is paused, briefly press the @ button to resume cleaning.

Recharging

When the robot is powered on, briefly press the LI " button on the robot to make it return to

the

4.4.

4.5.

self-emptying base from its current location for recharging.

Child Lock

You can activate the child lock function using the APP. The robot will emit a sound to
confirm that the child lock function is enabled.

Once enabled, the buttons on the robot and self-emptying base will no longer be effective,
and operations can only be performed through the APP to prevent pets or children from
accidentally pressing buttons.

To deactivate the child lock, use the APP again. After deactivation, the robot will emit a
sound confirming that the child lock has been disabled.

Restore factory settings

When buttons become unresponsive or the robot cannot be switched off, try a factory reset.
Press and hold both the @ button and G button simultaneously for 7 seconds to restore
factory settings.
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4.6. Buttons and their functions

Button Operation Function

C) Press and hold for 3 seconds Power On/Off
Briefly press once Start cleaning

{_,\ Briefly press once when the robot is on Start charging
standby mode outside the self-emptying
base

Briefly press once when the robot is at the | Start dust collection
self-emptying base

Briefly press twice when the robot is at Start mopping
the self-emptying base

Briefly press twice when the robot is on Start spot cleaning
standby mode outside the self-emptying
base
Press and hold for 3 seconds Enter network configuration
mode
Press and hold for 15 seconds Force hardware shutdown
C) {_,\ Press and hold for 7 seconds Restore factory settings
¥
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4.7. Indicator light guide

ENGLISH

Indicator light

Light effect

Meaning

Button indicator light

O

Off

Powered Off / Standby / Do
not disturb

Gradually brightening blue

Switching on

Solid blue

Normal status

Slowly flashing blue

Repositioning / Charging /
Drying

Solid red

Low battery

Flashing red

Fault

Flashing blue

Live video enabled

Fast flashing red

Entering network configuration

Slow flashing red

Connecting to the network

Self-emptying base

Solid red

Network connection successful

indicator light

Off

Powered Off / Standby / Do
not disturb

Gradually brightening blue

Switching on

Solid blue

Normal status

Flashing red

Fault

4.8. Mopping

- To ensure effective mopping, the robot is configured to return to the self-emptying base
to clean the mop every 10 minutes during mopping. You can manually adjust the mop

cleaning frequency in the App according to your needs.

- After the mopping task is complete and the robot vacuum cleaner returns to the self-
emptying base, it will automatically clean the mop (this takes additional time).

4.9. Mop drying

After the mopping task is complete and the robot vacuum cleaner returns to the self-emptying
base, it will automatically dry the mop (using warm air by default, which can be changed in the
App if necessary). You can also manually start/stop mop drying via the App.
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4.10. Dust collection

- During or after the cleaning task, the robot will return to the self-emptying base to perform
automatic dust collection.

- You can manually initiate the dust collection task via the App.

- Please ensure the dust bag in the self-emptying base is correctly installed and not full.

Note:
- Do not forcibly remove the robot during the mop cleaning process.
- Do not move the self-emptying base after the robot begins cleaning.

5. WI-FI CONNECTIVITY AND MOBILE APP
=E ]

By scanning the following QR code you will be able to access the app download
option and an instruction manual explaining how to pair your appliance

6. CLEANING AND MAINTENANCE

6.1 Cleaning the dust container and filter
Fig.13
1. Open the robot's top cover, press the dust container release button to remove the dust
container; remove the filter from the dust container and empty the dust.
2. Toensure effective filtration, it is recommended to clean and replace the filter regularly.

6.2 Cleaning the main brush
Fig. 14
1. Presstheleftandrightrelease buttons onthe bottom cover and lift to remove the covers.
2. Hold the main brush handle on the left side, lift and remove the main brush.
3. Use appropriate tools to clean tangled hair or threads from the roller brush, then clean
the roller brush and main brush cover with a soft cloth.

.3 Cleaning the sensors

Clean the linear laser transmitter window.
Clean the cliff sensor.

Clean the edge sensor.

WwN = o

6.4 Cleaning the self-emptying base
Fig. 15
1. Lift the cleaning plate from the self-emptying base.
2. Rinse the self-emptying base tray with water, dry it and replace.
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6.5 Cleaning the drive wheel
Rotate the drive wheel forwards and backwards to remove foreign objects and clean with a
soft cloth.

6.6 Cleaning the side brush
Remove the screw, remove the side brush; use appropriate tools to clean dust.

6.7 Replacing the dust bag

1. Remove the dust tank cover. Fig. 16

2. Pullout to remove the dust bag.

3. Useadry, soft cloth to clean the dust container area.

4. Install a new dust bag. Replace the dust tank cover. Fig. 17
Note:

The black cotton on the left side of the dust bag is filter cotton; do not remove or discard it.

7. TROUBLESHOOTING

Problem Possible cause and solution

The robot vacuum cleaner | The robot vacuum cleaner does not work when battery is
does not switch on or low. Allow it to charge before operation.
does not clean.

The room temperature is below 0 °C or above 40 °C.

The robot vacuum cleaner | There are too many obstacles near the self-emptying base.
isn't charging or returning | Relocate the base to an obstacle-free area.
to the self-emptying base.

Clean the charging terminals of the robot vacuum cleaner
and the self-emptying base.

Make sure the robot vacuum cleaner is switched on.

The robot vacuum cleaner is too far away from the self-
emptying base. Place it closer and try again.

The robot vacuum cleaner | The main brush, side brush, or omnidirectional wheel are
makes a strange noise blocked or tangled. Stop the robot vacuum cleaner and clean
during operation. them.
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The robot vacuum cleaner
does not clean efficiently
or doesn't pick up all the
dirt.

The tank is full. Empty it and clear the high-efficiency filter if
it is blocked.

The high-efficiency filter is blocked. Clean it.

The main brush is blocked or tangled. Clean it.

The robot vacuum cleaner
could not connect to the
Wi-Fi network.

Bad Wi-Fi signal. Check that the robot vacuum cleaner is
located in an area with good Wi-Fi signal.

The Wi-Fi connection is unstable. Reset the router, check if
there are any App updates, and try again.

Make sure that your device mobile data are disabled to
improve the linking process.

The robot vacuum cleaner
did not carry out the
scheduled cleaning task.

Check if the robot vacuum cleaner is in Sleep mode and
change mode. This option can be found on the general
settings of the robot vacuum cleaner and allows you to
define time slots in which the robot will not perform the
scheduled cleaning tasks when in Sleep mode.

Ensure proper connection of the robot vacuum cleaner to the
Wi-Fi: you will not be able to carry out scheduled cleaning
without connection and with a low battery.

The robot vacuum cleaner
does not return to the
self-emptying base after
finishing Spot cleaning

or changing the starting
position.

The robot vacuum cleaner will map and calculate a new
route after running in Spot cleaning mode or after changing
its starting position.

If the self-emptying base is too far away from the robot
vacuum cleaner, the latter won't be able to return to the
base. Manually move the robot vacuum cleaner close to the
self-emptying base.

The robot vacuum cleaner
does not resume cleaning.

Make sure the robot vacuum cleaner is not in Sleep mode, as
it will not resume cleaning in this mode.

When manually placed in the self-emptying base, the robot
will not resume cleaning.

The robot vacuum cleaner
is always offline.

Make sure the robot is successfully connected to the
network and always in areas with a good Wi-Fi signal.
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The connection between Make sure the robot vacuum cleaner and the self-emptying
the smartphone and the base are in an area with good Wi-Fi signal, reset the router,
robot vacuum cleaner and retry connection.

failed.

Self-emptying base

Problem Possible cause and solution

The self-emptying base | The dust bag is not installed or incorrectly fitted. Check that the
flashes in red. bag is correctly fitted.

The dust bag is full, or the dirt collection channel is blocked.
Check if the dirt-disposal bag is full and if so, replace it with a
new one. If the issue persists, check for foreign objects blocking
the dirt collection channel of the self-emptying base. If so,
unscrew the transparent lid and remove the obstruction.

The fan of the self-emptying base doesn't start. Frequent dust
collection can lead to overheating of the fan guard or failure. It
is recommended to wait 30 minutes before resuming use.

No indicator light turns | No power supply or damaged plug. Make sure the self-

on. emptying base is connected to the mains and that the plug isn't
damaged. Should the latter occur, please contact the official
Cecotec Technical Support Service.

8. COPYRIGHT

Theintellectual property rights over the texts in this manualbelong to CECOTECINNOVACIONES,
S.L. All rights reserved. The contents of this publication may not, in whole or in part, be
reproduced, stored in a retrieval system, transmitted, or distributed by any means (electronic,
mechanical, photocopying, recording or similar) without the prior authorization of CECOTEC
INNOVACIONES, S.L.

9. SIMPLIFIED EU DECLARATION OF CONFORMITY

EUOT_14479 - Conga X100 is in conformity with the Radio Equipment Directive
2014/53/EU.
The full text of the EU Declaration of Conformity can be found on the following website:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity

c € Cecotec Innovations hereby declares that the robot vacuum cleaner model
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1. PIECES ET COMPOSANTS

Vue avant du robot (couvercle fermé)
Img. 1

Pare-chocs avant

Bouton Retour a la base

Bouton de démarrage/pause
Laser

Capteur mural

Bornes de charge

ok wWNRE

Vue inférieure du robot

Img. 2

1. Brosse latérale

Brosse centrale et couvercle
Roue omnidirectionnelle
Capteur anti-chute

Tissus rotatifs

uoewN

Vue principale du robot (couvercle ouvert)
Img. 3

1. Cache supérieur

2. Réservoir de saleté

Vue frontale de la base de vidange automatique
Img. 4

1. Led

2. Réservoir de saleté

3. Canaldevidange

4. Plateau

Vue arriere de la base de vidange automatique
Img. 5
1. Espace de stockage du cable d'alimentation

Vue supérieure de la base de vidange automatique
Img. 6

1. Réservoir d'eau propre (face avant)

2. Réservoir d'eau sale (face arriére)
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Port
Img. 7
1. Bornesde charge

Liste des accessoires
Img. 8
1. Brosse latérale x1 (déja installée)

2. Plague d'extension de la rampe de la base x1
3. Sac apoussiere x1 (déja installé)

4. Tissu rotatif x2

5. Support du tissu x2
Note

Les graphiques de ce manuel sont des représentations schématiques et peuvent ne pas
correspondre exactement a ceux du produit.

2. AVANT UTILISATION

- Cerobot aspirateur possede un emballage concu pour le protéger pendant son transport.
Sortez le robot aspirateur de sa boite. Rangez la boite d'origine et le reste des éléments
provenant de l'emballage dans un endroit stir pour éviter d'endommager le robot aspirateur
sivous devez le transporter a l'avenir. Si vous devez vous défaire de 'emballage d'origine,
assurez-vous de recycler tous les éléments correctement.

- Assurez-vous que toutes les pieces et les composants sont inclus et en bon état. S'il
mangue une piece, une partie, un accessoire ou que l'appareil ou ses accessoires ne sont
pas en bon état, veuillez contacter le Service Apres-Vente Officiel de Cecotec.

Contenu de la boite

- Robot aspirateur

- Base de vidange automatique avec 2 réservoirs (réservoir d'eau propre et réservoir d'eau
sale)

- Sacapoussiere

- Brosse latérale

- 2Tissus rotatifs

- (able d'alimentation

- Brosse centrale

- Manueld'instructions

- Ne retirez pas le numéro de série du produit, afin de conserver un suivi correct de votre
produit en cas de probleme.
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3. PREPARATION ET INSTALLATION

3.1. Installation de la base de vidange automatique
1. Placez la base de vidange automatique sur une surface stable et de niveau, en veillant
a laisser un espace libre d'au moins 80 cm de chaque cdté et d'au moins 1,2 m devant.
Img. 9
2. Branchez le cable d'alimentation dans une prise de courant et rangez soigneusement
l'excédent de cable dans la fente arriere de la base de vidange automatique afin d'éviter
d'interférer avec le fonctionnement du robot.

Note :

- Evitez la lumiére directe du soleil.

- Ne recouvrez pas la zone de transmission du signal de la base de vidange automatique
avec des autocollants ou d'autres objets.

- Neplacez pas la base de vidange automatique sur des surfaces molles telles que des tapis.

- Assurez-vous que l'espace de chargement est sec.

- Pour garantir l'efficacité du nettoyage du robot, il est recommandé que le robot démarre de
la base de vidange automatique lors de la premiere utilisation.

3.1. Préparation/vidange des réservoirs d'eau

1. Pour ajouter de l'eau propre, retirez le réservoir d'eau propre avant, tenez la languette
gauche du couvercle du réservoir, ouvrez le couvercle pour ajouter de l'eau propre et
remettez-le dans la base de vidange automatique. Img. 10

2. Pour vider leau sale, retirez le réservoir arriére d'eau sale, ouvrez le couvercle du
réservoir et versez l'eau sale. Img. 11

Note:

N'ajoutez pas de lessive, de savon a lessive, de désinfectant, de savon pour les mains, de

liguides huileux inconnus et de substances acides ou alcalines dans le réservoir d'eau afin

d'éviter de lendommager.

3.2. Installation du support du tissu rotatif
1. Toutd'abord, fixez fermement les tissus sur le support.
2. Alignez le centre du support avec le tissu installé, puis montez le support sur le robot
aspirateur. Img. 12

3.3. Préparation de la zone

Avant de procéder au nettoyage, débarrassez le sol des cables détachés, des objets durs,
des objets pointus (tels que les clous, le verre) et des autres débris, et enlevez les objets
fragiles, précieux et potentiellement dangereux qui tombent facilement. Cela permet d'éviter
que le robot ne s'emméle, ne se coince, ne traine ou ne bascule, ce qui pourrait entrainer des
blessures ou des dommages matériels.
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4. FONCTIONNEMENT

4.1.

Marche/Arrét et chargement |

Branchez la base de vidange automatique, appuyez sur le bouton Q pendant 3 secondes
pour l'allumer et attendez que le témoin de fonctionnement reste allumé en permanence,
puis placez le robot sur la base de vidange automatique.

Pour une utilisation quotidienne correcte, veuillez maintenir le robot en état de charge.
Lorsque le robot est allumé, appuyez sur le bouton @ pendant 3 secondes pour l'éteindre.

Note :

4.2.

4.3.

Lorsque vous placez manuellement le robot sur la base de vidange automatique, veillez a
ce que les bornes de chargement soient correctement orientées.

Avant le premier nettoyage, assurez-vous que la batterie du robot est chargée a 100 %.
Pour la premiere utilisation, veuillez placer manuellement le robot sur la base de vidange
automatique, et le robot s'allumera automatiquement.

Les tissus de ce modele sont concus pour pivoter vers l'extérieur lorsque le robot
s'approche de bords tels que des murs, ce qui lui permet de mieux atteindre les coins et
d'assurer un nettoyage plus approfondi.

Pause/redémarrage

Pendant que le robot nettoie, appuyez brievement sur n'importe quel bouton du robot pour
interrompre son fonctionnement. |

Lorsque le robot est en pause, appuyez brievement sur le bouton Q pour reprendre le
nettoyage.

Recharger

Lorsque le robot est allumé, appuyez brievement sur le bouton "L du robot pour le ramener
de son emplacement actuel a la base de vidange automatique afin de le recharger.

4.4,

Sécurité enfants

Vous pouvez activer la fonction de verrouillage des enfants en utilisant l'application pour
activer la fonction Sécurité enfants. Le robot émettra un bip pour confirmer que la fonction
Sécurité enfants est activée.

Une fois la fonction activée, les boutons du robot et de la base de vidange automatique ne
seront plus actifs et les opérations ne pourront étre effectuées que via l'application afin
d'éviter que les animaux domestiques ou les enfants n'appuient accidentellement sur les
boutons.

Pour désactiver la Sécurité enfants, utilisez a nouveau l'application. Apres la désactivation,
le robot émettra un son confirmant que la Sécurité enfant a été désactivée.
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4.5, Rétablir la configuration d'usine

Silesboutons nerépondent pas ou sile robot ne peut pas étre éteint, essayez uneréinitialisation
d'usine. Appuyez simultanément sur les boutons C) et /Ll\ pendant 7 secondes pour
réinitialiser les parametres d'usine.

4.6. Boutons et fonctions

Bouton Procédure Fonction

@ Appuyez pendant 3 secondes Allumage/Arrét
Appuyez brievement une fois Commencer le nettoyage

/Ll\ Lorsque le robot est en veille en Commencer la recharge

dehors de la base de vidange
automatique, appuyez brievement
une fois

Lorsque le robot se trouve sur la base | Démarrer la vidange de poussiére
de vidange automatique, appuyez
brievement une fois

Lorsque le robot se trouve sur la base | Commencer le nettoyage du sol
de vidange automatique, appuyez
brievement deux fois

Lorsque le robot est en veille en Commencer le nettoyage En un
dehors de la base de vidange point

automatique, appuyez brievement

deux fois

Appuyez pendant 3 secondes Entrez dans le mode de

configuration du réseau

Appuyez pendant 15 secondes Forcer l'arrét du hardware

@ /Ll\ Appuyez pendant 7 secondes Rétablir la configuration d'usine
v
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Témoin lumineux

Effet de lumiere

Signification

Témoin lumineux du
bouton

Oy

Arrét

Arrét / Veille / Ne pas déranger

Bleu s'éclaircissant
progressivement

Mise en marche

Bleu fixe

Etat normal

Bleu clignotant
lentement

Repositionnement / chargement /
séchage

Rouge fixe

Batterie faible

Rouge clignotant

Erreur

Bleu clignotant

Vidéo en direct activée

Clignotement rapide en
rouge

Entrée en configuration réseau

Rouge clignotant

Connexion au réseau

automatique

lentement
Témoin lumineux de Rouge Connexion réseau réussie
la base de vidange
Arrét Arrét / Veille / Ne pas déranger

Bleu s'éclaircissant
progressivement

Mise en marche

Bleu fixe

Etat normal

Rouge clignotant

Erreur

4.8. Nettoyage du sol

Pour garantir un nettoyage efficace, le robot est réglé pour revenir a la base de vidange
automatique afin de nettoyer le tissu toutes les 10 minutes pendant le nettoyage.
Vous pouvez également régler manuellement la fréquence de nettoyage du tissu dans

'application en fonction de vos besoins.

- Une fois la tache de nettoyage terminée et le robot aspirateur retourné a la base de
vidange automatique, il nettoiera aussi automatiquement le tissu (ce qui prend un peu plus

de temps).
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4.9. Séchage du tissu

Une fois la tache de nettoyage terminée et le robot aspirateur retourné a la base de vidange
automatique, il séchera automatiquement le tissu (en utilisant par défaut de l'air chaud, ce qui
peut étre modifié dans l'application si nécessaire). Vous pouvez également démarrer/arréter
manuellement le séchage du tissu dans l'application.

4.10. Ramasser la poussiére

- Pendant ou aprés la tache de nettoyage, le robot retournera a la base de vidange
automatique pour effectuer une vidange automatique.

- Dans lapplication, vous pouvez effectuer manuellement cette tache.

- Veillez a ce que le sac a poussiere de la base de vidange automatique soit correctement
installé et ne soit pas plein.

Note:

- Neretirez pas le robot de force pendant le processus de nettoyage.

- Ne déplacez pas la base de vidange automatique une fois que le robot a commencé le
nettoyage.

5. CONNEXION WI-FI ET APPLICATION POUR SMARTPHONES
O] ¥ s 10

6. NETTOYAGE ET ENTRETIEN

6.1 Nettoyage du réservoir de saleté et du filtre

Img. 13

1. Ouvrez le couvercle supérieur du robot, appuyez sur le bouton d'ouverture du réservoir
de saleté pour le retirer ; retirez le filtre du bac a poussiere et videz la poussiere.

2. Pour garantir lefficacité du filtre, il est recommandé de le nettoyer et de le remplacer
régulierement.

6.2 Nettoyer la brosse centrale
Img. 14
1. Appuyez sur les boutons d'ouverture des couvercles gauche et droit situés sur la partie
inférieure et soulevez-les pour les retirer.
2. Tenezlapoignée de la brosse centrale sur le c6té gauche, soulevez-la et retirez la brosse
centrale.
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3. Utilisez des outils appropriés pour nettoyer les cheveux/poils ou les fils emmélés sur
la brosse du rouleau, puis nettoyez la brosse du rouleau et le couvercle de la brosse
centrale a l'aide d'un chiffon doux.

.3 Nettoyage des capteurs

Nettoyez la fenétre de l'émetteur du laser linéaire.
Nettoyez le capteur anti-chute.

Nettoyez le capteur mural.

wN =

6.4 Nettoyage de la base de vidange automatique
Img. 15
1. Soulever le plateau de nettoyage de la base de vidange automatique.
2. Rincezle plateau de la base devidange automatique avec de l'eau, séchez-le et remettez-
le en place.

6.5 Nettoyage de la roue motrice
Faites tourner la roue motrice d'avant en arriere pour éliminer les éléments indésirables et
essuyez-la avec un chiffon doux.

6.6 Nettoyage de la brosse latérale
Retirez lavis, retirez la brosse latérale; utilisez des outils appropriés pour nettoyer la poussiere.

6.7 Remplacement du sac a poussiére

1. Retirez le couvercle du réservoir de saleté. Img. 16

2. Tirez pour retirer le sac a poussiere.

3. Utilisez un chiffon doux et sec pour nettoyer la zone du réservoir de saleté.

4. Installez un nouveau sac a poussiere. Placez le couvercle du réservoir de saleté. Img. 17
Note :

Le coton noir sur le c6té gauche du sac a poussiere est un coton filtrant, ne l'enlevez pas et ne
le jetez pas.
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7. RESOLUTION DE PROBLEMES

Probleme

Possible cause et solution

Le robot aspirateur
ne s'allume pas ou ne
commence pas le nettoyage.

Le robot aspirateur ne peut pas fonctionner si sa batterie
est faible. Assurez-vous qu'il est chargé avant de le
mettre en fonctionnement.

La température ambiante est inférieure a 0 °C ou
supérieure a 40 °C.

Le robot aspirateur ne
charge pas ou ne retourne
pas a la base de vidange
automatique.

Ily a trop d'obstacles pres de la base de vidange
automatique, déplacez-la dans un lieu dégagé.

Nettoyez les bornes de charge du robot aspirateur et de
la base de vidange automatique.

Assurez-vous que le robot aspirateur est allumé.

Le robot aspirateur est trop loin de sa base de vidange
automatique, placez-le plus pres et réessayez.

Le robot aspirateur émet
un bruit bizarre pendant le
nettoyage.

La brosse centrale, la brosse latérale ou la roue
omnidirectionnelle peuvent étre bloquées ou obstruées,
arrétez le robot aspirateur et nettoyez-les.

Le robot aspirateur ne nettoie
pas efficacement ou perd la
saleté aspirée.

Le réservoir est plein. Videz le réservoir et nettoyez le
filtre de haute efficacité s'il est obstrué.

Le filtre de haute efficacité est obstrué, nettoyez-le.

La brosse centrale est bloquée ou obstruée avec un objet,
retirez 'obstruction et nettoyez-la.

Le robot aspirateur n'a pas pu
se connecter au Wi-Fi.

Le signal Wi-Fi est mauvais. Vérifiez que le robot
aspirateur est situé dans une zone ot le signal Wi-Fi est
bon.

La connexion Wi-Fi est instable. Redémarrez le routeur,
vérifiez s'ily a une mise a jour disponible de 'App et
réessayez.

Vérifiez que les données mobiles de votre téléphone
portable sont désactivées afin d'améliorer le processus
de connexion.
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Le robot aspirateur n'a Vérifiez que le robot aspirateur n'est pas en mode Nuit et
pas réalisé le nettoyage changez de mode si c'est le cas. Cette option se trouve
programme. dans les parameétres généraux du robot aspirateur

et vous permet de définir des créneaux horaires
dans lesquels le robot n'effectue pas de nettoyages
programmeés lorsqu'il est en mode Nuit.

Assurez-vous que le robot aspirateur est connecté au
réseau, sans connexion et avec la batterie faible, il ne
pourra pas réaliser les nettoyages programmés.

Le robot aspirateur ne Le robot aspirateur cartographie et calcule un nouvel
retourne pas a sa base de itinéraire aprés avoir nettoyé en mode En un point ou
vidange automatique apres apres avoir changé la position initiale.

avoir terminé le nettoyage
En un point ou apres avoir
changé de position initiale.

Si la base de vidange automatique est trop loin du
robot aspirateur, celui-ci ne pourra pasy retourner
automatiquement. Placez le robot aspirateur
manuellement sur la base de vidange automatique.

Le robot aspirateur ne Assurez-vous que le robot aspirateur ne soit pas en mode
reprend pas le nettoyage. Nuit. En effet, avec ce mode, le robot ne reprend pas le
nettoyage.

Sivous placez le robot manuellement sur sa base de
vidange automatique, il ne reprendra pas non plus le

nettoyage.
Le robot aspirateur est Assurez-vous que le robot aspirateur est correctement
toujours hors-ligne. branché et qu'il se trouve toujours dans des zones ou le

signal Wi-Fi est bon.

Erreur de connexion entre Assurez-vous que le robot aspirateur et la base de

le téléphone portable et le vidange automatique se trouvent dans une zone avec un

robot aspirateur. bon signal Wi-Fi, redémarrez le routeur et essayez de le
reconnecter.
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Base de vidange automatique

Probleme Possible cause et solution

La base de vidange Le sac a poussiere n'est pas installé ou il n'est pas en place.
automatique clignote Vérifiez que le sac a poussiere est correctement installé.
en rouge.

Le sac a poussiére est plein ou la conduite d'aspiration est
bouchée. Vérifiez si le sac a poussiére est plein et si c'est le cas,
remplacez-le par un nouveau. Si l'erreur persiste, faites tourner
la base de vidange automatique et vérifiez si un objet ne bloque
pas le conduit inférieur. Si c'est le cas, dévissez le couvercle
transparent et retirez l'objet ou l'obstruction.

Le ventilateur de la base de vidange automatique ne démarre
pas. Une collecte fréquente de la poussiere peut entrainer une
surchauffe de la protection du ventilateur ou une défaillance de
celui-ci. Il est recommandé de collecter a nouveau la poussiéere
apres 30 minutes.

Aucun témoin s'est Pas d'alimentation électrique ou fiche endommagée. Veuillez
allumé vérifier si la base de vidange automatique est branchée sur le
secteur ou si la fiche est endommagée. Si c'est le cas, veuillez
contacter le Service Apres-Vente officiel de Cecotec.

8. COPYRIGHT

Les droits de propriété intellectuelle des textes de ce manuel appartiennent a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Tous droits réservés. Le contenu de cette publication ne peut étre,
en totalité ou en partie, reproduit, stocké dans un systeme de récupération de données,
transmis ou distribué par quelque moyen que ce soit (électronique, mécanique, photocopie,
enregistrement ou similaire) sans l'autorisation préalable de CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

9. DECLARATION DE CONFORMITE SIMPLIFIEE DE LUE

Par la présente, Cecotec Innovaciones déclare que ce robot aspirateur, modele
c € EUOT_1M4479 - Conga X100 est conforme a la directive 2014/53/UE sur les
équipements radioélectriques.
Le texte intégral de la déclaration de conformité de 'UE peut étre consulté sur le site web
suivant:
https://www.storececotec.fr/fr/information/declaration-of-conformity
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1. TEILE UND KOMPONENTEN

Vorderansicht des Roboters (Abdeckung geschlossen)
Abb.1

Vordere Stof3stange

Taste Zuriick nach Hause

Start/Pause-Taste

Laser

Randsensor

Ladekontakte

o he WN e

Ansicht des Roboters von unten
Abb. 2

1. Seitenblrste

Hauptblirste und Deckel
Omnidirektionales Rad

Sensor fur die Absturzsicherung
Rotierende Wischmopps

uoewN

Hauptansicht des Roboters (offenes Deck)
Abb. 3

1. Obere Abdeckung

2. Staubbehalter

Frontansicht der selbstentleerenden Basis

Abb. 4

1. Led

2. Staubbehalter

3. Selbstentleerungskanal
4. Tablett

Ruckansicht der selbstentleerenden Basis
Abb. 5
1. Steckplatz fur Netzkabel

Draufsicht auf die selbstentleerende Basis
Abb. 6

1. Wassertank reinigen (Vorderseite)

2. Schmutzwassertank (Rickseite)

CONGA X100 I
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Andockstelle
Abb. 7
1. Ladekontakte

Liste des Zubehors
Abb. 8
1. Seitenbiirste x1 (bereits installiert)

2. Basisrampe Verlangerungsplatte x1

3.  Staubsaugerbeutel x1 (bereits installiert)
4. Rotierender Wischmopp x2

5. Mophalter x2
Hinweis

Die Grafiken in diesem Handbuch sind schematische Darstellungen und stimmen
moglicherweise nicht genau mit dem Produkt tberein.

2.VOR DEM GEBRAUCH

- Dieser Staubsaugerroboter ist so verpackt, dass er beim Transport geschitzt ist. Nehmen
Sie den Staubsaugerroboter aus seiner Verpackung. Sie kdnnen den Originalkarton und die
andere Verpackung an einem sicheren Ort aufbewahren, damit der Staubsaugerroboter
nicht beschadigt wird, wenn Sie ihn in Zukunft transportieren missen. Wenn Sie die
Originalverpackung entsorgen mochten, achten Sie bitte darauf, dass Sie alle Artikel
ordnungsgemafs recyceln.

- Stellen Sie sicher, dass alle Teile und Komponenten enthalten und in gutem Zustand
sind. Sollte eines davon fehlen oder nicht in gutem Zustand sein, wenden Sie sich bitte
umgehend an den offiziellen technischen Kundendienst von Cecotec.

Verpackungsinhalt

- Staubsaugerroboter

- Selbstentleerende Basis mit 2 Tanks (Reinwasser und Schmutzwasser)
- Staubsaugerbeutel

- Seitenblrste

- 2 Rotierende Wischmopps

- Stromkabel

- Hauptbirste

- Bedienungsanleitung

- Entfernen Sie nicht die Seriennummer des Produkts, um eine korrekte Rickverfolgbarkeit
lhres Gerats im Falle eines Hilfeersuchens zu gewahrleisten.
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3. INSTALLATION UND VORBEREITUNG

3.1. Installation der selbstentleerenden Basis
1. Stellen Sie den selbstentleerenden Sockel auf einen stabilen und ebenen Untergrund,
wobei Sie darauf achten mussen, dass an beiden Seiten mindestens 80 cm Platz ist und
davor ein freier Bereich von mindestens 1,2 m besteht. Abb. 9
2. Stecken Sie das Netzkabel in eine Steckdose und verstauen Sie Uberschlssiges Kabel
sorgfaltig im hinteren Schlitz der AutoVac Base, um den Betrieb des Roboters nicht zu
beeintrachtigen.

Hinweis:

- Direkte Sonneneinstrahlung ist zu vermeiden.

- Bedecken Sie den Signallbertragungsbereich der Autovakuum-Basis nicht mit Aufklebern
oder anderen Gegenstanden.

- Stellen Sie die selbstentleerende Basis nicht auf weiche Oberflachen wie Teppiche.

- Stellen Sie sicher, dass der Laderaum trocken ist.

- Um die Effektivitat der Reinigung des Roboters zu gewahrleisten, wird empfohlen, dass
der Roboter bei der ersten Benutzung von der selbstentleerenden Basis aus startet.

3.2. Vorbereitung/Entleerung von Wassertanks
1. Um Frischwasser nachzufillen, nehmen Sie bitte den vorderen Frischwassertank ab,
halten Sie die linke Lasche des Tankdeckels fest, 6ffnen Sie den Deckel, um Frischwasser
nachzufillen, und setzen Sie ihn wieder auf den selbstentleerenden Boden. Abb. 10
2. Umdas Schmutzwasser zu entleeren, nehmen Sie bitte den hinteren Schmutzwassertank
ab, 6ffnen den Tankdeckel und schiitten das Schmutzwasser aus. Abb. 11
Hinweis:
Geben Sie keine Waschmittel, Waschseife, Desinfektionsmittel, Handseife, unbekannte élige
Flussigkeiten und saurehaltige oder alkalische Substanzen in den Wassertank, um Schaden
zu vermeiden.

3.3. Montage des schwenkbaren Mophalters
1. Befestigen Sie zunachst die Mopps fest am Mopphalter.
2. Richten Sie die Mitte der Halterung mit dem installierten Mopp aus und montieren Sie die
Halterung dann am Staubsaugerroboter. Abb. 12

3.4. Vorbereitung der Umgebung

Entfernen Sie vor der Reinigung lose Drahte, harte und scharfe Gegenstande (z. B. Nagel,
Glas) und andere Verunreinigungen vom Boden und entfernen Sie leicht herabfallende,
zerbrechliche, wertvolle und potenziell gefahrliche Gegenstande. Dadurch wird verhindert,
dass sich der Roboter verheddert, einklemmt, schleift oder kippt, was zu Personen- oder
Sachschaden fihren kann.

CONGA X100 I 39



DEUTSCH

4. BEDIENUNG

4.1. Ein-/Ausschalten und Laden |

- Schliefen Sie das Netzteil an die selbstentleerende Basis an, halten Sie die Q
“-Taste 3 Sekunden lang gedrilickt, um das Gerat einzuschalten, und warten Sie, bis die
Netzkontrollleuchte konstant leuchtet.

- Furdentaglichen Gebrauch sollten Sie den Roboter in einem aufgeladenen Zustand halten.

- Wenn der Roboter eingeschaltet ist, halten Sie die Taste @ 3 Sekunden lang gedruckt,
um ihn auszuschalten.

Hinweis:

- Achten Sie beim manuellen Aufsetzen des Roboters auf die selbstentleerende Basis
darauf, dass die Ladeklemmen richtig ausgerichtet sind.

- Vergewissern Sie sich vor der ersten Reinigung, dass der Akku des Roboters zu 100 %
aufgeladen ist.

- Beider ersten Benutzung stellen Sie den Roboter bitte manuell auf die selbstentleerende
Basis, dann schaltet er sich automatisch ein.

- Die Mopps dieses Modells sind so konstruiert, dass sie nach aufden schwingen, wenn sich
der Roboter Kanten wie z. B. Wanden nahert, so dass er besser in die Ecken gelangen und
eine grindlichere Reinigung gewahrleisten kann.

4.2. Arbeit anhalten/fortsetzen

- Dricken Sie wahrend der Reinigung des Roboters kurz eine beliebige Taste am Roboter, um
den Betrieb zu unterbrechen. |

- Drlcken Sie bei angehaltenem Roboter kurz die Taste Q um die Reinigung fortzusetzen.

4.3. Aufladen A\

Wenn der Roboter eingeschaltet ist, driicken Sie kurz die Taste , Ll ™" auf dem Roboter, um
den Roboter von seiner aktuellen Position in die automatisch leere Basis zurlickzubringen und
aufzuladen.

4.4. Kindersicherung

- Sie kénnen die Kindersicherung aktivieren, indem Sie die APP verwenden, um die
Kindersicherung zu aktivieren. Der Roboter bestatigt mit einem Signalton, dass die
Kindersicherungsfunktion aktiviert ist.

- NachderAktivierung sind die Tasten am Roboter und an der selbstentleerenden Basis nicht
mehr funktionsfahig und kénnen nur noch tber die APP bedient werden, um zu verhindern,
dass Haustiere oder Kinder versehentlich die Tasten driicken.

- Um die Kindersicherung zu deaktivieren, verwenden Sie erneut die APP. Nach der
Deaktivierung gibt der Roboter einen Ton ab, der bestatigt, dass die Kindersicherung
deaktiviert wurde.
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4.5. Werkseinstellungen wiederherstellen
Wenn die Tasten nicht reagieren oder der Roboter nicht ausgeschaltet werden kann, versuchen
Sie, ihn auf die Werkseinstellungen zurlickzusetzen. Halten Sie die Taste C) und die Taste ,
{_'\“ gleichzeitig 7 Sekunden lang gedriickt, um die Werkseinstellungen wiederherzustellen.

4.6. Schaltflachen und ihre Funktionen

DEUTSCH

Schaltflache

Operation

Funktion

O

Driicken und 3 Sekunden lang halten

Schalter ein/aus

Einmal kurz driicken

Reinigung beginnen

{_,\ Wenn sich der Roboter auf3erhalb der Nachladen beginnen
automatischen Entleerungsbasis im
Standby-Modus befindet, driicken Sie
einmal kurz
Wenn sich der Roboter auf der Start der Staubabsaugung
automatischen Entleerungsbasis
befindet, drticken Sie einmal kurz
Wenn sich der Roboter auf der Start Schrubben Reinigung
automatischen Entleerungsbasis
befindet, driicken Sie zweimal kurz
Wenn sich der Roboter auf3erhalb der Spot-Reinigung Beginnen
automatischen Entleerungsbasis im
Standby-Modus befindet, driicken Sie
zweimal kurz
Dricken und 3 Sekunden lang halten Aufrufen des
Netzwerkkonfigurationsmodus
Dricken und 15 Sekunden lang halten Erzwingen des
Herunterfahrens der Hardware
@ {_,\ Driicken und 7 Sekunden lang halten Werkseinstellungen
L

wiederherstellen
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4.7. Erlauterung der Kontrollleuchten

Anzeigelampe Lichteffekt Bedeutung
Taste Kontrollleuchte | Abschaltung Aus / Standby / Bitte nicht
®+{_l\ stbren
Allmahlich aufhellendes Blau | Einschalten
Festes Blau Normaler Status
Langsam blau blinkend Umlagern / Beladen / Trocknen
Festes Rot Schwache Batterie
Rot blinkend Versagen
Blau blinkend Live-Video aktiviert
Schnelles rotes Blinken Eingabe der

Netzwerkkonfiguration

Langsam rot blinkend Verbindung mit dem Netz
Selbstentleerende Rotan Erfolgreiche
Basisanzeige Netzwerkverbindung
Abschaltung Aus / Standby / Nicht stéren

Allmahlich aufhellendes Blau Einschalten

Festes Blau Normaler Status

Rot blinkend Versagen

4.8. Geschrubbt

- Um ein effektives Wischen zu gewahrleisten, ist der Roboter so eingestellt, dass er
wahrend des Wischvorgangs alle 10 Minuten zur automatischen Entleerung zuriickkehrt,
um den Mopp zu reinigen. Sie kdnnen die Reinigungshaufigkeit des Mopps auch manuellin
der App nach lhren BedUrfnissen einstellen.

- Nachdem der Wischvorgang abgeschlossen ist und der Staubsaugerroboter zur
automatischen Entleerung zuriickkehrt, reinigt er auch automatisch den Mopp (was etwas
langer dauert).

4.9. Mop-Trocknung
Nachdem die Wischaufgabe abgeschlossen ist und der Staubsaugerroboter zur automatischen
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Trocknungsbasis zurtickkehrt, trocknet er den Mopp automatisch (standardmaRig mit warmer
Luft, was bei Bedarf in der App geandert werden kann). Sie kénnen die Mop-Trocknung auch
manuell in der App starten/stoppen.

4.10. Staubabsaugung

- Wahrend oder nach der Reinigungsaufgabe kehrt der Roboter zur selbstentleerenden
Basis zurlick, um eine automatische Staubsammelaufgabe durchzuflhren.

- InderApp kdnnen Sie die Staubabsaugung manuell durchfihren.

- Vergewissern Sie sich, dass der Staubbeutel in der selbstentleerenden Basis richtig
eingesetzt und nicht voll ist.

Hinweis:

- Entfernen Sie den Roboter wahrend des Wischvorgangs nicht gewaltsam.

- Bewegen Sie die selbstentleerende Basis nicht mehr, nachdem der Roboter mit der
Reinigung begonnen hat.

Wenn Sie den folgenden QR-Code scannen, erhalten Sie Zugang zur Download-

: Option der App und zu einer Anleitung, die erklart, wie Sie lhr Produkt verkntpfen.

6. REINIGUNG UND WARTUNG

6.1 Reinigung des Staubbehalters und Filters

Abb. 13

1. Offnen Sie die obere Abdeckung des Roboters, driicken Sie die Entriegelungstaste des
Staubbehalters, um den Staubbehalter zu entfernen; nehmen Sie den Filter aus dem
Staubbehalter und leeren Sie den Staub.

2. Um die Filterwirkung des Filters zu gewahrleisten, empfiehlt es sich, den Filter
regelmafiig zu reinigen und auszutauschen.

6.2 Reinigung der Hauptbiirste

Abb. 14

1. Driicken Sie die Entriegelungstasten fur die linke und rechte Abdeckung auf der
Unterseite und heben Sie die Abdeckungen nach oben, um sie zu entfernen.

2. Halten Sie den Griff der mittleren Blrste auf der linken Seite, heben Sie die mittlere
Blrste an und nehmen Sie sie heraus.

3. Verwenden Sie geeignete Werkzeuge, um verhedderte Haare oder Faden auf der
Walzenbirste zu entfernen, und reinigen Sie dann die Walzenblrste und den
Blrstenbezug mit einem weichen Tuch.
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.3 Reinigung der Sensoren

Reinigen Sie das Sendefenster des Linearlasers.
Reinigen Sie den Klippensensor.

Reinigen Sie den Kantensensor.

wN S

6.4 Reinigung der selbstentleerenden Basis
Abb. 15
1. Heben Sie die Reinigungsplatte von der selbstentleerenden Basis ab.
2. Spulen Sie die selbstentleerende Bodenwanne mit Wasser aus, trocknen Sie sie und
setzen Sie sie wieder ein.

6.5 Antriebsradreinigung
Drehen Sie das Antriebsrad hin und her, um Fremdkérper zu entfernen, und wischen Sie es mit
einem weichen Tuch ab.

6.6 Reinigung der Seitenbiirste
Entfernen Sie die Schraube, nehmen Sie die Seitenblirste ab; verwenden Sie geeignete
Werkzeuge, um den Staub zu entfernen.

6.7 Ersatz fiir Staubbeutel

1. Nehmen Sie den Deckel des Pulverbehalters ab. Abb. 16

2 Ziehen Sie den Staubbeutel heraus, um ihn zu entfernen.

3. Verwenden Sie ein weiches, trockenes Tuch, um den Staubbehalterbereich zu reinigen.

4 Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein. Setzen Sie den Deckel des Pulverbehalters
wieder auf. Abb. 17

Hinweis:
Die schwarze Watte auf der linken Seite des Staubbeutels ist Filterwatte, die Sie nicht entfernen
oder entsorgen sollten.

7. PROBLEMBEHEBUNG
Problem Mégliche Ursache und Lésung
Der Staubsaugerroboter schaltet Der Staubsaugerroboter funktioniert nicht mit einer
sich nicht ein oder beginnt nicht mit | schwachen Batterie. Vergewissern Sie sich, dass
der Reinigung das Gerat aufgeladen ist, bevor Sie es in Betrieb

nehmen.

Die Umgebungstemperatur liegt unter 0°C oder
tber 40°C.

4y CONGA X100



DEUTSCH

Der Staubsaugerroboter ladt
nicht auf oder kann nicht zur
selbstentleerenden Basis
zurickkehren.

Es gibt zu viele Hindernisse in der Nahe der
selbstentleerenden Basis, verschieben Sie die
selbstentleerende Basis an eine freie Stelle.

Reinigen Sie die Ladekontakte des
Staubsaugerroboters und die selbstentleerende
Basis.

Vergewissern Sie sich, dass der
Staubsaugerroboter eingeschaltet ist.

Der Staubsaugerroboter ist zu weit von der Auto
Vacuum Base entfernt. Gehen Sie ndaher heran und
versuchen Sie es erneut.

Staubsaugerroboter macht beim
Reinigen ein seltsames Gerausch

Die mittlere Burste, die Seitenblirste oder das
omnidirektionale Rad kénnten verheddert oder
verstopft sein. Halten Sie den Saugroboter an und
reinigen Sie sie.

Staubsaugerroboter reinigt nicht
effizient oder verliert den Schmutz

Der Tank ist voll. Entleeren und reinigen Sie den
Hochleistungsfilter, wenn er verstopft ist.

Der Hocheffizienzfilter ist verstopft, reinigen Sie
ihn.

Die mittlere Burste ist verheddert oder mit
Fremdkorpern verstopft, reinigen Sie sie.

Der Staubsaugerroboter konnte
sich nicht mit dem Wi-Fi-Netzwerk
verbinden.

Das Wi-Fi-Signalist schlecht. Vergewissern Sie
sich, dass sich der Staubsaugerroboter in einem
Gebiet mit einem guten Wi-Fi-Signal befindet.

Die Wi-Fi-Verbindung ist instabil. Starten Sie den
Router neu, prifen Sie, ob Anwendungsupdates
vorhanden sind, und versuchen Sie es erneut.

Vergewissern Sie sich, dass die mobilen Daten auf
Ihrem Mobiltelefon ausgeschaltet sind, um den
Kopplungsprozess zu verbessern.

CONGA X100
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Der Staubsaugerroboter hat die
programmierte Reinigung nicht
durchgefthrt.

Prifen Sie, ob sich der Staubsaugerroboter im
Nachtmodus befindet und wechseln Sie den Modus.
Diese Option befindet sich in den allgemeinen
Einstellungen des Staubsaugerroboters und
ermoglicht es lhnen, Zeitzonen zu definieren, in
denen der Staubsaugerroboter im Nachtmodus
keine geplanten Reinigungen durchfuhrt.

Vergewissern Sie sich, dass der
Staubsaugerroboter an das Stromnetz
angeschlossen ist, da Sie ohne Anschluss und
mit einer schwachen Batterie keine planmafiige
Reinigung durchfihren kénnen.

Der Staubsaugerroboter kehrt
nicht in die selbstentleerende
Basis zurlick, nachdem er die
Punktreinigung beendet oder die
Startposition geandert hat.

Der Staubsaugerroboter kartiert und berechnet
eine neue Route, nachdem er einen Punkt gereinigt
oder seine Startposition geandert hat.

Wenn die Auto Vacuum Base zu weit vom
Staubsaugerroboter entfernt ist, kann sie
nicht automatisch zurtickkehren. Bewegen
Sie den Staubsaugerroboter manuell zur
selbstentleerenden Basis.

Staubsaugerroboter setzt die
Reinigung nicht fort

Vergewissern Sie sich, dass sich der
Staubsaugerroboter nicht im Nachtmodus
befindet, da er in diesem Modus die Reinigung nicht
fortsetzen kann.

Wenn er manuell auf die selbstentleerende Basis
gestellt wird, wird die Reinigung nicht fortgesetzt.

Der Staubsaugerroboter ist immer
offline

Stellen Sie sicher, dass der Staubsaugerroboter
ordnungsgemaifs mit dem Netzwerk verbunden ist
und sich immer in Bereichen mit gutem Wi-Fi-
Signal befindet.

Verbindungsfehler zwischen
Ihrem Mobiltelefon und dem
Staubsaugerroboter

Vergewissern Sie sich, dass sich der
Staubsaugerroboter und die selbstentleerende
Basis in einem Bereich mit gutem Wi-Fi-Signal
befinden, starten Sie den Router neu und versuchen
Sie erneut, ihn zu verbinden.
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Selbstleerende Basis

Problem Mégliche Ursache und Lésung
Selbstentleerende Schmutzsack nicht oder falsch montiert. Priifen Sie, ob der
Basis blinkt rot Beutel richtig installiert ist.

Der Schmutzbeutel ist voll oder die Saugleitung ist verstopft.
Prifen Sie, ob der Schmutzbeutel vollist, und ersetzen Sie ihn
gegebenenfalls durch einen neuen. Bleibt der Fehler bestehen,
drehen Sie den selbstentleerenden Sockel und prifen Sie, ob
der untere Kanal durch einen Gegenstand blockiert wird. Wenn
dies der Fallist, schrauben Sie die transparente Abdeckung ab
und entfernen Sie den Gegenstand.

Das Geblase der sich selbst entleerenden Basis springt nicht
an. Haufiges Absaugen von Staub kann zur Uberhitzung der
LUfterhaube oder zum Ausfall des Lifters flhren. Es wird
empfohlen, nach 30 Minuten erneut zu versuchen, den Staub zu
sammeln.

Keine Anzeige leuchtet Keine Stromzufuhr oder beschadigter Stecker. Bitte Uiberpriifen
Sie, ob der selbstentleerende Sockel an das Stromnetz
angeschlossen ist oder ob der Stecker beschadigt ist. In diesem
Fall wenden Sie sich bitte an das Cecotec Service Center.

8. COPYRIGHT

Die geistigen Eigentumsrechte an den Texten dieses Handbuchs liegen bei CECOTEC
INNOVACIONES, S.L.Alle Rechte vorbehalten. Der Inhalt dieser Veroffentlichung darf weder ganz
noch teilweise ohne vorherige Genehmigung von CECOTEC INNOVACIONES, S.L. vervielfaltigt, in
einem Datenabfragesystem gespeichert, libertragen oder auf irgendeine Weise (elektronisch,
mechanisch, durch Fotokopie, Aufzeichnung oder Ahn[iches) verbreitet werden.

9. VEREINFACHTE EU-KONFORMITATSERKLARUNG

Hiermit erklart Cecotec Innovaciones, dass dieser Staubsaugerroboter, Modell
c € EUO1_114479 - Conga X100 mit der Richtlinie 2014/53/EU lber Funkanlagen konform
ist.
Der vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist auf der folgenden Website zu finden:
https://storececotec.de/de/information/declaration-of-conformity
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1. PARTI E COMPONENTI

Vista frontale del robot (coperchio chiuso)
Fig. 1

Paraurti anteriore

Tasto di ritorno alla base

Tasto di avvio/pausa

Laser

Sensore bordi

Terminali di ricarica

o he WN e

Vista dal basso del robot

Fig. 2

1. Spazzola laterale

Spazzola centrale e coperchio
Ruota omnidirezionale
Sensore anticaduta

Panni girevoli

uoewN

Vista principale del robot (coperchio aperto)
Fig. 3

1. Coperchio superiore

2. Serbatoio della polvere

Vista frontale della base autosvuotante
Fig. &4

1. LED

2. Serbatoio della polvere

3. (Canale svuotamento automatico

4. Vaschetta

Vista posteriore della base autosvuotante

Fig. 5

1. Alloggiamento per il cavo di alimentazione
Vista dall'alto della base autosvuotante

Fig. 6

1. Serbatoio dell'acqua pulita (lato anteriore)

2. Serbatoio dell'acqua sporca (lato posteriore)

Porta di aggancio
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Fig. 7

1.

Terminali di ricarica

Lista di accessori
Fig. 8

1.

Spazzola laterale x1 (gia installata)

2. Piastra di estensione della rampa base x1
3. Sacchetto per la polvere x1 (gia installato)
4. Mop girevole x2

5. Supporto del panno x2

Nota bene

Le immagini di questo manuale sono rappresentazioni schematiche e potrebbero non

corrispondere esattamente all'apparecchio.

2. PRIMA DELL'USO

Il robot aspirapolvere ha un imballaggio progettato per proteggerlo durante il trasporto.
Rimuovere il robot aspirapolvere dalla scatola. Conservare la scatola originale e gli altri
elementi in un luogo sicuro per prevenire danni al robot aspirapolvere in caso di necessita
di trasportarlo in futuro. Se si desidera smaltire limballaggio originale, assicurarsi di
riciclare tutti gli elementi in modo appropriato.

Verificare che tutte le parti e i componenti siano inclusi e in buono stato. Se uno di essi
mancasse o non fosse in buone condizioni, contattare immediatamente il Servizio di
Assistenza Tecnica ufficiale di Cecotec.

Contenuto della scatola

Robot aspirapolvere

Base autosvuotante con 2 serbatoi (per acqua pulita e acqua sporca)
Sacchetto per la polvere

Spazzola laterale

2 Panni girevoli

Cavo di alimentazione

Spazzola centrale

Manuale di istruzioni

Non rimuovere ilnumero di serie del prodotto, al fine di mantenere una corretta tracciabilita
dell'apparecchiatura in caso di richiesta di assistenza.
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3. INSTALLAZIONE E PREPARAZIONE

3.1. Installazione della base autosvuotante
1. Posizionare la base autosvuotante su una superficie stabile e piana, assicurandosi che
vi sia uno spazio libero di almeno 80 cm su entrambi i lati e un'area libera di almeno 1,2
m davanti. Fig. 9
2. Collegare il cavo di alimentazione a una presa di corrente e riporre con cura il cavo in
eccesso nella fessura posteriore della base autosvuotante per evitare di interferire con
il funzionamento del robot.

Nota:

- Evitare la luce diretta del sole.

- Non coprire l'area di trasmissione del segnale della base autovuotante con adesivi o altri
oggetti.

- Non collocare la base autovuotante su superfici morbide come tappeti.

- Assicurarsi che il vano di carico sia asciutto.

- Per garantire l'efficacia della pulizia del robot, si raccomanda che il robot parta dalla base
autovuotante durante il primo utilizzo.

3.2. Preparazione/Svuotamento dei serbatoi d'acqua
1. Per aggiungere acqua dolce, rimuovere il serbatoio anteriore dell'acqua dolce, tenere la
linguetta sinistra del coperchio del serbatoio, aprire il coperchio per aggiungere acqua
dolce e riposizionarlo sulla base autovuotante. Fig. 10
2. Persvuotare l'acqua sporca, rimuovere il serbatoio posteriore dell'acqua sporca, aprire il
coperchio del serbatoio e versare l'acqua sporca. Fig. 11
Nota:
Per evitare danni, non aggiungere al serbatoio dell'acqua detersivo per bucato, sapone per
bucato, disinfettanti, sapone per le mani, liquidi oleosi sconosciuti e sostanze acide o alcaline.

3.3. Montaggio del supporto del mop girevole
1. Per prima cosa, fissare saldamente i mop al supporto per mop.
2. Allineare il centro del supporto con il mop installato e montare il supporto sul robot
aspirapolvere. Fig. 12

3.4. Preparazione dell'ambiente

Prima di procedere alla pulizia, rimuovere dal pavimento cavi allentati, oggetti duri, oggetti
appuntiti (come chiodi, vetro) e altri detriti e rimuovere gli oggetti che cadono facilmente, fragili,
di valore e potenzialmente pericolosi. In questo modo si evitano impigliamenti, inceppamenti,
trascinamenti o ribaltamenti da parte del robot che possono causare lesioni personali o danni
materiali.
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4. FUNZIONAMENTO

4.1.

Accensione/spegnimento e ricarica

Collegare l'alimentatore alla base di scarico autosvuotante, tenere premuto il tasto Q
" per 3 secondi per accenderlo e attendere che la spia di alimentazione rimanga accesa in
modo fisso, quindi agganciare il robot alla base autosvuotante.

Per un uso quotidiano corretto, si prega di mantenere il robot in stato di carica.

Quando il robot e acceso, tenere premuto il pulsante @ per 3 secondi per spegnerlo.

Nota:

4.2.

4.3.

Quando si posiziona manualmente il robot sulla base autosvuotante, assicurarsi che i
terminali di ricarica siano orientati correttamente.

Prima della prima pulizia, assicurarsi che il robot sia completamente carico.

Per il primo utilizzo, posizionare manualmente il robot sulla base autosvuotante e il robot
si accendera automaticamente.

| mop di questo modello sono progettate per oscillare verso l'esterno quando il robot
si avvicina a bordi come le pareti, consentendogli di raggiungere meglio gli angoli e di
garantire una pulizia pit accurata.

Mettere in pausa/riprendere il funzionamento

Mentre il robot e in fase di pulizia, premere brevemente un pulsante qualsiasi del robot per
sospenderne il funzionamento. |

Mentre il robot e in pausa, premere brevemente il pulsante Q per riprendere la pulizia.

Ricarica

Quando il robot & acceso, premere brevemente il pulsante * L™ sul robot per riportare il robot
alla base autosvuotante dalla sua posizione attuale per ricaricarsi.

4.4,

4.5.

Blocco di sicurezza per bambini

€ possibile attivare la funzione di blocco bambini utilizzando LAPP per attivare la funzione
di blocco per bambini. Il robot emette un segnale acustico per confermare battivazione
della funzione del blocco per bambini.

Una volta abilitati, i pulsanti del robot e della base autosvuotante non saranno piu attivi e
le operazioni potranno essere eseguite solo tramite 'APP per evitare che animali domestici
0 bambini premano accidentalmente i pulsanti.

Per disattivare il blocco bambini, utilizzare nuovamente 'APP. Dopo la disattivazione, il
robot emette un suono che conferma la disattivazione del blocco per bambini.

Ripristino delle impostazioni di fabbrica

Se i pulsanti non rispondono o non e possibile spegnere il robot, provare a eseguire un reset di
fabbrica. Tenere premuto il tasto @ eiltasto |/_,\ contemporaneamente per 7 secondi per
ripristinare le impostazioni di fabbrica.
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4.6. Tasti e loro funzioni

Tasto Funzionamento

Funzione

@ Tenere premuto per 3 secondi

Accendere/Spegnere

Premere brevemente una volta

Cominciare la pulizia

/Ll\ Quando il robot & in standby al di fuori della base
di svuotamento automatico, premere brevemente
una volta

Iniziare a ricaricare

Quando il robot e sulla base di svuotamento
automatico, premere brevemente una volta

Avvio della raccolta
della polvere

Quando il robot e sulla base di svuotamento
automatico, premere brevemente due volte

Iniziare la pulizia

Quando il robot e in standby al di fuori della base
di svuotamento automatico, premere brevemente
due volte

Iniziare la pulizia
localiizzata

Tenere premuto per 3 secondi

Accedere alla
modalita di
configurazione della
rete

Tenere premuto per 15 secondi

Forzare l'arresto
dell'hardware

@ A\ Tenere premuto per 7 secondi
n

Ripristino delle
impostazioni di
fabbrica
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4.7. Spiegazione delle spie luminose

ITALIANO

Spia di funzionamento

Effetto luce

Significato

Spia c}z{asto
O

Spegnimento

Off / Standby / Non disturbare

Blu gradualmente piu
chiaro

Accensione

Blu fisso

Stato normale

Blu lampeggiante
lento

Riposizionamento / carica in corso /
asciugatura

Rosso fisso

Batteria scarica

Rosso lampeggiante

Errore

Blu lampeggiante

Video in diretta attivato

Lampeggiante rapido
rosso

Accedendo alla modalita di
configurazione della rete

Rosso lampeggiante
lento

Connessione alla rete in corso

Spia luminosa della
base autosvuotante

Rosso acceso

Connessione di rete riuscita

Spegnimento

Off / Standby / Non disturbare

Blu gradualmente piu
chiaro

Accensione

Blu fisso

Stato normale

Rosso lampeggiante

Errore

4.8. Lavaggio

Per garantire una pulizia efficace, il robot e impostato per tornare alla base autosvuotante
perpulireilmop ogni10 minuti durante la pulizia. E anche possibile impostare manualmente
la frequenza di pulizia del mop nell'app in base alle proprie esigenze.
Una volta completata l'operazione di pulizia, il robot aspirapolvere torna alla base di
svuotamento automatico e pulisce automaticamente anche il mop (operazione che
richiede un po' piti di tempo).
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4.9. Asciugatura del mop

Una volta completata loperazione di pulizia, il robot aspirapolvere torna alla base di
svuotamento automatico e asciughera automaticamente il mop (per impostazione predefinita
utilizza laria calda, che pud essere modificata nellApp se necessario). € anche possibile
avviare/arrestare manualmente l'asciugatura del mop dall'app.

4.10. Raccolta della polvere

- Durante o dopo lattivita di pulizia, il robot tornera alla base autosvuotante per eseguire
un'attivita di raccolta automatica della polvere.

- NellApp e possibile eseguire manualmente l'attivita di raccolta della polvere.

- Assicurarsi che il sacchetto della polvere nella base autosvuotante sia installato
correttamente e non sia pieno.

Nota:
- Non rimuovere forzatamente il robot durante il processo di pulizia.
- Non spostare la base autosvuotante dopo che il robot ha iniziato la pulizia.

5. CONNETTIVITA WI-FI E APP
O] ¥ s 10

Scansionare il seguente codice QR per scaricare l'app e accedere a un manuale
che spiega come associare il prodotto
L

6. PULIZIA E MANUTENZIONE

6.1 Pulizia del serbatoio della polvere e del filtro

Fig. 13

1. Aprire il coperchio superiore del robot, premere il pulsante di rilascio del contenitore
della polvere per rimuoverlo; rimuovere il filtro dal serbatoio della polvere e svuotare
la polvere.

2. Per garantire leffetto filtrante del filtro, si raccomanda di pulirlo e sostituirlo
regolarmente.

6.2 Pulizia della spazzola centrale

Fig. 14

1. Premere i pulsanti di rilascio dei coperchi destro e sinistro sul fondo e sollevarli per
rimuoverli.

2. Tenere limpugnatura della spazzola centrale sul lato sinistro, sollevarla e rimuoverla.

3. Utilizzare gli strumenti adatti per pulire i capelli o i fili aggrovigliati sulla spazzola a
rullo, quindi pulire la spazzola a rullo e il coperchio della spazzola centrale con un panno
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morbido.

.3 Pulizia dei sensori

Pulire la finestra del trasmettitore del laser lineare.
Pulire il sensore di dislivello.

Pulire il sensore rileva-bordi.

wN =

6.4 Pulizia della base autosvuotante
Fig. 15

1. Sollevare la piastra di pulizia dalla base autosvuotante.

2. Sciacquare la vaschetta della base autosvuotante con acqua, asciugarla e riposizionarla.

6.5 Pulizia della ruota motrice

Ruotare la ruota motrice avanti e indietro per rimuovere i corpi estranei e pulirla con un panno
morbido.

6.6 Pulizia della spazzola laterale

Rimuovere la vite, rimuovere la spazzola laterale; utilizzare gli strumenti adatti per pulire la
polvere.

6.7 Sostituzione del sacchetto della polvere
1. Rimuovere il coperchio del serbatoio della polvere. Fig. 16
2. Estrarreilsacchetto della polvere per rimuoverlo.
3. Utilizzare un panno morbido e asciutto per pulire l'area del serbatoio della polvere.
4. Installare un nuovo sacchetto per la polvere. Posizionare il coperchio del serbatoio della
polvere. Fig. 17
Nota:

Il cotone nero sul lato sinistro del sacchetto della polvere e il cotone del filtro; non rimuoverlo
o gettarlo.
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7. RISOLUZIONE DEI PROBLEMI

Problema

Possibile causa e soluzione

ILrobot aspirapolvere non si
accende o non avvia la pulizia.

ILrobot aspirapolvere non puo funzionare con la
batteria scarica. Assicurarsi che sia carico prima di
metterlo in funzione.

La temperatura della stanza e inferiorea 0 °Co
superiore a 40 °C.

ILrobot aspirapolvere non si carica
0 non riesce a tornare alla base
autosvuotante.

Ci sono troppi ostacoli vicino alla base
autosvuotante; spostare la base autosvuotante in
un luogo accessibile.

Pulire i poli di ricarica del robot aspirapolvere e
della base autosvuotante.

Verificare che il robot aspirapolvere sia acceso.

ILrobot aspirapolvere e troppo lontano dalla base
autosvuotante; avvicinarlo e riprovare.

ILrobot aspirapolvere produce un
suono inusuale durante la pulizia.

La spazzola centrale, la spazzola laterale o la
ruota omnidirezionale sono bloccate od ostruite;
arrestare il robot aspirapolvere e pulirlo.

ILrobot aspirapolvere non pulisce
in modo efficiente o perde dello
sporco.

Il serbatoio & pieno. Svuotarlo e pulire il filtro ad
alta efficienza se e bloccato.

ILfiltro ad alta efficienza e bloccato, pulirlo.

La spazzola centrale & bloccata o ostruita da un
oggetto inusuale, pulirla.

ILrobot aspirapolvere non si
potuto collegare alla rete Wi-Fi.

Ilsegnale Wi-Fi & debole. Verificare che il robot
aspirapolvere si trovi in un'area con un buon
segnale Wi-Fi.

La connessione Wi-Fi e instabile. Riavviare il router,
verificare se la presenza di aggiornamenti dell'App
e riprovare.

Verificare che la connessione dati del telefono
sia disattivata per migliorare il processo di
collegamento.
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ILrobot aspirapolvere non ha
effettuato la pulizia programmata.

Controllare se il robot aspirapolvere e in modalita
Notte e cambiare modalita. Questa opzione si trova
nelle impostazioni generali del robot aspirapolvere
e permette di definire le zone orarie in cui il robot
aspirapolvere non esegue le pulizie programmate
quando e in modalita Notte.

Assicurarsi che il robot aspirapolvere sia
collegato alla rete elettrica, in quanto non sara
possibile eseguire le pulizie programmate senza
connessione e se la batteria e scarica.

ILrobot aspirapolvere non torna
alla base autosvuotante dopo aver
terminato la pulizia in modalita

In un punto o aver cambiato la
posizione di partenza.

ILrobot aspirapolvere mappera e calcolera un
nuovo percorso dopo la pulizia in modalita In

un punto o dopo aver cambiato la posizione di
partenza.

Se la base autosvuotante si trova molto lontana
dal robot aspirapolvere, quest'ultimo non potra
tornare automaticamente. Portare manualmente il
robot aspirapolvere alla base autosvuotante.

ILrobot aspirapolvere non riprende
la pulizia.

Verificare che il robot aspirapolvere non sia in
modalita Notte, dato che non e possibile riprendere
la pulizia se questa modalita e attiva.

Quando viene posizionato manualmente sulla base
autosvuotante, il robot non riprende la pulizia.

ILrobot aspirapolvere & sempre
offline.

Verificare che il robot sia connesso correttamente
alla rete e sempre in zone con un buon segnale
Wi-Fi.

Errore di connessione tra telefono e
robot aspirapolvere.

Verificare che il robot aspirapolvere e la base
autosvuotante abbiano un buon segnale Wi-Fi,
riavviare il router e riprovare a collegarlo.

CONGA X100 57



ITALIANO

Base autosvuotante

Problema

Possibile causa e soluzione

La spia della base
autosvuotante
lampeggia in rosso.

Il sacchetto di raccolta sporco non e installato o collocato
in modo errato. Verificare che il sacchetto sia installato
correttamente.

ILsacchetto di raccolta sporco e pieno o il canale di raccolta
sporco e bloccato. Controllare se il sacchetto di raccolta sporco
€ pieno e, in tal caso, sostituirlo con uno nuovo. Se l'errore
persiste, verificare che nessun oggetto blocchi il canale di
raccolta sporco della base autosvuotante. In tal caso, svitare il
coperchio trasparente e rimuovere l'elemento ostruente.

ILventilatore della base autosvuotante non parte. La raccolta
frequente di polvere puo causare il surriscaldamento della
protezione della ventola o il suo malfunzionamento. Si
raccomanda all'utente di provare a raccogliere nuovamente la
polvere dopo 30 minuti.

Non si accende
nessuna spia.

Assenza di alimentazione o spina danneggiata. Verificare che
la base autosvuotante sia collegata alla rete elettrica e che la
spina non sia danneggiata. In quest'ultimo caso, contattare il
Servizio di assistenza tecnica ufficiale di Cecotec.

8. COPYRIGHT

| diritti di proprieta intellettuale dei testi di questo manuale appartengono a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Tutti i diritti riservati. Il contenuto di questa pubblicazione non puo essere,
in tutto o in parte, riprodotto, archiviato in un sistema di recupero, trasmesso o distribuito

con qualsiasi mezzo (elettronico, meccanico, fotocopia, registrazione o simile) senza la previa
autorizzazione di CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

9. DICHIARAZIONE DI CONFORMITA UE SEMPLIFICATA

Cecotec Innovations dichiara che il robot aspirapolvere modello EUO1_114479 -
Conga X100 e conforme alla direttiva sulle apparecchiature radio 2014/53/UE.

ILtesto completo della dichiarazione di conformita UE e disponibile nel seguente sito

web:

https://storececotec.it/it/information/declaration-of-conformity
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1. PECAS E COMPONENTES

Vista frontal do robot (tampa fechada)
Fig. 1

Para-choques dianteiro

Botdo Regresso a base

Botao de Iniciar/Pausar

Laser

Sensor de borda

o he WN e

Terminais de carregamento

Vista inferior do robo

Fig. 2

1. Escova lateral

Escova central e tampa
Roda omnidirecional
Sensores antiqueda
Mopas giratérias

uoewN

Vista principal do robot (convés aberto)
Fig. 3

1. Cobertura superior

2. Depésito de pé

Vista frontal da base de auto-esvaziamento
Fig. &4

1. Led

2. Depésito de po

3. (Canalde auto-esvaziamento

4. Bandeja

Vista traseira da base de auto-esvaziamento
Fig. 5
1. Ranhura para guardar o cabo de alimentacao

Vista superior da base de auto-esvaziamento
Fig. 6

1. Limpar o depésito de dgua (frente)

2. Depésito de dgua sujo (lado traseiro)

Porta de acoplamento
Fig. 7
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1. Terminais de carregamento

Lista de acessorios
Fig. 8
1. Escova lateral x1 (ja instalada)

2. Placa de extensdo da rampa de base x1
3. Saco de p6 x1 (ja instalado)

4. Mopa giratéria x2

5. Suporte da mopa x2
Nota

Os gréficos deste manual sdo representacdes esquematicas e podem nao corresponder
exatamente ao aparelho.

2. ANTES DE USAR

- Esterobot aspirador apresenta uma embalagem concebida para o proteger durante o seu
transporte. Retire o robot aspirador da sua caixa. Pode manter a caixa original e outras
embalagens num local seguro para evitar danos no rob6 aspirador, caso necessite de o
transportar no futuro. Se desejar descartar a embalagem original, certifique-se de reciclar
todos os itens corretamente.

- Certifique-se de que todas as pecas e componentes estejam incluidos e em bom estado.
Se faltar alguma peca ou nao estiverem em bom estado, entre em contacto com o Servico
de Assisténcia Técnica da Cecotec.

Contetido da caixa

- Robb aspirador

- Base de autoesvaziamento com 2 depdsitos (dgua limpa e dgua suja)
- Saco de sujidade

- Escova lateral

- 2 Mopas giratérias

- (Cabodealimentacdo

- Escova central

- Manualde instrucbes

- Naoretire o nimero de série do produto, para manter uma rastreabilidade correta em caso
de solicitar assisténcia.

60 I CONGA X100



PORTUGUES

3. PREPARACAO E INSTALACAO

3.1. Instalacdo da base de autoesvaziamento
1. Coloque abase de auto-esvaziamento numa superficie estavel e nivelada, assegurando-
se de que existe um espaco minimo de 80 cm de ambos os lados e uma area livre de, pelo
menos, 1,2 m a frente. Fig. 9
2. Lligueocabo de alimentacao a uma tomada eléctrica e guarde cuidadosamente qualquer
excesso de cabo na ranhura traseira da AutoVac Base para evitar interferir com o
funcionamento do robb.

Nota:

- Evite a luz solar direta.

- Nao cobrir a area de transmissdo de sinal da base de autovacuo com autocolantes ou
outros objectos.

- Nao colocar a base auto-drenante em superficies macias, como tapetes.

- Certifigue-se de que a drea de carga esta seca.

- Para garantir a eficacia da limpeza do robot, recomenda-se que o robot parta da base de
esvaziamento automatico durante a primeira utilizacdo.

3.2. Preparacdo/esvaziamento dos reservatérios de agua

1. Para adicionar dgua fresca, retire o depédsito de agua fresca frontal, segure a patilha
esquerda da tampa do depdsito, abra a tampa para adicionar agua fresca e volte a
colocd-lo na base de auto-drenagem. Fig. 10

2. Para esvaziar a agua suja, retire o depésito de agua suja traseiro, abra a tampa do
depdsito e deite a dgua suja fora. Fig. 11

Nota:

Nao adicione detergente para a roupa, sabdo para a roupa, desinfectantes, sabdo para as

ma&os, liquidos oleosos desconhecidos e substancias &cidas ou alcalinas ao reservatério de

agua para evitar danos.

3.3. Instalacdo do suporte giratério da esfregona

1. Em primeiro lugar, fixe firmemente as mopas no suporte de mopas.

2. Alinhe o centro do suporte com a mopa instalada e, em seguida, monte o suporte no
aspirador robé. Fig. 12

3.4. Preparacdao do ambiente

Antes de limpar, limpe os fios soltos, objectos duros, objectos afiados (como pregos,
vidros) e outros detritos do chdo e remova objectos faceis de deixar cair, frageis, valiosos
e potencialmente perigosos. Isto ajuda a evitar o emaranhamento, o encravamento, o
arrastamento ou a inclinacdo do robot, que podem causar ferimentos pessoais ou danos
materiais.
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4. FUNCIONAMENTO

4.1.

Ligar/desligar e carregar

Ligar a fonte de alimentacdo a Base de despejo automatico, premir e manter premido o
botao“( | )" durante 3 segundos para a ligar eaguardar que a luz indicadora de alimentacao
permaneca acesa de forma estavel e, em seguida, encaixar o robd na Base de despejo
automatico.

Para uma utilizacao didria adequada, o robd deve ser mantido carregado.

Quando o rob6 estiver ligado, prima e mantenha premido o botdo C) durante 3 segundos
para o desligar.

Nota:

4.2.

4.3.

Quando colocar manualmente o rob6 na base de auto-esvaziamento, certifique-se de que
os terminais de carregamento estao corretamente orientados.

Antes da primeira limpeza, certifique-se de que a bateria do robot estd totalmente
carregada a 100%.

Para a primeira utilizacao, coloque manualmente o robé na base de auto-esvaziamento e
o robd ligar-se-a automaticamente.

As esfregonas deste modelo foram concebidas para oscilar para fora quando o robé
se aproxima de arestas como as paredes, permitindo-lhe alcancar melhor os cantos e
assegurar uma limpeza mais completa.

Pausa/retomar o trabalho

Enquanto o robd estiver a limpar, prima brevemente qualquer botdo do robd para
interromper o seu funcionamento. |

Enquanto o robd estiver em pausa, prima brevemente o botdo O para retomar a
limpeza.

Recarregar

Quando o robd estiver ligado, prima brevemente o botdo * L™ no robé para o fazer regressar
a base de esvaziamento automatico a partir da sua localizacdo atual para recarregar.

4.4,

62

Bloqueio para criancas

Pode ativar a funcéo de bloqueio para criancas utilizando a APP para ativar a funcdo de
blogueio para criancas. O robot emite um sinal sonoro para confirmar que a funcéo de
blogueio para criancas esta activada.

Uma vez activados, os botdes do robd e da base de esvaziamento automatico deixam
de ser eficazes e as operacdes sé podem ser efectuadas através da APP para evitar que
animais de estimacdo ou criancas carreguem acidentalmente nos botdes.

Para desativar o bloqueio para criancas, volte a utilizar a APP. Apés a desativacao, o robd
emite um som que confirma que o bloqueio para criancas foi desativado.
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4.5. Redefinir as configuracoes de fabrica
Se os botdes ndo responderem ou se o rob6 nao puder ser desligado, tente efetuar uma

reposicéo defabrica. Primae mantenha premido o botao*

durante 7 segundos para repor as definicoes de fabrica.

4.6. Botdes e respectivas funcdes

PORTUGUES

Q” eobotéo /Ll\ simultaneamente

Botdo Funcionamento Funcao
@ Premir e manter premido durante 3 segundos Ligar/Desligar
Premir brevemente uma vez Comecar a limpeza
/Ll\ Quando o robd estiver no modo de espera fora Comecar a recarregar
da base de esvaziamento automatico, prima
brevemente uma vez
Quando o rob6 estiver na base de esvaziamento | Iniciar a recolha de
automatico, premir brevemente uma vez poeiras
Quando o robb estiver na base de esvaziamento | Comecar a esfregare a
automatico, premir brevemente duas vezes limpar
Quando o rob6 estiver no modo de espera fora Comecar a limpeza a
da base de esvaziamento automatico, prima tempo
brevemente duas vezes
Premir e manter premido durante 3 segundos Entrar no modo de
configuracdo de rede
Premir e manter premido durante 15 segundos Forcar o encerramento
do hardware
@ /Ll\ Premir e manter premido durante 7 segundos Redefinir as
4 : - o
configuracdes de fabrica
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4.7. Explicacao das luzes indicadoras

Luz indicadora Efeito de luz Significado
Luz indicadora do Desligado Desligado / Em espera / Nao
botao incomodar
D
(] Azul gradualmente mais Aligar
claro
Azul fixo Estado normal
Azul intermitente lento Reposicionamento / carregamento
/ secagem
Vermelho fixo Bateria baixa
Vermelho a piscar Falha
Azulintermitente Video em direto ativado
Intermiténcia vermelha Introduzir a configuracdo da rede
rapida

Vermelho intermitente lento Ligacdo a rede

Luz indicadora de Vermelho aceso Ligacdo de rede bem sucedida
base de auto- ] ] -
ecvaziamento Desligado Desligado / Em espera / Nao
incomodar

Azul gradualmente mais Aligar

claro

Azul fixo Estado normal

Vermelho a piscar Falha

4.8. Esfregar

- Para garantir uma limpeza eficaz, o robot estd definido para regressar a base de
esvaziamento automatico para limpar a esfregona de 10 em 10 minutos durante a limpeza.
Também pode definir manualmente a frequéncia de limpeza da mopa na aplicacdo, de
acordo com as suas necessidades.

- Quando a tarefa de limpeza estiver concluida e o aspirador robd regressar a base de
esvaziamento automatico, também limparé automaticamente a esfregona (o que demora
um pouco mais).
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4.9. Secagem da mopa

Depois de concluida a tarefa de limpeza e de o aspirador robd regressar a base de secagem
automatica, secard automaticamente a esfregona (por defeito, utilizando ar quente, que pode
ser alterado na aplicacdo, se necessario). Também é possivel iniciar/parar manualmente a
secagem da esfregona na aplicacao.

4.10. Recolha de pé

- Durante ou apés a tarefa de limpeza, o rob6 regressa a base de auto-esvaziamento para
efetuar uma tarefa automatica de recolha de pé.

- Naaplicacdo, pode efetuar manualmente a tarefa de recolha de pé.

- Certifique-se de que o saco de pé da base de esvaziamento automatico esta corretamente
instalado e nao esta cheio.

Nota:
- Na&o retirar o robot a forca durante o processo de limpeza.
- Nao deslocar a base de auto-esvaziamento depois de o robot ter iniciado a limpeza.

5. APLICACAO TELEMOVEL E LIGACAO WI-FI
EIFp ]

6. LIMPEZA E MANUTENCAO

6.1 Limpeza do depésito de pé e do filtro

Fig. 13

1. Abrir a tampa superior do rob6, premir o botao de libertacéo do depdsito de pd para
retirar o depédsito de p6; retirar o filtro do depésito de pé e esvaziar o pé.

2. Para garantir o efeito de filtragem do filtro, recomenda-se a limpeza e substituicao
regular do filtro.

6.2 Limpeza da escova central

Fig. 14

1. Prima os botdes de libertacdo das tampas esquerda e direita na parte inferior e levante-
as para as retirar.

2. Segurar a pega da escova central do lado esquerdo, levantar e retirar a escova central.

3. Utilize ferramentas adequadas para limpar pélos ou fios emaranhados na escova de
rolos e, em seguida, limpe a escova de rolos e a cobertura da escova central com um
pano macio.
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.3 Llimpeza dos sensores

Limpar a janela do transmissor do laser linear.
Limpar o sensor do penhasco.

Limpar o sensor de bordo.

wN =

6.4 Limpeza dabase de auto-esvaziamento
Fig. 15

1. Levantar a placa de limpeza da base de auto-esvaziamento.

2. Lavar o tabuleiro de base com &gua, secé-lo e voltar a coloca-lo.

6.5 Limpeza daroda motriz
Rodar a roda motriz para tras e para a frente para remover objectos estranhos e limpar com
um pano macio.

6.6 Limpeza da escova lateral
Retirar o parafuso, retirar a escova lateral; utilizar ferramentas adequadas para limpar o pé.

6.7 Substituicdo do saco do p6

1. Retirar a tampa do reservatério de pé. Fig. 16

2. Puxe para fora para retirar o saco do pé.

3. Utilize um pano seco e macio para limpar a drea do depdésito de pé.

4. Instalar um novo saco de pé. Voltar a colocar a tampa do reservatério de pé. Fig. 17
Nota:

0 algodéo preto no lado esquerdo do saco do pé é o algodéo do filtro, ndo o retire nem deite
fora.

7. RESOLUCAO DE PROBLEMAS

Problema Possivel causa e solucao

0 robd aspirador nao se liga 0 rob6 aspirador nao funciona com a bateria fraca.
ou nao comeca a limpar. Certifique-se de que é carregado antes de o colocar em
funcionamento.

Atemperatura ambiente é inferior a 0 °C ou superior a 40
°C.
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0O robd ndo carrega ou ndo
pode regressar a base de
autoesvaziamento.

H& demasiados obstaculos perto da base de
autoesvaziamento, mova a base de autoesvaziamento
para um lugar arrumado.

Limpe os terminais de carregamento tanto do rob6 como
da base de autoesvaziamento.

Certifique-se de que o robd esta ligado.

0 robd esta demasiado longe da base de
autoesvaziamento, coloque-o mais perto e tente
novamente.

0 robd emite um ruido
estranho durante a limpeza.

Aescova central, a escova lateral ou a roda omnidirecional
podem estar emaranhadas ou obstruidas, pare o robd e
limpe-as.

0 robot nao limpa
eficientemente ou perde a
sujidade.

0 depésito estd cheio. Esvazie e limpe o filtro de alta
eficiéncia se estiver sujo ou bloqueado.

O filtro de alta eficiéncia esta sujo, limpe-o.

A escova central estd enredada ou obstruida com algum
objeto estranho, limpe-a.

0 robd ndo conseguiu ligar a
rede Wi-Fi.

0 sinal Wi-Fi é fraco. Certifique-se de que o robd esta
localizado numa &rea com um bom sinal Wi-Fi.

Aligacdo Wi-Fi é instavel. Reinicie o router, verifique se ha
alguma atualizacao da app e volte a tentar.

Certifigue-se de que os dados mdveis do seu dispositivo
estejam desativados para melhorar o processo de ligacao.

O robd ndo realizou a
limpeza programada.

Verifique se o rob6 estd em modo Noite e mude o modo.
Esta opcao encontra-se nas configuracoes gerais do robd
e permite definir fusos horarios em que o robd nado efetua
limpezas programadas quando esta em modo Noite.

Certifiqgue-se de que o robd esta ligado a rede, ndo podera
realizar limpezas programadas sem conexado e com
bateria fraca.
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0 robd ndo regressa a

base de autoesvaziamento
depois de finalizar a limpeza
pontual ou de ter mudado a
sua posicao inicial.

0 robd fard um mapeamento e calculard uma nova rota
de limpeza em modo Pontual ou depois de ter mudado de
posicao de inicio.

Se a base de autoesvaziamento estiver muito longe do
robd, ndo podera regressar automaticamente. Desloque
manualmente o aspirador robd para a base de auto-
esvaziamento.

O robd ndo retoma a
limpeza.

Certifique-se de que o rob6 nao esteja em modo Noite, ja
que ndo retomara a limpeza neste modo.

Ao colocar na base de autoesvaziamento manualmente,
também nao retomard a limpeza.

0 robd estd sempre offline.

Certifique-se de que o rob0 esté conectado corretamente
arede e sempre em zonas com bom sinal Wi-Fi.

Falha na conexao entre o
telemadvel e o rob6 aspirador

Certifique-se de que o robd e a base de autoesvaziamento
estejam numa zona com bom sinal Wi-Fi, reinicie o router
e tente conecta-lo novamente.

Base de autoesvaziamento

Problema

Possivel causa e solugao

Abase de
autoesvaziamento
pisca em vermelho

0 saco de sujidade néo estd instalado ou estéd mal colocado.
Verifique se o saco de sujidade esté corretamente instalado.

0 saco de sujidade esta cheio ou o conduto de succéo
blogueado. Verifique se o saco de sujidade estiver cheio e, se for
assim, toque-o0 por um novo. Se o erro continuar, rode a base de
autoesvaziamento e verifique se houver um objeto que estiver a
bloguear o conduto inferior. Se for assim, desparafuse a tampa
transparente e remova o objeto.

0 ventilador da base de autoesvaziamento ndo arranca. A
recolha frequente de pdé pode provocar o sobreaquecimento
da protecao do ventilador ou a falha deste. Recomenda-se
recolher o pé de novo apés 30 minutos.

Nao acende nenhum
indicador luminoso

Nao esta ligado ou a ficha estda danificada. Por favor, verifique
se a base de autoesvaziamento estd ligada a rede elétrica ou se
a ficha estd danificada. Se for o caso, por favor, contacte com o
Servico Técnico Oficial da Cecotec.
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8. COPYRIGHT

Os direitos de propriedade intelectual dos textos deste manual pertencem a CECOTEC
INNOVACIONES, S.L. Todos os direitos reservados. O contelido desta publicacéo ndo pode, no
todo ou em parte, ser reproduzido, armazenado num sistema de recuperacao, transmitido ou
distribuido por qualquer meio (eletrénico, mecanico, fotocépia, gravacdo ou similar) sem a
autorizacdo prévia da CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

9. DECLARACAO DE CONFORMIDADE SIMPLIFICADA DA UE

A Cecotec Innovaciones declara que este robd aspirador, modelo EUQ1_114479
c € - Conga X100, estd em conformidade com a Directiva de Equipamento de Radio
2014/53/UE.
O texto completo da Declaracdo de Conformidade da UE pode ser encontrado no seguinte
website:
https://cecotec.pt/pt/information/declaration-of-conformity
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1. ONDERDELEN EN COMPONENTEN

Vooraanzicht van de robot (deksel gesloten)
Fig. 1

Voorbumper

Home-knop

Start/pauzeknop

Laser

Randsensor

Laadklemmen

ok wNR

Onderaanzicht van de robot

Fig. 2

1. Zijborstel

2. Centreerborstel en deksel
3. Omnidirectioneel wiel

4. Valbeveiliging sensor

5. Zwenkmoppen

Hoofdaanzicht van de robot (open dek)
Fig. 3

1. Bovendek

2. Stofcontainer

Vooraanzicht van de zelflozende basis
Fig. 4

1. Led

2. Stofcontainer

3. Kanaal dat zichzelf leegmaakt

4. Dienblad

Achteraanzicht van de zelflozende basis
Fig. 5
1. Opberggleuf voor voedingskabel

Bovenaanzicht van de zelflozende basis
Fig. 6

1. Schoonwatertank (voorkant)

2. Vuilwatertank (achterkant)

Docking poort
Fig. 7
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1. Laadklemmen

Lijst met accessoires

Fig. 8

1. Zijborstel x1 (reeds geinstalleerd)
2. Oprijplaat verlengplaat x1

3. Stofzak x1 (reeds geinstalleerd)
4. Zwenkmop x2

5. Mophouder x2
Opmerking

De afbeeldingen in deze handleiding zijn schematische weergaven en komen mogelijk niet
exact overeen met het product.

2.VOOR GEBRUIK VAN

Deze robotstofzuiger heeft een verpakking die ontworpen is om hem te beschermen
tijdens transport. Haal de robotstofzuiger uit de doos. Je kunt de originele doos en andere
verpakking op een veilige plek bewaren om schade aan de robotstofzuiger te voorkomen
als je hem in de toekomst moet vervoeren. Als je de originele verpakking wilt weggooien,
zorg er dan voor dat je alle items op de juiste manier recyclet.

Controleer of alle onderdelen en componenten aanwezig zijn en in goede staat verkeren.
Als er één ontbreekt of niet in goede staat is, neem dan onmiddellijk contact op met de
officiéle technische dienst van Cecotec.

Inhoud doos

Robotstofzuiger

Zelflozende basis met 2 tanks (schoon water en vuil water)
Stofzak

Zijborstel

2 Roterende moppen

Stroomkabel

Centrale borstel

Gebruiksaanwijzing

Verwijder het serienummer van het product niet om een correcte traceerbaarheid van uw
apparatuur te behouden in geval van een verzoek om assistentie.
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3. INSTALLATIE EN VOORBEREIDING

3.1. Installatie van de zelflozende sokkel
1. Plaats de zelflozende basis op een stabiele en vlakke ondergrond en zorg ervoor dat er
aan beide kanten minstens 80 cm ruimte is en dat er aan de voorkant een vrije ruimte
van minstens 1,2 mis. Fig. 9
2. Steek de stekker in het stopcontact en berg het overtollige snoer zorgvuldig op in de
achterste sleuf van de AutoVac Basis om te voorkomen dat de werking van de reiniger
wordt verstoord.

Opmerking:

- Vermijd direct zonlicht.

- Bedek het signaaloverdrachtsgebied van de autovaculimbasis niet met stickers of andere
voorwerpen.

- Plaats de zelflozende basis niet op zachte oppervlakken zoals tapijten.

- Zorgervoor dat de laadruimte droog is.

- Om de effectiviteit van het reinigen van de robot te garanderen, wordt aanbevolen dat de
robot bij het eerste gebruik start vanaf de zelflozende basis.

3.2. Voorbereiden/leegmaken van watertanks
1. Om vers water toe te voegen, verwijdert u de verswatertank aan de voorkant, houdt u
het linkerlipje van het tankdeksel vast, opent u het deksel om vers water toe te voegen
en plaatst u het terug op de zelflozende basis. Fig. 10
2. Om het vuile water te legen, verwijdert u de achterste vuilwatertank, opent u het
tankdeksel en giet u het vuile water eruit. Fig. 11
Opmerking:
Voeg geen wasmiddel, zeep, ontsmettingsmiddelen, handzeep, onbekende olieachtige
vloeistoffen en zure of alkalische stoffen toe aan het waterreservoir om schade te voorkomen.

3.3. Montage van de zwenkmophouder
1. Bevestig de mops eerst stevig aan de mophouder.
2. Lijn het midden van de beugel uit met de geinstalleerde mop en monteer de beugel
vervolgens op de robotstofzuiger. Fig. 12

3.4. Voorbereiding van de omgeving

Verwijder voor het schoonmaken losse draden, harde voorwerpen, scherpe voorwerpen (zoals
spijkers, glas) en ander vuil van de vloer en verwijder gemakkelijk te laten vallen, breekbare,
waardevolle en potentieel gevaarlijke voorwerpen. Dit voorkomt dat de robot verstrikt raakt,
vastloopt, sleept of kantelt, wat persoonlijk letsel of materiéle schade kan veroorzaken.
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4. BEDIENING

4.1. In-/uitschakelen en opladen |

- Sluit de voeding aan op de Auto Dump Base, houd de knop Q 3 seconden ingedrukt om
hem in te schakelen en wacht tot het stroomindicatielampje constant blijft branden, dock
vervolgens de robot op de Auto Dump Base.

- Voor dagelijks gebruik moet de robot opgeladen blijven.

- Als de robot is ingeschakeld, houd dan de knop @ 3 seconden ingedrukt om hem uit te
schakelen.

Opmerking:

- Wanneer u de robot handmatig op de zelflozende basis plaatst, zorg er dan voor dat de
oplaadklemmen correct georiénteerd zijn.

- Zorg er voor de eerste schoonmaakbeurt voor dat de batterij van de robot volledig is
opgeladen tot 100%.

- Plaats de robot voor het eerste gebruik handmatig op de zelflozende basis en de robot
wordt automatisch ingeschakeld.

- Demops op dit model zijn ontworpen om naar buiten te zwenken wanneer de robot randen
zoals muren nadert, waardoor hij beter in hoeken kan komen en een grondiger reiniging
kan garanderen.

4.2. Pauzeer/hervat werk

- Druk, terwijl de robot aan het schoonmaken is, kort op een willekeurige knop op de robot
om de werking te pauzeren.

- Druk kort op de toets C) terwijl de reiniger op pauze staat om het reinigen te hervatten.

4.3. Herladen A\
Als de robot is ingeschakeld, druk dan kort op de knop *'L ™" op de robot om de robot terug te
brengen naar de automatisch lege basis vanaf de huidige locatie om op te laden.

4.4. Kinderslot

- U kunt de kindervergrendelingsfunctie activeren door de APP te gebruiken om de
kindervergrendelingsfunctie te activeren. De reiniger geeft een geluidssignaal om te
bevestigen dat de kindervergrendelingsfunctie is ingeschakeld.

- Zodra deze functie is ingeschakeld, werken de knoppen op de robot en de zelflozende
basis niet meer en kunnen handelingen alleen nog worden uitgevoerd via de APP om te
voorkomen dat huisdieren of kinderen per ongeluk op de knoppen drukken.

- Gebruik de APP opnieuw om het kinderslot uit te schakelen. Na deactivering geeft de robot
een geluidssignaal om te bevestigen dat het kinderslot gedeactiveerd is.
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4.5. Fabrieksinstellingen herstellen

Als de knoppen niet reageren of als de robot niet kan worden uitgeschakeld, probeer dan een
fabrieksreset. Houd de knop Q en de knop /Ll\ tegelijkertijd 7 seconden ingedrukt om de
fabrieksinstellingen te herstellen.

4.6. Knoppen en hun functies

Knop

Operatie

Functie

O

3 seconden ingedrukt houden

In-/uitschakelen

Druk eenmaal kort op

Begin met schoonmaken

Wanneer de reiniger in stand-
by staat buiten de basis voor
automatisch legen, drukt u
eenmaal kort op

Begin met herladen

Wanneer de robot op de basis voor
automatisch legen staat, drukt u
eenmaal kort op

Stofverzameling starten

Wanneer de robot op de basis voor
automatisch legen staat, drukt u
tweemaal kort op

Begin met schrobben

\Wanneer de reiniger in stand-
by staat buiten de basis voor
automatisch legen, drukt u
tweemaal kort op

Begin op tijd met schoonmaken

3 seconden ingedrukt houden

Ga naar de
netwerkconfiguratiemodus

Ingedrukt houden gedurende 15
seconden

Hardware uitschakeling forceren

7 seconden ingedrukt houden

Fabrieksinstellingen herstellen
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4.7. Uitleg controlelampjes

Controlelampje Lichteffect Betekenis
Knopindicatielampje | Afsluiten Uit / Stand-by / Niet storen
OO
Geleidelijk lichter blauw Inschakelen
Vast blauw Normale status
Knippert langzaam blauw Herpositioneren / laden /
drogen
Vast rood Batterij bijna leeg
Rood knipperend Storing
Blauw knipperend Live video geactiveerd
Snel rood knipperen Netwerkconfiguratie invoeren
Langzaam rood knipperend Verbinding maken met het
netwerk
Auto lege basis Rood op Succesvolle
indicator netwerkverbinding
Afsluiten Uit / Stand-by / Niet storen
Geleidelijk lichter blauw Inschakelen
Vast blauw Normale status
Rood knipperend Storing

4.8. Geschrobd

- Om ervoor te zorgen dat er effectief wordt gedweild, is de robot zo ingesteld dat hij tijdens
het dweilen elke 10 minuten terugkeert naar de automatisch lege basis om de mop te
reinigen. Je kunt de schoonmaakfrequentie van de mop ook handmatig instellen in de App,
afhankelijk van je behoeften.

- Nadat de dweiltaak is voltooid en de robotstofzuiger terugkeert naar de autoleegbasis,
wordt ook de mop automatisch gereinigd (wat iets langer duurt).

4.9. Mop drogen

Nadat de dweiltaak is voltooid en de robotstofzuiger is teruggekeerd naar de auto-droogbasis,
wordt de mop automatisch gedroogd (standaard met warme lucht, die indien nodig kan worden
gewijzigd in de App). Je kunt het drogen van de mop ook handmatig starten/stoppen in de App.
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4.10. Stofverzameling

- Tijdens of na de reinigingstaak keert de robot terug naar de zelflozende basis om een
automatische stofverzameling uit te voeren.

- IndeApp kun je de stofverzameling handmatig uitvoeren.

- Zorgervoor dat de stofzak in de zelflozende basis correct is geinstalleerd en niet volis.

Opmerking:
- Verwijder de reiniger niet met geweld tijdens het dweilen.
- Verplaats de zelflozende basis niet nadat de robot is begonnen met schoonmaken.

5. WI-FI-CONNECTIVITEIT EN MOBIELE APP

6. REINIGING EN ONDERHOUD

6.1 Stofreservoir en filter reinigen
Fig. 13
1. Open de bovenklep van de reiniger, druk op de ontgrendelknop van de stofbak om de
stofbak te verwijderen; verwijder het filter uit de stofbak en leeg het stof.
2. Om de filterende werking van het filter te garanderen, is het aan te raden om het filter
regelmatig schoon te maken en te vervangen.

6.2 Reiniging van de centrale borstel
Fig. 14

1. Druk op de ontgrendelknoppen voor de linker en rechter afdekking aan de onderkant en
til de afdekkingen omhoog om ze te verwijderen.

2. Houdhet handvatvan de middelste borstel aan de linkerkant vast, tiLhem op en verwijder
de middelste borstel.

3. Gebruik geschikt gereedschap om verwarde haren of draden op de rolborstel te
verwijderen en reinig vervolgens de rolborstel en de afdekking van de centrale borstel
met een zachte doek.

3 Reinigen van sensoren
Reinig het zendervenster van de lineaire laser.
Reinig de klifsensor.
Maak de sensor voor de rand schoon.

wN 2o
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6.4 De zelflozende basisschoonmaken
Fig. 15

1. Tilde reinigingsplaat van de zelflozende basis.

2. Spoelde zelflozende onderbak af met water, droog hem af en plaats hem terug.

6.5 Aandrijfwiel reinigen
Draai het aandrijfwiel heen en weer om vreemde voorwerpen te verwijderen en veeg af met
een zachte doek.

6.6 Schoonmaken van de zijborstel
Verwijder de schroef, verwijder de zijborstel; gebruik geschikt gereedschap om het stof te
verwijderen.

6.7 Stofzak vervanging

1. Verwijder het deksel van de poedertank. Fig. 16

2. Trekuit om de stofzak te verwijderen.

3. Gebruik een zachte droge doek om het stofreservoir schoon te maken.

4. Installeer een nieuwe stofzak. Plaats het deksel van de poedertank terug. Fig. 17
Opmerking:

Het zwarte katoen aan de linkerkant van de stofzak is filterkatoen, verwijder dit niet en gooi
het niet weg.

7. PROBLEMEN OPLOSSEN
Probleem Mogelijke oorzaak en oplossing
Robotstofzuiger gaat niet aan of De robotstofzuiger werkt niet als de batterij bijna
begint niet met schoonmaken leeg is. Zorg ervoor dat hij opgeladen is voordat je

hem in gebruik neemt.

De omgevingstemperatuur is lager dan 0°C of
hoger dan 40°C.
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Robotstofzuiger laadt niet op of kan
niet terugkeren naar de zelflozende
basis.

Er zijn te veel obstakels in de buurt van de
zelflozende basis, verplaats de zelflozende basis
naar een vrije plaats.

Reinig de oplaadpunten van de robotstofzuiger en
de zelflozende basis.

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger is ingeschakeld.

De robotstofzuiger is te ver verwijderd van de Auto
Vacuum Base, zet hem dichterbij en probeer het
opnieuw.

Robotstofzuiger maakt een vreemd
geluid tijdens het schoonmaken

De middelste borstel, zijborstel of omnidirectioneel
wiel kan in de knoop zitten of verstopt zijn, stop de
robotstofzuiger en maak deze schoon.

Robotstofzuiger reinigt niet efficiént
of verliest het vuil

De tank is vol. Leeg en reinig het
hoogrendementsfilter als het verstopt is.

Het hoogrendementsfilter is verstopt, maak het
schoon.

De middelste borstel zit in de war of is verstopt
met vreemde voorwerpen, maak hem schoon.

De robotstofzuiger kon geen
verbinding maken met het Wi-Fi-
netwerk.

Het Wi-Fi-signaal is slecht. Controleer of de
robotstofzuiger zich in een gebied met een goed
Wi-Fi-signaal bevindt.

Wi-Fi-verbinding is instabiel. Start de
router opnieuw op, controleer op eventuele
toepassingsupdates en probeer het opnieuw.

Zorg ervoor dat je mobiele data uitgeschakeld is
op je mobiele telefoon om het koppelproces te
verbeteren.
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De robotstofzuiger heeft de
geprogrammeerde reiniging niet
uitgevoerd.

Controleer of de robotstofzuiger in de nachtmodus
staat en verander van modus. Met deze optie,

die te vinden is in de algemene instellingen van

de robotstofzuiger, kun je tijdzones instellen
waarin de robotstofzuiger geen geplande
schoonmaakbeurten uitvoert in de Nachtmodus.

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger is aangesloten
op het lichtnet. Zonder aansluiting en met een bijna
lege batterij kun je de geplande schoonmaak niet
uitvoeren.

De robotstofzuiger keert niet terug
naar de zelflozende basis na het
beéindigen van de spotreiniging of
het wijzigen van de startpositie.

De robotstofzuiger brengt een nieuwe route in
kaart en berekent deze nadat hij een plek heeft
schoongemaakt of de startpositie heeft gewijzigd.

Als de Auto Vacuum Base te ver weg is van

de robotstofzuiger, zal deze niet automatisch
kunnen terugkeren. Verplaats de robotstofzuiger
handmatig naar de zelflozende basis.

Robot stofzuiger hervat
schoonmaken niet

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger niet in de
nachtmodus staat, want in deze modus wordt het
reinigen niet hervat.

Als het apparaat handmatig op de zelfledigende
basis wordt geplaatst, wordt de reiniging niet
hervat.

De robotstofzuiger is altijd offline

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger goed is
aangesloten op het netwerk en zich altijd in
gebieden met een goed Wi-Fi-signaal bevindt.

Storing in de verbinding tussen
je mobiele telefoon en de
robotstofzuiger

Zorg ervoor dat de robotstofzuiger en de
zelflozende basis zich in een gebied met een goed
Wi-Fi-signaal bevinden, start de router opnieuw op
en probeer opnieuw verbinding te maken.
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Zelflossende basis

Probleem Mogelijke oorzaak en oplossing
Zelflozende basis Vuilniszak niet geinstalleerd of onjuist gemonteerd. Controleer
knippert rood of de zak correct is geinstalleerd.

De vuilniszak is vol of de zuigleiding is geblokkeerd. Controleer
of de vuilniszak volis en zo ja, vervang deze dan door

een nieuwe. Als de fout zich blijft voordoen, draai dan de
zelflozende basis en controleer of er een object is dat het
onderste kanaal blokkeert. Als dat het gevalis, schroef je het
transparante deksel los en verwijder je het voorwerp.

De ventilator van de zichzelf leegmakende basis start niet.
Veelvuldig stof verzamelen kan leiden tot oververhitting van
de ventilatorkap of defecten aan de ventilator. Het wordt
aanbevolen dat de gebruiker het stof na 30 minuten opnieuw
probeert te verzamelen.

Er brandt geen Geen voeding of beschadigde stekker. Controleer of de
indicator zelflozende basis is aangesloten op het lichtnet en of de
stekker beschadigd is. Neem in dat geval contact op met het
Cecotec Servicecenter.

8. COPYRIGHT

De intellectuele eigendomsrechten van de teksten in deze handleiding behoren toe aan
CECOTEC INNOVACIONES, S.L. Alle rechten voorbehouden. De inhoud van deze publicatie mag
niet, geheel of gedeeltelijk, worden gereproduceerd, opgeslagen in een geautomatiseerd
gegevensbestand, verzonden of gedistribueerd op welke wijze dan ook (elektronisch,
mechanisch, door fotokopieén, opnamen of iets dergelijks) zonder voorafgaande toestemming
van CECOTEC INNOVACIONES, S.L.

9. VEREENVOUDIGDE EU-CONFORMITEITSVERKLARING

Hierbij verklaart Cecotec Innovaciones dat de robotstofzuiger met model
c € EUO0T_114479 - Conga X100 in overeenstemming is met de Radioapparatuurrichtlijn
2014/53/EU.
De volledige tekst van de EU-verklaring van overeenstemming is te vinden op de volgende
website:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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1. CZESCI | KOMPONENTY

Widok robota z przodu (pokrywa zamknieta)
Rys. 1

Zderzak przedni

Przycisk powrotu do domu

Przycisk Start/Pauza

Laser

Czujnik krawedziowy

Terminale cargo

o he WN e

Widok robota od spodu

Rys. 2

1. Szczotka boczna

Centralna szczotka i ostona
Koto wielokierunkowe
Czujnik anty-upadkowy
Mopy obrotowe

uoewN

Widok gtéwny robota (pokrywa otwarta)
Rys. 3

1. Gérny poktad

2. Pojemnik na kurz

Widok z przodu podstawy samowytadowczej
Rys. 4

1. Prowadzony

2. Pojemnik na kurz

3. Kanatsamooprézniajacy

4. Taca

Widok z tytu podstawy samowytadowczej
Rys. 5
1. Gniazdo do przechowywania przewodu zasilajgcego

Widok z géry na podstawe samowytadowczg
Rys. 6

1. Zbiornik na czystg wode (przéd)

2. Zbiornik na brudng wode (tyt)

CONGA X100
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Port dokujgcy
Ryc.7
1. Terminale cargo

Lista akcesoriéw
Rys. 8
1. Szczotka boczna x1 (juz zainstalowana)

2. Ptyta przedtuzajgca rampe bazowa x1

3. Worek przeciwkurzowy x1 (juz zainstalowany)
4. Mop obrotowy x2

5. Uchwyt na mop x2
Notatka

Ilustracje zawarte w niniejszej instrukcji majg charakter schematyczny i moga nie odpowiadac
doktadnie tym widocznym na produkcie.

2. PRZED UZYCIEM

- Tenrobot odkurzajacy jest dostarczany w opakowaniu chronigcym go podczas transportu.
Wyjmij odkurzacz z opakowania. Oryginalne pudetko i inne elementy opakowania mozesz
przechowywaé w bezpiecznym miejscu, aby zapobiec uszkodzeniu odkurzacza, jesli
w przysztosci zajdzie potrzeba jego transportu. Jesli chcesz pozby¢ sie oryginalnego
opakowania, pamietaj, aby wszystkie przedmioty podda¢ odpowiedniemu recyklingowi.

- Upewnij sie, ze wszystkie czesci i komponenty sg dotgczone i w dobrym stanie. Jesli
brakuje jakichkolwiek czesci lub sg one w ztym stanie, prosimy o natychmiastowy kontakt
z oficjalnym dziatem pomocy technicznej Cecotec.

Zawartos¢ pudetka

- Robot odkurzajgcy

- Bazasamooprézniajgca z 2 zbiornikami (na czystg i brudng wode)
- Worek przeciwkurzowy

- Szczotka boczna

- 2 obrotowe mopy

- Kabel zasilajacy

- Szczotka centralna

- Instrukcja obstugi

- Nie usuwaj numeru seryjnego z produktu, aby umozliwi¢ prawidtowe namierzenie sprzetu
w przypadku koniecznosci uzyskania pomocy.
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3. INSTALACIJA 1 PRZYGOTOWANIE

3.1. Montaz podstawy samowytadowczej

1. Podstawe samowytadowczg nalezy ustawi¢ na stabilnej i réwnej powierzchni,
zapewniajgc co najmniej 80 cm wolnej przestrzeni po obu stronach i co najmniej 1,2 m
wolnej przestrzeni z przodu. Ryc. 9

2. Podtacz przewdd zasilajgcy do gniazdka elektrycznego i ostroznie schowaj nadmiar
przewodu w tylnym gniezdzie podstawy samowytadowczej, aby nie zaktécat pracy
robota.

Notatka:

- Unikaj bezposredniego Swiatta stonecznego.

- Nie nalezy zakrywac obszaru transmisji sygnatu bazy samowytadowczej naklejkami lub
innymi przedmiotami.

- Nie nalezy umieszczac¢ podstawy samowytadowczej na miekkich powierzchniach, takich
jak dywany.

- Upewnij sie, ze przestrzen bagazowa jest sucha.

- Aby zapewni¢ skutecznos¢ czyszczenia robota, zaleca sie, aby podczas pierwszego uzycia
robota uruchomic¢ go z bazy samooprdézniajgcej.

3.2. Przygotowanie/Opréznianie zbiornikéw na wode
1. Aby dola¢ czystej wody, wyjmij przedni zbiornik na czystg wode, przytrzymaj lewy
zaczep pokrywy zbiornika, otwérz pokrywe, aby dolac czystej wody, a nastepnie umiesé
zbiornik z powrotem na podstawie z funkcjg samooprézniania. Rys. 10
2. Aby oprézni¢ brudng wode, wyjmij tylny zbiornik na brudna wode, otwérz pokrywe
zbiornika i wylej brudng wode. Ryc. 11
Notatka:
Aby unikng¢ uszkodzen, do zbiornika na wode nie nalezy dodawac¢ detergentu do prania,
mydta do prania, srodkéw dezynfekujgcych, mydta do rak, nieznanych oleistych ptynéw ani
substancji kwasnych lub zasadowych.

3.3. Montaz uchwytu na mop obrotowy
1. Najpierw nalezy solidnie przymocowa¢ mopy do uchwytu.
2. Wyréwnaj srodek uchwytu z zamontowanym mopem, a nastepnie zamontuj uchwyt na
robocie odkurzajgcym. Ryc. 12

3.4. Przygotowanie Srodowiska

Przed rozpoczeciem sprzatania usun z podtogi luZzne kable, twarde i ostre przedmioty (takie
jak gwozdzie, szkto) i inne zanieczyszczenia, a takze usun przedmioty, ktére moga tatwo
spasd, sg delikatne, cenne i potencjalnie niebezpieczne. Pomaga to zapobiec zaplataniu sie,
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zakleszczeniu, pociggnieciu lub przewréceniu robota, co moze spowodowac obrazenia ciata
lub uszkodzenie mienia.

4. DZIALANIE

4.1. Wtgczanie/wytaczanie i tadowanie |

- Podtacz zasilanie do podstawy samooprézniajgcej, nacisnij i przytrzymaj Qprzycisk o
przez 3 sekundy, aby jg wtaczy¢, i poczekaj, az kontrolka zasilania zacznie Swieci¢ Swiattem
ciggtym, a nastepnie zadokuj robota do podstawy samooprézniajgce;.

- Aby zapewni¢ prawidtowe codzienne uzytkowanie robota, nalezy go tadowac.

- (Gdy robot jest wtgczony, nacisnij i przytrzymaj @przycisk , " przez 3 sekundy, aby go
wytgczyc.

Notatka:

- Podczas recznego umieszczania robota na podstawie samowytadowczej, nalezy upewnic
sie, ze zaciski tadowania sg prawidtowo ustawione.

- Przed pierwszym czyszczeniem upewnij sie, ze bateria robota jest w petni natadowana
(100%).

- Przy pierwszym uzyciu nalezy recznie umiesci¢ robota na podstawie samooprézniajacej, a
robot wtgczy sie automatycznie.

- Mopy w tym modelu sg zaprojektowane tak, aby odchyla¢ sie na zewnatrz, gdy robot
zbliza sie do krawedzi, takich jak $ciany. Pozwala to na dotarcie gtebiej do naroznikéw i
gwarantuje doktadniejsze czyszczenie.

4.2. Wstrzymaj/wznéw prace

- Podczas czyszczenia robota nacisnij na krétko dowolny przycisk, aby wstrzymac jego
dziatanie. |

- (dy robot jest wstrzymany, naciénij krétko Qprzycisk , ", aby wznowi¢ czyszczenie.

4.3. Dotaduj
Po wtaczeniu robota naciénij krétko "Ll przycisk , " na robocie, aby powrdci¢ robota z jego
biezgcej lokalizacji do bazy samowytadowczej w celu natadowania.

4.4. Blokada dziecieca

- Funkcje blokady dzieciecej mozna aktywowac za pomoca aplikacji. Robot wyda dZzwiek
potwierdzajgcy wtaczenie blokady dzieciece;j.

- Powtaczeniu tej funkcji przyciski na robocie i bazie samooprézniajgcej nie beda juz dziatac.
Operacje bedzie mozna wykonywa¢ wytgcznie za posrednictwem aplikacji, aby zapobiec
przypadkowemu nacisnieciu przyciskdw przez dzieci lub zwierzeta domowe.

- Aby dezaktywowac¢ blokade dziecieca, nalezy ponownie skorzysta¢ z aplikacji. Po
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dezaktywacji robot wyda dZzwiek potwierdzajgcy wytaczenie blokady dzieciecej.

4.5. Przywré¢ ustawienia fabryczne
Jesli przyciski nie reagujg lub robota nie mozna wytgczy¢, sprébuj przywrdcié¢ ustawienia

fabryczne. Aby przywréci¢ ustawienia fabryczne, naciénij i przytrzymaj jednoczesnie

przycisk , " i przycisk , " przez 7 sekund {_'\

4.6. Przyciski i ich funkcje

O

Przycisk | Dziatanie Funkcjonowac
@ Naciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy Wigcz/wytgcz
Nacisnij krétko raz Zacznij sprzgtanie
{_,\ Gdy robot czeka poza baza Rozpocznij tadowanie
samooprézniajgca, nacisnij krétko raz
Gdy robot znajduje sie na bazie Rozpocznij zbieranie kurzu
samooproézniajgcej, nacisnij krétko raz
Gdy robot znajduje sie na bazie Rozpocznij szorowanie i
samooproézniajgcej, nacisnij krotko dwa czyszczenie
razy
Gdy robot czeka poza baza Rozpocznij czyszczenie punktowe
samooproézniajgcy, nacisnij krétko dwa
razy
Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy WejdZ w tryb konfiguracji sieci
Nacisnij i przytrzymaj przez 15 sekund Wymus wytgczenie sprzetu
@ |/_,\ Nacisnij i przytrzymaj przez 7 sekund Przywré¢ ustawienia fabryczne
+
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4.7. Wyjasnienie kontrolek

Kontrolka Efekt Swietlny Oznaczajacy
Kontrolka przycisku Wytgczony Wytgczony / Czuwanie
®+{_|\ / Nie przeszkadzac
Niebieski stopniowo rozjasniajgcy Oswietlenie
sie
Jednolity niebieski Stan normalny
Powolne miganie na niebiesko Zmiana potozenia /

tadowanie / Suszenie

Jednolity czerwony Niski poziom baterii

Migajace czerwone Przegrany

Migajace na niebiesko Aktywowano wideo na
Zywo

Szybkie miganie na czerwono Wprowadzanie

ustawien sieciowych

Powolne miganie na czerwono taczenie sie z siecig
Kontrolka Czerwony na Udane potgczenie z
samooprozniajgcej sie siecig
podstawy ]
Wytgczony Wytgczony / Czuwanie

/ Nie przeszkadzac

Niebieski stopniowo rozjasniajgcy Oswietlenie

sie
Jednolity niebieski Stan normalny
Migajgce czerwone Przegrany

4.8. Szorowac

- Aby zapewni¢ skuteczne mopowanie, robot jest ustawiony tak, aby podczas mopowania
co 10 minut wracat do samowyprézniajgcej sie stacji bazowej w celu wyczyszczenia mopa.
Czestotliwos¢ czyszczenia mopem mozesz rowniez recznie ustawic¢ w aplikacji, zaleznie
od swoich potrzeb.
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- Po zakorniczeniu mopowania i powrocie robota odkurzajgcego do stacji dokujacej z funkcja
samooproézniania, automatycznie wyczysci on réwniez mop (co zajmuje nieco wiecej
czasu).

4.9. Suszenie mopa

Po zakoriczeniu mopowania i powrocie robota odkurzajgcego do stacji dokujgcej z funkcja
samooprdzniania, mop zostanie automatycznie wysuszony (domyslnie za pomoca cieptego
powietrza, ale w razie potrzeby mozna to zmieni¢ w aplikacji). Mozesz réwniez recznie
uruchomié¢/zatrzymac suszenie mopa w aplikacji.

4.10. Zbieranie pytu

- Podczas lub po zakoriczeniu sprzatania robot powrdci do stacji bazowej oprézniajgcej sie
automatycznie, aby wykona¢ zadanie automatycznego zbierania kurzu.

- W aplikacji mozna recznie wykona¢ zadanie zbierania kurzu.

- Upewnij sie, ze worek na kurz w podstawie samowyprézniajgcej jest prawidtowo
zamontowany i nie jest petny.

Notatka:
- Nie wyjmuj robota na site podczas czyszczenia mopem.
- Nie przesuwaj podstawy samooprézniajgcej po rozpoczeciu czyszczenia przez robota.

do opcji pobrania aplikacji oraz instrukcji, ktéra wyjasni, jak powigzaé swoj
produkt.

6. CZYSZCZENIE | KONSERWACIA

6.1 Czyszczenie pojemnika na kurz i filtra

Ryc.13

1. Otwoérz gérng pokrywe robota i nacisnij przycisk zwalniajgcy pojemnik na kurz, aby
wyjac¢ pojemnik na kurz; Wyjmij filtr z pojemnika na kurz i opréznij go.

2. Aby zapewni¢ skuteczne dziatanie filtra, zaleca sie regularne czyszczenie i wymiane
filtra.

6.2 Czyszczenie szczotki centralnej
Ryc. 14

1. Naciénij lewy i prawy przycisk zwalniajgcy pokrywe u dotu i unies$, aby zdjg¢ pokrywe.
2. Chwyc¢ uchwyt szczotki Srodkowej po lewej stronie, unie$ i wyjmij szczotke srodkowa.
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3. Za pomoca odpowiednich narzedzi usun wszelkie wtosy i nitki zaplatane w szczotke
obrotowsa, a nastepnie wytrzyj szczotke obrotowa i pokrywe szczotki gtéwnej miekka
szmatka.

.3 Czyszczenie czujnikow

Wyczys¢ okno transmisyjne lasera liniowego.
Wyczys¢ czujnik klifu.

Wyczys¢ czujnik krawedziowy.

wN =

6.4 Czyszczenie podstawy samooprézniajacej
Ryc.15

1. Zdejmij ptytke czyszczacg z podstawy samoodptywowej.

2. Optucz tacke oprézniajacg wodag, osusz jg i zamontuj ponownie.

6.5 Czyszczenie kota napedowego
Obrdéc¢ koto napedowe do przodu i do tytu, aby usungc ciata obce, a nastepnie wytrzyj je miekka
szmatka.

6.6 Czyszczenie szczotki bocznej
Wyjmij érube, zdejmij szczotke boczna; Uzyj odpowiednich narzedzi do usuwania kurzu.

6.7 Wymiana worka na kurz

1. Zdejmij zatyczke zbiornika na kurz. Ryc. 16

2. Wyciagnij, aby wyjac worek na kurz.

3. Do czyszczenia obszaru pojemnika na kurz nalezy uzywac miekkiej, suchej Sciereczki.
4. Zat6éz nowy worek na kurz. Zatéz z powrotem pokrywe zbiornika na kurz. Ryc. 17
Notatka:

Czarna bawetna po lewej stronie worka na kurz to bawetna filtracyjna, nie nalezy jej usuwac
ani wyrzucad.

7. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Problem Mozliwa przyczyna i rozwigzanie
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Robot odkurzajacy
nie wtgcza sie lub nie
rozpoczyna sprzatania.

Robot odkurzajgcy nie dziata przy niskim poziomie
natadowania baterii. Przed uzyciem nalezy sprawdzi¢, czy
urzgdzenie jest natadowane.

Temperatura otoczenia jest nizsza niz 0°C lub wyzsza niz
400C.

Robot odkurzajgcy nie
taduje sie lub nie moze
powrdci¢ do stacji dokujacej
z funkcjg samoczynnego
oprézniania.

W poblizu bazy samooprézniajgcej sie znajduje sie zbyt
wiele przeszkdd. Przenies baze samooprézniajgca sie w
wolne miejsce.

Wyczys¢ zaciski tadowania robota odkurzajgcego i
podstawe samooproézniajgca.

Sprawdz, czy robot odkurzajgcy jest wtgczony.

Robot odkurzajgcy znajduje sie zbyt daleko od stacji
bazowej oprézniajgcej zbiornik. Przesun go blizej i sprébuj
ponownie.

Robot odkurzajgcy wydaje
dziwny dZwiek podczas
sprzatania.

szczotka boczna lub koto wielokierunkowe moga
by¢ zaplatane lub zablokowane. Zatrzymaj robota
odkurzajgcego i wyczysc go.

Robot odkurzajgcy nie
sprzata wydajnie lub gubi
brud

Zbiornik jest petny. Jesli filtr jest zablokowany, nalezy go
oproznic i wyczyscic.

Wysokowydajny filtr jest zatkany, wyczys¢ go.

Gtéwna szczotka jest zaplgtana lub zapchana obcym
przedmiotem — wyczysé ja.

Robot odkurzajgcy nie mégt
potgczyc sie z siecig Wi -Fi.

Sygnat Wi -Fi jest staby. Upewnij sie, ze robot odkurzajgcy
znajduje sie w obszarze z dobrym sygnatem Wi -Fi.

Potgczenie Wi -Fi jest niestabilne. Uruchom ponownie
router, sprawdz dostepnos¢ aktualizacji aplikacji i sprébuj
ponownie.

Aby usprawni€ proces parowania, upewnij sie, ze w
telefonie komérkowym masz wytgczong transmisje
danych.
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Robot odkurzajacy nie
wykonat zaplanowanego
czyszczenia

Sprawdz, czy robot odkurzajgcy znajduje sie w trybie
nocnym i zmien tryb. Opcje te mozna znalez¢ w
ustawieniach ogélnych robota odkurzajgcego. Umozliwia
ona okreslenie stref czasowych, w ktérych robot
odkurzajacy nie bedzie wykonywat zaplanowanych
sprzatan, gdy dziata w trybie nocnym.

Sprawdz, czy robot odkurzajgcy jest podtgczony do
sieci; nie bedzie w stanie wykonywac zaplanowanych
sprzgtan, gdy urzadzenie jest offline lub ma niski poziom
natadowania baterii.

Robot odkurzajacy nie
powraca do stacji bazowej
z funkcjg samoczynnego
oprézniania po zakorczeniu
czyszczenia punktowego
lub zmianie pierwotnej
pozycji.

Robot odkurzajgcy zaplanuje i obliczy nowa trase po
odkurzaniu w trybie punktowym lub po zmianie pozycji
wyjsciowej.

Jesli stacja dokujgca z funkcjg samooprézniania bedzie
zbyt daleko od robota odkurzajgcego, nie bedzie on
mogt powrdéci¢ automatycznie. Recznie przesun robota
odkurzajgcego na baze samooproézniajgca.

Robot odkurzajacy nie
wznawia sprzgtania

Upewnij sie, ze robot odkurzajgcy nie znajduje sie w trybie
uspienia, poniewaz w tym trybie nie wznowi sprzgtania.

Po recznym umieszczeniu urzgdzenia na podstawie
z funkcjg samooprézniania, czyszczenie nie zostanie
wznowione.

Robot odkurzajacy jest
zawsze offline

Upewnij sie, ze robot odkurzajgcy jest prawidtowo
podtgczony do sieci i zawsze znajduje sie w miejscach z
silnym sygnatem Wi -Fi.

Brak potgczenia miedzy
telefonem komérkowym a
odkurzaczem robotem

Upewnij sie, ze robot odkurzajgcy i stacja dokujgca z
funkcjg samooprdézniania znajduja sie w obszarze o
silnym sygnale Wi -Fi, zrestartuj router i sprébuj nawigzac
potaczenie jeszcze raz.
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Baza samooprézniajgca

Problem Mozliwa przyczyna i rozwigzanie

Baza samooprézniajgca | Worek na zanieczyszczenia nie jest zainstalowany lub
miga na czerwono jest nieprawidtowo umieszczony. Sprawdz, czy torba jest
prawidtowo zamontowana.

Worek na zanieczyszczenia jest petny lub przewéd ssacy jest
zablokowany. Sprawdz, czy worek na zanieczyszczenia jest
petny. Jesli tak, wymien go na nowy. Jesli btad nadal wystepuije,
nalezy wtgczy¢ baze samowytadowczg i sprawdzi¢, czy dolny
kanat nie jest zablokowany przez jaki$ przedmiot. Jesli tak,
odkre¢ przezroczystg pokrywe i usun przedmiot.

Wentylator podstawy samooprdzniajgcej nie uruchamia sie.
Czeste gromadzenie sie kurzu moze spowodowac przegrzanie
lub uszkodzenie ostony wentylatora. Zaleca sie, aby uzytkownik
podjat kolejng prébe zebrania kurzu po 30 minutach.

Nie Swieci sie zadna Brak zasilania lub wtyczka jest uszkodzona. Sprawdz, czy
kontrolka podstawa z funkcjg samooprézniania jest podtgczona do
zasilania sieciowego lub czy wtyczka nie jest uszkodzona.
Jezeli tak sie stato, prosimy o kontakt z oficjalnym serwisem
technicznym Cecotec.

8. PRAWA AUTORSKIE

Prawa wtasnosci intelektualnej do tekstéw zawartych w tym podreczniku nalezg do CECOTEC
INNOVACIONES, SL. Wszelkie prawa zastrzezone. Tres¢ niniejszej publikacji nie moze by¢
w catosci ani w czesci powielana, przechowywana w systemie wyszukiwania, przesytana
ani rozpowszechniana w jakikolwiek sposéb (elektroniczny, mechaniczny, fotokopiowanie,
nagrywanie lub podobny) bez uprzedniej zgody CECOTEC INNOVACIONES, SL

9. UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

EUOT_114479 - Conga X100 jest zgodny z Dyrektywa 2014/53/UE w sprawie urzgdzen
radiowych.
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym:
https://cecotec.es/es/information/deklaracja-zgodnosci

c € Niniejszym Cecotec Innovaciones oSwiadcza, ze robot odkurzajgcy o modelu
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1. SOUCASTI A KOMPONENTY

Pohled na robota zepFedu (s uzavienym krytem)
Obr.1

Predni naraznik

Tlacitko Navrat domd

Tlacitko Start/Pauza

Laser

Snimac hran

Nakladni terminaly

oOuUkewWNR

Pohled na robota zespodu
Obr. 2

1. Bocnikartac
Centralni kartac a kryt
VVSesmérové kolo
Senzor proti padu
Odstredivé mopy

uoewN

Hlavni pohled na robota (s otevienym krytem)
Obr. 3

1. Horni paluba

2. N&doba na prach

Celnf pohled na samovyprazdriovaci zékladnu
Obr. 4

1. Vedl

2. N&doba na prach

3. Samovyprazdnovaci kanal

4. Zasobnik

Pohled zezadu na samovyprazdiovaci zakladnu
Obr.5
1. Slot pro ulozeni napajeciho kabelu

Pohled shora na samovyprazdriovaci zakladnu
Obr.6

1. N&drz na Cistou vodu (pfedni strana)

2. N&drz na Spinavou vodu (zadni strana)
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Dokovaci port
Obr. 7
1.

Nakladni terminaly

Seznam prislusenstvi
Obr. 8

1.

Bocni kartac x1 (jiz nainstalovany)

2. TIxrozsifujici deska zékladni rampy
3. Prachovy sacek x1 (jiz nainstalovany)
4. 2xmop

5. Drzak mopu x2
Poznamka

Obrazky v této prirucce jsou schematické a nemusi pfesné odpovidat obrazku na produktu.

2. PRED POUZITIM

Tento roboticky vysavac je dodavan v obalu, ktery jej chrani béhem prepravy. Vyjméte
roboticky vysavac z krabice. Origindlni krabici a dalSi obalové materialy mlZete bezpecné
ulozit, abyste zabranili poSkozeni robotického vysavace v pripadé, ze jej budete v budoucnu
potfebovat prepravovat. Pokud chcete zlikvidovat originalni obal, ujistéte se, Ze vSechny
polozky fadné recyklujete.

Ujistéte se, ze vSechny dily a komponenty jsou soucasti dodavky a v dobrém stavu. Pokud
nékteré dily chybi nebo jsou ve Spatném stavu, okamzité kontaktujte oficialni technickou
podporu spole¢nosti Cecotec.

Obsah krabice

Roboticky vysavac

Samovyprazdfiovaci zékladna se 2 nadrzemi (Cista voda a Spinava voda)
Prachovy sacek

Bocni kartac

2 rotacni mopy

Napajeci kabel

Centrélni kartac

Navod k pouziti

Neodstranujte sériové Cislo z produktu, aby bylo mozné vase zafizeni v pfipadé potireby
pomoci radné dohledat.
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3. INSTALACE A PRIPRAVA

3.1. Instalace samovyprazdriovaci zakladny
1. Samovyprazdnovaci zakladnu umistéte na stabilni, rovny povrch a zajistéte, aby po obou
stranach bylo alespori 80 cm prostoru a vpredu volny prostor alespori 1,2 m. Obr. 9
2. Zapojte napajeci kabel do zasuvky a pfebyte¢ny kabel opatrné ulozte do zadniho otvoru
samovyprazdfiovaci zakladny, aby nedoslo k naruSeni provozu robota.

Poznémka:

- Vyhnéte se pfimému slunecnimu zareni.

- Nezakryvejte oblast prenosu signdlu samovyprazdriovaci zdkladny samolepkami ani
jinymi predméty.

- Neumistujte samovyprazdfiovaci zakladnu na mékké povrchy, jako jsou koberce.

- Ujistéte se, Ze je nakladovy prostor suchy.

- Aby byla zajiSténa ucinnost ciSténi robota, doporucuje se, aby robot pfi prvnim pouziti
zacinal na samovyprazdnovaci zékladné.

3.2. PFiprava/vyprazdnéni nadrzi na vodu

1. Chcete-li doplnit Cistou vodu, vyjméte pfedni nadrZ na Cistou vodu, uchopte levou
zapadku krytu nadrze, otevrete kryt, doplrite Cistou vodu a nadrzku umistéte zpét na
samovyprazdnovaci zakladnu. Obr. 10

2. Chcete-li vyprézdnit zneciSténou vodu, odstrafite zadni n&drz na zneciSténou vodu,
otevrete kryt néddrze a znecisténou vodu vylijte. Obr. 11

Poznédmka:

Do nadrzky na vodu nepFidavejte praci prostfedek, mydlo na prani, dezinfekeni prostredky,

mydlo na ruce, neznamé olejovité kapaliny a kyselé nebo zasadité latky, abyste predesli

poskozeni.

3.3. Instalace drzaku mopu
1. Nejprve mopy pevné upevnéte k drzaku mopu.
2. Zarovnejte stfed drzaku s nainstalovanym mopem a poté drzak namontujte na roboticky
vysavac. Obr. 12

3.4. PFiprava prostredi

Pred zahdjenim dklidu odstrarite z podlahy volné draty, tvrdé pfedméty, ostré pfedméty (jako
jsou hiebiky, sklo) a dal3i necistoty a odstrarite pfedméty, které mohou snadno spadnout, jsou
kiehké, cenné a potencialné nebezpecné. To pomaha zabranit zamotéani, zaseknuti, natazeni
nebo prevraceni robota, coz mdze zplsobit zranéni osob nebo poskozeni majetku.
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4. PROVOZ

4.1.

Zapnuti/vypnuti a nabijeni |

PFipojte napdjeci zdroj k samovyprazdrovaci zékladné, stisknéte a podrzte Qtlaél’tko W
po dobu 3 sekund pro zapnuti a pockejte, az kontrolka napdjeni z{stane trvale svitit, poté
robota umistéte na samovyprazdriovaci zakladnu.

Pro spravné kazdodenni pouzivani udrZujte robota v nabijecim stavu.

KdyZ je robot zapnuty, stisknéte a podrzte @tlaﬁl’tko . "po dobu 3 sekund pro jeho vypnuti.

Poznadmka:

4.2.

4.3.

PFi ruénim umistovani robota na samovyprazdnovaci zékladnu se ujistéte, ze jsou nabijeci
svorky spravné orientovany.

Pred prvnim €isténim se ujistéte, Ze je baterie robota plné nabita na 100 %.

Pred prvnim pouzitim umistéte robota ru¢né na samovyprazdrovaci zakladnu a robot se
automaticky zapne.

Mopy u tohoto modelu jsou navrzeny tak, aby se pfi pribliZovani robota k okrajlim, jako
jsou zdi, vykladpély smérem ven, coz mu umoznuje dosdhnout hloubéji do rohd a zajistit
ddkladneéjsi uklid.

Pozastaveni/obnoveni prace

Béhem uklidu robota kratkym stisknutim libovolného tlacitka na robotu pozastavite jeho
¢innost. |

Béhem pozastaveni robota kratce stisknéte Qtlaéitko , " pro obnoveni uklidu.

Dobiti

KdyZ je robot zapnuty, kratkym stisknutim "L tla¢itka , * na robotovi jej vréatite z jeho aktudlni
polohy do samovyprazdnovaci zékladny, kde se nabije.

4.4,

4.5.

Détsky zamek

Funkci détského zamku mUiZete aktivovat pomoci aplikace. Robot vyda zvuk, ktery potvrdi,
ze je funkce détské pojistky zapnuta.

Po aktivaci nebudou tlacitka na robotu a samovyprazdrovaci zékladné funkcni a operace
bude mozné provadét pouze prostrednictvim aplikace, aby se zabranilo nechténému
stisknuti tlacitek domacimi mazlicky nebo détmi.

Chcete-Lli détsky zamek deaktivovat, znovu pouzijte aplikaci. Po deaktivaci robot vyda zvuk
potvrzujici deaktivaci détské pojistky.

Obnovit tovarni nastaveni

Pokud tlacitka nereaguji nebo robota nelze vypnout, zkuste provést obnoveni tovarniho
nastaveni. Sou¢asnym stisknutim a podrzenim @tlaéitek - {_'\ po dobu 7 sekund se
obnovi tovarni nastaveni .
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4.6. Tlacitka a jejich funkce

Tlacitko

Operace

Funkce

O

Stisknéte a podrzte po dobu 3 sekund

Zapnout/vypnout

Kratce stisknéte jednou

Zacnéte s Uklidem

/Ll\ Kdyz robot ¢ekd pred samovyprazdiovaci Zatnéte nabijet
zékladnou, kratce jednou stisknéte
Kdyz je robot na samovyprazdriovaci Spustte odsavani prachu
zékladné, kratce jednou stisknéte
KdyZ je robot na samovyprazdriovaci Zacnéte s drhnutim a
zakladné, dvakrat kratce stisknéte Gklidem
KdyZ robot ¢eka pred samovyprazdnovaci Zacnéte s Uklidem mista
zakladnou, dvakrat kratce stisknéte
Stisknéte a podrzte po dobu 3 sekund Vstupte do rezimu
konfigurace sité
Stisknéte a podrzte po dobu 15 sekund Vynucené vypnuti
hardwaru
C) /Ll\ Stisknéte a podrzte po dobu 7 sekund Obnovit tovarni nastaveni
+
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Kontrolka Svételny efekt Vyznam
K?ntr}l{a tlacitka Vypnuto Vlypnuto / Pohotovostni
Q+ L rezim / Nerusit
Modré postupné zesvétluje Osvétleni
Plynuld modra Normalni stav
Pomalu blikajici modre PFemisténi / Nabijeni /
SuSeni
Svitiveé cervena Slaba baterie
Blika cervené Selhalo
Blika modre Zivé video aktivovéno
Rychlé blikani cervené Zadavani sitovych
nastaveni
Pomalé blikani cervené PFipojenf k siti
Kontrolka Cervena zapnuta Uspésné pripojent k siti
samovyprazdnovaci j
zakladny Vypnuto Vypnuto / Pohotovostni
rezim / Nerusit
Modré postupné zesvétluje Osvétleni
Plynuld modré Normalni stav
Blikéa cervené Selhalo
4.8. Drhnout

- Pro zajisténi efektivniho vytirani je robot nastaven tak, aby se béhem vytirani kazdych 10
minut vracel do samovyprazdnovaci zékladny a Cistil mop. Frekvenci ¢iSténi mopem si také

muzete v aplikaci ru¢né nastavit podle svych potreb.

- Podokonceni vytirani a navratu robotického vysavace do samovyprazdrovaci zakladny se

automaticky vy€isti i mop (coZ trvé o néco déle).

4.9. Suseni mopu

Po dokonceni vytirani a navratu robotického vysavace do samovyprazdnovaci zakladny se
mop automaticky vysusi (ve vychozim nastaveni pomoci teplého vzduchu, coZ lze v pFipadé

potFeby zménit v aplikaci). SuSeni mopu miizete také ru¢né spustit/zastavit v aplikaci.
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4.10. Sbér prachu

- Béhem uklidu nebo po ném se robot vrati do samovyprazdiiovaci zékladny, aby provedl
automaticky sbér prachu.

- Vaplikaci mdzete ru¢né provést tkol odsévani prachu.

- Ujistéte se, Ze je prachovy sécek v samovyprazdiovaci zékladné spravné nainstalovan a
neni plny.

Poznamka:
- Béhem cisténi mopem robota ndsilim neodstrariuijte.
- Nehybejte se samovyprazdiovaci zékladnou poté, co robot zacne s Uklidem.

5.PRIPOJENI K WI -FI A MOBILNI APLIKACE

6.1 Citéni nadoby na prach a filtru
Obr.13
1. Otevrete horni kryt robota a stisknéte tlacitko pro uvolnéni nadoby na prach, abyste
n&dobu vyjmuli; Vyjméte filtr z nddoby na prach a vysypte prach.
2. Pro zajisténi filtracniho Ucinku filtru se doporucuje filtr pravidelné Cistit a vymeénovat.

6.2 Cisténi centralniho kartace
Obr. 14
1. Stisknéte levé a pravé tlacitko pro uvolnéni krytu ve spodni ¢asti a zvednéte je, abyste
kryty sejméli.
2. Uchopte rukojet stfedového kartace na levé strané, zvednéte a vyjméte stfedovy kartac.
3. Kvycisténi vlasl nebo niti zamotanych ve valcovém kartaci pouzijte vhodné néastroje a
poté valcovy kartac a kryt hlavniho kartace otfete meékkym hadrikem.

3 Cisténi senzorii
Vycistéte vysilaci okénko carového laseru.
Vycistéte senzor srazu.
Vycistéte snimac okrajd.

owu o

6.4 Cisténi samovyprazdiiovaciho dna
Obr. 15
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1. Zvednéte Cistici desku ze samovypoustéci zakladny.
2. Samovyprazdrovaci zakladni misku opldchnéte vodou, osuste ji a vratte ji zpét.

6.5 Cisténi hnaciho kola
Otacejte hnacim kolem tam a zpét, abyste odstranili cizi pfedméty, a otfete je mékkym
hadrikem.

6.6 Cisténi boéniho kartace
Odstrarite Sroub, vyjméte bocni kartac; k ¢isténi prachu pouzivejte vhodné nastroje.

6.7 \Vyména prachového sacku

1. Sejméte vicko naddoby na prach. Obr. 16

2. Vytdhnéte, abyste vyjmuli prachovy sacek.

3. K¢isténi prostoru nddoby na prach pouzijte mékky, suchy hadrik.

4. Nainstalujte novy prachovy sacek. Nasadte zpét kryt prachové nadrze. Obr. 17
Poznamka:

Cernéd vata na levé strand prachového sacku je filtracni vata, neodstrafiujte ji ani ji nevyhazujte.

7. RESENI PROBLEMU

Problém Moznd pFic¢ina a resSeni

Roboticky vysavac se nezapne nebo | Roboticky vysavac nefunguje s vybitou baterii. Pred
nezacne s Uklidem. pouzitim se ujistéte, Ze je nabity.

Okolni teplota je nizsi nez 0 °C nebo vyssinez 40 °C.

Roboticky vysavac se nenabiji V blizkosti samovyprazdiiovaci zakladny je prilis
nebo se nemdze vratit do mnoho prekazek, premistéte samovyprazdnovaci
samovyprazdnovaci zakladny. zékladnu na volné misto.

Vycistéte nabijeci svorky robotického vysavace a
samovyprazdiovaci zékladnu.

Ujistéte se, ze je roboticky vysavac zapnuty.

Roboticky vysavac je prilis daleko od
samovyprazdiovaci zékladny, pfesunte ho blize a
zkuste to znovu.
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Roboticky vysavac vydava béhem
Gklidu zvlastni zvuk.

bocni karta¢ nebo vsesmérové kolo mohou byt
zamotané nebo ucpané. Zastavte roboticky
vysavac a vycistéte jej.

Roboticky vysavat necisti efektivné
nebo z néj unikaji necistoty

Nadrz je plna. Vyprazdnéte jej a vycistéte vysoce
Gcinny filtr, pokud je ucpany.

Vlysoce Gcinny filtr je ucpany, vycistéte ho.

Hlavni kartac je zamotany nebo ucpany cizim
pfedmétem, vycistéte jej.

Roboticky vysava€ se nemohl
pripojit k siti Wi -Fi .

Signal Wi -Fi je Spatny. Ujistéte se, Ze roboticky
vysavac je umistén v oblasti s dobrym signalem
Wi -Fi.

Pripojeni k Wi -Fi je nestabilni. Restartujte router,
zkontrolujte aktualizaci aplikace a zkuste to znovu.

Pro zlepSeni procesu parovani se ujistéte, ze mate v
mobilnim telefonu vypnutd mobilni data.

Roboticky vysavac neprovedl
plénovany uklid

Zkontrolujte, zda je roboticky vysavac v no¢nim
rezimu, a zmeénte rezim. Tato moznost se nachazi
v obecném nastaveni robotického vysavace

a umoznuje vam definovat ¢asovéa pasma, ve
kterych roboticky vysavac v no¢nim rezimu nebude
provadét planované uklidy.

Ujistéte se, Ze je roboticky vysavac pripojen k
elektrické siti; Nebude moci provadét plénované
Gklidy, pokud je offline nebo ma slabou baterii.

Roboticky vysavac se po dokonceni
Gklidu jednotlivych mist nebo po
zméné své plvodni polohy nevraci
do samovyprazdriovaci zakladny.

Roboticky vysavac po Uklidu v bodovém rezimu
nebo po zméné domovské polohy namapuje a
vypocitd novou trasu.

Pokud je samovyprazdnovaci zakladna pfilis
daleko od robotického vysavace, nebude se maoci
automaticky vratit. Ru¢né presurite roboticky
vysavac na samovyprazdfovaci zakladnu.
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Roboticky vysavac¢ neobnovuije tklid | Ujistéte se, ze roboticky vysavac neni v rezimu

spanku, protoze vtomto rezimu Uklid neobnovi.

Pokud jej ruéné umistite na samovyprazdnovaci
zakladnu, dklid se neobnovi.

Roboticky vysavac je vZdy offline Ujistéte se, Ze je roboticky vysavac spravné

pFipojen k siti a vzdy se nachazi v oblastech s
dobrym signalem Wi -Fi.

Selhani spojeni mezi mobilnim Ujistéte se, Ze roboticky vysavac a
telefonem a robotickym vysavacem | samovyprazdiiovaci zékladna se nachazeji v oblasti

se silnym signédlem Wi -Fi, restartujte router a
zkuste se znovu pfipojit.

Samovyprazdiovaci dno

Problém

Mozna pficina a reseni

Samovyprazdriovaci
zakladna blika cervené

Sé&cek na necistoty neni nainstalovan nebo je nespravné
umistén. Zkontrolujte, zda je vak spravné nainstalovan.

Sacek na necistoty je plny nebo je saci potrubi ucpané.
Zkontrolujte, zda je sacek na necistoty plny, a pokud

ano, vymenite jej za novy. Pokud chyba pretrvava, otocte
samovyprazdiovaci zékladnu a zkontrolujte, zda spodni potrubi
neblokuje néjaky predmeét. Pokud ano, odSroubuijte prihledny
kryt a predmét vyjméte.

Samovyprazdriovaci spodni ventildtor se nespustf. Casté sbiréni
prachu mdze zpUsobit prehfati nebo selhani krytu ventilatoru.
Doporucuje se, aby se uzivatel pokusil prach znovu odsat po 30
minutach.

Nesviti Zadny indikator

Neni napdjeni nebo je z&strcka poskozena. Zkontrolujte, zda je
samovyprazdiovaci zékladna pripojena k elektrické siti, nebo
zda neni zastrcka poskozend. V takovém pripadé se obratte na
oficidlni technicky servis spolecnosti Cecotec.

8. AUTORSKA PRAVA

Prava dusevniho vlastnictvik textlim v této pfirucce patfi spolecnosti CECOTEC INNOVACIONES,
SL. VSechna préva vyhrazena. Obsah této publikace nesmi byt, at uz zcela nebo z&asti,
reprodukovan, uklddan do vyhledavaciho systému, prenasen ani distribuovén jakymikoli
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prostiedky (elektronickymi, mechanickymi, kopirovanim, nahréavanim nebo podobnymi) bez
predchoziho souhlasu spole¢nosti CECOTEC INNOVACIONES, SL.

9. ZJEDNODUSENE PROHLASENI EU O SHODE

Spolecnost Cecotec Innovaciones timto prohlasuje, Ze roboticky vysavac modelu
c € EUO1_114479 - Conga X100 je v souladu se smeérnici 2014/53/EU o radiovych
zarizenich.
Uplné znéni prohla&eni EU o shodé je k dispozici na nésledujici internetové adrese:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity

102 | congaxioo



TURKCE

1. PARCALAR VE BILESENLER

Robotun 6n gértinimi (kapak kapali)
Sekil 1

On tampon

Ana sayfaya don digmesi
Baslat/Duraklat digmesi

Lazer

Kenar sensori

Kargo terminalleri

o he WN e

Robotun alt gdrinim
Sekil 2

1. Yanfirca

Orta firca ve kapak
Cok yonli tekerlek
Disme onleyici sensor
Sikma paspaslari

uoewN

Robotun ana goranumi (kapak acik)
Sekil 3

1. Ustglverte

2. Toz haznesi

Kendini bosaltan tabanin 6n gérinimda

Sekil &4

1. Neden olmus

2. Toz haznesi

3. Kendini bosaltan kanal
4. Tepsi

Kendini bosaltan tabanin arka gorinimu
Sekil 5
1. Gug kablosu saklama yuvasi

Kendini bosaltan tabanin Ustten goriinimu
Sekil 6

1. Temiz su tanki (6n taraf)

2. Kirli su deposu (arka taraf)

Yerlestirme portu
Sekil 7
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1. Kargo terminalleri

Aksesuar listesi
Sekil 8

1. Yan firca x1 (zaten takili)

2. Taban rampasi uzatma plakasi x1
3.  Toztorbasi x1 (zaten takili)

4. Sikma paspasi x2

5. Paspas tutucu x2

Not

Bu kilavuzda yer alan grafikler sematik gosterimlerdir ve Urlindeki grafiklerle tam olarak
uyusmayabilir.

2. KULLANMADAN ONCE

- Burobot stptrge, nakliye sirasinda koruma saglayacak sekilde tasarlanmis bir ambalaijla
geliyor. Robot suplrgeyi kutusundan cikarin. Robot slptrgenizi ileride tasimaniz
gerektiginde hasar gérmesini dnlemekicin orijinal kutusunu ve digerambalaj malzemelerini
glvenli bir yerde saklayabilirsiniz. Orijinal ambalaji atmak istiyorsaniz, tUm driinleri uygun
sekilde geri donustirdiginizden emin olun.

- Tum parca ve bilesenlerin dahil oldugundan ve iyi durumda oldugundan emin olun.
Herhangi bir parcanin eksik veya kott durumda olmasi durumunda Litfen derhal Cecotec'in
resmi Teknik Destek Servisi ile iletisime gecin.

Kutu icerigi

- Robot stpurge

- 2tankli (temiz su ve kirli su) kendi kendini bosaltan taban
- Toztorbasi

- Yanfirca

- 2 adet doner paspas

- Guc kablosu

- Ortafirca

- Kullanim kilavuzu

- Yardima ihtiyac duymaniz halinde ekipmaninizin dogru bir sekilde izlenebilmesi icin seri
numarasini Uriin lzerinden cikarmayiniz.
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3. KURULUM VE HAZIRLIK

3.1. Kendini bosaltan tabanin kurulumu
1. Bosaltma tabanini sabit ve diiz bir zemine yerlestirin, her iki tarafinda en az 80 cm bosluk
ve 6niinde en az 1,2 m'lik bos alan olmasini saglayin. Sekil 9
2. Guc kablosunu prize takin ve robotun calismasini engellememek icin fazla kabloyu kendi
kendini bosaltan tabanin arka yuvasina dikkatlice yerlestirin.

- Dogrudan guines isigina maruz kalmayin.

- Bosaltma tabaninin sinyaliletim alanini etiket veya baska nesnelerle kapatmayiniz.

- Otomatik bosalan tabani hali gibi yumusak ylizeylere koymayin.

- Kargo alaninin kuru oldugundan emin olun.

- Robotun temizlik etkinliginin saglanmasi icin itk kullanimda robotun kendi kendini bosaltan
tabanindan baslatilmasi Onerilir.

3.2. Sudepolarinin hazirlanmasi/bosaltilmasi
1. Temiz su eklemekicin litfen dn temiz su tankini cikarin, tank kapaginin sol tirnagini tutun,
kapagi acarak temiz su ekleyin ve otomatik bosaltma tabanina geri yerlestirin. Sekil 10
2. Kirli suyu bosaltmak icin lutfen arkadaki kirli su tankini cikarin, tank kapagini acin ve kirli
suyu dokun. Sekil 11
Not:
Su haznesine zarar vermemek icin camasir deterjani, camasir sabunu, dezenfektanlar, sivi
sabun, bilinmeyen yagli sivilar, asidik veya alkali maddeler eklemeyin.

3.3. Spin Mop Tutucusunun Takilmasi
1. Oncelikle paspaslari paspas tutucusuna sikica sabitleyin.
2. Braketin ortasini takili paspasla hizalayin, ardindan braketi robot stiplirgeye monte edin.
Sekil 12

3.4. Ortamin hazirlanmasi

Temizlige baslamadan ©nce, gevsek kablolari, sert nesneleri, keskin nesneleri (civi, cam
gibi) ve diger dékuntileri zeminden temizleyin ve kolayca disebilecek, kirilabilir, degerli ve
potansiyel olarak tehlikeli esyalari kaldirin. Bu, robotun dolanmasini, sikismasini, cekilmesini
veya devrilmesini 6nlemeye yardimci olur; bu durum kisisel yaralanmaya veya mal hasarina
yol acabilir.
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4. OPERASYON

4.1. Acma/Kapatma ve Sarj Etme |

- Gug kaynagini otomatik bosalan tabana baglayin, Qagmak icin * " dugmesini 3 saniye
basili tutun ve glic gosterge i1siginin sabit sekilde yanmasini bekleyin, ardindan robotu
otomatik bosalan tabana yerlestirin.

- Gunlikkullanimda robotunuzu dogru bir sekilde kullanabilmenizicin litfen sarjdurumunda
tutunuz.

- Robot acikken, Qkapatmak icin " " tusuna 3 saniye basili tutun.

- Robotu kendi kendini bosaltan tabana manuel olarak yerlestirirken, sarj terminallerinin
dogru sekilde yénlendirildiginden emin olun.

- ilk temizlikten énce robotun pilinin %100 dolu oldugundan emin olunuz.

- itk kullanimda robotu kendi kendini bosaltan tabana manuel olarak yerlestirin, robot
otomatik olarak acilacaktir.

- Bu modeldeki paspaslar, robot duvar gibi kenarlara yaklastikca disari dogru sallanacak
sekilde tasarlanmistir; bu sayede kdselere daha derinden ulasarak daha kapsaml bir
temizlik saglanabilir.

4.2. Caismayi duraklat/devam ettir

- Robot temizlik yaparken, robotun herhangi bir tusuna kisa bir stire basarak calismasini
durdurabilirsiniz.

- Robot duraklatildiginda, Qtemlzllge devam etmek icin * " tusuna kisa bir siire basin.

4.3. Yeniden sarj et
Robot acildiginda, {_l\robotun lzerindeki digmesine kisa slre basarak robotu mevcut
konumundan kendi kendini bosaltan tsse geri goturebilir ve yeniden sarj edebilirsiniz.

won

4.4. Cocuk kilidi

- Cocuk kilidi fonksiyonunu aktiflestirmek icin APP'yi kullanabilirsiniz. Cocuk kilidi
fonksiyonunun etkin oldugunu dogrulamak icin robot bir ses cikaracaktir.

- Etkinlestirildiginde robot Uzerindeki butonlar ve kendi kendini bosaltan taban artik etkili
olmayacak ve evcil hayvanlarin veya cocuklarin yanlistikla butonlara basmasi 6nlenerek
islemler yalnizca uygulama tzerinden gerceklestirilebilecek.

- Cocuk kilidini devre disi birakmak icin APP'yi tekrar kullanin. Cocuk kilidi devre disi
birakildiginda robot, cocuk kilidinin devre disi birakildigini dogrulayan bir ses cikaracaktir.

4.5. Fabrika ayarlarini geri yiikle

Ddgmeler tepki vermiyorsa veya robot kapatilamiyorsa fabrika ayarlarina sifirlamayi deneyin.
Fabrika ayarlarina sifirlamak icin Q " "tuslarina ayni anda 7 saniye boyunca basin ve
basili tutun /\
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C:
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me

Operasyon

islev

&

3 saniye basili tutun

Acma/kapatma

Bir kez kisaca basin

Temizlige basla

VAN Robot kendi kendini bosaltan tabanin disinda Sarj etmeye basla
L .
beklerken, bir kez kisaca basin
Robot kendi kendini bosaltan tabandayken, bir kez | Toz toplama islemini
kisaca basin baslatin
Robot kendi kendini bosaltan tabandayken, iki kez | Temizlemeye baslayin
kisaca basin
Robot kendi kendini bosaltan tabanin disinda Nokta temizligine basla
beklerken, iki kez kisaca basin
3 saniye basili tutun Ag yapilandirma moduna
girin
15 saniye basili tutun Donanim kapatmay!
zorla
@ /Ll\ 7 saniye basili tutun Fabrika ayarlarini geri
+

yukle
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4.7. Gésterge isiklarinin agiklamasi

Gosterge 1181

Isik efekti

Anlam

Digme gosterge 1SIg1

O

Kapali

Kapali / Bekleme /
Rahatsiz etmeyin

Maviyavas yavas aciliyor

Aydinlatma

DUz mavi

Normal durum

Yavasca yanip sénen mavi

Yeniden konumlandirma
/ Sarj etme / Kurutma

Daz kirmizi

Dustk pil

Kirmizi yanip séniyor

Arizali

Mavi yanip sénuyor

Canlivideo etkinlestirildi

Hizli kirmizi yanip sénme

Ag ayarlarina girme

Yavas kirmizi yanip sénlyor

Aga baglanma

Kendiliginden bosalan
taban gosterge i1SIg|

Kirmizi acik

Aga basarili baglanti

Kapali

Kapali / Bekleme /
Rahatsiz etmeyin

Mavi yavas yavas aciliyor

Aydinlatma

DUz mavi

Normal durum

Kirmizi yanip séntyor

Arizali

4.8. Fircalamak

- Etkili bir paspaslama saglamak icin robot, paspaslama sirasinda her 10 dakikada bir
paspas! temizlemek tzere kendi kendini bosaltan tabana ddnecek sekilde ayarlanmistir.
Ayrica ihtiyaciniza gore paspas temizleme sikligini Uygulama lzerinden manuel olarak da

ayarlayabilirsiniz.

- Paspaslama gorevi tamamlandiktan ve robot slplrge kendi kendini bosaltan tabana geri

déndikten sonra paspasi da otomatik olarak temizler (bu biraz daha uzun surer).

4.9. Paspasin kurutulmasi
Paspaslama gorevi tamamlandiktan ve robot slptrge kendi kendini bosaltan tabana
déndiikten sonra paspasi otomatik olarak kurutur (varsayilan olarak sicak hava kullanir,
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gerekirse Uygulamadan degistirilebilir). Ayrica paspas kurutma islemini Uygulama tizerinden
manuel olarak baslatip durdurabilirsiniz.

4.10. Toz toplama

- Temizlik gorevi sirasinda veya sonrasinda robot, otomatik toz toplama gorevini
gerceklestirmek icin kendi kendini bosaltan tabana geri donecektir.

- Uygulamada toz toplama gérevini manuel olarak gerceklestirebilirsiniz.

- Lutfen otomatik bosaltmali tabandaki toz torbasinin dlzglin bir sekilde takildigindan ve
dolu olmadigindan emin olun.

- Paspas temizleme islemi sirasinda robotu zorla cikarmayin.
- Robot temizlige basladiktan sonra otomatik bosaltma tabanini hareket ettirmeyin.

5.WI -FI BAGLANTISI VE MOBIL UYGULAMA
Ef

6. TEMIZLIK VE BAKIM

6.8 Toz haznesinin ve filtrenin temizlenmesi

Sekil 13

1. Robotun lst kapagini acin, toz haznesini cikarmak icin toz haznesi ¢cikarma digmesine
basin; Toz haznesindeki filtreyi cikarin ve tozu bosaltin.

2. Filtrenin filtreleme etkisini saglamak icin filtrenin dizenli olarak temizlenmesi ve
degistirilmesi dnerilir.

6.1 Orta fircanin temizlenmesi

Sekil 14
1. Alt tarafta bulunan sol ve sag kapak cikarma digmelerine basin ve kapaklari kaldirmak
icin kaldirin.

2. Soltaraftaki orta firca sapini tutun, orta fircayr kaldirin ve cikarin.
3. Silindir fircaya dolanan sac ve iplikleri uygun aletlerle temizleyin, ardindan silindir fircayi
ve ana firca kapagini yumusak bir bezle silin.

2 Sensorlerin temizlenmesi
Cizgi lazerinin verici penceresini temizleyin.
Ucurum sensorind temizleyin.
Kenar sensérini temizleyin.

WwN = o
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6.3 Kendi kendini bosaltan tabanin temizlenmesi
Sekil 15

3. Temizleme plakasini kendiliginden bosalan tabandan kaldirin.
4. Bosalan taban tepsisini suyla yikayin, kurutun ve yerine takin.

6.4 Tahrik tekerleginin temizlenmesi
Yabanci cisimleri cikarmak icin tahrik tekerlegini ileri geri cevirin ve yumusak bir bezle silin.

6.5 Yan fircanin temizlenmesi
Vidayi s6kiin, yan fircayi cikarin; Tozu temizlemek icin uygun aletleri kullanin.

.6 Toz torbasini degistirme

Toz haznesinin kapagini cikarin. Sekil 16

Toz torbasini cikarmak icin disari cekin.

Toz haznesi alanini temizlemek icin yumusak ve kuru bir bez kullanin.
Yeni bir toz torbasi takin. Toz tanki kapagini degistirin. Sekil 17

FWN= O

Not:
Toz torbasinin sol tarafindaki siyah pamuk filtre pamugudur, cikarmayin veya atmayin.

7. PROBLEM COZME

Problém Moznd pFicina a reseni

Roboticky vysavac se nezapne nebo | Roboticky vysavac nefunguje s vybitou baterii. Pfed
nezacne s Gklidem. pouzitim se ujistéte, Ze je nabity.

Okolni teplota je nizsi nez 0 °C nebo vyssinez 40 °C.

Roboticky vysavac se nenabiji V blizkosti samovyprazdnovaci zakladny je prilis
nebo se nemuze vratit do mnoho prekazek, premistéte samovyprazdnovaci
samovyprazdnovaci zékladny. zékladnu na volné misto.

Vycistéte nabijeci svorky robotického vysavace a
samovyprazdnovaci zékladnu.

Ujistéte se, Ze je roboticky vysavac zapnuty.

Roboticky vysavac je pfilis daleko od
samovyprazdiovaci zékladny, pfesunte ho blize a
zkuste to znovu.
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Roboticky vysavac vydava béhem bocni kartac nebo vSesmeérové kolo mohou byt
Uklidu zvlastni zvuk. zamotané nebo ucpané. Zastavte roboticky
vysavac a vycistéte jej.

Roboticky vysavac necisti efektivné | Nadrz je plnd. Vyprazdnéte jej a vycistéte vysoce
nebo z néj unikaji necistoty Gcinny filtr, pokud je ucpany.

Vysoce Gcinny filtr je ucpany, vycistéte ho.

Hlavni kartac je zamotany nebo ucpany cizim
pfedmétem, vycistéte jej.

Roboticky vysavac se nemohl Signal Wi -Fi je Spatny. Ujistéte se, Ze roboticky
pripojit k siti Wi -Fi . vysavac je umistén v oblasti s dobrym signalem
Wi -Fi.

PFipojeni k Wi -Fi je nestabilni. Restartujte router,
zkontrolujte aktualizaci aplikace a zkuste to znovu.

Pro zlepSeni procesu parovani se ujistéte, ze mate v
mobilnim telefonu vypnutd mobilni data.

Roboticky vysavac neprovedl Zkontrolujte, zda je roboticky vysavac v no¢nim
plénovany uklid rezimu, a zménte rezim. Tato moznost se nachazi
v obecném nastaveni robotického vysavace

a umoznuje vdm definovat ¢asova pasma, ve
kterych roboticky vysavac v no¢nim rezimu nebude
provadét planované uklidy.

Ujistéte se, Ze je roboticky vysavac pripojen k
elektrické siti; Nebude moci provadét plénované
Gklidy, pokud je offline nebo ma slabou baterii.

Roboticky vysavac se po dokonceni | Roboticky vysavac po Uklidu v bodovém rezimu
Gklidu jednotlivych mist nebo po nebo po zméné domovské polohy namapuje a
zméné své plvodni polohy nevraci vypocita novou trasu.

do samovyprazdnovaci zékladny. ] iy -
Pokud je samovyprazdrnovaci zakladna pFilis

daleko od robotického vysavace, nebude se maoci
automaticky vratit. Ru¢né presurite roboticky
vysavac na samovyprazdnovaci zakladnu.
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Roboticky vysavac¢ neobnovuije tklid | Ujistéte se, ze roboticky vysavac neni v rezimu
spanku, protoze vtomto rezimu Uklid neobnovi.

Pokud jej ruéné umistite na samovyprazdnovaci
zakladnu, dklid se neobnovi.

Roboticky vysavac je vZdy offline Ujistéte se, Ze je roboticky vysavac spravné
pFipojen k siti a vzdy se nachazi v oblastech s
dobrym signalem Wi -Fi.

Selhani spojeni mezi mobilnim Ujistéte se, Ze roboticky vysavac a

telefonem a robotickym vysavacem | samovyprazdiiovaci zékladna se nachazeji v oblasti
se silnym signédlem Wi -Fi, restartujte router a
zkuste se znovu pfipojit.

Kendini bosaltan taban

Sorun Olasi neden ve ¢6zlim

Kendini bosaltan taban | Kirtorbasi takilmamis veya yanlis konumlandiritmis. Cantanin
kirmizi renkte yanip dogru sekilde takildigini kontrol edin.
sonulyor

Toz torbasi dolu veya emis hatti tikali. Toz torbasinin dolu

olup olmadigini kontrol edin, doluysa yenisiyle degistirin. Hata
devam ederse, otomatik bosalan tabaninizi cevirin ve alt kanali
tikayan bir cisim olup olmadigini kontrol edin. Eger dyleyse
seffaf kapagi soklip nesneyi cikarin.

Kendi kendini bosaltan taban fani calismiyor. Sik sik toz
toplanmasi fan korumasinin asiri Isinmasina veya bozulmasina
neden olabilir. Kullanicinin 30 dakika sonra tekrar toz toplamayi
denemesi Onerilir.

Hicbir gosterge Elektrik yok veya fis hasarli. Litfen otomatik bosalan tabanin
yanmiyor elektrik sebekesine bagli olup olmadigini veya fisinin hasarli
olup olmadigini kontrol edin. Eger durum boyle ise litfen
Cecotec'in Resmi Teknik Servisi ile iletisime geciniz.

8. TELIF HAKKI

Bu kilavuzda yer alan metinlerin fikri mulkiyet haklari CECOTEC INNOVACIONES, Sl'ye aittir.
Her hakki saklidir. Bu yayinin icerigi, CECOTEC INNOVACIONES, SUnin dnceden izni olmaksizin,
tamamen veya kismen cogaltilamaz, bir erisim sisteminde saklanamaz, herhangi bir yolla
(elektronik, mekanik, fotokopi, kayit veya benzeri) iletilemez veya dagitilamaz.
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9. BASITLESTIRILMIS AB UYGUNLUK BEYANI

Cecotec Innovaciones, EU01_114479 - Conga X100 model robot siplirgenin radyo
c € ekipmanlarmna iliskin 2014/53/€EU Direktifine uygun oldugunu beyan eder.

AB uygunluk beyaninin tam metnine asagidaki internet adresinden ulasabilirsiniz:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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EAAHNIKA

1. MEPH KAI EEAPTHMATA

[Mpbéoown Tou POUTIOT (KAEIOTO KAAUPMA)
Zxnua 1

1. MTpooTIVOG TTPOQUAAKTAPOG

2. KoupTri eTMOTPOPAG OTNV apXIK) OEAIda
3.  KoupTri ‘Evapéng/Mauong

4. Néagep

5. AioBnTtipag dkpwv

6.

TepuaTikoi oTaBPoi QopTiou

Kdrtw 6yn Tou poutror

Zxnua 2

1. TlAeupikn BoupTtoa

Kevtpikr) BoupTtoa kal KAAuppa

MavkaTeuBuvTIKGG TPOXOG

AigBnTAPAG KaTd TNG TITWONG

ZPoUYYapioTPEG YE TIEPIOTPEPOHEVOUG OPOUYYAPITTPES

v wbN

KUpia 6yn Tou poutroT (avoixTd KAAUPpQ)
Zxnua 3

1. Avw KatdoTpwua

2. Aoxeio okévng

Mpéoown Tng BAaong Tmou adelddel autéuaTa
Zxnua 4

1. LED

2. Aoxeio okévng

3. AuUTOKEVOUUEVO KAVAAI

4. Aiokog

Miow 6wn NG Bdong Tmou adeiddel autopaTa
Zxnua 5
1. Ymodoxn amobrikeuong KaAwdiou peupaTog

Kdrown Tng Bdong TTou adeidlel autépata

Zxnua 6

1. AeCapevi kaBapou vepouU (UTTPOaTIVY) TTAEUPX)
2. AeCapevn) Bpwpikou vepou (TTiow TTAEUpd)

OUpa olvdeang
Ixnua 7
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1. Teppartikoi oTaBuoi popTiou

ANioTta aggooudp
Zxnua 8
1. MAeupikn BoUptoa x1 (RN eykaTeaTnuévn)

2. NAdka eTékTaong pautag Baong x1

3. ZakouUAa okévng x1 (AdN eykaTeaTnuévn)

4. X@ouyyapioTpa YE TTEPIOTPEPOUEVO POAS X2
5. Onkn ocpouyyapioTpag x2

Znueiwpa

Ta ypa@ikG o€ autd TO EYXEIPIOIO €ival OXNMUATIKEG OVATIOPACTACEIG KOl EVOEXETAl VA HNV
QavTIOTOIXOUV aKPIBWGS O€ QUTA TTOU ATTEIKOVI(OVTal OTO TTPOIOV.

2. MNPIN ANO TH XPHZH

- AuTA n POWUTTOTIKA NAEKTPIKr) OKoUTTa dlaTiBeTal o€ ouokeuacoia oxedlaouévn yia va Tnv
TIPOOTATEUEI KATA TN PETAPOPA. AQAIPETTE TNV NAEKTPIKA OKOUTTA POPTTOT OTTO TO KOUTI TNG.
MTropeite va amoBnkeloeTe To apXIkd KouTi Kal GAAa €idn ouokeuaoiag o€ aoPAAEG HEPOG
yiO va atro@UyETE CNUIEG OTN POUTTOTIKI) NAEKTPIKA OKOUTIA O€ TTEPITITWAN TTOU XPEIOOTEl va
TN JETAQEPETE OTO PEAAOV. EQv BEAETE va aTTOPPIYETE TNV APXIKI) CUCKEUATIA, PPOVTIOTE Va
AVAKUKAWOETE OAQ TO AVTIKEIUEVA OWOTA.

- BeBaiwBeite 61 6Aa Ta egaptApaTa kal Ta eEapTAPaTa TepIAaPBAavovTal kal Bpiokovtal
ge kahf katdoTaon. Edv Agitouv 1| BpiokovTtal o€ Kakf KatdoTaon KATTolo £E0pTANATA,
ETTIKOIVWVAOTE aPéowg Pe TNV etTionun YTnpeaoia Texvikng YTooTApigng Tng Cecotec.

Mepiexdueva kouTioU

- HAekTpIKA OKOUTIO POUTTOT

- AutoekkevoUpevn Baon pe 2 degapevég (kaBapol Kal BPuWHIKOU vEPOU)
- ZakoUAa okévng

- TAegupikn BoupTtoa

- 2 TTEPIOTPEPOPEVEG OPOUYYOPIOTPES

- KaAwdio Tpogpodoaiag

- Kevtpikr) BoupTtoa

- Eyxepidio odnyiwv

- Mnv agaipeite Tov ogipiakd aplBuod atrd To TTPOoIdV, WOTE va ival duvaTr N GwaTr) IXvnAGTnon
TOU £EOTTAIOOU 00G O€ TTEPITITWON TTOU XPEIaoTeiTe BorBeia.
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3. EFKATAZTAZH KAI MPOETOIMAZIA

3.1. EykardoTtaon tng Bdong mou ad&iddel autoparta

1. TomoBetAote TN PAon autoadeEIGOUOTOG O Mo OTaBepry, emiTedn em@Avela,
dlao@aAifovtag Ot uTTdpyel TouAdyioTov 80 cm Xwpou Kal oTIG dUo TTAEUPEG Kal MIa
€AeUBePN TTEPIOXA TOUAGXIOTOV 1,2 M UTTPOOTA. ZXAKa 9

2. Xuvdéote TO KaAwdio Tpo@odoaoiag o€ pia TTPIfa KAl aTTOBNKEUOTE TTPOCEKTIKGA TUXOV
Tepiooeia kaAwdiou oTnv Tiow utodox Tng Bdong Tou adeiddel autduaTa, yia va
ATTOQUYETE TTAPEPPBOAEG OTN AEITOUPYia TOU POUTTOT.

Znueiwpa:

- Amo@uyeTte To Auedo NAIAKS Qwg.

- Mnv KOAUTITETE TNV TTEPIOXN HETADOONG ONMATOG TNG BACNG QUTOEKKEVWONG PE AUTOKOAANTO
1 GAAG avTIKEidEVO.

- Mnv TomroBeteite TN Bdon TTou adelddel AUTOPATA O€ JAAAKEG ETTIQAVEIEG OTTWG XOAIG.

- BeBaiwBeite 6TI 0 XWPOG ATTOOKEUWV Eival OTEYVOG.

- Ta va dloo@alioTel N amroTEAETUATIKOTNTA KOBAPIoHOU TOU POUTIOT, GUVIOTATAI N €KKivnon
TOU POUTTOT OTTO TN BACT AUTOEKKEVWONG KATA TNV TTPWTN XPAON.

3.2. MpoeTolpacia/Adelaoua TwV deSapevwV vepoU
1. Na va TpooBéaete kaBapd vepd, a@aipéaTe TNV YTpooTivly deCapevh kabapol vepou,
KPOTAOTE TNV apIOTEPN YAWTTIOO TOU KOAUPPATOG TNG BECAPEVAG, AVOIETE TO KAAUPUO YIa
va TTpooBéaeTe KaBaApPO vePO Kal TOTTOBETAATE TO oW OTn BACN auToadeIdoNaATOG. ZXAMA
10
2. T va adeldoeTe TO BPWHIKO VEPOS, AQAIPETTE TNV TTICW dEEANEVT BPWHIKOU VEPOU, aVOoIgTE
TO KGAUppa TNG OeEapeVAG Kal adEIGOTE TO BPWHIKO VEPS. ZXAua 11
Znueiwpa:
Mnv TTpOCBETETE ATTOPPUTTAVTIKO TTAUVTNPIOU, GaTtroUvl TTAUVTNPIOU, OTTOAUMAVTIKG, COTTOUVI
XEPIWV, AyvwoTa eAaiwdn uypd Kai 6iveg i aAkaAikég ouaieg oTtn degapevr vepou yia va
atro@uyeTe NUIEG.

3.3. Eykardotaon tng Bdong opouyyapioTpag Spin
1. ApxiKd, oTEPEWOTE OTABEPA TIG GPOUYYAPIOTPEG OTN BACN TOUG.
2. EuBuypappiote TO KEVIPO TNG BACNG MPE TNV EYKOTECTNMEVN OQOUYYAPIOTPA Kal, OTn
OuvEXEID, TOTTOBETAOTE TN BACN OTNV NAEKTPIKF) OKOUTIO POUTTOT. ZXAMa 12

3.4. Npoeroipacia Tou epIBaAAovrog

Mpiv EekiviioeTe TOV KABOPICPO, ATTOPNAKPUVETE XOAAPd KOAWDIA, OKANPA avTIKEiyeva, aixpunped
QvTIKEiMEVA (OTTWG Kap®id, yuaAi) kal GAAa uTToAgippata amd To TATWHA Kal 0QaIpECTE
QVTIKEIMEVA TTOU UTTOPOUV €UKOAD va TTECOUV, €ival €0BpauOoTa, TTOAUTINO KAl EVOEXOMEVWG
emikivduva. Autd BonBd oTnv aTTOTPOTIN EUTTAOKAG, 0ENVWHATOG, TPABAYUATOG | avaTPOTIAG
TOU POUTTOT, KATI TTOU UTTOPET VO TTPOKAAETEI TPAUMATIONO 1) UNIKEG CnMIEG.
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4. AEITOYPTIA

4.1. Evepyotroinon/Atrevepyotroinon kai ®6prtion |

- 2ZUvOEOTE TO TPOPOBOTIKO OTN BACT QUTOEKKEVWONG, TTATHOTE TTAPATETANEVA TO QKoupm’
« » yla 3 OeUTEPOAETITA YIO VO TO EVEPYOTTOINCETE KOl TTEPIYEVETE VA TTOPApEIVEl OTABEPS
avappévn n evOEIKTIKA Auxvia AeIToupyiag Kal, OTn CUVEXEIQ, OTEPEWOTE TO POUTTOT GTN BAon
QUTOEKKEVWONG.

- Ta owoTn kaBnuepivr xpAon, dIOTNPACTE TO POUTTOT OE KATAGTAON POPTIONG.

- Ortav 10 POTTOT €ival EVEPYOTTOINPEVO, TTATACTE TTAPATETOUEVA TO @KOUHT[I’ « » yia 3
OEUTEPOAETITA YIO VO TO OTTEVEPYOTTOINOETE.

Znueiwpa:

- Ortav TOTIOBETEITE XEIPOKIVNTA TO POUTTOT OTN PACN auToekkévwaong, BeBaiwbdeite 611 o1
OKPOJEKTEG POPTIONG Eival CWOTA TTPOCAVATOAITUEVOL.

- Mpiv ammé Tov TTpwTo Kabapioud, RePBaiwbeite OTI N PITATAPIO TOU POUTTOT Eival TTARPWG
popTiopévn oto 100%.

- Na v TpWTN XPRon, ToTToBETACTE XEIPOKIiVNTA TO POUTIOT OTN BACH QUTOEKKEVWONG Kal TO
popTTOT Ba evepyoTToinBei autéuaTa.

- O10pouyyapioTpeg o€ auTO TO JOVTENOD £XOUV OXEDIAOTEI YIa va TTEPIOTPEPOVTAI TTPOG TA £EW
KOBwWG TO POUTTOT TTANCIALEl TIG AKPEG OTTWG Ol TOiXOI, ETTPETTOVTAG ToUu va @Tdavel BabuTepa
OTIG YWVIES Kal va eEac@aAilel TTI0 GXOAATTIKO KaBapIouo.

4.2. Madon/ouvéxion epyaciag

- Evw 10 poptéTt kaBapidel, TTaTACTE GUVTOPO OTTOIOOATIOTE KOUMTIi OTO POUTIOT yid Va
OIOKOWETE TTPOCWPIVA TN AEITOUpyia Tou. |

- Evw 10 pouTttét Bpioketal o€ Tadon, TTATAOTE CUVTOUA TO QKoupm’ « » YIO VO OUVEYIOETE
TOV KOBapIoYO.

4.3. Emava@oépTion
‘OTav T0 POUTIOT Eival EVEPYOTTOINWEVO, TTATAOTE GUvTopa To L kKoupTri « » oTo POUTIOT yia va
TO ETTIOTPEYETE OTNV QUTOEKKEVOUUEVN BACN aTTd TNV TPpEXOUTa BEON TOU yia ETTAVAQOPTION.

4.4. KAgidwpa yia raidid

- Mrmopeite va evepyoTroioete T AeiToupyia  KAEIOWPATOG OO@OAgiag  yia  TTaidid
XPNOoIYoTrolwvTag TNV epappoyr APP yia va evepyoTToINOETE TN A&IToupyia KAEIBWHATOG
ao@aAgiag yia Taidid. To poutoT Ba Kavel évav fxo yia va emReRaiwoel 6T n Asimoupyia
KAEIOWPATOG aoPaAEiag yia TTaIdIA €ival EVEPYOTTOINUEVD.

- MObAig gvepyotroinBoulv, Ta KOUMTTIG OTO POMTTOT Kal N BAon auToekkévwaong Oev Ba eival
TTIAEOV OTTOTEAECUATIKG KQI OI AEITOUPYiEG UTTOPOUV va EKTEAOUVTAI HOVO HECW TNG EQAPUOYNAG,
YIO va aTTOTPETTETAI TO KATA AGBOG TTATNUA TWV KOUMTTIWY OTTO KaTolKidia {wa i Taidid.

- Ta va atrevepyotroioeTe To KAEdwPA ac@aAgiag yia Taidid, XpnoIYOTIoINoTE Eavda Thv
epapuoyr) APP. Metd Tnv aTmrevepyoTroincf Tou, TO POUTTOT Ba eKTTEPWEl €vav X0 TTOU
empeRaiwvel 6Tl TO KAEIdWHA ao@aAEiag yia TTaIdIG EXEl ATTEVEPYOTTOINDEI.
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4.5. Emava@opd EpyocTOCIOKWY pUBUicEwV

Edv 10 KOUMTTIG BEV AVTOTTOKPIVOVTAI i} TO POUTTOT eV UTTOPEI va atrevepyoTToinBei, dokINdoTe
va KAVETE ETTAVAPOPA EPYOCTACIOKWY pubuicewv. MNatroTe TTapaTeTapéva 1o QKOUH'ITi «»
Kai 1o 1 | KOUMTTT « » TAUTOXPOVA YIa 7 OEUTEPOAETITA VIO VO ETTOVOPEPETE TIG EPYOOTATIOKEG
pubpioelg .

4.6. KoupTrid kai o1 A&iIToupyieg Toug

KoupTri Aerroupyia Nermoupyia
@ MatAoTe TTapareTapéva yia 3 deuTeEPOAETITA Evepyotroinon/
aTTEVEPYOTTOINON
MaTthoTe oTiypiaia pia opd ‘Evapén kaBapiopou
/\\ ‘Otav 10 popuTIOT TrepIPével £Ew atd Tn Bdon ‘Evapén
- QAUTOEKKEVWONG, TTATACTE OTIYHIAia pia @opd £TaAVaQOPTIONG
Otav 10 pouToT BpiokeTal oTn BAcn ‘Evapgn cuAAoyng
QAUTOEKKEVWONG, TTATAOTE GUVTOUA Wia @opd okévng
‘Otav 10 pouToT BpiokeTal oTn BAon =€EKIVAOTE TOV
QAUTOEKKEVWONG, TTATAOTE GUVTOUA SUO POPES KOBapIouo e TPIYIPO
‘Otav 10 popuTTOT TTEPIYéVEL £EW atTd Tn Bdon ZEKIVAOTE TOV
QAUTOEKKEVWONG, TTATHOTE GUVTOUA SUO POPES KoBapiopod onueiwv
MartroTe TapaTeTapéva yia 3 OeUTEPOAETTTA Eioodog og Asitoupyia
dlap6pPwang dIKTUoU
MatrioTe TopaTeTapéva yia 15 deuTepOAETTTA AvaykaoTIKOg
TEPUOATIONOG
Aeitoupyiag uAikoU
@ /\\ MatAoTe TTapareTapéva yia 7 deuTepOAETITA Emavagopda
+U £PYOOTATIAKWY
pubuioewv
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4.7. Ewe§ynon Twv eVOEIKTIKWV AUXVIWV

EvOeIkTIKr) Auyvia E@¢ pwtdg Evvoia
EvOeIKTIKr) Auxvia koupTrioU | Makpi& atré ATtrevepyotroinon /
@+{_|\ Avapovr / Mnv evoyAeite
To utrAe oTAdIOKA AVOIYEl PwTIoPo6G
27EPED PTTAE Kavovikr katdataon
AvapooBrivel apyd he UTTAE Emavatomobétnon /
XPWHO dépTIon / ZTéyvwua
21EPEO KOKKIVO XaunAn ptrarapia
AvaBooBrvel ye KOKKIVO ATToTUXNMEVOG
Xpwpa
AvaBooBrvel uTrAe Evepyotrombnke wvtavd
Bivreo
"'pAyopo KOKKIVO TTOU Eicaywyn pubuicewv
avapooBrvel OIKTUOU
ApYO6 KOKKIVO TTOU 20vdeon oTo SiKTUO
avapBooBrvel
EvoeikTikr) Auyvia Baong Kokkivo avapuévo EmiTuxig olvdeon oTo
TToU adeIGdel auTOUATA dikTUO
Makpid atréd Atrevepyotroinon /
Avapovn / Mnv evoyAeite
To utrAe oTadIaKA AVOiYEl PwTIoPOG
2TEPES PTTAE Kavovikn katdoTaon
AvaBooBrvel ye KOKKIVO ATToTUXNMEVOG
XPWHa
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4.8. Zpouyydpiopa
MNa va dI00QOANIOTEl TO OTTOTEAECUATIKO CGQOUYYAPIOUD, TO POMTTIOT €XEI PUBMIOTEI va
EMOTPEPEI 0TN BAoN autoadeldouaTog yia va Kabapilel Tn opouyyapioTpa KABe 10 AeTrtd
katd T1n didpkela Tou o@ouyyapiopatog. Mopeite emmiong va puBuioete xeipokivnTa Tn
auxveTnTa KabapiopoUu TG aPouyyapioTPag aTnV Epapuoyr avaloya pe TIG avAyKeg aag.

- Ag@ou olokAnpwBei n epyacia o@EOUYYapioTPAG KOl N POUTIOTIKA NAEKTPIKN OKOUTIO
emMOoTPEWEl 0Tn Bdon autoadeldouaTog, Ba Kabapioel auTépaTa Kal T oQouyyapioTpa (KAt
TTou S1apKei Aiyo TTEPITOOTEPO).

4.9. ZTEYVWHA TNG CPOoUYyYyapioTpag

A@pouU oAokAnpwbei n epyacia o@ouyyapiaTpag Kal N POUTIOTIKA NAEKTPIKA OKOUTIO ETTIOTPEWEI

aTn Bdan autoekkévwaong, Ba aTeyvwoel autduaTa TN GPOUYYaPIoTPa (XPNOILOTIoIWVTAG (E0TO

aépa atrd TTPOETTIAOYK, O OTToi0G UTTOPEl va aAAGSel oTnv e@apuoyr €dv gival amapaitnTo).

Mrropeite €mTiong va EeKIVATETE/SIQKOWETE TO OTEYVWHA TNG OPOUYYAPIOTPAG XEIPOKIvNTA OTNV

eQapuoyn.

4.10. ZuAAoyn okoévng

- Katd tn didpkela A YETA TNV €pyagia kaBapiopou, To pouTtrdT Ba emaTpéwel oTn Bdon
OUTOEKKEVWONG VIO VA EKTEAETEI JIO AQUTOATN EPYaaia GUAAOYRG OKOVNG.

- ZTNV EQOPMOYR, UTTOPEITE Va EKTEAECETE XEIPOKIVNTA TNV £pyaaia GUAAOYRG OKOVNG.

- BePBaiwBeite 0TI N 0akoUAa okdvng 0T BACn aUTOAdEIGOUATOG Eival CWOTA TOTTOBETNUEVN
Kal Oxl YEMATN.

Znueiwpa:

- Mnv agaipeite Bioia TO POUTTOT KaT@ Tn OIdpkeia Tng diadikaciag kabapiopol pe
oQOouyyapioTpa.

- Mnv petakiveite Tn BAon autoadeIdoNATOG APOU TO POUTIOT EEKIVIOEI TOV KABAPITUO.

5. ZYNAEZIMOTHTA WI -FI KAl EDAPMOTIH A KINHTA

1 emAoyn Aqung epapuoyng Kail o€ éva eyXEIPIOIO TTOU EENYET TTWG VO CUVOECETE TO
i 1Tpoidv 0ag.

6. KAOAPIZMOZ KAI ZYNTHPHZH

6.1 KaBapiopog Tou KASou oKOVNG Kal TOU QiATpou

ZxAMa 13

1. Avoite T0 emGvW KAAUPPO TOU POPTTOT, TTATAOTE TO KOUMTI aTTeAEUBépWONG Tou KAdou
OKOVNG VIO VO TOV apaipéceTe. AQaipéaTe To PiATpo atrd To doyeio okdvNG Kal adeldoTe
T okovn.

120 | congaxioo



EAAHNIKA

2. T va JI0CQaAICETE TNV OTTOTEAEOUATIKOTNTA QIATPAPICUATOG TOU QIATPOU, GUVICTATAI VO
KaBapieTe Kal va avTIKOBIOTATE TO GIATPO TOKTIKG.

6.2 KaBapiopog TnG KEVTPIKAG BoUpToag

Zxnua 14

1. TMartAoTe Ta KOUPTTIA aTTeEAEUBEPpWONG KOAUPPATOG apIoTEPE Kal Oe€Id OTO KATW PEPOG Kal
ONKWOTE TA VIO VO 0QAIPETETE TA KAAUPATA.

2. KpatioTe TN AaBr TnG KEVTIPIKAG BoUpToag aTnVv apioTepr TTAEUPd, ONKWOTE KAl aQaIpETTE
TNV KEVTPIKA BolpToa.

3.  Xpnoipotroijote KatdAANAa epyaAgia yia va kaBapioeTe TUXOV TPIXEG I KAWOTEG TTOU €XOUV
MTTAEXTEI 0TNV KUAIVOPIKA BoUpToa Kal, OTn OUVEXEIQ, OKOUTTIOTE TNV KUAIVOPIKH BoupTtaa
Kal To kKdAuppa Tng KUplag BoupToag pe Eva paAakd Travi.

.3 KaBapiopoég Twv aicdntipwv

KaBapioTte 10 TapdBbupo perddoong Tou ypapuIKou AEIep.
KaBapioTte Tov aioBntripa kpouong.

KaBapioTe Tov aioBnTripa oKPAG.

wnN =

6.4 KaBapiopog Tng Bdaong Tou adeiddel auTopaTA

ZxApa 15
1. ZnkwoTe TNV TAdka kaBapiopoU atré Tn BAon aUTOATTIOOTPAYYIONG.
2. =emAUveTe TOV auTOOdEIAdOVTA BiOKO BACNG PE VEPO, OTEYVWOTE TOV KAI ETTAVOTOTIOBETACTE
TOV.

6.5 KaBapiouog Tou KIVvNTAPIOU TPOXOU
MepioTpéWTe TOV KIVATAPIO TPOXO PTTPOG-TTICW VIO VA OPAIPETETE EEVA AVTIKEIUEVA KAI OKOUTTIOTE
ME Eva gaAakd TTavi.

6.6 KaBapiopog Tng TAEUpIKAG BoupToag
AgaipéoTe Tn Bida, a@aipéaTe TNV TTAEUPIKN BoUpToa. XPNOoIPOTToINoTE KATAAANAQ epyaAegia yia
va KaBapioeTe TN oKOVN.

6.7 AVTIKOTAOTOON TNG CAKOUAOG OKOVNG

1. AQ@aip€oTe TO KOTTAKI TOU BOXEIOU OKOVNG. ZXNHa 16

2. Tpapngte TTpog Ta £Ew yIa va apaIpECETE TN oakoUAa okovNG.

3.  XpnoigotoinoTe éva PaAakd, oTeyvd TTavi yia va KabapioeTe Tnv TTEPIOXA Tou doxeiou
oKOVNG.

4. TomoBeTACTE pIa vEéa GaKoUAa oKOvNG. AVTIKATAOTHOTE TO KGAUPPA Tou doxeiou oKovNG.
ZxAua 17

Znueiwpa:

To palpo BapBdki oTnv apiaTepr TTAEUPG TNG 0akoUAAG okévng eival BapBaki @iATpou, punv 1o
QAPOIPEITE A TO TTETATE.
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7. EMIAYZH NPOBAHMATQN

MpoBAnua

MBavA artia ka1 Auon

H pouTToTIKA NAEKTPIKI) OKOUTTO
Oev evepyoTroleital 1) 8ev EEKIVA ToV
KaBapIouo.

H popTToTIKA NAEKTPIKI) OKOUTTO €V AEITOUPYET PE
XaunAR ptratapia. BeBaiwbeite 611 ival opTiouévo
TIpIV TO Bé0€TE O€ A€IToupyia.

H Beppokpaaia epiBaAAovTog gival xaunAoTepn
até 0°C ) uynAodTepn amré 40°C.

H popTTOoTIKA NAEKTPIKI) OKOUTTO dEV
@opTiCel 1 OEV UTTOPEI VO ETTIOTPEWEI
oTn AN QUTOEKKEVWONG.

Ymdpxouv TTapa TTOAAG eUTTOdIA KOVTA OTN
Baon autoekkévwong, HETAKIVACTE Tn FAoN
QAUTOEKKEVWONG O€ Pia EAeUBEPN TOTTOBETIA.

KaBapioTe Toug aKPOdEKTEG POPTIONG TNG
NAEKTPIKAG OKOUTTIOG POUTIAT Kal TN BAon
QUTOEKKEVWONG.

BeBaiwBeite 6TI N poUTIOTIKA OKOUTIA €ival
evepyoTToINuévn.

H popTToTIKA NAEKTPIK) OKOUTTA €ival TTOAU JaKPI&
atré Tn BAon auToEkKKEVWONG, ETAKIVAOTE TNV TTIO
KOVTA Kal doKIpdoTe Eavd.

H popTTOTIKA NAEKTPIKI] OKOUTTO
KAVEI évav TTEPIEPYO X0 KATA TOV
KaBapiouo.

n TTAEUPIKA BoUpPToa ) O TTOAUKOTEUBUVTIKOG TPOXOG
EVOEXETAI VA Eival PTTEPBEPEVOG 1) PPAYHEVOG.
STAPATACTE TN POUTTOTIKI) OKOUTTO Kal KaBapioTe
mv.

H popTTOoTIKA NAEKTPIKI) OKOUTTO dEV
KoBapidel aTTOTEAECUATIKG ] XAVEI
Bpwpia

H de€apevn givar yepdrn. AdeIdoTe TO Kal KaBapioTe
TO QIATPO UYPNARG aTTGd00NG €AV Eival GPAYUEVO.

To @iATpo uYPnAAG aTTddoong gival PpayuEvo,
kaBapioTe TO.

H kUpia BoUpToa gival utrepdepévn 1 @paypévn he
K&TToI0 &EVO OVTIKEIPEVO, KaBapioTe TNV.
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H pouTToTIKA NAEKTPIKI) OKOUTTA dEV
pTTOpece va ouvdeBei oTO BikTUO
Wi -Fi .

onfua tou Wi -Fi eival kako. BeBaiwbeite 611 n
POMTTOTIKA NAEKTPIKI) OKOUTTO BPioKETAI O€ TTEPIOXN
ME KaAo ofua Wi -Fi.

auvdean Wi -Fi eival aotabng. ETravekkivioTe
Tov OpopoAoynTh oag, EAEYETE yia evnuépwan
€QAPUOYNG Kal OOKIUAOTE Eavd.

BeRaiwBeite 0T £xeTe atTevepyoTToIfoel Ta dedouéva
KIVNTAG TNAEQWViag oTo KIvnTo 0ag TNAEQWVO yia va
BeATiwoeTe Tn diadikacia oUleuéng.

H popTTOTIKA NAEKTPIKN)
oKoUTTa Bev €xEl EKTEAETEI TOV
TTPOYPAUMATICHEVO KABAPIGHS

EAéyETe av n pouTToTikA oKoUTIa BPioKETal OE
VUXTEPIVA AgiToupyia Kal aAAGETE T AeiToupyia.
AUTA n emIAoyn BPIioKeTal OTIG YEVIKEG pUBUIOEIG TNG
POMTTOTIKAG OKOUTTIAG KAl 0OG ETTITPETTEI VO OPIOETE
QUVEG WPAG OTIG OTTOIEG N POMTTOTIKA oKOUTIa BEV
Ba ekTeAEl TTPOYpAPUATIONEVOUG KaBapIoPoUg 6Tav
BpiokeTtal o€ Aeiroupyia NUxTag.

BeBaiwBeite 0TI N poUTIOTIKA NAEKTPIKA OKOUTIA
eival guvdedepévn o1o NAEKTPIKS BikTuo. Agv Ba
eival og BE€an va eKTEAETEI TTIPOYPOPPATIOHEVOUG
KkaBapiopolg oTav gival eKTOG alvdeang 1 ME
XaunNAR ptrartapia.

H popTToTIKr NAEKTPIKR OKOUTTa BeV
ETTIOTPEPEI OTNV QUTOEKKEVOUUEVN
Baon petd TNV oAokAripwaon Tou
KaBapiopoU o€ onueia A TNV aAlayn
NG apXIKAG TNG BEong.

H popTToTIKA NAEKTPIKI) OKOUTTO Ba XapTOYPAPATEI
kal Ba utroAoyioel pia véa d1adpoun YETE Tov
kaBapiopd o Aeitoupyia spot ;i PeTa TNV aAAayn TNG
apxIKAg Béang.

Edv n Baon autoadeidopatog BpiokeTal TTOAU
MaKPI& atrd TNV NAEKTPIKF) OKOUTTA POUTTOT, OeV
Ba ptropei va emoTpéwel autoparta. MetakivioTe
XEIPOKIVNTA TN POUTTOTIKA OKOUTIa OTn Bdon
QAUTOEKKEVWONG.

H pouTroTikr) NAEKTPIKA oKoUTTa dev
guveyiel Tov KaBapiopod

BeBaiwBeite 6TI n pouTroTiKr NAEKTPIKA oKOUTIa Ogv
BpiokeTtal o€ AsiToupyia avaoToARG AsiToupyiag,
KaBwg dev Ba ouveyioel Tov KaBapIopd G€ AUTAV TN
AeiToupyia.

Orav ToTroBETEITAI XEIPOKiVNTA OTN Bdon
autoadeldopaTog, dev Ba cuvexioel Tov KaBapiouo.
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TTAvTa €EKTOG oUVOEONG

H nAekTpIKr) OKOUTIO POUTTOT €ivai BeBaiwBeite 6TI N pOUTIOTIKA NAEKTPIKA OKOUTTO

gival owoTd ouvdedepévn OTO BiKTUO Kal TTAvVTa O€
TTEPIOXEG ME KAAG opa Wi -Fi.

Atrotuxia oUvdeong PeTagU Tou BeBaiwBeite 6TI N pouTroTiKr okoUTra Kail n Bdon
KIvnToU 0ag TNAEPWVOU Kal TG QUTOEKKEVWONG BpioKovTal o€ TTEPIOXT ME IOXUPO
NAEKTPIKAG OKOUTIOG POUTTOT onua Wi -Fi, eTTavekkiviiaTe Tov dpopoAoynTtr oag

KaI doKIpdoTe va ouvdeBeiTe Eava.

AuTtoekkevoUpevn Bacn

Mpo6BAnua

MBavA aitia ka1 Auon

Baon 1mou adelddel
auTopaTta avaBooBrvel
ME KOKKIVO Xpwua

O o0dkog okovng dev €xel TOTTOBETNOEI ) Bev €xel TOTTOBETNOEI
owaTd. EAEyETe 6TI N TodvTa £X€l TOTTOBETNOEI CWOTA.

O odkog oKoévNg €ival YEPATOG 1 0 CWAARVOG avappopnaong
eival ppaypévog. EAEyETe av n oakoUAa okovng eival YEPATn
Kal, AV Val, QVTIKATAOTACTE TNV JE Jia Kaivoupyia. Edv 1o
o@AaAua etmpével, yupioTe Tn BACH QUTOEKKEVWONG Kal EAEYETE
€AV UTTAPXEI KATTOIO AVTIKEIMEVO TTOU @PALEl TOV KATW aywyo.
Edv vai, £eB1dwoTe To Slapavég KAAUPPA Kal aQalpéOTE TO
QAVTIKEIMEVO.

O avepioTApag BAong Trou adelddel auTopaTa OeV EEKIVA.

H ouxvr cuoowpeuan okOVNG PTTOPET va TIPOKAAEDEI
utrepBEéppavon 1 BAGRN Tou TTPOCTATEUTIKOU AVEUIOTHPA.
ZuvIoTATal 0 XPAOTNG VO TTPOCTTABROEl va GUAAEEEI ava TN
oKovn peTd atréd 30 AeTTTa.

Aev avaBel kapia
évdeign

Agv uttdpyel pelpa i To PIG Eival KOTEOTPAPMEVO. EAEYETE OTI
n Baon autoadeidoparog gival ouvdedepévn GTNV TTAPOXH
PEUPATOG i €4V TO QIG Eival KATEOTPAUUEVO. Z€ QUTAV TNV
TTEPITITWAON, ETTIKOIVWVAOTE Pe TNV ETionun Texvikn YTnpeoia
Tng Cecotec.

8. INEYMATIKA AIKAIQMATA

Ta SIKaiwPATA TIVEUPATIKAG I10KTNOIOG €T TWV KEIPEVWY auToU TOU EYXEIPIBIOU QVAKOUV
otnv CECOTEC INNOVACIONES, SL. Me em@UAagn maviog dikalwpaTtog. AtrayopeUeTal
n avamopaywyrn, n amobrikeuon oe oloTnua avdaktnong, n petadoon f n diavoun Tou
TIEPIEXOMEVOU AUTAG TNG ONUOCIEUaNG, £V OAW I €V PEPEI, UE OTTOIOVONTIOTE TPOTTO (NAEKTPOVIKO,
HNXAVIKO, @WTOTUTTIKS, NXOYPaA®NTIKO ) TTapdOuoIo) Xwpig TNV TTponyouuevn ddeia Tng CECOTEC

INNOVACIONES, SL.
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9. AIAOYZTEYMENH AHAQZH ZYMMOP®QXHZX EE

Me Tnv Tapouoa, n Cecotec Innovaciones dnNAWVEI 6TI | POUTTOTIKI) NAEKTPIKY OKOUTTa
C € pe povtédo EUO1_114479 - Conga X100 cuppopewveral pe Tnv Odnyia 2014/53/EE
OXETIKG PE TOV PadIOEEOTTAIONO.
To TARpEG Kkeipevo TG dRAwaong cuppdpewong EE eival diaBéaipo otnv akdAouBn dieuBuvon
aTo d1adikTuo:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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1. PECES | COMPONENTS

Vista frontal del robot (coberta tancada)
Fig.1

Para-xocs davanter

Boté tornada a casa

Boté d'inici/pausa

Laser

Sensor de vores

Terminals de carrega

oA WN e

Vista inferior del robot

Fig. 2

1. Raspall lateral

Raspall centrali coberta
Roda omnidireccional
Sensor anticaigudes
Mopes giratories

uewN

Vista principal del robot (coberta oberta)
Fig. 3

1. Coberta superior

2. Diposit de pols

Vista frontal de la base d'autobuidat
Fig. &4

1. Led

2. Diposit de pols

3. (Canalautobuidat

4. Safata

Vista posterior de la base d'autobuidat
Fig. 5
1. Ranura d'emmagatzematge del cable d'alimentacio

Vista superior de la base d'autobuidat

Fig. 6

1. Diposit d'aigua neta (costat frontal)

2. Diposit d'aigua bruta (costat posterior)

Port d'acoblament
Fig. 7
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1. Terminals de carrega

Llista d'accessoris
Fig. 8
1. Raspall lateral x1 (ja installat)

2. Placa d extensi6 de rampa base x1
3. Bossade pols x1 (ja installada)

4. Mopa giratoria x2

5. Suport de la mopa x2
Nota

Els grafics d'aquest manual sén representacions esquematiques i potser no coincideixen
exactament amb els del producte.

2. ABANS DE FER SERVIR

- Aquest robot aspirador presenta un embalatge dissenyat per protegir-lo durant el
transport. Traieu el robot aspirador de la seva caixa. Podeu desar la caixa originali altres
elements de 'embalatge enun lloc segur per prevenir danys alrobot aspirador sinecessiteu
transportar-lo en el futur. Si voleu desfer-vos de 'embalatge original, assegureu-vos de
reciclar tots els elements correctament.

- Assegureu-vos gue totes les peces i els components estan inclosos i en bon estat. Si en
faltés alguna o no estiguessin en bon estat, contacteu de forma immediata amb el Servei
d'Atencié Tecnica oficial de Cecotec.

Contingut de la caixa

- Robot aspirador

- Base d'autobuidat amb 2 tancs (aigua neta i aigua bruta)
- Bossade pols

- Raspall lateral

- 2 Mopes giratories

- (Cable d'alimentacié

- Raspall central

- Manuald'instruccions

- Notraieu el nimero de série del producte, per poder mantenir una correcta tracabilitat del
vostre equip en cas de sollicitar assistencia.
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3. INSTALLACIO | PREPARACIO

3.5.
1.

Instal:lacié de la base d'autobuidat

Col - logueu la base d'autobuidat en una superficie estable i anivellada, assegurant-se
gue hi hagi almenys 80 cm d'espai a banda i banda i una area buida d'almenys 1.2 m al
capdavant. Fig. 9

2. Connecteu el cable d'alimentacié a una presa de corrent i deseu acuradament qualsevol
excés de cable a la ranura del darrere de la base d'autobuidat per evitar interferir amb
l'operacié del robot.

Nota:

- Eviteu la lum solar directa.

- No cobriu l'area de transmissié de senyal de la base d'autobuidat amb adhesius o altres
objectes.

- No collogueu la base d'autobuidat en superficies toves com catifes.

- Assegureu-vos que l'area de carrega estigui seca.

- Per garantir l'efectivitat de la neteja del robot, es recomana que el robot comenci des de la
base d'autobuidat durant el primer Us.

3.6. Preparaci6/Buidatge dels diposits d'aigua

1. Per afegir aigua neta, si us plau, traieu el diposit d'aigua neta frontal, sostingueu la
llenglieta esquerra de la tapa del diposit, obriu la tapa per afegir aigua neta i poseu-la de
nou a la base d'autobuidat. Fig. 10

2. Per buidar laigua bruta, si us plau, retiri el dipdsit daigua bruta del darrere, obriu la tapa
del diposit i aboqui laigua bruta. Fig. 11

Nota:

No afegiu detergent per a roba, sabd per a roba, desinfectants, sabé de mans, liquids oliosos
desconeguts i substancies acides o alcalines al diposit d'aigua per evitar danys.

3.7.
1.
2.

128

Installacié del suport de la mopa giratoria

Primer, assegureu fermament les mopes al suport de la mopa.

Alineeu el centre del suport amb la mopa installada i després munteu el suport al robot
aspirador. Fig. 12
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3.8. Preparaci6 de l'entorn

Abans de comencar la neteja, aclariu cables solts, objectes durs, objectes esmolats (com
claus, vidre) i altres deixalles a terra i traieu objectes que puguin caure facilment, fragils,
valuosos i potencialment perillosos. Aixd ajuda a evitar embolics, embussos, arrossegaments
0 bolcaments per part del robot que poden causar danys personals o materials.

4. FUNCIONAMENT

4.1. Encesa/apagada i carrega

- Connecteu la font d'alimentacié a la base d'autobuidat, premeu i mantingueu premut el
boté del @ durant 3 segons per encendre'l i espereu que la llum indicadora d'encesa
romangui encesa de manera constant, després acople el robot a la base d'autobuidat.

- Peraun Us diari correcte, si us plau, mantingueu el robot en estat de carrega.

- Quanelrobot estigui ences, premeu i mantingueu premut el boté del * (l) durant 3 segons
per apagar-lo.

Nota:

- Quan poseu manualment el robot a la base d'autobuidat, si us plau, assegureu-vos que els
terminals de carrega estiguin correctament orientats.

- Abans de la primera neteja, assegureu-vos que la bateria del robot estigui completament
carregada al 100%.

- Per al primer Us, si us plau, poseu manualment el robot a la base d'autobuidat, i el robot
s'encendra automaticament.

- Les mopes d'aquest model estan dissenyades per oscillar cap a fora quan el robot s'acosta
a vores com a parets, permetent aixi assolir millor els racons i assegurar una neteja més
completa.

4.2. Pausar/reprendre la feina

- Mentre el robot esta netejant, premeu breument qualsevol boté del robot per pausar el
seu funcionament. |

- Mentre el robot esta en pausa, premeu breument el boté * Q perque reprengui amb la
neteja.

4.3. Recarregar
Quan el robot estigui ences, premeu breument el boté * "L ™ del robot perque el robot torni a
la base d'autobuidat des de la vostra ubicacié actual per recarregar.

4.4. Bloqueig per a nens

- Podeu activar la funcié de blogueig per a nens usant 'APP per activar la funcié de bloqueig
per a nens. El robot emetra un so per confirmar que la funcié de bloqueig per a nens esta
habilitada.
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- Un cop habilitada, els botons al robot i la base d'autobuidat ja no seran efectius, i les
operacions només es podran fer a través de U'APP per evitar que mascotes o nens
pressionin accidentalment els botons.

- Per desactivar el blogueig per a nens torneu a utilitzar 'APP. Després de desactivar-lo, el
robot emetra un so confirmant que el bloqueig per a nens ha estat desactivat.

4.5. Restaurar configuracié de fabrica
Quan els botons no responen o el robot no es pot apagar, proveu un restabliment de fabrica.

Premeu i mantingueu pressionats simultaniament el boté * 1y i el boto " {_,\ durant 7
segons per restablir la configuracié de fabrica.
4.6. Botons i funcions

Botd Operacio Funcié

@ Mantingueu premut per 3 segons Encendre/apagar

Premeu breument una vegada

Comencar la neteja

A\ Quan el robot esta en espera fora de la base
d'autobuidat, premeu breument una vegada

Comencar la recarrega

Quan el robot és a la base d'autobuidat, premeu
breument una vegada

Comencar la recolleccié
de pols

Quan el robot és a la base d'autobuidat, premeu
breument dues vegades

Comencar la neteja de
fregat

Quan el robot esta en espera fora de la base
d'autobuidat, premeu breument dues vegades

Comencar la neteja
puntual

Mantingueu premut per 3 segons

Entrar en mode de
configuracié de xarxa

Mantingueu premut per 15 segons

Forcar l'apagat del
magquinari

@ {_l\ Mantingueu premut per 7 segons
.

Restaurar configuracio
de fabrica

4.7. Explicacié dels llums indicadors
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Llum indicadora Efecte de llum Significat
Llum indicadora delboté | Apagat Apagat / En espera /
®+{_l\ No molestar

Blau aclarint-se gradualment Encenent

Blau fix Estat normal

Blau parpellejant lent Reposicionament /

carregant / assecant

Vermell fix Bateria baixa
Vermell parpellejant Fallada
Blau parpellejant Video en viu activat
Parpelleig vermell rapid Entrant en configuracio
de xarxa
Parpelleig vermell lent Connectant a la xarxa
Llum indicadora de la Vermell ences Connexid reeixida a la
base d'autobuidat xarxa
Apagat Apagat / En espera /
No molestar
Blau aclarint-se gradualment Encenent
Blau fix Estat normal
Vermell parpellejant Fallada

4.8. Fregat

- Pergarantir l'efectivitat delfregat, el robot esta configurat per tornar a la base d'autobuidat
per netejar la mopa cada 10 minuts durant el fregat. També podeu configurar manualment
la freqliencia de neteja de la mopa a 'App segons les vostres necessitats.

- Després que la tasca de fregat es completi i el robot aspirador torni a la base d'autobuidat,
també netejara automaticament la mopa (cosa que porta una mica més de temps).

4.9. Assecat de la mopa

Després que la tasca de fregat es completi i el robot aspirador torni a la base d'autobuidat,
assecara automaticament la mopa (per defecte usant aire calent, que es pot canviar a l'App si

conaaxioo | 137



CATALA

cal). També podeu iniciar/aturar manualment l'assecat de la mopa a 'App.

4.10. Recolleccié de pols

- Durant o després de la tasca de neteja, el robot tornara a la base d'autobuidat per fer una
tasca de recolleccié de pols automatica.

- AlApp, podeu realitzar manualment la tasca de recolleccié de pols.

- Assegureu-vos que la bossa de pols a la base d'autobuidat estigui correctament installada
i no estigui plena.

Nota:
- No traieu forcosament el robot durant el procés de neteja de la mopa.
- No moveu la base d'autobuidat després que el robot comenci a netejar.

5. CONNECTIVITAT WI -FI | APLICACIO MOBIL

6.1 Neteja del diposit de pols i el filtre
Fig.13
1. Obriu la coberta superior del robot, premeu el boté d'alliberament del diposit de pols per
retirar el diposit de pols; traieu el filtre del diposit de pols i buideu la pols.
2. Per garantir l'efecte de filtratge del filtre, es recomana netejar i reemplacar el filtre
regularment.

6.2 Neteja del raspall central
Fig. 14

1. Premeu els botons d'alliberament de la coberta esquerraidreta a la part inferiori llevant
per retirar les cobertes.

2. Sostingueu el manec del raspall central a la banda esquerra, aixequeu i traieu el raspall
central.

3. Utilitzeu eines adequades per netejar el cabell o els fils enredats al raspall rodet, després
netegeu el raspall rodet i la coberta del raspall central amb un drap suau.

6.3 Neteja dels sensors

1. Netegeu la finestra transmissora del laser lineal.
2. Netegeu el sensor de precipici.
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3. Netegeu el sensor de vora.

6.4 Neteja de la base d’'autobuidat
Fig. 15

1. Aixequeu la placa de neteja de la base d'autobuidat.

2. Esbandiu la safata de la base d'autobuidat amb aigua, assequeu-la i poseu-la de nou.

6.5 Neteja de la roda motriu
Gireu la roda motriu cap endavant i cap enrere per eliminar objectes estranys i netegeu amb
un drap suau.

6.6 Neteja del raspall lateral
Traieu el cargol, traieu el raspall lateral; utilitzeu eines adequades per netejar la pols.

6.7 Reemplacament de la bossa de pols

1. Traieu la tapa del tanc de pols. Fig. 16

2. Servei per retirar la bossa de pols.

3. Utilitzeu un drap sec i suau per netejar l'area del contenidor de pols.

4. Installeu una nova bossa de pols. Col - loqueu la tapa del tanc de pols. Fig. 17
Nota:

Elcotd negre al costat esquerre de la bossa de pols és de cotd del filtre, no el retiri ni el rebutgi.

7. RESOLUCIO DE PROBLEMES

Problema Possible causa i solucié

El robot aspirador no s'encén El robot aspirador no funciona amb una bateria baixa.
o no inicia la neteja Assegureu-vos que esta carregat abans de posar-lo en
funcionament.

La temperatura ambient és inferior a 0 °C o superior a 40
oC.
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El robot aspirador no es
carrega o no es pot tornar a la
base d'autobuidat

Hi ha massa obstacles a prop de la base d'autobuidat,
moveu la base d'autobuidat a un lloc clar.

Netegeu els borns de carrega del robot aspirador i de la
base d'autobuidat.

Assegureu-vos que el robot aspirador esta ences.

El robot aspirador esta massa lluny de la base
d'autobuidat, poseu-lo més a prop i torneu a intentar-ho.

El robot aspirador emet un so
estrany durant la neteja

Elraspall central, el raspall lateral o la roda
omnidireccional poden estar enredats o obstruits, atureu
el robot aspirador i netegeu-lo.

El robot aspirador no neteja
eficientment o perd la bruticia

El diposit és ple. Buideu-lo i netegeu el filtre d'alta
eficiencia si esta bloquejat.

Elfiltre d'alta eficiencia esta bloquejat, netegeu-lo.

Elraspall central esta enredat o obstruit amb algun
objecte estrany, netegeu-lo.

Elrobot aspirador no s'ha
pogut connectar a la xarxa
Wi -Fi

El senyal Wi -Fi és dolent. Comproveu que el robot
aspirador esta situat en una zona amb bon senyal Wi -Fi.

La connexio Wi -Fi és inestable. Reinicieu el riter,
comproveu si hi ha alguna actualitzacié de l'aplicaci6 i
torneu-ho a provar.

Assegureu-vos que teniu desactivades les dades mobils
al telefon mobil per millorar el procés de vinculacio.

El robot aspirador no ha fet la
neteja programada

Comproveu si el robot aspirador esta en mode nit i
canvieu de manera. Aquesta opci6 es troba en els
ajustaments generals del robot aspirador i permet definir
zones horaries on el robot aspirador no duu a terme les
neteges programades quan esta en mode Nit.

Assegureu-vos que el robot aspirador esta connectat a
la xarxa, no podreu dur a terme les neteges programades
sense connexié i amb la bateria baixa.
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El robot aspirador no torna a El robot aspirador mapejara i calculara una nova ruta

la base d'autobuidat després després de netejar de manera puntual o d'haver canviat

de finalitzar la neteja puntual | la posicié d'inici.

o d'haver canviat la posici6 ] ] R

inicial Si la base d'autobuidat esta molt lluny del robot
aspirador, no podreu tornar automaticament. Porteu el
robot aspirador a la base d'autobuidat de forma manual.

El robot aspirador no repren Assegureu-vos que el robot aspirador no esta en mode

la neteja nit, ja que no reprendra la neteja en aquesta manera.
En collocar-lo a la base d'autobuidat de forma manual,
no reprendra la neteja.

El robot aspirador esta Assegureu-vos que el robot aspirador esta connectat

sempre fora de linia correctament a la xarxa i sempre a zones amb bon senyal
Wi -Fi.

Fallada de connexié entre Assegureu-vos que el robot aspirador i la base

el telefon mobili el robot d'autobuidat estan en una zona amb bon senyal de Wi

aspirador -Fi, reinicieu el rater i tracti de connectar de nou.

Base d'autobuidat

Problema Possible causa i solucié

La base d' autobuidat La bossa de bruticia no esta installada o esta mal collocada.

parpelleja en vermell Comproveu que la bossa estigui installada correctament.

La bossa de bruticia és plena o el conducte de succié bloquejat.
Comproveu si la bossa de bruticia és plena i si és aixi,
reemplaceu-vos per una de nova. Si l'error persisteix gireu la
base d'autobuidat i comproveu si hi ha un objecte que bloquegi
el conducte inferior. Si és aixi, descargoleu la tapa transparent i
elimineu l'objecte.

Elventilador de la base d'autobuidat no arrenca. La recollida
freqlient de pols pot provocar el sobreescalfament de la
proteccié del ventilador o la fallada. Es recomana que lusuari
intenti recollir la pols de nou després de 30 minuts.
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No s'encén cap No hi ha alimentacié o l'endoll esta fet malbé. Comproveu si
indicador la base d'autobuidat esta connectada a la xarxa eléctrica o si
l'endoll esta malmes. En cas de ser aixi, si us plau contacteu
amb el Servei Tecnic Oficial de Cecotec.

8. COPYRIGHT

Els drets de propietat intellectual sobre els textos d'aquest manual pertanyen a CECOTEC
INNOVACIONES, SL. Queden reservats tots els drets.

9. DECLARACIO UE DE CONFORMITAT SIMPLIFICADA

EUOT_114479-Conga X100 és conforme amb la Directiva 2014/53/EU d'equips
radioelectrics.
El text complet de la declaracié UE de conformitat esta disponible a l'adreca
d'internet seglient:
https://cecotec.es/ca/information/declaration-of-conformity

c E Per la present, Cecotec Innovaciones declara que el robot aspirador amb model
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1. ALKATRESZEK ES RESZEGYSEGEK

Arobot elélnézete (zart fedéllel)
1. ébra
1. Els6 lokharito

2. Visszatérés a kezd6lapra gomb
3. Start/Szilinet gomb

4. Lézer

5. Elérzékels

6.

Aruterminalok

Arobot alulnézete

2.abra

1. Oldalso6 kefe

Kozponti kefe és fedél

Minden irdnyban mozgé kerék
Esésgatlé érzékeld
Centrifugalis felmosék

uoewN

Arobot f§ nézete (nyitott fedéllel)
3.abra

1. Fels6 fedélzet

2. Portartdly

Az 6niritd alap elélnézete

4, dbra

1. Vezetett

2. Portartaly

3. Oniirité csatorna
4, Talca

Az OnUrit6 alap hatulnézete
5. abra
1. Tapkabel-taroléhely

Az 6niritd alap feliilnézete

6. abra

1. Tisztaviz-tartaly (elilsd oldal)
2. Szennyezettviz-tartaly (hatul)

MAGYAR
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Dokkoléport
7. &bra
1. Aruterminalok

Tartozékok listdja
8. abra
1. Oldalsé kefe x1 (mér beszerelve)

2. Alap rémpa hosszabbitd lemez x1
3. Porzséak x1(mar beszerelve)
4. 2 dbfelmoséfej
5. 2 dbfelmosérongy tarté
Jegyzet

Akézikonyvben taldlhatd grafikdk véazlatos dbrdzolésok, és eltérhetnek a terméken lathatoktél.

2. HASZNALAT ELOTT

- Ezarobotporszivé olyan csomagolasban érkezik, amely a szallitas soran is védelmet nydijt.
Vegye ki a robotporszivét a dobozabdl. Az eredeti dobozt és a tébbi csomagoléanyagot
biztonsagos helyen tarolhatja, hogy elkerllje a robotporszivé karosodasat, ha a jévében
szdllitania kellene. Ha az eredeti csomagoldst meg szeretné semmisiteni, tigyeljen arra,
hogy minden elemet megfeleléen hasznositson Ujra.

- Qy6zbdjon meg arroél, hogy minden alkatrész és 9sszetevé megvan és jé allapotban van.
Ha barmilyen alkatrész hidnyzik vagy rossz allapotban van, kérjuk, azonnal vegye fel a
kapcsolatot a Cecotec hivatalos miiszaki tdmogatdsi szolgalataval.

Doboz tartalma

- Robot porszivd

- Onuiritd alap 2 tartallyal (tiszta viz és szennyezett viz)
- Porzsak

- Oldalso kefe

- 2forgo felmoso

- Tépkabel

- Kdzponti kefe

- Hasznalati utasitas

- Ne tavolitsa el a sorozatszamot a termékrél, hogy a berendezés megfeleléen nyomon
kovethet6 legyen, ha segitségre van sziksége.
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3. TELEPITES ES ELOKESZITES

3.1. Az onirit6 alap beszerelése
1. Helyezze az onurit6 alapot stabil, vizszintes felliletre, tigyelve arra, hogy mindkét oldalon
legaldbb 80 cm szabad hely, el6tte pedig legaldbb 1,2 m szabad tertlet maradjon. 9. dbra
2. (Csatlakoztassa a tapkabelt a konnektorba, és a felesleges kabelt gondosan tarolja az
onurito talp hatsé nyildsaban, hogy elkerdlje a robot miikodését.

Jegyzet:

- Kerdulje a kdzvetlen napfényt.

- Netakarja le az onuritd talp jelatviteli terliletét matricakkal vagy mas targyakkal.

- Ne helyezze az 6niirité alapot puha feliiletre, példaul szényegre.

- Qy6zbdjon meg réla, hogy a raktér szaraz.

- A robot tisztitéhatékonysaganak biztositasa érdekében ajanlott, hogy az elsd hasznalat
soran az onurité alaprélinduljon.

3.2. Aviztartalyok el6készitése/uritése

1. Tiszta viz feltoltéséhez kérjiik, vegye le az elllsé tisztaviz-tartalyt, fogja meg a tartaly
fedelének bal oldali fulét, nyissa ki a fedelet a tiszta viz feltéltéséhez, majd helyezze
vissza az onurité alapra. 10. dbra

2. A szennyes viz kilritéséhez kérjuk, vegye le a hatsé szennyesviz-tartalyt, nyissa ki a
tartaly fedelét, és Ontse ki a szennyes vizet. 11. dbra

Jegyzet:

A kérosodas elkeriilése érdekében ne tegyen mosodszert, mosdszappant, fertGtlenitészert,

kézmosdszappant, ismeretlen olajos folyadékokat, valamint savas vagy ligos anyagokat a

viztartalyba.

3.3. ASpin Mop tartéjanak felszerelése
1. El6szorrogzitse a felmosdkat biztonsdgosan a felmosétartéhoz.
2. lgazitsa a konzol kdzepét a felszerelt felmoséhoz, majd szerelje fel a konzolt a
robotporszivéra. 12. abra

3.4. Akornyezet el6készitése

A takaritds megkezdése el6tt tavolitsa el a padlérdl a laza vezetékeket, kemény targyakat,
éles targyakat (példaul szogeket, Uiveget) és egyéb térmeléket, és tavolitsa el a kdnnyen leesd,
torékeny, értékes és potencidlisan veszélyes targyakat. Ez segit megakaddlyozni, hogy a robot
beakadjon, beszoruljon, megréanduljon vagy felboruljon, ami személyi sérilést vagy anyagi
kart okozhat.
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4. MUKODES

4.1.

Be/Ki és Toltés |
Csatlakoztassa a tépegységet az 6nuritd alaphoz, nyomja meg és tartsa lenyomvaa ,, Q
gombot 3 masodpercig a bekapcsoldshoz, és vérja meg, amig a bekapcsolt dllapotot jelzd
ldmpa folyamatosan vilagit, majd dokkolja a robotot az 6nirité alapra.

A megfelel§ napi hasznalat érdekében kérjlk, tartsa a robotot toltési allapotban.

Amikor a robot be van kapcsolva, nyomja meg és tartsa lenyomva a , C) gombot 3
masodpercig a kikapcsolashoz.

Jegyzet:

4.2.

4.3.

Amikor manudlisan helyezi a robotot az onirité alapra, Ugyeljen arra, hogy a
toltéecsatlakozdk a megfeleld irdnyba nézzenek.

Az elsé tisztitas el6tt gydz6djon meg arrdl, hogy a robot akkumulatora teljesen fel van
toltve 100%-ra.

Elsd haszndlatkor kérjuk, helyezze a robotot manudlisan az 6nirité alapra, és a robot
automatikusan bekapcsol.

Ennek a modellnek a felmoséfejei Ggy vannak kialakitva, hogy kifelé lenduljenek, amikor
a robot a szélekhez, példaul a falakhoz kdzeledik, igy mélyebbre tud jutni a sarkokba, és
alaposabb tisztitast biztosit.

Munka sziineteltetése/folytatasa

Takaritds kozben rdviden nyomja meg a robot barmelyik gombjadt a mikodés
szlineteltetéséhez. |

Amikor a robot sziinetel, réviden nyomja meg a ,, Q gombot a takaritas folytatasahoz.

Feltoltés

Bekapcsolt robot esetén réviden nyomja mega L roboton taldlhaté , " gombot, hogy a robot
visszatérjen az 6nurit6 alapra az aktudlis helyérél a feltoltédéshez.

4.4,

4.5.

Gyerekzar

A gyerekzar funkciét az alkalmazas segitségével aktivalhatja. A robot hangjelzéssel
nyugtadzza, hogy a gyerekzar funkcié engedélyezve van.

Engedélyezés utan a robot és az onuritd talp gombjai nem m(ikodnek, és a muiveletek
csak az alkalmazason keresztil végezhetdk el, hogy megakadalyozzdk a hazidllatok vagy
gyermekek véletlen gombnyomasat.

A gyerekzar kikapcsolasahoz hasznalja Ujra az alkalmazast. A kikapcsolas utan a robot egy
hangjelzést ad ki, amely megergsiti, hogy a gyerekzar ki lett kapcsolva.

Gyari bedllitasok visszaallitasa

Ha a gombok nem reagalnak, vagy a robotot nem lehet kikapcsolni, prébédlja meg a gyari
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bedllitdsok visszadllitdsat. A gyari bedllitdsok visszadllitdésdhoz nyomja meg és tartsa

lenyomva egyszerre a,, C) ésa, " gombot 7 masodpercig G

4.6. Gombok és funkciéik

Gomb

Mdvelet

Funkcié

O

Nyomja meg és tartsa lenyomva 3
masodpercig

Be-/kikapcsolas

Nyomja meg réviden egyszer

Tisztitds megkezdése

masodpercig

/Ll\ Amikor a robot az 6nlrité bazison kivil Toltés megkezdése
vérakozik, nyomja meg réviden egyszer a
gombot.
Amikor a robot az onurité alapon van, nyomja | Porgy(jtés inditésa
meg roviden egyszer
Amikor a robot az onurité alapon van, nyomja | Sdrolés és tisztitas
meg roviden kétszer megkezdése
Amikor a robot az dniirité bazison kivil Folttisztitas inditésa
varakozik, nyomja meg réviden kétszer a
gombot.
Nyomja meg és tartsa lenyomva 3 Lépjen be a haldzati
mésodpercig konfigurdciés médba
Nyomja meg és tartsa lenyomva 15 Hardveres ledllités
masodpercig kényszeritése

@ /Ll\ Nyomja meg és tartsa lenyomva 7 Gyéari bedllitdsok

+

visszaallitdsa
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4.7. Ajelzé6fények magyarazata

Jelz6fény

Fényhatds

Jelentés

Gomb jelzéfénye

[+
Okt

Le

Ki / Készenlét / Ne zavarj

A kék fokozatosan vildgosodik

Vilégitas

Egyenletes kék

Normal allapot

Lassan villogé kék

Athelyezés / Toltés /
Szaritas

Egyenletes piros

Alacsony akkumulatorszint

Villogé piros

Sikertelen

Villogé kék

ELS vided aktivalva

Gyors piros villogas

Halézati beallitasok
megadasa

Lassu piros villogas

Csatlakozas a halézathoz

Ontirit6 alapjelzé fény

Piros bekapcsolva

Sikeres csatlakozas a
halézathoz

Le

Ki / Készenlét / Ne zavarj

A kék fokozatosan vilagosodik

Vilagitas

Egyenletes kék

Normal allapot

Villogé piros

Sikertelen

4.8. Bozét

- A hatékony felmosés biztositdsa érdekében a robot Ugy van bedllitva, hogy felmosas
kdzben 10 percenként visszatérjen az onirité alapra a felmosé megtisztitasa érdekében.
A felmoso tisztitdsanak gyakorisdgat manudlisan is beéllithatja az alkalmazasban az

igényeinek megfeleléen.

- Miutan a felmosasi feladat befejezddott, és a robotporszivé visszatért az onlrité alapra,
automatikusan megtisztitja a felmosét is (@ami egy kicsit tovabb tart).

4.9. A felmosérongy szaritasa
Miutén a felmosasi feladat befejezddott és a robotporszivé visszatért az onlrité alapzatra,
automatikusan megszaritja a felmosot (alapértelmezés szerint meleg levegével, ami sziikség
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esetén modosithatd az alkalmazasban). A felmosd szaritdsat manualisan is elindithatja/
ledllithatja az alkalmazasban.

4.10. Porgyiijtés

- Atakaritasi feladat kdzben vagy utén a robot visszatér az ondrité alapra, hogy elvégezze
az automatikus porgy(ijtést.

- Az alkalmazasban manualisan is elvégezheti a porgy(jtési feladatot.

- Kérjlk, gy6z6édjon meg arrél, hogy az onurité alapban lévé porzsédk megfeleléen be van
helyezve, és nincs tele.

Jegyzet:
- Ne er6ltesse a robotot a felmoso tisztitasi folyamata kozben.
- Ne mozgassa az 6nurit6 alapot, miutén a robot elkezdte a takaritast.

5.\ -FI KAPCSOLAT ES MOBILALKALMAZAS
O] ¥ s 10

FEatITee alkalmazas letdltési opcijahoz és egy kézikényvhoz, amely elmagyarazza,
hogyan kapcsolhatod dssze a termékedet.

el
6. TISZTITAS €S KARBANTARTAS

6.9 A porgylijtd és a sziiro tisztitasa
13. 4bra
1. Nyissa ki a robot fels6 fedelét, és nyomja meg a porgyljtd kioldégombjat a porgyijtd
eltdvolitdsahoz; vegye ki a sz(ir6t a porgyijté tartalybdl, és Uritse ki a port.
2. Aszlr6 szlir6hatasanak biztositasa érdekében ajanlott a sz(ir6t rendszeresen tisztitani
és cserélni.

6.10 A kozponti kefe tisztitasa

14. dbra

1. Nyomja meg a bal és jobb oldali fedélkioldé gombot alul, majd emelje fel a fedelek
eltédvolitdsahoz.

2. Fogja meg a kozéps6 kefe fogantyujat a bal oldalon, emelje fel és vegye ki a kdzépsd
kefét.

3. Megfelel§ eszkdzokkel tisztitsa meg a hengerkefébe gabalyodott hajat vagy szalakat,
majd torolje at a hengerkefét és a fékefe fedelét egy puha ruhaval.
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6.11 Az érzékeldk tisztitasa

1. Tisztitsa meg a vonallézer addablakat.

2. Tisztitsa meg a szintkllonbség-érzékelt.
3. Tisztitsa meg az élérzékeldt.

6.12 Az oniiritd alap tisztitasa
15. abra
1. Emelje le a tisztitélapot az Ondirité alaproél.
2. Oblitse le az 6niiritd alsé talcat vizzel, szaritsa meg, majd tegye vissza.

6.13 A hajtékerék tisztitasa
Forgassa el a meghajtokereket elére-hatra az idegen targyak eltédvolitdsdhoz, majd torolje at
puha ruhaval.

6.14 Az oldalsé kefe tisztitasa
Tavolitsa el a csavart, vegye le az oldalsd kefét; haszndljon megfeleld eszkdzodket a por
eltavolitasahoz.

6.15 A porzsak cseréje

1. Tavolitsa el a porgyUijté tartaly kupakjat. 16. &bra

2. Hulzza ki a porzsékot a kivételhez.

3. Aporgylijté terllet tisztitdsahoz puha, szaraz ruhat hasznaljon.

4. Szereljen be egy Uj porzsékot. Tegye vissza a porgy(ijto tartaly fedelét. 17. dbra

Jegyzet:
A porzsak bal oldalan taldlhaté fekete pamut szlirépamut, ne tavolitsa el és ne dobja ki.

7. PROBLEMAMEGOLDAS
Probléma Lehetséges ok és megoldas
A robotporszivd nem A robotporszivé nem miikadik lemertlt akkumulatorral.

kapcsol be, vagy nem kezd el Hasznalat el6tt gy6z8djon meg réla, hogy fel van toltve.
takaritani.

Akérnyezeti hémérséklet 0°C alatt vagy 40°C felett van.
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A robotporszivd nem toltédik,
vagy nem tud visszatérni az
onurit6 alapra.

Tul sok akadaly van az 6nurité bazis kozelében, helyezze
at az Onurit6 bazist egy szabad helyre.

Tisztitsa meg a robotporszivé téltécsatlakozoit és az
onurito talpat.

Gy6z6djon meg réla, hogy a robotporszivé be van
kapcsolva.

A robotporszivé tul messze van az onuritd alaptél,
helyezze kozelebb, és prébalja Gjra.

A robotporszivé furcsa
hangokat ad ki takaritas
kézben.

az oldalkefe vagy a tébbiranyu kerék
dsszegubancolédhatott vagy eltomédhetett. Allitsa le a
robotporszivét, és tisztitsa meg.

A robotporszivé nem takarit
hatékonyan, vagy elvesziti a
szennyez@déseket

Atartély tele van. Uritse ki és tisztitsa meg a nagy
hatékonysagu szlir6t, ha eltom&dott.

A nagy hatékonysagl sz(irg§ eltomddott, tisztitsa meg.

A fokefe 6sszegabalyodott vagy idegen targgyal
eltomddott, tisztitsa meg.

A robotporszivd nem
tudott csatlakozni a Wi -Fi
halézathoz.

Wi -Fijel. Gy6z6djon meg arrél, hogy a robotporszivéd
olyan helyen van, aholjé a Wi -Fi jel.

Wi -Fi kapcsolat instabil. Inditsd djra a routert, keress
alkalmazasfrissitéseket, és probald djra.

A pérositasi folyamat javitasa érdekében gy6z6djon meg
arrél, hogy a mobiltelefonjan le van tiltva a mobiladat-
kapcsolat.

A robotporszivé nem végezte
el az temezett takaritast

Ellendrizd, hogy a robotporszivé éjszakai izemmddban
van-e, és valts izemmaédot. Ez az opcid a robotporszivé
altalénos beallitasai kozott talalhato, és lehetdvé

teszi azon id6z6nak meghatarozasat, amelyekben

a robotporszivé Ejszakai izemmaédban nem végez
Utemezett takaritast.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a robotporszivd
csatlakoztatva van a halézathoz; Offline dllapotban vagy
alacsony akkumulatortoltottség esetén nem lesz képes
Utemezett tisztitasokat végrehajtani.
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A robotporszivé nem tér
vissza az onlrit6 alapzatra
a folttisztitds befejezése
vagy a kezdeti pozicié
megvaltoztatasa utan.

A robotporszivo feltérképezi és kiszamitja az Uj
Gtvonalat a pontszer( takaritas vagy a kezd6pozicié
megvaltoztatdsa utan.

Ha az 6nlrit6 alap tul messze van a robotporszivétol, az
nem fog tudni automatikusan visszatérni. Manualisan
mozgassa a robotporszivét az onuritd alapra.

A robotporszivé nem folytatja
a takaritast

Gy6z8djon meg réla, hogy a robotporszivé nincs alvo
lizemmaodban, mivel ebben az izemmaddban nem
folytatja a takaritast.

Ha manuélisan helyezziik az 6niirit6 alapra, nem folytatja
a takaritast.

A robotporszivéd mindig offline
allapotban van

Gy6z6djon meg arrél, hogy a robotporszivé megfeleléen
csatlakozik a halézathoz, és mindig olyan helyen van,
aholjé a Wi -Fi jel.

Kapcsolati hiba a mobiltelefon
és a robotporszivd kozott

Wi -Fi jellel rendelkez6 tertileten van , inditsa Ujra a
routert, és prébaljon meg Ujra csatlakozni.

Oniirits alap

Probléma

Lehetséges ok és megoldas

Onurité alap pirosan
villog

A porzsak nincs behelyezve, vagy helytelenull van elhelyezve.
Ellendrizze, hogy a zsdk megfeleléen van-e behelyezve.

A porgylijt6 zsdk megtelt, vagy a szivocsé el van dugulva.
Ellendrizd, hogy a porzsék megtelt-e, és ha igen, cseréld ki
egy Ujra. Ha a hiba tovabbra is fennall, forditsa meg az 6nurit6é
alapot, és ellenérizze, hogy nincs-e valamilyen targy, ami
elzérja az alsé csovet. Ha igen, csavarja le az atlatszo fedelet,
és vegye ki a targyat.

Az OnUrit6 alapventilator nem indul el. A gyakori porgyjtés
a ventildtorvédd tilmelegedését vagy meghibdsodasat
okozhatja. Javasoljuk, hogy a felhasznalé 30 perc elteltével
prébélja meg Ujra 6sszegydijteni a port.
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Egyik jelz6fény sem Nincs aram, vagy a csatlakozédugé sérult. Kérjlk, ellendrizze,
vilagit hogy az 6nuiritd alap csatlakoztatva van-e a halézati
aramforrashoz, illetve hogy a csatlakozédugd sérilt-e. Ebben
az esetben kérjuk, vegye fel a kapcsolatot a Cecotec hivatalos
miszaki szolgdlataval.

8.SzeRzO110G

A jelen kézikonyvben talalhatd szévegek szellemi tulajdonjoga a CECOTEC INNOVACIONES, SL
tulajdonat képezi. Minden jog fenntartva. A kiadvany tartalma a CECOTEC INNOVACIONES, SL
elézetes engedélye nélkil tilos egészben vagy részben reprodukalni, adatrogzité rendszerben
térolni, tovabbitani vagy terjeszteni semmilyen maddon (elektronikus, mechanikus,
fénymasolds, rogzités vagy hasonld).

9. EGYSZERUSITETT EU-MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

modellli robotporszivé megfelel a radidberendezésekrél szélé 2014/53/EU
irdnyelvnek.
Az EU megfelel6ségi nyilatkozat teljes szovege a kdvetkezd internetcimen érhet6

c € A Cecotec Innovaciones ezennel kijelenti, hogy az EU01_114479 - Conga X100

el:
https://cecotec.es/es/information/declaration-of-conformity
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